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MEMORIA DESCRIPTIVA

i
borreSpondiente al registro de Patente de Introduceidén que,
@or diez afios, se solicita, a favor de Don Diego CARRERAS
?ASELLAS, de naclonalidad espafiola, residente en Barcelons,
gcalle de Calaﬁria N2 37y = = = = = i = = = - - - - -
P or

%PERFEGCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS MECANISMOS ELECTRO=-
&ECANICOS DE MANDO MULTIPLE",

-

f
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El objeto de la presente Patente se refiere a unos
perfeccionamientos introducidos en los mecanismos electrome

icénicos de mando mfiltiple, merced a los cuales se logra en
fen primer lugar, que los sustentadores de las lenglietas de

ios contactos, presenten, en una sola operacién de moldeo,
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gla cabeza con aberturas, cuerpo y pie as{ como una uﬁ;‘ae
:anclaje del sustentador en el armazén metdlico.

Igualmente cada cabezal del sustentador no puede deas-
cender mds de lo debido en el interior del armazén, en vir-
tud de que la abertura de la superf{cie de apoyo es menor
Eque la anchura del cabegzal.,

También el cuerpo de cada sustentador tiene un pie de
apoyo en el cigiiefial de accionamiento siﬁulténeo de los sus
?tentadores situados en el armazén,

i Asimismo existen medios de acufiado para la afianzacidn
%del cuerpo del sustentador en las fases de paroc.

i Por otra parte, para evitar movimientos incorrectos
en el funcionamiento'de los aparatos, en vez de un solo
{electroiman de accionamiento se disponen dos, uno en ceda
gextremo del cilgiietial, trabajando sincronizadamente,

i Otra de las ventajas es la de que el aparato obtenido
tiene unos medios de fijacidn especiales, que se verdn més
;adelante, que permiten que el conjunto del armazdn bascule
hacia adelante, dejando al descubierto su parte trasera en
ﬁonde estdn colocadas las conexiones oportunas y de esta
%orma el operario reparador tenga fdcil écceso & las mismas
ien caso de averfa, sin necesidad de retirar el aparato de
Ela méquina en que esté emplazado,

é Para una correcta interpretacién se describe, a con-
%inuacidn, un caso de realizacién préctica, a tftulo de ejen
iplo no limitativo, de un mecarsmo electromécénico de mando
%ﬁltiple,'construido segin estos perfecclonamientos, acompa
héndose de una hoja de dibujos en la que:

En la figura 1, se represente el mecanismo en vista

&rontal ¥ acortado.

En la figura 2, una vista a 902 de la anterior. -
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{gura un pie (4 y 5) que permite el apoyo del mismo contra

i

§ Y en la figura 3, una vista por la cara opué;%andé
la figura 1.

Consiste,la invencién en que cada uno de los susten—
tadores de grupos de ldminas contactoras de apertura y cie=-
rre de uno o miltiples circuitos, se constituye por un per-

£il de seceidn en doble "I" de material dieléetrico, molde~

?ado, que en la misma operacién de moldeo se le determinan
Ela cabeza (1), con aberturas, paralelas (2), superpuestas,
! ’

icuerpo (3) y pie (4 y 5) asf como una uffla perpendicular en

Sla cara interna del cuerpo (no representada) y un apéndice
i(6), sensiblemente axil, parcialmente circundado por una
éabertura (7).

i Tos sustentadores se colocan ensartados, perpendlicu-

glarmente, en el armazén metdlico (8) .de soporte comin de

1

?manera que el cabezal (1) queda sobre de la superficie tran
éversal de apoyo del armazén no pudiendo descender més de lo
;debido en virtud de que la abertura de la superficie de
%apoyo es menor que la anchura del cabezal ¥y por tanto aque-
glla 1o retiene en su movimientos de descenso cuando el bor-
;de inferior sobresaliente (9) choca con el borde de la aber;
gtura menor del soporte (8).,

z En el extremo inferior del cuerpo del sustentador fi-

ol cigliefiel (10) de elevacidn simulténeo de todos los sus-

d

i

ftentadores emplazados en el armazdn (8),

: La ufia dispuesta en la cara interna del cuerpo de ca-
ida sustentador tiene la doble finalidad de servir de ancla
para cuando el sustentador después que hg alcanzado la mé-
i

ixima altura en virtud del cigliefial elevador (10) y en su

iiniciacién de descenso el sustentador apoya entonces contral

|

i, .
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‘el borde superior de la placa (ll) de enclavado del msmo

;cuando la placa de enclavamiento, solicitada por el electro

1)

'mén oportuno, cambia de angularidad dejando escapar dicha
?uﬁa, con lo que al descender el sustentador a su posicién
ide desenclavado entonces presiona contra el dorso de la pla
zca (11) sin posibilidaed de que &sta pueda variar de angula-
&ridad, actuando entonces de cufia,

| En el apéndice sensiblemente axil (7) situado en el
‘cuerpo del sustentador y que sobresale, ligeramente del dox
iso del mismo y en un lugar determinado sobre de la zona de
1a ufla de anclaje, se engarza el extremo del muelle helicod]
;dal (12), que emplazado inclinadamente, tiene su otro extre]
émo unido a la superficie transversal del soporte.

: La placa metdlica (11) de apoyo de la ufla del susten
;tador, estd situada atravesando una abertura del soporte y
8u extremo inferior sobresaliente tiene unido el extremo
;de un muelle situado, (no representado) inclinadamente, deba)
‘jo de la superficie de soporte y que tiende siempre a mante
;ner inclinada la placa (1l), es decir, su extremo superior,
;separado del elsctroimén (13).

g Para evitar movimientos incorrectos por la acecién de
%la fuerza accionadora de un so0lo electroimén (14) en uno de
;los extremos del cigliefial (10) elevador de todos los sopor
ites, se dispone en cada extremo del cigllefial (10) un elec-
%troimén (14) trabajando sincronizadamente por lo que el re-
;partimiento de esfuerzo equilibra el movimiento dtil del
‘eigiieial (10).

% El armazén (8) del conjunto, a través de los orificias
%oportunos, se apoya en dos pies, laterales (15), de perfil

i
ien dngulo diedro que estdn provistos de tornillos de pre-

gidén ensartados en aquellos orificios del pie y palomilla
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;(16) de apriete que al aflojarla permiten que el conjuﬁ¥g-t
del armazdn (8) bascule hacia adelante y por tanto dejen al
}

%descubierto su parte trasera en donde estdn colocadas las
|

;conexiones oportunas y tener fdcil acceso a las mismas en

‘caso de averfa.
i

Habiéndose descrito ampliamente la naturaleza del in-
wvento, as{ como su realizacién en la prédctica, se hace cons
¥tar que el mismo es suceptible de variaciones de detalle,

jsin que por ello se altere su principio fundamental que con

L]

tituye la esencia de la invencién.
¥ 0T A

Hecha la descripcién del presente invento, se decla-
;ran como nuevas y de propia invencién, las siguientes rei-
:vindicacionea:

' 18 ,~ Perfeccionamientos introducidos en los mecanis-—
mos electromecdnicos de¢ mando m{ltiple, caracterizados por
‘el hecho de que cada uno de los sustentadores de grupos de
:1éminas contactoras de apertura y cierre de uno o miltiples
;circuitos, se constituye por un perfil de seccién en doble
é“T" de material dieléctrico, moldeado, que en la misma ope-
Eracidn de moldeo se le determinan la cabeza, con aberturas,
fparalelas, superpuestas, cuerpo y pie as{ como una ufia per

?pendicular en la cara interna del cuerpo (no representada)
fy un apéndice, sensiblemente axil, parcialmente circundado

ipor una abertura,

28,~ Perfeccionamientos introducidos en los mecanis-
‘mos electromecdnicos de mando miltiple, segin la anterior
greivindieacidn, en los que los sustentadores se colocan

‘ensartados, perpendicularmente, en el armazén metdlico de




;soporte comin de manera que el cabezal queda sobre de la
;superficie transversal de apoyo del armazén no pudiendo
édescender més de lo debido en virtud de que la abertura de
ila superficie de apoyo es menor que la anchura del cabezal
5 ¥ por tanto aquella lo retiene en su movimiento de descenso
cuando el borde inferior sobresaliente choca con el borde
'de la abertura menor del soporte,

| 38,~ Perfeccionamientos introducidos en los mecanis-
mos electromecdnicos de mando miltiple, segin las anterio-
10. ;res reivindicaciones, en los que en el extremo inferioxr
‘del cuerpo del sustentador figura un pie que permite el
apoyo del mismo contra el cigliefial de elevacién simultédneo
ide todos los sustentadores emplazados en el armazdn.

| 43 .~ Perfeccionamientos introducidos en los mecanis-
15, mos electromecdnicos de mando miltiple, segin las anterio-
res reivindicaciones, en los que la ufla dispuesta en la ca-
Ea interna del cuerpo de cada sustentador tiene la doble
?inalidad de servir de ancla para cuando el sustentador deg
pués que ha alecanzado la méxima altura en virtud del cigiie-
20, flal elevador y en su iniciacién de descenso el sustentador
. apoya enfonces contra el borde superior de la placa de en-
ﬁlavado del mismo cuando la plaza de enclavamientos, solici
ftada por el electroimdn oportuno, cambia de angularidad de-
jando escapar dicha ufla, con lo que al descender el sustenta
25, dor a su posicidén de desenclavado entonces presiona contra
El dorso de la placa sin posibilidad de que &sta pueda variar
ﬁe angularidad, actuando entonces de cufia,

é 58,-~ Perfeccionamientos introducidos en los mecanis-
nos electromecénicos de mando miltiple, segin las anterio-

30. 5¢s reivindioéciones, en los que en el apéniice sensible-

hente exil situado en el cuerpo del sustentador y que sobrg
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gsale, ligeramente del dorso del mismo y en un lugar deter-
;minado sobre de la zona de la ufla de anclaje, se engarza el
Eextremo del muelle helicoidal, que emplazado inelinadamente
tiene su otro extremo unido a la superffcie transversal del
Ssoporte.

| 62.~ Perfeccionamientos introducidos en los mecanis-
gmcs electromecdnicos de mando miltiple, segin las anterio-
Eres reivindicaciones, en los que la placa metdlica de apoyo
?de la ufia del sustentador, estd situada atravesando una abe
‘tura del soporte y su extremo inferior sobresaliente tiene
unido el extremo de un muelle situado, (no representado)
Einclinadamente, debajo de la superficie de soporte y que
;tiende siempre a mantener inclinada la placa, es decir, su
%extremo superior, separado del electriomdn,

: 78.- Perfeccionamientos introducidos en los mecanis-
mos electromecdnicos, de mando miltiple, segin las anterio-
?res reivindicaciones, en 1los que para evitar movimientos
incorrectos por la accidn de la fuerza accionadora de un
;solq electroimén en uno de los extremos del cigiieflal ele-
#ador de todos los soportes, se dispone en cada extremo del
jcigﬁeﬁal un electroimdn trabajando sincronizadamente por lo
ique el repartimiento de esfuerzo equilibra el movimientos
611 del cigueRal,

; 8%,~ Perfeccionamientos introducidos en los mecanis-
@os electromecdnicos, de mando m§ltiple, segdn las anterio-
jres reivindicaciones, en los que el armazén del conjunto,

% través de los orificios oportunos, se apoya en dos pies,
aaterales, de perfil en dngulo diedro que estdn provistos
he tornillos de presién ensartados en aguellos orificios

hel pie y palomilla de apriete que al aflojarla permiten

f L

que el conjunto del armazdn bascule hacia adelante y por
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ftanto dejen al descubierto su parte trasera en donde estdn

icolocadas las conexiones oportunas y tener fécil acceso a
{
‘las mismas en caso de averfa,

98 ,~ PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS MECANIS-
M0S ELECTROMECANICOS DE MANDO MULIIPLE.

|

Segin se describe y reivindica en la presente Memoria
deseriptiva que consta de ocho hojas foliadas y escritas
por una sola cara y acompaflada de una hoja de dibujos,

Barcelona para Madrid, a treinta de Junio de mil no-

]
?
'vecientos sesenta y nueve.
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