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MEMORTIA DESCRIPTTVA .

Correspondiente a una Patente de Invencién que se pre-

senta en Espaila, por Veinte aifios, a favor de D. Fran-

gois Aubery, dec nacionalidad francesa, residente en

14 wue Colbert - Valence - Drdme - Francia, por:
"DISPOSITIVO CALIBRADOR AUTCLATLCO DE 1I0JAS DE
CARTON PARA MAQUINAS DE ATALR Y SIMILARES DE EbM-
DALAJEY

Con prioridad rancesa del 15 de Julio de 1960 corres-

pondiente a la Patente n2 P V 159 (Loire, hajo el n?

definitivo L.574.469 vy puinera adicidén solicitada el

20 de Junio de 1969, bajo el n2 6920239

El presente invento se refiere, como su enuncian-
do indica, a un dispositivo automitico destinado al en-
deremamiecnto vertical vy escuadrado de los lados de las
pilas de hojas de cairtdn a su salida de una pegadora,
grapadora u otra miauina de embalaje con vistas a su

admisidédn axial en las mlquinas de atar los paguetes.
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Para fijar bien el objeto de la invencidn sin
Jimitarlo, no obstantc, en Jos dibujos anejos: -

La figura 1 es & peqaueila escala una vista ocxte-
rior esquemdtica del calibradoir automatico de hojas de
carton sealizado sexiin la invencidn.

La figura 2 es una vista csquemdtica en pluhtn
correspondiente a la figura 1.

La Tigura 3 es una vista exterior de perdily por
el lado de la admisidn correspondiente a la Ticursa 1.

La figura & es, a mavor escala, una vista dJde de=-
talle de Trente gue muestira el mecaunismo de mando del
carro longitudinal con el brase impulsor cscomolboable,
dispuesto en la pacte superior del calibrador.

La figura 5 es ywna vista parcial de perfil covres-
pondicnte a la Tigura .

La figura 6 es a mayor ¢scala una vista de detalle

esquendtica corpespondiente a la Tisura %, ¥ que nucs-

tra el mecanismo de mando de elevacidn de los vastagos
de impulsidn.

La figura 7 es una vista parcial de periil covores-
pondiente a la figura 0.

La figura ¢ es una vista esguemdtica de frente que
muestra parcialmente ol mecanismo del cairro Liransver-
sal.

La figura 9 es wna vista transversal de periil
coriespondiente a la figura 7.

La figura 10 es una vista esquematica de periil
de la maquina, pox el lado de la admisidén, en la zo~

na del mando de los carros laterales opuesltos realiza=~

dos segin la variante.
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La figura 11 es una vista esquematica parcial, de
frente, de la miquina, que ilustra el dispositivo de
desplazamiento longitudinal de la pila de cartdén, du-
rante el avance del carro prensor segin una realizacidn
en variante, La linea en trazos intersumpidos ilustra
la pila despues de su enderezamiento conira el poétigo
transversal.

La figura 12 es una vista similar a la fikwua L1,
pero despues del posicionamiento axial de la pila de
cartén en el eje tiansversal de la maguina de atare.

La figura 13, es a mayor escala, una vista de per=-
£il en corte transversal de la pinza de engancie del ra-
mal superior de la cadena sin fin de mando del carro preu
gor sesim la realizacidén de la figura 11.

Este calibrador automitico de hojas de cartdn parva
miquina de atar y otras aplicaciones cstd hecho esenciale
mente con un bastigor 1 cuya parte delantera que {orma
mesa peirmite el montaje de un tren de rodillos tras-
versales 2 arrastrados simulténeamente en rotacidn a
la misma velocidad por medio de un motor reductor 3,

~
N

qie coopera por cadenas b de transmisién con nifiones su-
cegivos nmomtndos o v mismo lado sobie los ejes de dichos
rodillos.

Un vistago a tope escamoteable 5 dispuesto entre
los rodillos yuxtapuestos y mandado por microcontacto
eléctrico, o por cualguier oiro medio, ocupa en altura,
o bien una posicidn de rebasamiento para formar tope de
la pila de cartdn, o bien, por el contrario, una posi=-
e¢idn de ocultacidn por debajo de dichos rodillos para
permiticr el paso libre.

Un scgundo trem de rodillos con gargantas 6 estd
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montado igualmente a continmacidn y en el mismo plano que
los rodillos 2, pero sin arrasgre coi una rotacidn libre
sobre sus cjes regpectivos.

Postigos transversales 7 dispuestos vertical y -
axialmente en Ja parte trasera del bastidor 1, v entre
dos rodillos 6 consecutivos, csbtan montados, resncctiva-
mente, sobre ejes verticales &, para ser arrastirados,
respectivamente, en rotacidém parcial de 902, cono se
ilustra por las flcchas de la Tigura 2, por medio de za-
tos 9. que actuan sobre nalancag pivotantes 10,

Lstos postigos 7 regulables transversalmente por
cualguier medio apropiado seglin la anchura de la pila del
cairtdn, ocupan asi, o hien una posicidn de tope longi-
tudinal de dicha pila, o biem, por el contrario, una po-
sicidn de ocultamiento lateral.

Por debajo de los rodillos con gargantas 6, cl bas-
tidor 1 permite el montaje de columnas transversales 11
dispuestas segln un mismo plano horirontal ¥ destinadas
al destizamiento de un carvo 12, segln las figuras O y
9. Este Gltimo esté formado por una barra lateral solida=-
irla de deslizaderas extremas 121 y sobre la cual estan
fijados verticalmente vAstagos 13 que se dinsertan ontro
los rodilleos 6 y que sobresalen ampliamcnte cn altura
para formar barrera transveirsal.

Unas ruedas dentadas 1% y 15 dispuestas transversak-
mente a los extremos del bastidor 1 estan unidas por una
cadena sin fin 16, cuyo ramal supeiior hoxizontal pecr=
mite por sus eslabones la fijacidn por pernos o de otro
modo del extremo gobresaliente del caxrro 12,

Un motor-vairiador 17 permite cl arrastre de la ca-

dena sin fin 16 por medio de piliones de transmisidn 10
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¥y 19 montado sobre un drbol lonsitudinal 20, y de una ca-
dena de tramsmisipn 21 o de otro modo.

Segin estas disposiciones, se comprende que el motor-
ieductor 17 mandado por un contacto eléctrico colocado
sobre los postigos 7 arrastra alternativamente en ios dos
sentidos el carro 12 que se desplaza transversal y perpen=
diculafmente con relacidn al eje longitudinal de la ma-
quina con objeto de barrer por sus vastagos 13 una amplia
superficie encima de los rodillos 6.

Hay que considerar que por el lado opuesto a los vas-
tagos 13, el bastidor 1 permite el montaje regulahle de
una placa lateral 22 que forma tope transversal de la pila

.

de carton.

Encima de loé rodillos fransversales 6y seshn cl la-
do posterior, el bastidor 1 soporta una coluwmna lateral 23
sobire la cual se desliza libremente un carro 24 d; despla-
zamiento alternativo.‘

Rucdas dentadas 25 y 26 colocadas longitudinalmente
y exteriormente enfrente de la columma 23 estan unidas
por una cadena sin fin 27 cuyo ramal superior permitc por
sus eslabones la fijacién de un dedo tramnsversal 20 que
se introduce en una pata 241 dol carro 24, com objeto de
asegurar su arrastve.

Un motor variador 29 fijado en altura a la parte pos-
terior de la mAquina, permite el arrastre de la cadena sin
fin 27 por medio de piiiones 30 y 31. ﬁh sistéma de contac-
to electrico fijado sobre el bastidoir 1 permite la deten-
cidén del carro 24 sesln una carrera variable.

.

El carro 24 permite el montaje del extremo de un ar-

bol transversal 32 dispuesto sezin toda la anchura de la
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maqnina sobre la cual gira libremente un manguito 33 que
permite el montaje regulable de los vastagos 3% qué for-
man barrera vertical. Bstos  Gltimos presentan sus extre=
mos enfrente de las gargantas de los rodillos 6 para apo-
yarse en toda la altura de la pila de cartdn.

Un gato hidriulico 35 fijado facialmente sobrc el
carro 24 mauda por su pistdn uvna palanca 36 solidaria del
nanguito 33 con objeto de prrmitir su rotacidn ségﬁu un
cuarto de vuelta. Por este hecho{ los véstagos-Bﬁ-ocu-
pan, o bien una posicidn vertical de arrastre longltudi-
nal de la pila de cartdn, o bien, npor el contrarvio, una
posicidn elevada de oculbacidn como se indica poi la fle-
cha de la figura l.

Conviene explicar ¢l fTuncionmmiento de esba miquina
auntomatica destinada alenderezamiento vertical ¥ escua=-
drrado de los lados de las pilas de hojas de cartdn.

Las pilas irregulares de cartdn que salen de 1o -
ndquina de pegar o de engrapar o, eventualmente de otras
miquinas, llegan por un plano inclinado, no representado
en el dibujo, a los rodillos 2 y son detemidas longitu=-
dinalmente por el vistago a tope 5.

Zste filtimo, solicitado por microcontacto cléetrico,
se oculta hacia abajo, mientras ¢ue los rodillos motorves
2 arrastran dicha pila de cartdn que se desplaza sobie
los rodillos con gargantas 6 para venii a tropezar sobre
los postigos transversales 7 y actuar nor este hecho so-
ﬁrc un microcontacto de mando de desplazamiento del ca=-
rro transversal 12.

Los vastagos 13 del carro 12 gsc desplazan trangver-

salitente y empujan la pila hasta poneila en contacto por
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sus lados laterales onuestos conlra la placa lateral 22
que forma tope tramsversal y céra de refleirencia, con ob=-
Jeto de ascgurar por presidn cl cendevezamicnto on anchu-
ra de dicha pila, y el posicionamiento preciso en al-
tura de sus hojag. Un sistema regulable esta previsto
para mantener la pila apretada convenientemente contra
la placa 22 evitando toda defoimacidn.

Al final de casrrera de cuderesamicnto transversal,
vn miciocontacto de mando permite la puesta en funciona-
micnto del carro premsor longitudinal 24 que empuja la
pila por sus vistagos mbéviles 34 que ocupan la posicidn
vertical, para pemmitir el apoyo progresivo counitra los
postigos 7, con objeto de asegurar el cnderesamicnto lonw-
gitudinal.,

La presidn cjorcida sobre la pila por cl carro prens-
sor 24 ascgura independientemente el endorczamiento lon-
gitudinal la apertura de los postigos 7 en contra de los
gdos 9,'con objeto de liberar dicha pila calibrada y ase=-
gurar luego su conduccién hacia atras yvsu introdqccién
en la mAquina de cmpaquetar.

Contactos eléctricos regulables dispuestos sobre el
bastidor 1, permiten al final de carrera detener ¢l ca-
rro prensor 2 para permitir que la miquina de empaque-
tar ejecute las ataduras en un punto determinado y re-
sulable segln la longitud de los cartomnes.

Hay wue seilalar igualmente gue al final de carrcra
del carro-prensor 2, el gato hidrlulico 35 es solici-
tado manua; o automaticamentec para provocar el pivota-
miento de los vastagos 34 en posicidn horizontal esca-

noteable, mientras gque dicho carro-prensor 24 vuelve a
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su pogicidn inicial de partida dejando libre el paso
para la pila siguiente.

Al mismo tiempo, el carro transversal 12 es atrai-
do a posicidn de separacidn, mientras que el vistago-
tope 5 es elevado para Cormar tope con vistas a ua
nuevo ciclo=

Estos arvastres sincroniszados de los carros 12 y
2k, asli como del vistago-tope 5 y de los postigos 7, sc
cousiguen coito se ha indicado, o bien por conjuntos
electromecinicos con microcontactos, mandados automiti-
camente o manualmente, o bien incluso por gatos Lidriu-
licos o neumlticos, o incluso por cualquier otro medio.

Segln la realizacidn en variante ilustrada en la
figura 10, el bastidor 37 permite por debajo de los ro=-
dillos con gargantas 30 la fijacidn de las columnas
transversales.39 di.spuestas segin un mismo plano hori-
zontal y dodinada; al libre deslizoamicnto de dos carivos
laterales %0-41, con vistagos verticales sot.n1t que
fortan harveras, los cuales se insertan Transversalmente
entire las Tilas de 1rodillos 30 y sobresalen ampliamente
e altura.

Duedas dentadas k2 y 43 de igual difmetro, dispucs-
tas transversalmente, cstan unidas por wna cadena sin
fin &%, mientras que un motor variador 45 permite su
arrastre, como se indica en la realizacidn precedente,

Bl ramal superior horizontal de la cadena % per-
mite, por sus eslébones, la fijacidn del extremo del
carro 40, mientras que el ramal inferiox 441 permite en
una posicidn simétrica con velacién al eje longitudinal

. s PP 2
de la mAquina, la fijacidén de un biazo inrlerior 41° so-
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lidario del carro opuesto 41,

Como se ilustra por las Tlechas de la figura 10, se
comprende que el desplazamiento de la cadema sin fin 44
permite la aproximacidn (o el alcjamiento) simultaneo de
los carros &0-41, simétiicamente con welacidn al ojée lon-
citudinal, para asegurar asi cl enderesamiento transvor-
sal de la pila de cartdn, e igualmente, .su posicionamien-
to riguroso en el cje longitudinal del calibrador.

Segln la realizacidn en variante, de las gfisuras
11 v 12, el onderezamientoe longitudinal de la pila se'
efectua por medio del carro-prensor 406 montado deslizante
sobre la columna lateral 47 y realizado como en la reali-
zacibébn precedente, con vastagos tiransveirsales LG que [or~
man barrora vertical cscamoteable en altura.

Ruedas dentadas 48 vy 49 cstan unidas por una cadena
sin fin 50, cuye ramal inTerior permite la Tijacibn del’
carro~prensor 46 con vistas a su arrastre longitudinal.

Un motor variador asegura poi una transmisidn apropilada
el arrastire de dicha cadona 50.

Un postigo transversal 51 dispuesto veirtical y axiale
mente en la parte posterior del bastidor 37, sc desliza
en altura para ocupaxr, o bien una posicidn baja de tope
de la pila de cartdéu para su enderemamiento longitudinal,
o bien uma posicidn cscamotecable de separacidn emn altura,
con vistas al libre paso de dicha pila, previamente ende-~
resada para su evacuacidn juiciosa y c&ntrolada sobre la
maquina de empaquetar.

Una barra lateral 52 dispuesta paralelamente encima
del ramal superior de la cadena sin fin 50, permitc ol

1ibre deslizamiento de una pinza 53 (figura 13), provista
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de un eleciroimpn 54 destinado al mando de una rama pi-
votante 55. Ssta albima permite durante la exeitacidn del
electroiman 5%, apietar los eslabones de dicha cadena 50,
con objeto de pesnitir su acoplamiento y, por cousiguiente,
el arrastre longitudinal de la pinza 53.

lay gue seilal:r que la pinzma 53 eséé provista en su
base de un contacto eléctrico 56 que coonera con la parte
superior de un taco de mando 57 fijado de una hianera re-
gulable sobre el ramal inferior de la cadena 50.

La mAquina de atar 50 realizada de la manera conoci-
da, presenta su e¢je longitudinal rigurosamecite en ld pro=-
longacidén del eje lomgitudinal del calibrador, para permi-
tir la recepeidn simétiica de la pila de cartdn previamen=-
te enderezada transversalmente por los vastagos vertica-
les 401-411.

En el sentido perpendicular, el eje transveirsal X~y
de la miquina de atar esti posicionado con Ffelacidn a la
cara de apoyo del postigso 51 segiin una distancia determi-
nada D gque es funcidn de la longitud I de la pila «de cai~
tén.

Bl taco 57 cstd juiciosa&ente Tijodo sobreo el ramal
infecior de la cadena 50 con relacidn al plano de apoyo
veitical formado por los vastagos &G% del carvoprensor
56 segln una coéa 2D igual al doble de la distancia D,
como se llustra en la figura 1l.

Por su parte, durante el avance del carro-prensor
46 con vistas a la conduccidn de la pila de cartdn hacia
el postigo transversal 51, la pinza 53, que estd desaco=
plada del ramal superior de la cadena sin fin 50, cutd

dispuesta risurosamente en el c¢je vertical de dicho pos-

.
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tigo 51 por medio de un tope Tijo 59.

Durante el desplazamiento de la cadena 50, ol
carro-prensor 46, asi come el taco 57, avanza simulta-
neanente, arrastrando la pila de carténm hasta la posi-
cidbn de tope contra cl postigo 51, con objeto de asc-
gurar su endeiresamicnto longitudinal como se ilﬁslra pox
la linea en tramos interrwapidos de la figura 11,

En esta posiciép, se observa que cl taco 57 vstd
dispuesto con relacidn al postigo 51 segln una distan-
cia total igual a la cota 2D (que corresponde a su po-
sicionamicnto conielacidn a los vistagos &61) més la
cobta X correspondiente a la longitud de la pila cudere-
zada, o sca 2D ; X

Hay que comsiderar que esta misma posicidn de aprie-
to de la pila permite por aplastamiento 41 cierie deo
contactos eléctricos Cy Cl dispuestos, respectivamente
sobre las caras de apoyo del postiso tramnsversal 51 y
de los vastagos &Gl, coun objecto de mandar la cxcitacidn
del electroimin de la pinza 53 y, por consiguiente, su
acoplamiente al ramal superidr de la cadena 50.

En este instante, el postigo 51 es elevado cnton-
ces auntomdticamente por cualquier medio apropiado tal
como gato, y la cadena sin fin 50, que continua su des-
plasamiento, permite, por wna pairte, por los vastagos
461, conducir la pila, endereznairla tanto transversal
cono longitudinalmente, sobre la mAquina de ecmpaque-
tar 58, mientras que la pinza 53 se desplazma en un sen=-
tido inverso, en contra del taco 57.

Este punto de encuentio, que permite, por medio del

contacto 56, obtener la parada de la cadeua sin fin 50,
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se efectua rigurosamente en la zona del eje central -z
con objeto de permitir, en semiparte, una carrera igual,
pero opuesta, del taco 57 y de la pinsa 53.

Por este hecho, la carrera del taco 57 y, poi con-
siguiente, la de los vastagos 461, es igual a la mitad

X
de la distancia 2D + X, o soa D e En consccuencia,
despues del cierre de la pinza 53 sobre la cadenu'SQ, ol
extremo de la pila de cartdémn ha avanzado la distanéia
D que corresponde al posicionamiento del eje x-y de la
maquina de atar 55 con relacidn a la cara de apoyo del
postigo 51, mis la distancia % Me corresponde a su
semilongitud, como se ilusgra en la Cigura 3.

Esta disposicidén permite obtener autom&tiéamente
el posiclonamiento axial exacto de la pila de cartdn se-
glm los ejes perpendiculares de la miquina de empaque-
tar 50, cualquiera que sea la longitud de dicha pila.

Después de esée posicionamionto, los vistagos K>
pivotan en posicidén horisontal escamoteable, mientras
que el carro-prensor 4G, el taco 57 y la pinza 53 vuel-
ven a su posicidn inicial de partida.

Como es Tacilmonte compremnsible para los técnicos
en la materia, podran ser introducidas cuantas modifTicaw
ciones de tamaiio, Forma, d&séosicién y naturaleza de los
elementos infegrantes del invento se¢ consideren necesa-
rias para un mejor logiro de los fines del mismo, sicupi‘e
que 1no se altere su esencialidad primiiiva, y cuya des-
cripeidn ha sido facilitada a tituleo informativo y no
limitativo, debiéndose interpretar los counceptos eox-

puestos en su mids amplia acepcidn.
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Descrita suficientemente la naturaleza del objeto
de la presente solicitud, se declara de prppia y nueva
invencidén lo contenido en las siguientes

REIVINDICACTIONES

12.- Dispositivo calibradox automdtico de hojﬁs de
cartdn para miquinas de atar y similares de embalaja,
caracterizado por estar constituido por un bastidoxr,
cuya parte delantera irecibe un tren de iodillos tians-
versales arrastrados simultaneamente en rotacidn y des-
tinados a conducir la pila de cartén no enderoezada vor-
ticalmente sobre'postigos escamoteables regulablés trans-
versalmente, mientiras que un carro mévil transversalmente
actua por sus vastagos verticales sobresalientes sobre
cl lado lateral de dicha pila con objeto de anlicarla
sobre una placa lateial que forma tope para asegurarA
por presidén su enderezamicnto en anchura, un carro pren-
sor longitudinal que actua igualmente por sus vastagos
moviles y escamoteables sobredicha pila para asegurar
su enderczamiento ch longitud respectb a los postigos,
provocando, a la vez, despues de esta operacidn, la aper-
tura de dichos postigos para la evacuacidn de la pila en-
derczada, mientras que los vastagos mdviles mandados
por gato o de otro modo se élevnn durante la atraccidn
de dicho carro-piensor.

292,~ Dispositivo calibiradoir automdtico dec hojas
de cartdn para miquinas de atar y similares de embalaje,
segﬁﬁ se reivindicaen el punto 1, cavacterizado poxr él
hecho de disponerse un vastago de tope escamotcable en-

tre dos vodillos comsccutivos y mandado por microcon-
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tacto eléctrico o de otro modo, para permitir, o bien
el tope de la pila de cartdn a enderezar antes del co-
mienzo del ciclo, o bien, por elccontra:xlo, su libre
arrastre por los rodillos motores.

9,~ Dispositivo calibrado: automatico de hojﬁs
de cartdén para miquinas de atar y similares de cmba-
laje, segin se reivindica en el punto 1, caracterizado
por el hecho de que los postigos escamoteables y'rcgu-

lables dispuestos verticalmente y axialuente entre dos

vodillos consecutivos en la parte trasera de ln“mﬂqui-
na, estin montados sobreejes verticales y arr;;ﬁ‘l;rados,
vespectivamente, a rotacidn parcial de 902, por medio
de gatos con birazos pivotantes.

fo, - Dispositivo calibradox automitico de hojas
de cartdn para miguinas de atar y sindlaces de euwbala-
Je, sesiin se reivindica on el punto l, caracterinado
por el hpcho de due el carro transversal esti yuiado
por colunmas dispuestas debajo de los iodillos con
gargantas, y su arrastre se consigue por medio de una
cadena sin fin montada sobre ruedas dentadas digpucs-
tag truansversalmente en los oxtremos del bastidoy,
actuando sobre dicha cadena un motor vawiador por tedio
de piiiones de transmisidn montados gsobro un arhol lone
gitudinal, con la Tinalidad de asegurar su desplaza-
micnto en los dos secutidos segln la carvera de dicho
Carroe.

50,- Dispositivo calibrador automiitico de hojas
de cartén para miguinas de atar y similares de embala.
Je, segln se reivindica en el punto 1, caracterizado

. . . &
por el hecho de gue cl carro prensor longitudinal esta

cwiado por wna columma latoral dispuesta encima de los
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rodillos libres en rotacidn, y su arrastre se consigue
por medio de una cadena sin fin montada sobre ruedas
dentadas dispuestas loungitudinalmente, actuando un motor
variador fijado en altura por'piﬁones sobre dicha ca-
dena para ascgurar su desplazamiento en los dos scnfidos
segln una carrera variable.

62,~ Dispositivo calibrador automdtico de hojaé de
cartédn para mdquinas de atar y similarcs de embal%jé,
sezlin se reivindica en los puntos 1 y 5, caracte;:ﬁado
poxr el hecho de que cl carro prensor premite el ﬁoﬁtaje
de un &rbol transversal sobre cl cual gira libremente
un manguito que recibe los vastagos méviles que‘rorman
barrvera. vertical, actuando un gato hidriulico n@q@ético
fijado sobre el carro por su pistdén sobre usa palanca
solidaria de dicho manguito para permitir, o bien la
posicibén vertical de los vastagos mbviles durante el
enderezamiento longitudinal de la pila de cartdn, o bicn
una posicidn horimontal de ocultacidu de dichos vasta-
gos durante. la traccidén hacia delante del cairro citado.

72.~ Dispositivo calibrador automético de hojas de
cartén para miquinas de atar y similares de embalaje,
caracterizado por dos carros laterales gue forman barre-
ras opuestas montadas a deslizamiento sobre las mismas
columnas transversales y mandadas simultancamente por
los ramales superior e inferior de una cadena sin fin
vertical que une ruedas dentadas de arrastre, permitien-
do esta disposicidn simulténeamente la aproximacidn o
el alecjamiento simétrico de dichas barreras con relacidon
al eje longitudinal del calibrador com vistas a asesurar

por una parte, por presidén, el enderezamiento transver-
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sal de Ya pila de cartdén y, por otra pafte;‘4éspues
del enderezamiento, su pdsicionamiento axial con vis-
tas a su admnisidén en el eje longitudinal de la maqui-~
na de empaquetar,

82,.- Dispositivo calibrador automitico de’hoj&s
de cartén vara miquinas de atar y similares de qmﬁa-
laje, caractecrizado por un postigo transversal m&vil
verticalmente para el apoyo de la pila decartdn pbn
vistas a su enderezamiento longitudinal dado pocr el
desplazamiento de los vastagos escanmoicables del cairo
prensor avrastirado por el ramal inferior de uma cade~
na sin Cin lateral que une ruedas de arrastrc;'eﬁtan-
do fijado sobre este ramal inferior un taco_régﬁla-
ble segin una distancia determinada con relaci&ﬁ a
los vistagos escamoteables para cooperar en mu des-
plazamiento con un contacto eléctico solidario de una
pinza dispuesta en el eje del postigo y cuyo acopla-
miento sobre el ramal superior de la cadena sc efec=
tua despuds del enderezamiento de dicha pila, permi-
tiendo los desplamamiento opuesios de la pinzma y del
taco, durante su encucntro segin el eje central, la
parada de dicha cadena sin fin y el posicionamiento
exacto de la pila de caridu en la zona del eje tirans-
versal de la mAquina de atax.

8,~ Dispositivo calibrador automdtico de hojlas de
cartdén para miquina de atar y similares de embalaje,
segin se reivindica en el punto , caracterizado por
el hecho de que el posicionamiento del taco con rela-
cién a los vistagos escamoteables del carro prensor
¢s igual a una distancia doble de la comprendida en-

tre la cara de apoyo del postigo transversal y cl
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eje transversal de la atadora.

102, - Dispositivo calibrador automitico de hojas
de cartdn para maquinas de atar y similares de emba-
laje, seglm sc seivindica en los puntos & v 9, carac-
tesrizado por el hecho de que la pinza esta posicidna-
da en el eje vertical del postigo durante el avance y
el enderesamidnto longitudinal de la pila de carﬁén
por medio de un tope.

1ll2.- Dispositivo calibrador automatico dg o jas
de cartdn para miquina de atar y similares de cmbalaje,
segin se reivindica em los puntos &, 9 y 10, caracte-

‘

rizado poir el hecho de disponerse contactos eiéd%ri-

cos sobre las caras de apoyo del postigo tiransveisal
s

y vastagos del carro prensor paira permitir durante el

esfuerzo dec anricto de la pila después de su cndere-

zamiento longitudinal la puesta en circuito de la pin-

za con vistas a su acoplamionto sobre el ramal supe-

rior de la cadena sin Tin.

’

129.~ Dignositivo calibrador automitico de hojas
de cartdn para mAquinas de atar v similares de ombala]
segln se reivindica en los puntos G, 9, 10 y 1ll, carac-
terisado poi ¢l hecho de que la pinza coﬁprendc un
electroiman que povoca durante su excitacidn el pivo-
tamiento de una rama mdévil con vistas a apretar el ra-
mal superior de la cadena sin fin que sc apoya sohrie
una rama flja, deslizdndosc dicha pinza sobre una =
barra longitudinal.

139,- DISPOSITIVO CALIDRADOR AUTOMATICO DE HIOJAS
DE CARTON PARA IMAQUINAS DE ATAR Y SIMILARES DL IiM-
DALAJE,

Todo elld tal vy como se desciribe en el cueipo
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de la piresente memorin, se reivindica en su Nota y
se renresenta o titulo de ejemplo en las adjiuntas
Lojux de planos.

Bsta memoris consta de dicciocho hojas Toliadas

y mecanografiadas a dos espacios poiy una sola de gus

a
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Hadrid,

28 U1 1969:
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