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PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE DISPOSITIVOS

DE AVANCE DE CABEZALES REVOLVER

égzéaﬂ&néu TRAUB VERTRIEBSGESELLSCHAFT mbH,, entidad alemana,
residente en Ulmer Str, k=55, 7313 Reichenbach/Fils,

Alemaﬁia.

- o= = = -

La invencién se refiere a un dispositivo para
avanzar a posicién de trabajo un cabezal revolver contra
una pleza a mecanizar, en el cual el movimiento de avan-
ce @el cabezal revolver se deriva de una curva de mando

Se dispuesta sobre un &rbol de mando principal y en el cual
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el movimiento de desplazamiento, que estd en relacién con
la conexién del cabezal revolver, se deriva de una segun-
da curva de mando, sujetindose el cabezal revolver desp}a-
zable mediante un resorte contra ambas curvas de mando,

‘En un dispositivo de éonexi6n conocido, el cabe~
zal revolver se desplaza longitudinalmente por una curva
de mando que gira el Arbol de mando principal,

Entre la curva de mando en giro y el patin del

cabezal revolver se acciona un &rbol intermedio, que trang

‘mite el movimiento de desplazamiento hdcia el patin del

_caﬁezal revolver, a través de un varillaje de rigidez su-

pr;mible desde el‘érbol,.de man?o principal, por una parte,
Yy por un husillo que gira independieptemente del 4rbol de
mando principal, por otra, El husillo retrocede el cabezal
revolver més alld del recorrido de la curva de mando, le
conecta al mismo tiempo, suprime la rigidez del varillaje

entre el Arbol de mando principal y el drbol intermedio,

Para ello sirve una articulacidn de rétula cuya posicién

estd determinada por una corredera gobernada por una ter-
cera curva de mando,

La invencidén tiene por finalidad, un dispositivo
de desarrollo sencillo bajo el aprovechamiento de las inse
talaciones existentes, en la cual se puede seleccionar ar=
bitrariamente el desarrollo cinemdtico, Esta meta se logra
segin la presente invencién porque la segunda curva de man=
do se dispone entre un miembro de transmisién que actda con
Juntamente con la primera curva de mando, y un 4rbol que -

gira con el accionamiento de conex@én del cabezal revolver,

asf{ alojado en el cabezal revolver, Debido a la libre se-~

-1eéc16n del desarrollo cinemétiéo, por un desarrollo afbi-
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trario de las curvas de mando, se puede lograr un proceso
de conexién libre de sacudidas y golpes, es decir, las
herramientas en el cabezal revolver se pueden retroceder
muy rdpidamente al seguir conectando el cabezal revolver
y despuéa-de la conexién llevar de nuevo a la posicidn de
trabajo, ya que las masas a acelerar y a decelerar son
extraordinariamente reducidas, El dispositivo tiene pie=-
zas de construccidén sencillas en una disposicién ordenada,

por lo cual es fdcil de fabricar, de montar y de entrete~

_ner., Como existen solo pocos miembros méviles de obtienen"

.unas condiciones de transmisién rfgidas.

Un ventajoso primer desarrollo consiste en que
la segunda curva de mando desarrollada como curva radial
estd dispuesta sobre el mismo &rbol econ disco de acciona-

miento del engranaje de cruz de Malta y actda conjuntamen-

>

te con un empujador axialmente desplazable que estd en co-

-

nexidn con la primera curva de mando & través de una pa-

lanca doble, La curva radial estd desarrollada ventajosa-

mente como curva de disco,

Para que ol cabezal revolver durante el giro de
la segunda curva de mando se mantenga durante breve tieﬁpo
en su posicién mds préxima al cabezal de husillo y mds
alejada a ésta, se ha desarrollado la segunda curva de
mando como arcos de circulo eh sus zonas més alejadas y
mds cercanas al eje de giro, La magnitud de la zona de la
posicibn mds alejada estd determinada por el engrane de
un buldn impulsor en un disco de cruz de Malta. De esta

manera se evita una fijacién exacta del punto de paraqa

del cabezal revolver,

Una segunda forma de ejecucién preferente con-
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siste en que la segunda ;urva de mando desarrollada como
curva axial estd dispuesta sobre un A4rbol que se encuen~
tra paralelo al eje de la primera curva de mando y que se
girg por el accionamienfo de conexidén del cabezal revol-

5. ver, y que el miembro de trgnsimisi&n se desplaza parale-
lo a los ejes de las dos curvas de mando,

Un ventajoso desarrollo ulterior de caracteriza
porque el miembro de transmisién recoge un resorte que es
atravesado por una barra que a través de.otro resorte es-

10, ;ﬁ apoyado sobre una parte fija, -
‘ En el dibujo se han representado esquemédticamen
te dos cabezales revolver de un torno revolver automdtico

-

deAun husillo como ejemplos de ejecucidn del objeto de la
invencién, Muestrans ’
15, La figura 1 una vista delantera del torno revol-
ver automdtico de un husillo,
La fiéura 2 una seccidn de la figura 1 que mues-
"tra el primer ejemplo de ejecucidn en mayor escala y pare
+ + c¢iglmente seccionado,
20. La figura 3 una seccidén segin la lfnea III-IIX
en la figura 2 en otra escala,
La figura.l4 una vista correspondiente a la figu-
ra 2 de un segundo ejemplo de ejecucidn,
La figura 5 una vista en direccién de la flecha
25, A con una seccidn segin la_linea V -V en la figura 4,
4 Sobre una bancada 1 de un torno revolver automd-
tico de un husillo se encuentra un cabezal de husillo 2,
a través de cuyo husillo se alimenta una pieza a trabajar
en forma de barra hacia el lﬁgar dé mecanizacién. Desde el

30. cabezal de husillo 2 se acciona un 4rbol de mando 3 que estd
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alojado en un soporte.h que se encuentra en lado de la
bancalada 1 opuesto al cabeéal de husillo 2, Entre el
cabezal de husillo 2 y el soporte 4 se extienden dos’ ba-
rras de gufa 5. .

Sobre la barra de gufa 5 se ha alojado axial-

. mente desplazable una carcasa 6 de un revolver desarro-

llada como patfn. En el lado de la carcasa 6 opuesto al

cabezal de husillo 2 se ha montado un motor de acciona-

. miento 10, por ejemplo, un motor eléctrico, un motor hi-

-drédulico o similar, que estd dotado de un dispositivo

de freno, no representado, y que tiende a parar el &rbol
de accionamiento 11 del motor 10 tan pronto como €ste se

ha desconectado de su fuente de corriente, E1 4rbol de

_ accionamiento 11 acciona, a través de uh engranaje céni-

co 12, 13, una polea motriz que lleva un perno impulsor
15, Este engrana en uno de varios recortes de un disco
en form; de cruz de Malta 16 que est{ asentado sobre un
drbol de conexién 18 que lleva un porta-dtil 17,

El porta-itil 17 lleva un niimero de escotes 19
correspondiente al némero de dtiles a recibir. En estos
escotes encaja un bulén fndice 20 que se acciona a tra-
vés de una palanca doble 21, Para accionar esta palanca
sirve una curva 22 unida con el disco motriz 14, El dis-.
co motriz 14 lleva uma leva 23 que trabaja conjuntamente
con un interruptor 24 dispuesto en ia carcasa 6. Este
sirve para desconectar el motor eléctrico 10 de su fuen-
te de corriente,

El motor eléctrico 10 s8e conecta por un disco
de .mando 25 dispuesto sobre el &rbol de mando 3y que

actia conJuntamente con un 1ntorruptor 26 dispuesto en’
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el soporte 4, Este conecta al ser acecionado por el disco
de mando 25 el motor eléctrico 10 con su fuente de corrien
te., En lugar del motor eléctrico 10 se puede emplear otro
motor de acclonamiento o un acclonamiento derivade de un
4rbol de mando,

.Sobre el 4rbol de mando 3 se ha dispuesto Qna
curva de mando del avance 7 que actia conjuntamente con

una palanca doble 28 alojada giratoriamente en el sopor-

, te Lk y de la cual encaja un extremo, en un escote de la

curva de mando de avance, mientras el ‘otro extremo asien-
té contra el lado frontal de uﬁ empujador cuyo otro lado
lleva un rodillo’30. Este asieqta contra una curva de man
do 31 que estd dispuesta fija contra giro, sobre un 4rbol
que lleva fija al giro la polea motriz 1, El empujador
estd alojado axialmente desplazeble tanto en el soporte

4 como también en la carcasa 6, Un resorte 32 apoyado por
una parte al extremo de la carcasa 6 adyacente al cabezal
de husillo 2 y por otra parte al soporte 4 tiene la ten-
dencia de arrastrar la carcasa 6 en direccién hacia el
soporte 4 y de esta manera a asentar uno con otro la cur-
va de mando 31, el empyjador 29, la palanca doble 28 y 1la
curva de mando del avance 7, La palanca doble 28 se puede
suprimir cuando la curva de mando 7 se dispone de manera
que su punto de atagque contra el empujador se encuentra
aproximadamente en su direccidn axial. Para elloc se desa~-
rrolla la curva de mando preferentemente como curva de
disco, La curva de mando del avance se puede desarrollar
también como curva blana con 4rbol de mando dispuesto
transversalmente, - | -

Durante ﬁna revolucién del ﬁfﬁol de'mandc 3 se
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fcerca el cabezal revolver por la curva de -mando del avan
ce 7 hacia la pieza a mecanizar que se encuentra en el
cabezal de husillo y se realiza el proceso de mecaniza-
cién, Terminado el proceso de mecanizacidn se retira el

cabezal revolver del cabezal de husillo en el recorrido

~de avance, Al final del recorrido de retroceso se inicia'

la conexién del revol@er. El disco de mando 25 acciona

el interruptor 26 con lo cual arranca el motor de accio-

namiento 10 y mediante el engranaje de cruz de Malta 15,

16, después de levantar el bulén fndice 20, se sigue co-
nectando el porta-ftil de manera que llega el siguiente
dtil a su posicién de trabajo. Deapgés de asegurar la po-
sicién del porta-dtil 17 por el buldén Indice 20 descﬁnec-
ta la leva 23 el interrupfor 24 con lo cual se desconec~
ta ¢l motor eléctrico 10 de fuente de corriente y por el
dispgsitivo de freno se para rédpidamente, La curva de man-
do 31 conectada con el disco motr{z 14 efectfia durante la
conexién del engranaje de cruz de Malta 15, 16‘uﬁa revo=
lucidn o gira una vez, con lo cual bajo:los efectos del
resorte 32 la carcasa se¢ retira mds del cabezal de husillo
2 y se lleva de nuevo § su posicién de trabajo,

‘La curva de disco 31 se ha desarrollado aquf
de manera que el cabezal revolver 17 se gire cuando su zo-
na de radio m&s pequefio, se encuentre contra el rodillo
30, describiendo la curva de disco 31 un 4ngulo central
de unos 120¢,

En 1;5 lugares 33 y 34 del radio més pequefio y
més grénde de la curva de disco 31 se encuentran en éste
arcos concéntricos al eJe de gzro con lo cual se forman

lugares de descanso que no proaucen ningﬁn desplazamiento
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de las piezas que actuan con ella,

En el segundo ejemplo de ejecuciln segin las
figuras 4 y 5 se han denominado las piezas correspondien
tes al primer ejemplo de ejecucién con los mismos signos

de referencia, denomindndose las piezas ligeramente mo=-

_ dificadas con el fndice "a", La curva de mando del avan-

ce 7a actlaaquf conjuntamente con un miembro de conexién
41 desplazable en la carcasa 6a que lleva cada vez dos
rodillos 42, 43 dispuestos en gorrones, de los cuales el
rodillo 42 encaja en un escote de la curva de mando del
avance 7a y el rodillo 43 asienta contra una curva axial
3la. Esta estd dispuesta en un buje 44 brolongado de una
rueda dentada 45 que engrana ;on una rueda dentada 46
unida coaxial con la rueda cdnicaflza y estd unida fija
al giro con el 4rbol de accionamiento lla, E1 miembro de
conexién 4l de desarrollo hueco recoge un resorte 47 que
se apoya contra una pieza de cob;ftura 48 dispuesta fue-
ra en la carcasa 6a, y estd atravesado por una barra 48

que en su extremo alejado del miembro de conexidén 41 lle

va un émbolo 50 que se desplaza en un cilindro 49, E1

cilindro 49 estd sujetado al soporte 4a y sirve para la

-

recepcién de un resorte 32a que tiene la tendencia de
sujetar la curva 3la contra el rodillo 43 y el rodillo 42
contra la curva de mando del avance 7a, Un juego de re-
sortes de platillo 51 alojado adicionalmente en el cilin
dro 49 sirve para la recogida de golpes. También es posi
ble disponer el miembro de conexidn 41 desplazable sobre
una de las barras de gufa 5 y asegurado contra giro,

En el segundo eJémplo de ejecucidn, que traba-

ja en igual forma como el'priﬁerO'de'los ejemplos, susti-
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tuye el miembro de conexién 41 la palanca doble 28 y el
empujador 29, También se ha-dispUestq_el disco motriz
coaxial a la rueda cénica de manera que se suprime el
érbol 32 del primero de los ejemplos de ejecucién.
NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del in-
vento, asi{ como la maﬁera de realizarlo en la prdctica,
debe hacerse c;natar que las disposiciones anterliormente
indicadas sosn susceptibles de modificaciones de detalle
en cuanto no alteren su principio fundamental, También
se hace constar que el invento cofresponde a una solici-
tud de patente ﬁresentad#,en Alemania n? T 24 365/49a
Gbw (DBGM 6 750 293) de fecha 10 de julio de ‘1,968, aco-
gléndose por lo tanto a los beneficios que conceden los
Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que cons-
titd&e la esencia del referido ipvento y por lo que se
solicita‘Patente de Invencidén por 20 afios en Espafia,

sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE DISPbSI~

TIVOS DE AVANCE DE CABEZALES REVOLVER, caracterizédndose

por lo siguiente:

12,~ Perfeccionamientos en la construccién de
dispositivos de avance de cabezales revolver, a su posi-
cibén de trabajo contra una pieza a mecanizar, en el cual
el movimiento de avance del cabezal revolver se deriva
de una curva de mando dispuesta sobre un drbol de mando
principal y en el cual el movimiento de desplazamiento,
que estd en relacién con la cénexi&n del cabezal revolver
se deriva de una segunda curva de mando, sujetdndose el
cabezal revolver desplazabie mediante un résorte, contra

ambas curvas de mando, caracterizados porque la segunda’
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curva de mando se dispone entre un miembro.de transmi-
s8ién que actda conjuntamente con la primera curva de man-
do y un 4rbol que gira con el accionamiento de conexién
del cabezal revolver asf como alojado en el cabezal re-
volver,

2!.-,Perfeccionamientos seglin la reivindicacién
1*, caracterizados pofque la segunda curva de mando desa-

rrollada como curva radial, estd dispuesta sobre el mis-

mo 4rbol con disco_de accionamiento del engranaje de

cruz de Malta y actda conjuntamente con un empujador a-

xialmente desplazable que esti en conexién con la prime-

‘ra curva de mandd a través de una palanca doble,

3%,~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacién

1l* § 2%, caracterizados porque la segunda curva de mando

se desarrolla como arcos de circulo en sus zonas més ale-
Jjadas y mds cercanas al eje de giro,

s ,. Perfeccionamientos segin la reivindicacién
1%, caracterizados porque la segunda curva de méndo desa-
rrollada como curva axial esté dispuesta sobre un &rbol
que se encuentra paralelo al eje de la primera curva de
mando ¥ que se gira por el acclonamiento de conexidn del
cabezal revolver ¥ porque el miembro de transmisién se
-desplaza paralelo a los ejes de las dos curvas de mando,

5% ,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién
Le, caracterizados porque el miembro de transmisidén reco-
£e un resorte que es atravesado por una barra que a tra-
vés de otro resorte estd apoyada contra una parte fija.
. 62,~ Perfeccionamientos en la construccién de
dispositivos de avance de cabezﬁles revol&er; %al ¥ como

queda sustancialmente descritc en la presente Memoria e
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ilustrado en los dibujos adjuntos,
Esta Memoria consta de once hojas escritas a

méquina por una sola cara. ‘ ;2‘ JUL 1m e

Madrid,
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