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a favor de
USM CORPCRATION, de nacionalidad norteamericana, domiciliada
en 140 Federal Street — BOSTCN, Magse
‘ ‘ por:
»Miquina para separar un nfimerc preseleccionado de pilezas su
;erioros de materisl textil de wna pila”.
e et Q0 O} s

Momorias desoriptivae

La presente invenocifn se refiere a una miguina para
auministi-ar hojas flexibles de una pila y en particular & una

miquina para soltar un nfémero preseleccionado de hojas que
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ge han de suministrar de la pila..

Uno de los problemas que ha existido en la téonica
de glimentacifn de hojas ha sido el ds suministrar ocon segu.:
ridad solamente una Gnioca hoja de material desde una pila
cortada de hojas, El problema hs prevalecido durantefuchos
afios, particularmente en la industria del vestido, donde la
mayor{a de la alimentacién de tejido desde una pila se ha Vo
nido efectuando hasta la fecha en forma manuale

Para llevaer & cabo este trabajo se han ideado diver-
sos aparatos y miquinas. Tales aparatos y mfquinas conocidos
han t enido éxito en la manipulacién de una gram variedad de
materiales proveyendo maguinaris automética 'que es eflciente
y segura pera suministrar una hoja finica desde una pila y
apilarla en un lugar elegldo.

Sin embargo, existe un segundo y quizé més diffoil
problema cuando hay que suministrar un némero preselecoionado
de hojas dispuestas en coincidencis desde una pila. ZBsta olr-
cunstancia se presenta a menudo completamente en la industria
del vestix donde la sigulente operacifm a la de desapilar las
hojas o8 la de coserlas, unirlas, o tratar de otrs mamera las
hojas para vinoularlas. Aqui, oomo en la operacién en que se
ha de suminigtrar una hoja fnica de la pila, es de la mayor
importaencia que se presente al puesto de trabajo solamente el
nfimero preseleccionado de hojas para eliminar el coste inne..
cesario de rechazar el producto terminado, Una méquina oong.
{truida ocon el citado propésito ha de ser por ello de funolo-
naniento aimpis y seguro de manera que se suministra de la
pila al subsiguiente puesto de trabajo s6lo el nfmero prese-
leccionado de hojas de material. fa méquina puede ademés

actuar sobre muy diferentes olases de materiales donde las



10

15

20

25

hojas tnicas pueden variar en una amplia gama de espesaes,
grado de porosidad y flexibilidad, o donde Se presenta una
varigoifn fricoiongl entre las hojas de la pilas

En lag méguinas actusles wio de los problemas bé-
sicos es el de separar de la pila el nfmero preseleccionado
de hojas, de modo que se puedan retirar completamente de
las hojas situadas inferiormente. 4si, cuando convieme re-
tiar una, dos, tres, etc. hojas de la superficle de la pila
en coinoidenocin mediante una ¥nica operacién de toma, el
operario puede mediante simple ajuste separar el niimero pre-
gselecclonado de hojas de modo que pueden ser retiredas con
pletamente de la pila de material.

La presente invencién tiene porr.ello por objeto pro-
veer una' mfquine para suministrar un preseleqcionado mimero
de hojas de material desde una pila, cuya méquina es apta
y segura para suminigtrar hojas tunicas o miltiples con una
amplig gama de caracteristicas de material y de espescre

Otro objeto de la présente invenoldn es proveer una
méquing para suministrar hojas de materisl de una pila, com-
prendiendo tal mfquina un dispositiro.oapaz de separar sola-
mente el nimero predeterminado de hojas qme se han de sumi.
nistrar de la pila. ;

Bstos y otros objetivos de la invenocifn, que podrén
apreciarse por la descripoién siguiente, se consiguen me-
diante la provisién de mwma miquing para suministrar hojas
flexibles de un material, tal como tejido, desde uma pila,
donde se smplea un elemento tomador para ser aplicado a la
superficie de la pila y retirar, segln convenga, una plura.-
lidad de hoja®, o una Unica hoja, a suministrar desde la pi-

la,
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BEn lg méquina se ha previsto, un dispositivo para se-
parar las hojas que comprende un elemento para ser aplicado
a la superficie de la hoja de la pils y pedios parg desplazar
ol elemento de acoplamiento superficial en una direccilém que
tiene un componente sustancialmente paralelo a la superficie
de la pila para provocar el deslizamiento de la hoja cogida
gsobre lag hojas inferiores de la pila. Cuando se ha de sumi.
nistrar ms de una hoja de la pila se emplean varios elemen—
tos de acoplamiento superficial y se acoionan sucesivamente.
Cuando el nfmero elegido de hojas ha sido separado por medio
de los elementos de prensifn, se .aplicsn, a la zona donde sme
ha retirado la hoja u hojas de las hojas inferiores, medios
para determinar una presifn de sujecién en las hojas inferio.
res de la pila, para mantener de este modo la pila mientras
se gcclona el elemento tomador para retirar la hoja, u hojas
de la pilae

Genoralmente se aplioa un elemento de aplicacién de
presiba en la d;b:eooién del movimiento del elemento de pren.
sidn superficial, y es eficaz cuando se aplica a la superfi.
ele de la pila para producir una inflexién en la hoja de ma-
terial que se desplaza por el elemento de preusifn superﬁ;.
ciale La formaoifén de la inflexifn suelta asi la hoja que se
acciong" desde la hoja inferior determinando una falta de aco-
planiento a fricoifn con la hoja inferior, sobre la zona fle-
xionada. Estas hojas que tienen tal falta de arrastre son
luego retiradas completamente por el tomador sin desordenar
las hojas inferiores gque son sujetadas juntas popfiedio de un
elemento de retencién aplicedo a las hojas inferiores de la
pila y por acoplamiemto a friccifm,

La hoja u hojas separadas asf{ de la pila permanecen
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alineadas durante la separacidn, pero para los lugares de ge-
parador, ¥ por ello es posible mantener la alineacién de las
hojas durante el proceso de saparacién y toma, si ollo inte-
rosa.

El elemonto de aplicacidén de presién de la méquinma es-
tablece una corta longitud de columma en una hoja desde su
punto de aplicacién al lugar donde ol elemento de acoplamien.
to superficial establece scontacto con la hoja. Ia szona de
contacto en'l;re la hoja superficial y la hoja :I.nfér:!.or 09 gene~
ralmente pequefio con relacién a la zona total de la hojJa, con
lo que se necesita aplicar muy poca presifn al elemento de
presiln superficial para deshacer la unién a friccifn sobre
egta zonas Cuando ol elemento de presifn frota la porcidn de
hoja hacia 6l elemento aplicador de presifn, la colwma forma-
da gobre la superficie de la hoja suffe umn toreimiento, for-
mando una ourva en S de flexiém, o alabeo, en la hoja. El
pliegue inferior, si es afn soportado mediante unidn a fric-
cifn (enmarafigmiento de fibra o superfiole irregular) a la
hoja de superficie, resiste dicho alabeo cuando solam;nte ge
aplioa a esta hoja en la direcciln del elemento aplicador de
presifn una fuergza desprecigble. Lga resistencia de alabeo
de la hoja inferior determinado po:;.- el efecto de columg jun-
to oon el alabeo de la hoja de superficie sypera as{ cualquie-
ra mién a fricoiln entre las dos hojas y la hoja inferior
decrece hasta su estado plano cuando es retenida oon el resto
dela pila.

Generalmente, los dispositivos separadores se emplean
a pares, estando cada uno previsto en una esquina de la pila
de hojas posteriormente al elemento tomador. Los dispositivos

estén generalmente montados de manera que los elementos de
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prensiln superficisl en su funcidnamiento para soltar una
hoja de la pila son desplazados con una componente hacla
otra, o diagonalmente desde las esquinas hacia el centro de
la superficie de la pilas

Lg figura 1 es una vista en alzado que ilustra, a
$4tulo de e jemplo, una mfquina constituida de acuerdo oo
msa forma de realizaoifn de la invencién para el suministro
de hojas de materisl, tal como tejido o similar,

Lg figura 2 es una vista en planta superior oonside-
rada a 1o largo del plano IL.II de la figura 1 y qus iluss
$ra detalles de la invencién é‘esoala ampliada para mayox
claridade

Ia figura 3 es un alzado lateral, en secoiln par.
cial, po;.- las 1fneas III.III de la figura 2 y que ilusira
detalles del dispositi+6 éééaradox que Se representa en la
figura 2, ‘

Ia figura 4 e8 un alsado similar al de la figura 3
y que mu.estra los varios elementos del dispositivo em otro
punto durante el funcionamiento; ¥y

Lg figura 5 es un alzado similar a los de las figne
ras 3 y 4 pero Que ilustra los varios elementos del disposi-
tivo consgiderados en otro punto durante el funoionamiento de
1 méquina,

Oon referencia a los dibujos, y en partiocular a la
figura 1, 89 representa una mfquing para suministrar mate-
risl lamingr flexidble tal como tejido, que ha sido construl.
da de acusrdo oon las ensefianzas de la presente invencién y
que ocomprende un bastidor -~10.. provisto de un elevador .12
montado con movimiento vertioal, Adyacente a la parte supe-

rior del bastidor -1l0- estd fijado un brazo de soporte que
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so oxtiende por enoimg del elevador -12- y est4 provisto de
una ocabezg de trabajo -1l6-, montado deslizamte.

E]l elevador -12- est4 dotado de dos rodillos 18 ¥
=20~ montados en lados opusstos de wn ocarril vertical -22. fi.
Jjado al Bastidor ~10-. El elevador -~12- est4 wnido ademis pox
un elemento de retencién -24— a una cadena sin £in -26- que en-
grana con dos ruedas dentadas -28~ y -30-. La rueda dentada
superior -28.. es libremente giratoria y aotfia como rueda den-
t.ada looa, m;entras gque la rueda dentada inferior ..30.. 3 ac-
clonada a izquierda y a derecha por medio de mn elemento motor
conveniente (no ilustrado).

El eievador «1l2. ;omprende ademés una superficie sus-
tanoialmente horizontal ..52.. sobre la que se puede oolooar
una plataforma ~34- que sostiene una plla 5 de plezas de mate-
rial flexible.

En la estructura hasta aquf descrita sd puede observar
que el movimiento a la izqulerda de la rueda dentada .30. como
ge muestra en la figura 1 determina el ascenso del elevador
~12. por el ocarril -22., en tanto que el movimiento a la dere.
cha de la aludida rueda dentgdd . ~30- provoca el descenso del
elevador.

#1 brazo de soporte -l4- comprende un alojamiento ~38.
provisto'en uno de los extremos de una oreja -40- a la que se
articula wn cilindro -42. que se extiends hacia delante sobre
la longltud del brazo -l4~ y es del tipo de doble accién gue
puede ger acclionado mediante una adecuada fuente de fluido a
presién (no ilustrada). Fijada al slojamiento -38- en un punto
delanterb de la orejan-40- ge halla una varilla de sopoxrte de
carro -44- que se extliende longitudinalmente sobre la mayor paz
te del brazo —l4-e
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En la figura 1 se puede observar que la cabeza de 128
bajo comprende un elemento de soporte -46- f£ijado a una caja
~48- montada deslizante sobre la varilla ~44-. La oaja desli-
zante ~48~ y el soporte -.46- determina un conjunfo de carro
para los varios elementos del dispositivo tomador de hojas,
que es movible a lo largo de la varilla —44-. sobre una parte
del brazo &4e 80porte -l4-. El cilindro -42. estd provisto de
un v4stago de pistén -50- unido articuladamente al extremo d6-
lantero de la caja -48- para solidarizar el oilindro -—42- oon
el conjunto de cairo.

El soporte -46.. se ilustra provisto don una poroilén
que se prolonga inferiormente a la gque estd unida una placa
de montaje que se extiende horizontalmente ~54. la cual estd
dotada en general de una pluralidad de aberturas alargadas a
través de las cuales se extienden sujetadores roscados 57«
para soportar una pluralidad de elementos tudbulares ~58—,

El brazo de soporte -l4- estd dotado de un par de intel
rruptores de £in de carrera ISl y LS2 fijados en los extremos
del brazoe. Ia caja -48- ontd provista a su vez de una pestafia
~60-. que se éztiende hacia fusrg y tiene una superficie supe-
rior alineada para establecer oontacto con los rodillos de ac-
tivacifn de los interruptores LSl y LS2, Bstos interruptores
estén funcionalmente coneotadoé en wn oircuito de control que
o8 apto para activar las diversas vilvulas de aire y molores
que acoclonan ef cilindre ~42., el elevador -l2. y que provesn
fluido para el elemento tomador utilizado en la miquing, Adi-
olonalmente, los interruptores LSL y LS2Z se pueden emplear
junto con una cirouiteria adecu;da paia iniclar el funclong-
miento y las secuencias de acoifén retardada en el nuevo dispo-

sitivo separador. Tal dispositivo estd provisto de wn elemen.
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to tomador pars retirar ls hoja de superficie, o un némero
preseleccionade de hojas, de la pila y enviar la hoja u hojas
al lugar deseado. Bl elemsnto tomador ~62- puede ser de cual-
quier tipo gue cumpla las particulares necesidades de la apli-
cacién con relacién al material que se ha de tratar, asi como
con el nimero de hojas a retirar, y la precisidén requerida
para apilar o unir en el lugar de depdsito de las hojas y ho-
Ja .

En las figuras 2 y 3 consideradas junto con la 1, se
puede observar que al bastidor .10- se halla unido, encima del
elevador -12., un elemento de soporte conformado en T w64we
En cada extremo de la parte transversal de este elemento en
T go ha previsto un dispositivo -66- separador de hoJa que
éomprende una placa de montaje -68. dispussta sobre el elemen-
t0 ~64~. Esta placa presenta dos aberturas alargadas -T70- a
través de las ocuales estén colocados tornillos .72-. pmra suje-
tar el dispositivo -66. al elemento —64- con posibilidad de
ajuste lateral del dispositivo a lo largo del tramo transver-
sal del elemento mn T,

Tos dos dispositivos —66- son idénticos en estructura
Yy funcioﬁamiento, por lo que se describir§ solamente uno de
ellos, habidnsose dado a los elementos lguales de cada dispo-
sitivo las mismas referencias numéricas.

Bl elemento de soporte para los varios elementos mow
vibles dek dispositivo -66- estd ademés provisto de dos blo-
ques de artioulacibn 73~ y ~T5- y un blome de articulacién
dispuesto centralmente -~T4-, fijados en la placa ~68., El1
bloque de articulacién -T4- tiene una abertura para recibir
un pasador -78- y dos chlindros neumiticos -80~ y -82- del

tipo de doble accién acoplados articuladamente mediante el
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pasador ~78-~, Los cilindros -80. y -82. estén ademfs coneo-
tados articuladamente a d0s ejes -84- y -86-, respectivamen-
te, los cuales se glojan en los bloé_uas ~73= J =T5=s Bl oiw
lindro -82- est4 por ello wnido articuladamente entre los
bloques ~T4= ¥ 713~ mientras que el cilindro —80- estd sow
portado independientemente articulado entre los bloques T4
¥ «T5=e

El cilindro -82;, 48l como se aprecia mejor en la fi-
gura 2, estd provisto de un elemento en 4ngulo 88~ conectado
a un véstago de pistén ~90- accionado en el cilindro mediante
presiln de fluido. En una poroifn rebordeada del cilindro
~82~ e encuentra una espiga de gufa -92- para permitir el
movimiento deslizante y uno de sus extremos esté unido al
elemento en &ngulo -88. para sumentar la rigidez del elemento
y evitar el movimiento giratorlo durante sl funcionamiento
del dispositivoe.

Asimismo, el oilindro .80~ tiene un véstago ~94- uni.
do & un &ngulo -96- vinoulado a una espiga de gufa deslizan-
te 98-, todos los cuales estén previstos para funcionar en
forma anfloga & la de los elementos desoritos oon relacifm al
011lindro 82—

Bn las figuras 3 a 5, consideradas en relaciln com
ls figurs 2, se puede observar que los #&ngulos 96~ y -88-
comprenden uns aléta dirigida hacia abajo ¥ que terming jun.
t0 a la superficie de la pila S. Las aletas de los elementos
~88-~ y -96- estén provistas de nedios para prender en la su-
perficie de la pila S en forma de tiras de guarnioiln de caxr.
da =100~ y ~102-, Estos elementos de guarnicidn de carda
~100- y -102~ estén orientados de manera que sus puntas que
dan dirigldas haoia los elementos tomadores -62- por lo que
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determinan wng accibn de empuje sobre la hoja prendida cuando
ge muoven en esta direcciln.

Aun cuando la calidad friccional unidirecciongl de los
elementos de guarnicién de carda ~100-. y -102- hace este mate-
rial particularmente #til en esta aplicacibn, los elementos
~88- y -96- podrfan estar tambien provistos de una pluralidad
de espigas apuntadas oon sus extremos orientados hacia el ele-
mento tomador -62-, o un material de cinta adhesiva, eto. ca-
da uno de los cuales pusde ser conveniente para una aplicacifm
partioulare

Adends ®e ha abservado que en muchas aplicaciones en
las que el dispositivo concreto -66- se ha de utilizar con ho-
Jas que tienen ung amplia gema de espesores, es muy convenien-
te el empleo de espigas o ejes apuntados que son fcilmente
interoambiables o ajustables en longitude.

Los ejes -84~ y -86- ademfs de servir para unir arti-
ouladamente 1los oilindros -80- y -82~ a los bloquss 73—y
=T5=, sirven para determinar la unidén articulsda de dos hrazos
sustancialmente paralelos ~l04. ¥ ~106= y 6l disposisivo sepa.
rad0r =66wo LO8 brazos ~1l04- y =106~ se extienden sobre lgfi-
1a S y son movibles independientemente con respecto a 108 ol-
1indros ~80-~ y ~82~ y entre sf. Como se aprecia mejor en la
figura 3, 61 brazo -1l04. estd dotado de un soporte en &dngulo
~108-~ con una aleta provista de dos orificlos elargados a tra
vés de los que s8e colocan sendos tornillos para wmir ajusta-
blemente el soporte al brazo -l04.. La aleta inferior del so.
porte -108- tiene una abertura en la Que estéd acoplada la par-
te roscada de un ple prensador -110... Bn las dos caras de lg
aleta inferior del soporte ~108. estdn dispuestas tuercas sco.
pladas a lgforoién roscads del pie -11l0- para mantenerlo inmo.
vilizgdo pero ajustable cm relacién a la aleta.
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Como en el caso del brazo ~1l04.., 6l brazo opuesto
~106-~ e halla asimismo provisto de un soportie en &ngulo
-112. que tiene uma aleta inferior dotada de un pie prensa-
dor ~1l4~. que pende inferiormente del brazo. Los pies pren-
sadores ~110- y -114-, susceptidles de movimiento giratorio,
son aptos para establecer contacto con la superficle de la
pila § y constituyen elementos para ls aplicacifn de presifm
sobre la mismae

A la vista de la estructuracifn que se ilustra en las
figuras 3, 4 ¥ 5, se puede apreciar que en el dispositiwo se—
parador -66- se proves un elemento de retencidn constituide
por wn cilindro -1l6~ verticalmente dipuesto y que tiene una
porciln acoplada & rosca en la placa de montaje -68- y mante-
nida en posicifém mediante una tusrca. El oilindro -116- pre-
genta un véstago -118- que actfia como soporte, y se aloja en
ung sherturs de una placa de sujecién ~120.. Bsta plaocs es
ajustable a lo largo del véstago -118~ y se mantiene retenida
medisnte dos tuercas unidas a rosoa en el vAstago. Como es
evidente por la observacifn de las figuras 3 y 4, el oilindro
vertical ~116- est{ unido a la placa de montaje ~68- en wjs
posicién segfin la oual la placa de montaje ~.120- se halla dis.
puesta encimg de la pila S oon el véstago -118.. en su posic
cifn retralda, pero se desplaza a una posioiln en la que su;]e;
ta la pila S ouando el véstago se encuentra en la posiclién
extendida. Ig placa -120- est4 provista de un orificlo alar-
gado ~l122- p:aza recibir los elementos en &ngulo 88~ y ~96.
en su posicién retraida, oon lo que es posible llevar a cabo
la retencién y el deslizamiento del materiasl sobre la super-
ficie de la pila sustanciaglmente en la misma posicifn,

Debajo de 1os oilindros -80- y 82~ estén respectiva-
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mente dispuestos dos topes ajustables ~124. y ~126-~ Para DRDe
tener la orientaciln entre los elementos de prensibn de tejido
conectados a cada cilindro y la superficie de la pila 8, ouan-
do la pila es retirada de debajo del dispositivo separador
~66~ por el elevador -l2-.

Para efectuar la citada separacién, se utiliza el dis-
positivo'separgdor ~66., como se ilugtra mejor en las figuras
35, 4 ¥ 5. Aunque los dispositivos -66- que se ilustran en ta-
les figuras actuan para reallizar ka separacién de dos hojas de
la pila, para ser seleccionadas en coincidencis por el dispo-
sigitvo ~-62-, se ha de decir que interrumpiendo la alimenta-
cifn de fluido a uno de los oilindros -80- u ~82.; el disposi-
tivo es apto para separar solamente uma hoja de la pila S. Tam-
bién es evidente épe se podria afiadir al conjunto wn tercew
cilindro con su estructura correspondiente, que funcionarian
de la misma manera secusncial para proporcionsr la separacién
de tres hojas de la pila. 4demds, proveyendo medios adecuados
para mentener la hoja flexionada en su estade de flexién, como
w dedo movible (no ilustrado) dispuesto enocimg de la pila,
solo seria necesario repetir el funcionamiento de los oilindros
=80~ 1 .82« pare flexionar si interesa, una pluralidad de ho.
Jas, ‘

En 1la figura 2 con el elevador -12- en su posicién su-
perior, el dispositivo separador -66- es soportado sobre la
pila S oon las extremidades inferiores de los elomentos -88-

Y «90=, ¥ por lo tanto las guarniciones de carda -100. y -102.,
en contacto con la superficie de la pila. ILos cilindros -80-
y -82- estén oomprimidos por un lado de modo que los vstagos
~90. ¥ =94~ 86 hallan en sus posiciones retrafdas. Los pies

prensadores -11l0. y -1ll4. esthn en contacto con la superficie
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de la pila, halléndose situados en los dos lados de la lfnea
de movimiento de los elementos ~88. y 964

Como con los oilindros ~80- y -82-, el oilindro -116-
estd comprimido de manera que el pistdén ~118. se halla en la
posicifn retrafda, situando as{ la placa de sujeeién -120- de
modo que épada gseparada de la superficie de la pila 8. La mé-
quing se encuentra ghora en posicidn para suministrar dbs ho=
Jas desde la superficie de la pllae,

En la figura 3, el extremo opuesto del oilindro ~80-
ha sido comprimido, con lo que el elemento ~.96- se ha desli-
zado sobre la superficie de la pila. La guarnicifmn de carda
=102~ en contacto con la hoja superficial resulta acoplada &
ella,y obliga & la hoja a que s8e desplace sobre las hojas in-
feriores formando un buole o flexilén entre el elemento ~96-
y ol pie premsador =ll4-. Con los elementos asi dispuestos,
el elemento —88. permsnece ahora sobre la segunda hoja super—
fiolal de la pila, siendo la hoja superficial fécilmente des.
lizante debajo de la gusrnioiln de carda ~100- cuando 86 MU~
ve en direcoién de los puntos de prensién de dicha guarioibn,
Ia placa de sujecifm ~120.. se mantiene afn encima de la pila
S, accionando solamente el cilindro conectado al e}emento
«96me |

En la figura 4, el cilindro -82- ha sido acclonado
ghora de manera que ol elemento -88. es desplazado hacia de.
lante en direcoién a los pies prensadores -11l0- ¥y ~2l4. de
modo que se foxmg un bucle en la shora hoja superficial de la
pila S entre el elemento ..88. y los pies prensadores ~110- ¥y
«1l4.., directamente detrds del elemento -96-. Ahora se 80010~
na el cilindro -116~ de modo que laplaca de sujecién -120- es

empujada hacia abajo sobre la pila § para retener en su sitio
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la tercera hoja y las hojas inferiores mientras el elemento
tomador -62- s desplazado desde los dispositivos separado-
res -66- llevando consigo las dos hojas superficiales que
han sido separadas de la pila 8o

Adicionalmente, el elevador -12- se puede hacer des.
cender durante el funcionamiento del dispositivo tomador
~62~ para dacilitar la retirada de las hojas separadas de la
pila, ouyo elevador se hace volver lusgo sustanciglmente a
su posicifn inieial para comenzar un nuevo cicloy Cuando 6l
elevador -12. se hace volver hacia arriba se sitfia general-
mente de manera que la mrte supserior de la pila se halla
giempre sustanciglmente en la misma posicién con relacin al
dispositivo -66-, Ia placa -120- se sitfia también en el dis-
positivo ~66. de modo que mantiene su efectividad sobre la
poreién iniclal del recorrido hacia abajo del elevador.

Aunque el funcionamiento se ha desorito con referen.
cia a un dispositivo ~66-, debe entenderse que los cilindros
~82., 80~ y -116. estdn conectados a wa fuente comén de
presifn da fluldo de modo que el funciongmiento de los dis-
positivos para separar la pila estd sincconizado secuencial.
mente.

Aungue los elementos de cirouito especificos emplea~
dos para comprimir los cilindros -80-, -82- y -116~ en su-
cesién no se han descrito con detalle, se considera que los
entendldos en lg materia pueden elgborar varias disposiclo-
nes de trabajo, empleando componentes eléctricos y neumdti
c08 y por ello no se desoriben detalladamente.

La miquina descrita comprende dos dispositivos sepa-
radores -66-. Sin embargo, es evidente que pueden eoxis tir

aplicaciones cuando se puede utilizgr un solo dispositivo
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~66-, 0 81 58 necegitaran m’as de dos de tales dispositivos
para separar adecuadamente el material.

Sin embargo, se ha llegado a la oonclusién de que para
la mpyorfa de las aplicaciones en la industria del.vestir,
donde se suministran hojas de tejido de un tamafio medio, son
suficientes los dos dispositivos -66. para controlar adeouada:.
mente la separaciln y movimiento del material de la pila S,

Ademds pusde decirse que ocon dos dispositivos serara..
dores ~66- actuando sobre la pila S dan la zedundanoia o esta~
do "libre de fallos” donde solamente cusndo ambas unidades se-
par;n inco:rrec‘aamen%e dan lugar a un mal funcionamiento en el
proceso de suministro.

Adioionalmente, se debe deoir que la situacién de los
dispositivos -66. en las esquinas de la pila ha resultado ven-
tajosa en la mayorfa de las formas de tejido comprendidas en
la industria del vestir. Aunq.,ue la invencién escrita no se
hg de limitar al empleo de 1os dispositivos separadores -66:.
en las esquinas ds las pilas, esta disposicién ha resultado
ventajosa en la mayoria de las pilas con tales esguinas dis.
ponibles,

Se ha observado ademés que para materiales muy duros
los piles prensadores -ll4. ¥ -110- se pueden retirar por lo
que los bucles formados por los elementds 88— y -96- resul.
tan muacho mayores, slendo empujado el material contra el to.
mador ~62. mas bien Que contra los ples prensadores,

Se considera que las diversas caracteristicas y ven.
tajas de la presente invencién se aprecisn olarsmente por la
precedente desoripoifn. A los entendidos en la materia se
les puede ocurrir indudablemente otras varias caracterfstioas

y ventajas no enumeradas conoretamente, asi como muchas varia.
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ciones y modifioaciones de la fomg preferida de reslizaoilm
citada s8lo a titulo deo ejemplo, todas las cuales se pusden
realizar #in apartarse del espiritu y alcance de la invencifn,
tal ocomo ge define en las siguientes reivindicaclones,

Se reivindica como objeto de la presente patente de
invenoifns .

1.- M4quina para separar un nfimero preseleccionado de
plezags superiores de materigl textil de una pila, del tipo
gque comprende un dispositivo tomador y un dispositivo pars se-
Parar plezas supsriores sucesivas, caracterigcada
por el hecho de que el dispositivo para separar pilezas supe.
riores sucesivas ocomprende por lo menos un elemento (88.96)
que prende a friceiln la pieza superior de una pila (S) y )
e3s movible alternativamente con relacién a la superﬁcie de
diocha pila entre una posicién retrasada y una posicién ade-
lantada en combinaciln con un pie prensador (110-114) que
prende la superficie de la pila dslante de la posioian avan;
zadao

2.~ Méquinga, seghn la reivindicacién 1, caracterizada
por el hecho de que el elemento alternativo (88-96) est§ pro-
visto de guarnioién de carda (100-102) para prende;' la piesa
supexriors i

30 M&quina, segin las reivindicaciones 1 § 2, oarac-
terizado por la provisién de un elemento de retencién (120)
que prende al borde de la pila (S) junto a la posicién retrai-
da del elemento alternativo (86-96) después de la separacién
de las plezas superiores, )

4.~ Migrina, seglin las reivindicaciones 1 a 3, carao-



terizado por el hecho de que estf situada en wna esc;;uina de
la pila (S). '

5.:. Miquina segfn las reivindicaciones 1 a 4, caraote-
rizada por el hecho de gue el dispositlvo tomador (62) estd
situado delante del pie premsador (110.114) . ’

6o~ Miquina para separar un nﬁmero”preseleooionado de
plezas superiores de material textil de una pila.

Esta memoris oconsta de diez y ocho péginas esoritas
por una sola carae

BARCELONA, 17 de junio de 1.569
e ke




USM  CORIDRITION S HOILS HEUaL
- X6026 0~ Werdey oral,




C/SA  CoRPDRATI/ON & HOS LS KOS P
RECEE - 7 ercidy eF o, l




UEM  CORFORITION F HOUALS OISO

XEO26 @ -~ ﬂefb/@ 4/4/.

Fig.3
7 L[]0
66
7 o Ll 9058 1t 08
o2 i .:-i—(f-i._"::{?._' N 6
2 ) ssrss T e A ‘ﬁ
e va
64

F/{gg 7?7575
T8

i 22

ﬂ? AL%!?AC!OA
/

V/ ‘{ 7, // "




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



