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MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de una

o

PATENTE DE INVENCION

Solicitante: B. R. G.

Residencia: 2, rue Pasteur.- 95-DEUIL-IA-BARRE.-
FRANCIA.

Enunciado: "DISPOSITIVO DE ACCIONADO DE LA INCLINA-
CION DEL TABLERO MOVIL DE UNA CIZALLA
CON MANDO HIDRAULICO".

~

" Prioridad: de la solicitud de patente francesa K-~
flero 6908762 del 25 de Marzo de 1.969.
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ELl presente invento se refiere a un dispogitivo
de mando de la inclinacidn del tablerc mévil de una ciza-
lla,

En efecto, para facilitar la manipulacidn de las
cizallas, para que el trebajo sea mds fécil y mds rdpido,
es conveniente podeé controlar la inclinacidén del tablero

mediante un mando ‘mico que da sin equivoco el dngulo de

. inclinacidén necesario para un espesor de chapa dado y su

resigtencia al cizallamiento, es decir la materia que se

trata de 6izallar.

Pero es conveniente, en el caso de tal control
de la inelinaeibn, el poder determinar rdpidamente desde
fuera el sitio preciso de cruce de las cuchillas a lo laxr
g0 de la linea de corte en funcién del espesor de la cha-
pa, puesto que cuando el usuario corta unas chapas de pe~-
quefias dimensiones, no es necesario que el tablero mévil
efectlie wn recorrido completo. En estas ccndiciones se -
puede auvmentar notablemente el ritmo de corte.

El presente invento tiene por objeto el de cum-
Plir estas metas y se refiere a:

Un digpositivo de control de mando de la ineli-
nacidn del tablero mévil de unz cizalla de mendo hidraili
co, del tipo descrito en la Patente francesa nim. 1.365,271
caracterizado porque un pulsador de mando, gque coopera con
un cuadrente en el que estd indicado el dngulo de inclinae-
cibn del tablero mdévil en funcidn del espesor de la chapa
¥y de la resistencia al cizallamiento, esta unido con una
leva que acciona, por medio de dispositivos de accionamieg
to apropizdos la valvula piloto de cada uno de los gatos

de mando del tablero mévil de modo que dicho tablero mdvil
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tome la inclinacidn indicada en el cuadrante..

El invento estd caracterizado ademds por los si

" guientes elenentos:

a) la leve estd constituida por wna excéntrica
circular, cooperendo dicha excentrica con un plato unido
8 una palanca articulada en una de sus extremidades y que
lleva una polea en la otra extremidad, trénsmitiéndose el
desplazemiento de dicha polea-a las valvulas piloto por
medio de wna cinta flexible pero no extensible que pasa
por wna polea fija para la védlvula piloto que ha de bajar
¥ que paéa por dos poleas fijas para la valvula piloto que
ha de subir en la misma distancia. |

b) el sitio de eruce de las cuchillas estd deter
minado por un conbacto eléetrico que acciona el cireuito
hidradlico de la c¢izalla, estando dicho contacto dispues~ -
t0 en un drgano unido al movimiento del tablero mévil, -
accionado por uno o varios dedos dispuéstos en su frayec-

toria,.

¢) se prevén varios dedos cuya posicién correspon

de al sitio de cruce elegido para las cuchillzs.

d) la distancia entre los dedos es variable en
funcidén del angulo de inclinacidn del tablero mévil por
medio de una palanca, cuya palanca estd wnida al plato de
mando de inclinacidn, estando los dedos dispuestos en di-
c¢ha palanca bajo la forma de un haz de varillas dobladas
segin dngulos predeterminados, de modo que el ascenso o
el descensc de dicho haz respecto al contacto se traduce
por una variacidn de la distancia de separacidn entre los
dedos.

A titulo de ejemplo, y para facilitar la compre-
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gidn de la descripecién que sigue, se ha representado en los
dibujos adjuntos: |

En la figura 1, wna vista esquemdtica del mando
de la inclinaecidn del tablero mévil;

En la figéra 2 una vista detallada de la excén~
trica de mando de 1; inelinacidn;

En la figura 3 wna vista esquemdtica del cuadran
te de lectura para el mando de inclinacidn;

En la figura 4 wna vista esquemdtica del dispo-
sitivo de’ seleceién del sitio de cruce de las cuchillas; y

" Bn 1a figura 5 otra vista del digpositivo sesin
la figurs 4.

Ixaminando las figuras, se ve que el tablero
mévil 1 de la cizalla es accionado por los gatos 2, 3 de
la manera deserita en la Patente francesa num. 1.365.271,
accionando las vélvulas piloto 2a, 3a, el descenso de di-
chos gatos 2, 3. Para obtener una variaciin del éngulo<
de la inelinacién del tablero mévil 1, basta hacer descen
der la valvula piloto 2a en una distencia correspondiente
¥ hacer ascender la vdlvula piloto 3a en la misma disten-
cia.

A este efecto, se prové un mando por execénirica

-4, unido a wna empuiiadura de mando no representada., Ia

excéntrica 4 coopera con el plato 5 solidario de wna palan
ca 5b, Diche palenca 5b estd articulada en 5g en una par-
te fija de la cizalla y lleva en su extremo libre una po-
lea 5a. Una cinta flexible pero no extensible 14, por -
ejemplo de acero templado estd sujeta a la valvula piloto
22, pasa por wna polea fija 6 y a continuacidn por la polea

5a, por otra polea fija 7 y finalmente por la polea 8 para
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lleger a la vélvula piloto 3z con la cuel la cinta es -~
isualmente solidaria. '

Con este nmontaje, el ascenso o el descenso de la
polea 5a a consecuencis de unz rotacidn de la leva 4, pro
duce un movimiento correspondiente de las vdlvulas piloto
2a,.3a. Por el contrario, el descenso del tablero mévil
1 no hace variar la posicién relativa de las vélvulas pi |

loto 2a, 3a y por consiguiente la inclinacidén & quede -

" constante 2 lo largo del fecorrido de trabajo.

. Para marcar el dngulo < con la ayuda de la empu
fiadure de mando, ésta coopera con wn cuadrante graduado -
provisto de una red de curvas que dan el dngulo B de giro
de la leva que es proporeionzl al dngulo <t de ineclinacibn
del tablero névil 1 en funcidn del espesor de la chapa que
he ‘de cortarse y de su resistencia Rc al cizallamiento.
Esta resistencia R, es evidentemente una ceracteristica
del material que ha de cortarse y eventueimente del irata
miento térmico, ete... al cual ha sido sometido.

En el caso de wna excéntrica que gira alrededor

de x x' con wm excentrado r se obtienen las siguientes -

relaciones:
La ley de corte por cizallamiento es de la forma
R, . e2
P=k
fang «

en que:
P = esfuerzo de corte

k = constante -

R, = resistencia al cizallamiento

e = egpesor de la chapa que ha de cortarse '

X = 4ngulo de inclinacién entre las cuchillas

Si Rc ¥ F quedan constantes se puede escribir:
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tang X = ke2,

poniendo B = C. e.

Y observando que el desarrollo limitado de Cos

B es: , .
Cos B =1~ A2 N BT
- 2 4
se puede escribir: i ]
2 (1-Cos B ) =R 2
y tang £ = __k . g2 _ XK' (1=-cos @)

.ol

fPara la graduscién del cucdrante 9 basta enton-
ces marcar sectores de circulos concéntricos con el centro
de x x! correspondien&o a la resistencia al cizallamiento
R, kfigura 3) y realizar divisiones equidistantes en cada
unoide los circulos que corresponden al espesor de la ho-
Ja que ha de cortarse, Con wna excéntrica 4, cuyo excentra
do r es igual a k' y eligiendo convenientemente el punto
de atague del plato 5, se obtiene entonces la funcidn k' =
(1=Cos 8 ) = igual tang. < .

Ahora bien, para ecdaptar la carrera del tablero
mévil al dngulo de inelinseidn y a la anchura de la chapas
que han de cortarse, esta previsitc otro mendo gque permite
obtener wna longitud de corte predeterminada, haciendo va-
riar el sitio del cruce de las ldminas,

A este efecto, estd previsto un contacto 11 suje
t0 en un drgano wnido al movimiento de la parte recta del
tablero mévil 1. Zste contacto (eldctrico o hidrafdlico)
ge encuentra en el curso de su trayectoria con un dedo fi-
jo, lo que provocz la detencidén del descenso de la hoja md
vil,

Para obtener log varios puntos de cruce pravis- -
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tos, por ejemplo a 0,5 ~-1~1,5-2= 2,5~ 3 metros
de la anchura de la clzalla, independientemente del
dngulo de inclinacidén del tablero mdvil, estd previs-
to vn accionamiento manual por pulsador 13 que hace bas-
cular el dedo 12 elegido en la trayectoria del conbtacto
11. Se han previsto tantos dedos 12 como puntos de cru-
ce y estdn dispuestos bajo la forma de un haz de dedos
12 doblados bajo &ngulos diferentes, y articulados en
12¢ en el bﬁazo 10." Dicho brazo soporte 10 es solida-
rio del plato 5. Por consiguiente, una variacidén de la
altura del haz de dedos 12, siguiendo el plato 5 hace va-
riar la distancia de separacidn entre los dedos respecto
al contacto 11. BSe obtiene asi un dispositivo de correc-
cién que hace variar la distancia de separacién entre los
dedos en funcidn del éhgulo de inclinacidén del tablero
mdvil,

En resumen, la Patente de Invencidén que se soli-
cita deberd recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de accionado de la inclinacién del
tablero mdvil de una cizalla con mando hidratilico, carac-
terizado porque un pulsador de mando, que coopera con un
cuadrante en el que estd indicado el éngulo de inclircién
del tablero mévil en funcidn del espesor de la chapa y de
la resistencia al cizallamiento, estélunido a una leva que

acciona, por medio de dispositivos de mando apropiados,

"~ la valvula piloto de cada uno de los gatos de mando del ta-

blero mévil, de modo que dicho tablero mbévil tome la in-
clinacidén indicada en el cuadrante.

2. Dispositivo segin la reivindicacidén 1, c¢arac-
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terizado porque la leva est? constituida por una excéntri
ca circular, cooperando dicha excéntrica con un plato umi-
do a2 una palanca articulada en una de sus extrenidades y
que incluye una polea en su otro extremo, siendo el despla
zamiento de dicha polea transmitido a las valvulas piloto
por medio de una cinta flexible pero no extensible, pasan-
do por wna polea fija, para la vilvule piloto que h2 de deg
cender y pasando por dos'poleas fijas.para la vialvula pi-
loto que ya dé subir en la misma distancia,

L ’ PR . 4
.3, Dispositivo segin las reivindicaciones 1 0 2,

caracterizado porque el sitio de cruce de las cuchillas estd

determinado por un interruptor que controla el circuito hi
dradlico de la cizzlla, estando dicho contacto dispuesto
en w érgano unido al movimiento del tablero mévil, accio-
nado por uno o varios dedos dispuestos en su trayectoria.
4, Dispositivo segin la reivindicacién 3, carac~
terizado porque estdn previstos varios dedos cuya posicidn
corresponde al sitio de cruce elegido para las cuchillas,
5. Dispositivo segin las reivindicaciones 3 y 4,
caracterizado porque.la distancia de separacidn entre los
dedos puede variar en funmeidn A8l dngulo de inclinacidn del
tablero névil por medio Ge wna palanca, wida 2l plato de
mendo de inclinacidn, estendo los dedos dispuestos en di-
cha palanca bajo la forma de wn haz de varillas dobladas
segin dngulos predeterminados de maonera que el ascenso ©
el descenso de dicho haz respecto al contacto se traduzea

por una variacidn de la distancia de separacién entre los

dedos,

6. Se reivindica por 4ltimo, como objeto sobre

el que ha de recaer la Patente de Invencién que se solici-
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ta: "DISPOSITIVO DE ACCIONADO DE LA INCLINACION DEL TABLERO,
MOVIL DE UNA CIZALLA CON MANDO HIDRAULICO".

Todo conforme quedsa descrito y reivindicado en
la presente Memoria, que consta de nueve paginas mecanogra-

fiadas y dibujos que se acompaiian.

Madrid, 23 Junio 1.969

BERNARDO UNGRIA
PP



. R. G. HOJA UNICA.
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