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MEMORIA DESCRIPTIVA:

La presente invencién recae sobre un oscilador elec-
tromecdnico para la generacién de bajisimaes frecuencias.

Se hace uso del derecho, muy conocido, de que la pro-
yeccidn sobre una linea recta, de un movimiento circular,
es arménica. Se utiliza un disco rotativo para accionar
un potencidmetro lineal. Con el empleo de un potencidémetro
1{quido, se ha eliminado el altc novel de ruido asociado
con todo tipo de contacto deslizants.

Los métodos electromecdnicos para la produccidén de
bajas frecuencias estdn basados en la conversién de una rd
tacién en una seflal eléctrica de la misma frecuencia. No
hay, prdcticamente, ningin limite inferior para las veloci
dades angulares gque se pueden imprimir a una rueda; pero
hay problemas en cuanto se trate de convertir la xacidn
en un potencial eléctrico variable. La més simple de toda
las soluciones posibles es la de usar wna rueda rotativa
para accionar un potenciémetro ordinarioc, pero tiene el
inconveniente de producir un voltaje que contiene un alto
nivel de ruido, debido a los contactos deslizantes del po-
tencidmetro. Esto tiende a empeorar con el tiempo, debido
al desgaste de los contactos. Por esta razén, el método no
he hallado una vasta aplicacidn.

Otros métodos de conversidn de oscilaciones mecénicas
a eléctricas, como los de modulacidn de uns sefial de alta
frecuencia por una envolvente de baja frecuencis, o el de
los condensadores rotantes, de cierto tipo, requieren una
construccién mecénica muy complicada.

Para mejor comprensidén de esta memoria se acompafian
los dibujos adjuntos cuyas fige. 1 y 2 muestran, a manera

de ilustracién, ejemplos de realizacidn del invento.
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En dichos dibujos:

La fig. 1 muestra un esquema eldctrico de la inven--~
cién.

La £ig. 2 muestra dos vistas en alzado, frontal y lea-
teral del aparato segin la invencidn.

Con referencia a la fig. I, {a) si el contacto mévil
de un potencidémetro lineal 2,3 (alimentado por un voltaje
directo V2,3) s8¢ mueve arménicamente, por ejemplo porque
es movido por un pasador fijado a una guia de velocidad

angular uniforme w es fdcil ver que

Vys3 =V, + Ty sen, wt

donde VA yv p Bon las constantes con las dimensiones de
voltaje. Esto puede ser convertido en una sinusoide pura

insertando un voltaje directo
VA =VA

en serie con V2,3.

Este es el principio bédsico del funcionamiento del
aparato descrito en la presente memoria. Los problemas de
ruido, debido a contactm deslizantes, ya mencionados, se
evitan usando un liquido como resistencia 2,3.

¥l diagrama del circuito del oscilador estd constituf-
do gréficamente en la fig. 1 (b). Rl potenciémetro 1iqui-

do consiste en una cubeta, preferentemente de pldstico,

de dimensiones adeguadas, llena de una solucidén concentra:
da de Ou 50, de ‘resistencia gspecifica del orden de 220
cm., hasta un nivel que da una resistencia total 32’3 =
= 500 ,(BEe claro que cualquier otro 1lfquido de resis=
tividad conveniente hublese servido). El electrodo mévil

1 consiste en ung lémina fina de cobre, perpendicular a
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acusrdo con la posicidn en el ciclo. La salida tiene, por

fijo a un disco que girs lentamente. Este sistema tiene

la ventaja adicional de ofrecer un minimo de resistencia
mecdnica al movimiento del contacto 1, y por lo tanto, un
motor de muy baja potencia, es suficiente para el funcio-
namiento suave del sistema.

La tensién directa V2,3 al potencidmetro, es aplica-
da mediante una bateria de 1,5 voltios 4, y la corriente
a través de ella es limitada por una resistencia 5 de 1
KN a un méximo de poco mda de 1 mA , evitando asf caf-
das de potencial de consecuencia entre los terminales de
la baterfa. La resistencia veriable 6 permite variar la
tensién directa Vys3 entre 0 y 0,54

Bl circuito auxiliar formado por la baterfa 7, la re<
sistencia 8 y la resistencies variable 9 sirve para propore
cionar un voltaje V' (ver el 2) necesario para obtener und
salida arménica pura. La resistencia 8 tiene la misma fun+
cién qus la resistencia 5; la resistencia 9 puede ser va-
riada para dar el voltaje V' correcto de acuerdo con la
tensién directa V2,3 usadae. La presencia de la resisten~-
cia 9 tiene la ventaja adicional de permitir, si fuese ne+
cesario, superimponer un voltaje directo ajustable, posi-~
tivo o0 negativo a la salida sinusoidal.

Nétese que la salida del aparato es igual a R(9) +

+ Ryyq = R, ¥ que por lo tanto, varfa con el tiempo de

lo tanto, que tomarse necesariamente a través de un apara}
to de impedancia de entrada » R,» para evitar no sélo la
cafda del nivel de la saflal de salida, sino también dis-
torsién.

La disposicién mecdnica del aparato se representa en

las figs. de la segunda lémina de dibujos anexa. La rota-
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cién de bajisima velocidad se obtiene mediante un Potor
de corriente directa y de baja potencia, cuya velocidad
puede ser ajustada por medic de un reostato. Una reducciér
95 adicional de la velocidad se obtiene mediante una cadena
de engranes, la cual alimenta un disco vertical de plés-
tico (10) en un punto del cual se halla fijado un pasador
horizontal de latén (1l). Dicho pasadoe encaja en el ca-—
nal de una ldmina acanalada, de aluminio (12), la cual, a
100 su vez, estd fijada a la parte superior de un carro (13)
pequefio, pero pesado, constitufdo por un bloque de acero
de dimensiones y peso apropiado, con cuatro cojinetes de
esferas que actdan como ruedas. Atornillado en la parte
inferior del bloque, se halla el contacto mévil (1) -véa-
105 gse ol n2 3); de esta manera, la rotacidén del disco es
transformada en un movimiento arménico lineal. El peso
del bloque (13) -del orden aproximado de 1 kg~ es sufi-
ciente parassegurar la ausencia de vibraclones parasita--
rias superimpuestas al movimiente-arménico.
110 Este aparato segin la invencidén ha sido probado con
registrador de pluma, completo con un preamplificador de
corriente directa. Un gréfico de un voltaje de salida, tot
mado a la conveniente frecuencia de 0.04 Hz mostrd 1la exaf—
titud del aparato. La distorsién arménica es inferior al
115 2%. |

Bl prototipo construfdo trabaja hasta una frecuencia
minima de 0.001 Hz pero es obvio que el sistema, en si, n¢
tiene limite inferior de frecuencia. Un limite superior
del orden de 0.1 Hz estd dado por la viscosidad del elec~-
120 trolito, en el cual para [ 2 0,1 Hz empiezan a aparecer
corrientes hidrodindmicas epreciables.

Se puede concluir que el aparato aquf descrito, en 1g
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gue concierne al intervalo de frecuencias obtenibles, ¥y
ol nivel de distorsidn, es superior a la mayorfa de los
osciladores comerciales de bajisima frecuencia, mientras
que aporta evidentes ventajas en cuanto a simplicidad de
construccién y, consecuentemente, de bajo precio.
Finalmente, tras lo descrito sdélo resta seflalar que
en la presente invencidn caben cuantas variantes de reali-
zacién sean posibles sin que se altere su esencia, pudién-
dose fabricar su objeto en toda clase de materiales, for-

mas y tamafios apropiados sin limitacién.

NOTA -~ Descrito suficientemente lo que antecede sélo restq
seflalar que lo que se declara propio y nuevo del solicitan-

te es lo contenido en las siguientes:

REIVINDICACIONES:

1 - Oscilador electromecdnico para la generacidn de
bajisimas frecuencias, caracterizado por el hecho de qus
el contacto mdvil de un potencidmetro lineal (alimentado

por un voltaje directo V2’3) es movido arménicamente por
un pasador fijado a una rusda gufa, con velocidad angular
uniforme W giendo de apreciar que

V2’3 =V, + Vg sen. wt

donde V, y Vg son constantes con las dimensiones de volta;
Jes y ello es convertible en una sinusoide pura insertand¢
un voltaje directo

Vo=V,
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en seris con V2,3; ¥y los problemas de ruido dehig£ a con-
tactos deslizantes se evitan usando un 1lfquido como resis+
tencia adecuada.

2 - Oscilador, segin reivindicacién 1% caracterizado
porque el potenciémetro liquido consiste en una cub;ta,
preferentemente de materiak pléstico, de dimensiones ade=
cuadas, llena de una solucién concentrada de Cu SO4 de re-
sistencia espec{fica del orden de 22 f. cm., hasta un nid
vel que da una resistencia total 112’3 = 500N , alrviend
do asimismo cualqiier otro lfquido de resistividad conve-
niente; consistiendo el electrodo mévil en una lémina fins

de cobre, perpendicular a la direccidn del movimiento, ac-

cionada por un pasador fijado a un disco que gira lentamen
te, aportando la ventaja adicional de ofrecer un minimo
de resistencia mecédnica al movimiento de comtacto y por 1g
tanto, un motor de baja potencia es suficiente para el sug-
ve funcionamiento del conjunto.

3 = Oscilador, segln reivindicaciones 1 y 2 caracte-
rizado porque la tensidn directa v2’3 al potencidémetro,es
aplicada mediante una bateria de voltaje aproplado (prefs-
rentemente, aunque no limitativamente, del orden de 1,5
voltios), siendo la corriente limitada a través de ella
por una resistencia de 1 K2 a un méximo de algo més de
1md evitamddo as{ las cafdas de potencial de consecuen-
cla entre los terminales de la bateria; yuia resistencia
variable, permite variar la tensién directa Vz,3 entre
Oy 0,5ar

4 -~ Oscilador, segun reivindicaciones de 1 a2 3 carac-
terizado porque el circuito auxiliar est4 formado por una
bateria, una resistencia, y una resistencia variable que
sirve para proporcionar un voltaje V' necesario para obte-—

ner wna salida arménica pura; teniendo la primera de euta#
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resistencias la misma funcién que la primeramente citada;

la segunda puede ser variada para dael el voltaje V! correc

to de acuerdo con la tensién directa V2 55 ¥ la presencia
b4

de eata resistencla tiene lz ventaja adicional de permitin,

ai fuese necesario, superimponer un voltaje directo, ajus-

table, positivo o negativo, a la salida sinusoidal.

5 ~ QOscilador, segin reivindicaciones de 1 a 4 carac-
terizado porque la impedancia de salida del aparato es
igual a R(9) + Rp3y = B, ¥ que por tanto varia, o més con-
cretamente, lo varfa con el tiempo de acuerdo con la posi- )
cidn en el cicloj y la salida tiene, por tanto, que tomar-
se necesariamente a través de un aparato de impedancia de
entrada >> R, para evitar no sélo la caifda del nivel de
la sefial de salida, sino también distoraién.

6 - Oscilador, seglin reivindicaciones de 1 a 5 carac+
terizado porque la rotacién de bajfsima velocidad es obte-
nida por medio de un motor de corriente directa y de baja
potencla, cuya velocidad es ajustable mediante un reostatq
y una reduccidn adicional es obtenida por medio de una cad
dena de engranes, la cual alimenta un disco vertical de
material pléstico, en un punto del cual va f£ijado un pasa-
sador horizontal de latén, el cual encaja en la canal que
lleva practicada una lémina de aluminio, que a su vez se
halla acoplada a la parte superior de un carro pequefio y
pesado, formado por un bloque de acero de medidas y peso
apropiados, com cuatro cojinetes de esferas como ruedas,y
que atornillado a su parte inferior lleva un contacto mé-
vil; y de esta manera, la rotacién del disco es transfor-
mada en un movimiento arménico lineal; siendo el peso del
citado blogue 1lo suficiente para evitar vibraciones para+

sitarias superimpuestas al movimiento arménico.
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7 = OSCILADOR ELECTROMECANICO PARA LA GENERACION DE
BAJISIMAS FRECUENCIAS.

- e s e

215 Todo segln se describe en la presente memoria que
consta de nueve hojas foliadas y escritas por una cara,
con doscientas diez y ocho 1ineas, y hojas de aibujos que

adjunto se acompatian.
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