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Esta invencidn se relaciona con el campo de las -
juntas articuladas sccionadas por fuerze motriz y mas parti
cularmente con el de monitores hidraulicos que incorporen ta
les juntas.

Las juntes articuladas, que normalmente incorporan
cojinetes de bolas, han sido empleadas enteriormente en el
terreno de los monitores hidréulicos y en otros humerosos -
campos, pero hasta ahors no han incorporado medios que per-
mitan un efective funcionamiento por fuerza motriz medlante
el uso de motores rotatorios de flufdo. Més particularmente,
la téonica anterior no ha proporcionado medios efectivos, -
sélidoa, econdmicos y de elevada Sencillez pera poner en ro
tacién reciprocs a los componentes de una junte articulada,
particularmente cuando estas juntas estan relacionadas en -
gerie y han de accionarse por motores rotatorios de flufdo,
Es especialmente desemble que la rotacién se efectie por un
conjuntos de engransjes sin fin, puesto que éste proporciong
una elevads ventaja mecanica y ademfs efectiia el blogqueamien
to de los componentes de la Jjunts entre s{ durante periodos
en que no Se desea su rotacidn.

De acuerdo con la presente invencién, el componen
te interno de cada junta articulada del monitor hidraulico
lleva formada coaxislmente sobre &l una rueda sin f£in, aco-
pléndose ésta dltima a un tornillo sin fin que esta girato=
riamente montado sobre un componente externo y estacionarko
de la junta articulada. Se establece uns segunda y correspon

diente junta articulade a fin de efectuar la rotacion alre-

"dedor de un eje diferente. Cada tornillo sin fin es acciona

do por un motor rotatorio de flufdo y la circulacidn del -
fluido hacia y desde el motor de la segunda junte articulada
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Se efectle a través de le primers junta, a fin de evitar

«3a

la torsidn de los conductos hidréulicos o neumaticos, ~-

Pueden disponerse ruedas manusles o mobores eléctricos -

Para poner en rotacidn a los tornillos sin fin cuando se
Se desee.

La figura 1 es una vista en perapectiva de un
monitor hidréulico que incorpora una primera y una segun
da juntas articuladas, construidas de acuerdo con la pre
sente invencidn.

10, La figurs 2 es una Seccion vertical ampliada a
1o largo de la linea 22 de la figura 1.

La figura 3 es una seccién horizontal por la -~
lines 3~3 de la figura 2; y

Le figura 4 es una seccidn horizontal por la -

15. 1ineg 4~4 de la figura 2.

Con referencia a la figura 1, se ilustra un mo
nitor hidréulico o lanza provisto de una tobera 10 que -
ests fijamente asociada a una espirel o porcidn interme-
dig 11, La espiral 11 conects con una junta articulada -

20, 12 cuyo eje es generalmente horizonial. Lg junta articu-
leds 12 se conecta & Su vez & través de un codo 13 de 902
a una junta articulada 14 cuyo eje es generalmente verti~
cal, Las juntas articulades 12 y 14 son accionadas por —-
fuérza motriz o manualmente, como se describe con detelle
25, més adelante, pars efectuar la rotecién de la tobera 10 ~
alrededor de un eje horizontal o vertical, de manera que
dicha tobera puede dirigirse de cuslquier manera deseada.

ElL monitor hidraulico ilustrado es del tipo ge-

neral descrito y reivindicado en las patentes norteameri-
30, canas anteriores de Miscovich Nos. 2.612,402; 2.680.650 y

2,998,199, Sin embargo, se entenders que la presente invencidn
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es aplicable también a otros tipos de mowitores hidraulicos
¥ a otros {ipos determinados de equipo, que 10 incorporan =
necesariamente la espiral intermediag ll, que es un detalle
principel de las construcciones descritas en las citadas pg
tentes., »

Prosiguiendo con la descripcidn de la junte arti-
culada 14, ésta se ilustra en las figuras 2 a 4 comprendien
do un cojinete o alojamiento tubular externo 16, que esté =~
soldado o rigidemente asegurado de otra manera a una porcidn
de pedestel 17 del monitor hidrfulico, Tel pedestal 17 pre-
senta una base rebordeada 18 (figurs 1) que se asegura me—
diante pernos 19 a un adecuado suelo ¢ soporte horizontal =
20, El miembro 16 forma un ¢ojinete para un gorrdn tubular
21 montado cosxialmente en aquél y provisto de uns porcidn
guperior 22 que se extiende por encims del borde superior
del cojinete 16.

Para reducir al minimo le friceidn, se disponen
bolas de cojinetes 24 en aros de rodamiento horizontales
85 y 85, formados respectivamente en el cojinete 16 y en
el gorrén 2l. Un juego de bolas y aros cooperantes se en-
cuentra en posicion relativamente adyacente al extremo in-
ferior del cojinete 16, en tanto que un segundo juego esté
espaciado a considerable distancia por encims de aquél, =
pero preferiblemente bastante por debajo del borde superioxr
del cojinete. La rotacidn antifriccidn del gorrén 21 en el
cojinete 16 eg transmitids a la junte articulada 12, a la
porcién espiral intermedis 11 y a la tobera 10, puesto que
el extremo superior del gorrén estd adecuadamente soldado
o rigida y selladamente fijado de otra manera al codo 13.
Aunque son preferiblea los descritos cojinetes de bolas,; -
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pueden emplearse otros tipos de cojinetes de rodillos anti
friccidn, si se desea.

La poreidén de gorrén 21 comprendida entre los con
juntos de cojinetes de bolas superior e inferior presenta ~
unas muescas anulares externas 27 y 28, entre las cuasles hay
una rueds gin f£in externa 29. Esta rueda sin fin es coaxiel
y preferiblemente soliderie com el gorrdn 21 y tiene un dia-
metro externo suficientemente pequefio para evitar el acopla-
miento“con la superficie cili{ndrice interior del cojinete 16.
Asi, las porciones externas de la rueda sin fin estan en ge-
neral al ras de la superficie cilindrica exterior 30 (figu-
re 2) del gorrdn, encontrandose tal superficie cilindrices -
radialmente hgeilg el interior respecto a la correspondiente
superficie cilindrice interior del cojinete 16.

Como se muestra en las figuras 2 y 3, un tornillo
sin fin 31 se acopla a la rueda sin fin 29, estando montado
el tornillo o formado coaxialmente sobre un érbol_horizonf
tal 32,cﬁyas porciones terminales estan adecuadamente apo-
yadas en un alojamiento de tornillo sin fin 33. Este alojg
miento 33 estd a su vez soldado al alojamiento o cojinete
16 y por consigﬁiente fijado en posicidn con_relacién al -
pedestel 17 y al soporte subyacente 20. se deduce que la -
rotacién del tormillo sin fin 31 hard girar a la rueds sin
fin 29, efectuendo asi una rotacidon slrededor de un eje —-
vertical del gorrén 21 y de la porcidn superior del monitor
hidraulico.

Un extremo del Arbol 32 estd adecuadamente acoplg
do (figura 3) a un motor rotatorio de fluldo 34, cuyo motor
es preferibmemente hiaréulico (aunque tembién puede empleay

ge un motor neumatico). El otro extremo del Arbol 32 esta -
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conectado 2 una ruede menuel 35 y/o puede conectarse a un
motor eléctrico, no mostrado. Se deduce que el arbol 32 y

el tornillo sin fin 31 situedo sobre aquél pueden ser pues
tos en robacidn hidréulica, menual o eléctricamente, enten
diéndose que la maners principal de rotacidén del &rbol y del
fornillo sin fin es preferiblemente hidraulica. La caja del
motor 34 estd rigidemente asegurads el elojamiento 33 del
tornillo sin fin, por ejemplo por medio de placas rebordea
das cooperantes.

La construccidn de la junta artioulads 12, adap-
tade para efectusr una rotacidn alrededor de un eje horizon
tal, es idéntica a la construccidén de la porcidn de junta 14
haste shora descrite. Asl, la Junte 12 tiene un alojamiento
o miembro de cojinete externo 1l6a, sobre el que va montado
un slojamiento 33a y un motor rotetorlio hidraulico 34a. EL
funcionamiento del motor 34a produce la rotacidh de un tor-
nillo sin fin y de una rueds sin fin, articulandose asi las
porciones 10 y 11 del monitor alrededor de un eje horizontal.

Se comprendera que el codo 13 estd fijamente conec-
tado al alojamiento o porcidn de cojinetes 10a, por sjemplo
de soldadura, en tanto que el gorron interno (no mostrado)
esta fijamente conectado al extremo sdyacente de la espiral
intermedie 11l. En el extremo opuesto del glojamiento 33a res-
pecto al motor 34a, hey una rueda manusl correspondiente a
la indicada en 35.

El circuito hidrgulico con el motor 34 pera la =
junte articulada verticel 14 incluye unos conductos 36 y 37
conectados a un adecuadé control de fluldo y asociada bomba
u otra fuente de presion. 4si, se lntroduce liquido a través

de uno de los conductos y se retira del otro cuando se deses



ciéndose en el otro conducto citado y retiréndose del pri

mero, cuando se desea poner en rotecidn al motor en direc—
cidn inversa.
5e Seguidamente se describiran los medios destina=
dos a suministrar liquido al motor 34a pars ls junte ar-
ticulada horizéntel 12. Con referencia a la figura 2, se
dispone ung muesca amular 38 alrededor de toda la circun-—
ferencia del alojamiento o cojinete 16 en su superficie =~
10, interna, comunicando tel muesca a traves de una abertura
39 con un conducto 42 que se dirige a una adecuada fuente
y control de liquido. La primera y segunde anillas de trang
ferencia 43 y 44, formadas de materisl elastomero, se dis-
ponen respectivamente por encima y debajo de Ja muesca 38,
15, encontréndose tales snillas de transferencia por encima -
del conjunto de cojinete de bolas superior. Cada anilla de
transferencia tiene una seccidn transversal en forma gene-
ral de U, cuyos brazos se extienden hacia el plano de lg -
muesca, siendo el resultado el que la presencis de presidn
20, flulda en la muesca auments el grado de sellado efectuado
por los brazos de las citadas anillas, Para permitir cier-
to grado de flexidn de los brazos interiores de las anillas
de transferencia, se dispone un hueco radiasl 46 (figuras 2)
entre la superficie interior del alojamiento y la superfi-
25, cie cilindrice exterior del gorrén 2l.

Independientemente de la posicidn girada del go-~
rrén 21 en el cojinete 16, el eonducto de fluldo 42 y la -
aberture 39 comunican e través de la muesca anular 38 con
un paso 47 formado en el gorrdn 21. EL paso 47 comunica a

30, su vez, en le porciom superior 32 del gorron, con un conducto
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de fiuldo 48 que va haste el motor 34a pera la junta ar-
ticulada horizontal 12, Como la posicidn del gorrdn 21 es
fija con relacién al motor 34a, mo se produce flexidn o
torsién del conducto 48, a pesar de la rotacidn del ele-
mento 21 glrededor del eje vertical, en ningin nimero -
de grados o de revoluciones.

De igual meners, un segundo conducto 51 dirigl-
do a una fuente de presién flulda (y control) comunica =
con una abertura 52 ¥y une muesca anuler 53, ambas forma-
das en el alojamlento o cojinete l6. La muesca 53 comunica
en todo momento con un paso 54 (figura 4) situado en el
gorrén 31, cuyo paso comunica cén un conducto 56 dirigido
a la restante eberture del motor 34a. Se disponen uns
primera y una segunds anillas de transferencis 5% y 58
a lgdos opuestos de la muesca 53, cuyas anillas de transg
ferencie corresponden a las 43 y 44 anteriormente indica-
das.

Cuando se desea poner en rotacidén a las seccio-
nes 10 y 1l del monitor alrededor de un eje horizontal -
a travées de la junta articulada 12, se introduce flufdo
hidréulico desde una fuente adecuads en el conducto 42,
pasando tel fluldo a través de la abertura 39, de la mues
cg 38, del paso 47 y del conducto 48, hasta una abertura del
motor 34a. Simuliéneamente, sele fluido hidraulico del motor |
34a a través del conducto 56, del paso 54 (fLigurs 4), de
le muesca 53, de la abertura 52 y del conducto 51, hasta
un desagile adecuado. Para invertir la direccidn de rote-
cidn, se invierte simplemente la direccidn de circulacidn

del fluido a través de los dos conductos, por el medio de
control,
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Constituye un especto caracteristico de la inven-
¢idn el que los medios selladores para las porciones de trans
ferencia o consctores de fluido del aparato sirven también
pare eviter fugas de l1iquido lubricante de las cémaras que
contienen g las bolas de cojinete 24, g la rueda sin fin 29
y al tornillo sin fin 31. Con referencia & las figuras 2 y 3,
se insistird en que la cémara definida dentro del alojamiento
33 comunica en todo momento con las muesces anulares 27 y 28
adyacentes g la rueda sin fin, Tales muescas comunican con —-
las zonas adyacentes a las bolas 24. Cuando se introduce -
fluido lubricante en el alojemiento 33, por ejemplo a tra-
vés de un adecuado racor para lubricante indicado en 59, tal
fluido lubrica el tornillo sin fin 31 y.la rueda sin fin 29,
como asimismo e las boles 24 y a los aros de las mismas. -
Se impide el espape de tal fluldo mediante la presencia de
la anilla 44 (figurs 2) para la muescea 38.

| En el extremo inferior del gorrdon 21 se impide la
fuga del fluldo lubricante mediante la presencia de las ani
llas selladoras indicadas en 61 y 62. Sin ‘embargo, la fun-
cion principal de tales enillas es ovitar la fuga de agua a
elevada presion de da junts articulada.

Se disponen adecuados medios selladores en le jun
ta articulade horizontal 1l6a, en sus extremos y al exterior
de los conjuntos de cojineteé de bolas, ai objeto de evitar
fuges de agua o de fluldo lubricante de aquellos puntos. Se
comprenders que, en el caso en que la construccidn sea tal
gwe hays de disponerse una junta articulada adicional y un
asociado motor hidraulico aguas abajo de la junts erticulada
horizontal 12, tal junta 12 puede construirse de manera idéjl_.

tica a la junta 14, pudiendo incorporar anillas de transfe-—
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rencia, el igual que la junta 14. Esta junte 14 tendria en-
tonces un par adicional de muescas (y asociadas anillas de
transferencia) correspondientes a las muescas 38 y 53.

De la manera descrita, sSe establece un gparato -
sencillo, sélido y eficaz para poner en rotacidn varias —
porciones del monitor hidranlico alrededor de ejes vertical
¥y horigzontal y para mantener fijas tales porciones cuando
no se deses su rotacidén. Existe unas elevads vemtajs mecanice,
permitiendo el uso de motores relativamente pequefios 34 y
34a y una rotacidn manuel relativamente facil de las Juntas
articuladas mediante el uso de ruedas manuales. En conse-
cuencia, la corriente de agua que emana de la tobera 10 (des-
pués de fluir a través del pedestal l&, junta 14, codo 13,
junta 12 y espiral 1l) puede dirigirse facilmente de cual-
quier manera deseable.

La anterior descripeidn detallada debers entender-
se claramente como ofrecida e titulo ilustrative y ejempli-
ficativo sélamente, limiténdose ol espiritu y émbito de la
invencidn exclusivamente pbr las edjuntas reivindicaciones.

N O T A
_ La Patente de Invencién, que se solicita para Espa-
fla, por veinte aflos, de acuerdo con la Legislacién vigente, =
debera recaer sobre: “APARATO DESTINADO A PROPORCIONAR UNA
JUNTA ARTICULADA", con Prioridad de la Solicitud de Patente
en UoS.A. Serial No. 755.919 de fecha 28 de Agosto de 1968,
segin las caracteristicas esenciales de las siguientes:

REIVINDICACIONGES

l8,.,- Aparato destinado & proporcionar una junta
articulads, que comprende un cojinete, un gorrdn giratoria=-

mente montedo en dicho cojinete, rodillos antifriceidn mone
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tados emtre el cojinete y el gorrdn pera reducir al minimo
la friceidn entre ellos, un primer engransje dispuesto fija
¥ exteriormente al mencionado gorrdn, circunferencialmente
alrededor de el y coaxialmente con el mismo, un Segundo en~
grangje giratoriamente montado sobre el citado cojinete y
acoplado al primer engranaje referido, y medios para poner
en rotacidn al segundo engranasje y accionar as{ el primero
pars efectuar el giro del mencionado gorrén en el citado co
Jinete. ,

28,~ Aparato destinado a proporcionar una junta -
erticulada, Segin la reivindicacidén 12, en el que d primer
engranaje menciongdo es una rueds sin fin y el segundo es
un tornillo sin fin,

38,~ Aparato destingdoc a proporcionar ung junia
articulada, segin la reivindicacidn 2ﬂ; en el que dichos
rodillos antifriccidén comprenden un primer y un segundo -
conjuntos de tales rodillos dispuestos en relacidn axial-
mente espaciada entre si, y en el que la citads rueda sin
fin se dispone entre tales conjuntos de rodillos. .

48,~ Apareto destinado a proporcionar una junta
articulade, segin la reivimdicacidn 38, en el que el medio
destinado a montar al tormillo sin fin incluye un aloja~-~
miento de tel tornillo dispuesto fijamente sobre el refe-
rido cojinete, teniendo este cojinete una abertura que pexr
mite la comunicacidn entre el alojamiento del tormillo sin
fin y la zona adyacente a la mencionada rueda sin fin, y en
el que se disponen medios selladores gl exterior de los ci-
tados conjuntos de rodillos para evitar fugas de lubrican-
te del alojamiento del tornillo sin fin y de la mencionada

zong adyacente a la rueda sin fine
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58,~ Aparato destinado & proporcicnar una junta ar-
ticulada, Segin la reivindicacidn 4&, en el que por 1o menos
uno de los citados medios selladores es unz anilla de trans-
ferencia elastomera adaptadas para emplearse en la transferen
cia de fauido hidréulico de la citads junta articulada a un
motor hidraulico asociado a una segunda junta articulada.

6&.~ Aparato destinado a proporcionar una junia
articulada, Segin la reivindicacion 22, en el que las poreig
nes exteriores de la citada rueds sin fin estan en general al
ras de la superficie exterior del mencionado gorrdn, estando
ranurada diche superficie exterior a cade lado de la mencio=
rnads rueda sin fin.

T&,- Aparato destinsdo a proporcionsr una junta
articulada, Segin la reivindicacidn 48, que incluye un pe-
destak o base fijamente montada, en el que el cifado coji=-
nete es un elemento de apoyo generalmente vertical, dispues—
t0 en el extremo superior del referido pedestal, dicho goQ
rrén es un elemento verticel giratorismente montado de ma-
ners coaxial en ¢l referido elemento de apoyo, ¥y cuyo apa~
rato incluye ademéds un codo conectado al citado gorrdn y pro
visto de un elemento de apoyo orientado en general horizoh~
talmente en el extremo de aquél situado alejadamente respec-
to al mencionado elemento de apoyo vertical y al gorrdn ver
ticgl; un gorrdn horizontal giratoriamente montado de manera
coaxial en dicho elemento de apoyo horizonial,'un tercer -
¥ un cuarto conjuntos de cojinetes de rodillos dispues%os
entre ol mencionado elemento de apoyo horizontal y el'refg"
rido gorrdén horizontal para reducir al ninimo la friceidn
entre ellos; una tobera conectada al citado gorrén horizon

-tal y sdaptada pers recibir agua de &1, habiendo pasado este
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ague & través del mencionado codo desde el referido pedestal
o0 base; una Segunde rueda sin fin dispuesta fija y exterior
mente Sobre el citado gorrén horizontal, coaxialmente dentro
del mencionado elemento de gpoyo horizontal; un segundo tor-
rillo sin fin acopladso a la segunda rueds 9in fin menciona-
da; medios para montar al segundo tornillo sin fin girato-
rigmente sobre el citado elemento de apoyo horigzontel; moto-
rés de fluldo montados sobre los respectivos elementos de
apoyo verticel y horizontal y conectados a los referidos tor-
nillos sin fin pare ponerlos en rotecidn; medios de suminis-
tro de fluido conectados al motor de fluido asociado al men-
cionado elemento de apoyo vertical y al gorrén verticel; y -
unos segundos medios de suministro de flufdo conectados al
motor de Fluido asocizdo gl elemento de gpoyo horizontel y
al gorrén horizontal, incluyendo tales segundos medios de -
suministro de fluido elementcs de transferencia incorporados
entre el referido elemento de apoyo vertical y el gorrdn
vertical.

88,~ Aparato destinado & proporcionar une junts
grticulada, segin le reivindicacidn 73, en el que se dispo=-
nen un primer y un segundo juego de anillas de transferen=
cia elastomeras entre el mencionado elemento de apoyo verti-
cal y dicho gorrdn vertical, en cuyo aparsto la saperficie -
interior del elemento de apoyo vertical esté proviste de uns
muésca anuler entre las anilles de cada Jjuego de ellas, en el
que unos conductos de suministro y desagiie de flufdo estén
conectados a travées dé aberturas con las'mencionadas muescas
anulares, y en el que Se disponen unos pasos en el gorrén -
vertical para conducir fluldo desde las mencionadas muescas
anulares g conductos que se dirigen al referido motor de fiul
do pars el elemento de apoyo y el gorrén horizontales mencio-

nados.
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