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PERFECCIONAMIENTDS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS DE OBRAS PUBLICAS

o v S o e 2

Solicilands:  SOCIETE ANONYNE POCLAIN, entidad francesa, resi- .
dente en: LE PLESSIS~BELLEVILLE (Oise), Francia.

Se sabe que numerosas méquinas

de obras piblicas, para poder poner en prdctica .
su equipo de trabajo con toda la eficacia de=-

seable, deben poseer un dispositivo de estabili-

5. zacidn,

Mod, 596
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Los dispositivos cono-
cidos comprenden, la mayor parte, unos bra-
zos da estabilizacidn gue son puestos en
posicidn en el momento mismo del funciona-
miento del equipo de trabajo. Pero como por
otra parte, las mdquinas gue les portan son
llamadas a desplazarse sn ruta, debsn estar
de acuerdo con las normas de circulacidn.

Este dltimo punte impi-
de generalmente ponsr en posicidn leos brazos
de estabilizacidn en los lugares en donde ten~
drian un sfecto dptimo, lo cual es muy moles-
to.

El dispositivo segidn la
invencidn trata ds paliar este inconveniente,
aumentanda a la vez incluso la propiedad esta-
bilizadora de los brazos de estabilizacidn,
independientemente de la posicicn de sus pun-
tos de snganche,

Segdn la invencidn, so
llega a este resultado realizando una maqui-
na de obras plblicas, constituida por un chd-
sis, proviste de drganos de rodadura y por una
torreta portadora .de un equipo de trabajo y

montada pivotante en torno a un aje.
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Esta mdquina comprende igualmente un dis-

positive de estabilizaciéh constituido por .una se-

"gunda torreta pivotante, coaxial a la que lleva el

equipo de trabajo y dlSpUeSta por encima del cha-
sis, llsvando dicha aegunda torreta dos brazos de
estabilizacidn, en tanto que la porcidn extrema de-

cada brazo estd provista de una placa de apoyo de

una longitud a2 lo sumo igual a la anchura de la md-

quina.

Ventagosament@ la segunda torreta es mo—

V1da en rotaclon por cualqumsr medio adaptado y es

SUSCEptlblG de ser ajustada, para al menos dos posi-

ciones particulares, preferentemente perpendiculé—
res entre si, . ,

Ademds, un gato hidrdulico al menos estd
Bnganchado entre cada.brazo de estabilizacidn y la
segunda torreta,

La invencidn serd mejor comprendida asi

‘como las caracter{sticas secundarias y ventajas que

de ella resultan, con referencie a la descripcidn qhq

sigue de una forma de realizacidn dada a t{tulo de

ejemplo no limitativo y con referencia a los dibujos

- adjuntos, on los que:

La figura l; es una vista esquemdtica de

perfil de una mdquina conforme a la invencidn.
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La figura 2, es una vista en poerspectiva,
s P

del chasis de la mdquina representada en la figura

-1, equipado de la torreta portadora de los brazos

de estabilizacidn,

La figura 3, es una vista ecsquendtica de
la parte superior de 1a'méquina representada en la
figura 2, ‘ -

La figura 4, es una vista en seccidn par-
cial esquemdtica de un primer dispnsitivo'de orien- |
tacidén de las torretas, conforme a la‘invencidn.

La figura 5, es uﬁa vista en'secqién pai-

cial esquemdtiea de un segundo dispesitivo de orien-

tacidn de las torretas, conforme a la invencidn.

Una mdquina conforme a la invencidn estd

constituida por un chasis 1, provisto de drganos de

rodadura, tales como llantas articuladas 2. El che-

. 8is 1 lleva una torreta 3, montada pivotante en tor-

no & un sje unido al chasis., La torreta 3 lleva el
equipo de trabajo 4, constituido por una flecha o
pluma §, articulada en 6, sobrs la torreta 3 y mo~ -
vida por un gato hidrdulico 7, un balancin B8 arti-
culado en la flécha 5, en 9, y movido por un gato 10,
Y una cuchararetro ll, accionada por dn gato 12, .

Una segunda torreta 13, coaxial a la to-

rreta 3, lleva dos brazos de estabilizacidn 14, 15
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que le son articulados en 16, 17, y son accionados

por unos gatos 18, 19, La torreta 13 es suscepbi-

ble de ser movida en rotacidn, y ds ser mantenida

Bn posicidn, para al menos dos posiciones, con ayu-
da de un tetdn 20 por ejempld, que le solidariza
provisionalmente al chasis 1, Las dos posiciones pre-
ferentes son las que correSpdndé,'por una parte, @

la posicidn de ruta de la mdquina, tal como la re-
presentada en la figura l, y por oéra, a la posicion

de mdquina con la herramienta en funcionamisento, tal

- como la representada en la figura 2, siendo estag’”

dos posiciones perpendiculares entre sf,

Ademds, los brazos de estabilizacidn 14,
15; llevan en sus porciones extremas unas placas de.
apoyo 21, 22, Por Gltimo se observa en la figura 3,
especialmente, qué la longitud de los brazos de es-~
tabilizacidn es ventajosamehts tomada tal, que en

posicidn de funcionamiento de la herramienta de tra-’

bajo, las placas ds apoyo descansan sensiblemente

sobre un circulo que pasa por las porciones extremas
de las llantas articuladas en el sjemplo elegido,
La longitud de las placas de apoyo es a lo sumo igual
a la anchura del veh{cula,

_En cuanto al dispositivo de accionamiento

en ratacién de las dos torretas, se elige preferente-
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mente entre las dos veriantes siguientes.

La primera, que.séré roferenciada por la
denominacidn “torretas superpucstas®, asstd represen-—
tada esquemdticamente en la figura 4, Se observa el

5, o . chasis 1, sobre sl qﬁe se fija un anillo & rodillos
24, La torreta 13 descansa sobre este anillo & ro-
dillos 24 y lleva en su parte suﬁerior un sagundo

" anillo e rodillos 23 que le es solidario y al que os—
8 fijada,'en su periferia, una corona dentada 25, Por
0. ' ﬁltimo, la torreta 3 descansa sobre el anillo 23, El
motor de accionemiento 26 estd fijado sobra la- torre-
"ta 3, De su drbol de salida, se hace solidario un
pifidn 27 susceptible de eﬁgranar con la corona denta-
da 25, | 7

15, o La segunda variante serd referenciada por

I la denominacidn "torretas coaxiales", aungue en el

primer diSpoéitiVO los ejes geométricos He las torre~
tas 3 y 13 sean ya coaxiales, En efecto, la denomint=-
cidn de esta segunda variants & refiere a la forma -

- 20, . de rea;izacién de las torretas, y no a la con?usiéﬁ

‘ “de sus ejes geométricos, La figura 5 representa es~

quemdticamente la realizacidn. Inclusc se encuentran

dos anillos a ?odillus 28 y 29, pero cada uno soli-

dario del chasis l. La torreta 13 descansa sobre el

25, _< apillo 29, El chasis 1 se prolonga haéia arriba, pa-
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sando a travds de la torreta 13, Desemboca por onci-~
ma de 13 y lleva entdnces el sequndo anillc a rodi-
}los 28, sobre sl qua_descansa la torreta 3, El ani-
llo 28 lleva la corona dentada 25, suscptible de o=
granar con el pifdn 27, fijado sobre el drbol - de sa-
lida del motor de accionamiento 26, a su vez montado

sobre la tarreta 3, Quede bien entendido, que el to-

"tdn 20 de la torfeta 13 sobre el chasis 1 sushiste;

so affade un medio de fijécién provisional, tal como
el tetdn 30, susceptible de hacer solidarias en rota~-
cidn las dos torretas 13 y 3. .. V

El funcionamiento del conjunto es ol siguien~
te: en posicidn de ruta, los brazos de estabilizacidn

alineados en general sobre un didmetro de la torreta

" 13, son puestos y mantenidos en posicidn en el plaho

longitudinal de la mdquina, Por otra parte, la lon-
gitud de las placas de apoyo gue se encuéntréé en as-
ta posicidn, paralelas muy sensiblemente al eje trans-
versal de la mdquina, es necesario que no sdbrepasa

la anchura fuera del tode del gdlibo de carretera de

la mdquina, Esta condicidn es satisfecha por cons=

truccidn, habiendo sido tomada la longitud de las pla-
cas de apoyo a lo sumo igual a la anchura de la mé-
quina,

En posicidn de funcionamiento de la herra-

S
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mienta de trabajo, los brazcs de sstabilizacion deben
formor ol poligona de sustentacidn de la miquina lo
més grande posible. Esta es la posicidn de la figur

3 que realiza el mejor compromiso sntre el volfimen

. d8 los brazos y su eficacia, siendo entdnces sensiblo-

mente idéntico el equilibrio de la mdquina en todas

las direcciones,

En la variante de realizacidn denominada

 de "torretas superpuestas", la pussta en posicidn de

los brazos de estabilizacidn, partiendo de la posi-
cidn de desplazemiento en ruta, 8s susceptible de efec-
éﬁarse de la siguiente manera, El tetdn 20 es puesto

en posicidn fuera de servicio, de tal forma que la to-

rreta 13 es libre en rotacidn con respecto al chasis

‘1. La herramienta de trabajo ha sido previzmente des-

cendida sobre sl suelo de tal forma que lg torreta 3
sea inmovilizada con respecto a dste, S5i entdﬁces, se
acciona el motor 26, la corona dentada 25 gs.ar;astga;
da en rotacidn, y con ella sl anillo a rodillos 23

y la torreta 13. Esta os as{ llevada a la posicién de-
seada para la estabilizacidn, El tetdn 20 es pussto

en servicio solidarizando de nuevo la torreta 13 y el
chasis 1, Los brazos de estabilizacidn son enténces
descendidos, Basta entonces levantar la herramienta

de trabajo para que el funcionamiento del mator 26
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arrastre, esta vez, a la torreta 3 en rotacidn y la
oriente con respecto al suelo. ‘

En la segunda variante de realizacidn deno-
minada de "torretas coaxiélesﬂ,-partisndo de la posi-
cidn de desplazamiento en ruta, la puesta en posicidn
de los brazns de estabilizacidn se efectda como sigus.
El tetdn 20 es puesto fuera ds servicio, en tanto que
por el contrario el tetdn 30 es ajustado, De esta for-
ma, las torretas 3 y 13 son hechas solidarias en rota-
cidn. E1 motor 26, cuando estd en marcha, arrastra en-

tonces las dos torretas, y en particular orienta la

‘torreta 13 de modo a disponer los brazos de estabiliza-

cidén lo mejor posible. Cuando éstos estdn efectivaments

orientados, el tetdon 20 es puesto en servicio, y el te~

tén 30 es desajustado, y los brazos son descendidos. Ei.

motor 26 arrastra entonces solamente la torreta 3, se-
gdn su destino habitual., '

La invencidn no se limita a la realizacidn que
acaba de ser descrito, sino que por el contrario cubre
todas las variantes que podridn aportarse sin salir de
su marco ni de su espfritu,

En particular se aplica naturalmente tambidn
para el caso en que los drganos de rodadura son ejes .

portadores de ruedas,



5.

10.

15.

20,

25,

30,

Descrita suficientemente la naturaloza
del inventa, as{ como la manera de realizarlo en
la prdectica, debe hacerss constar qus las dispo-
siciones anteriormente indicadas son susceptibles
de modificaciones de detélle. También se hace cons-
tar que el invento correSpondé a una solicitud de
Patente presentada en Francia n2 PV.154,261 de 7
de junio de 1968 acogiéndose, por lo tanto a los

beneficios que concedsn los Convenios Internaciona-

-les en vigor, siendc lo que constituye la esencia

del referido invento y per lo que se sslicita Pa-

"tente de Invencidn, por 20 afos en Espafia, sobre:

PERFECCIONAMIENTOS EN LA CdNSTRUCCIDN DE MAQUINAS
DE OBRAS PUBLICAS, caracterizdndoss por lo siguien-
te:

18,- Perfeccionamiéntos en la construc-
cidn de méquinas de obras pdblicas, del tipo que

comprenden un chasis provisto de drgancs de roda~

dura y una torreta portadora de un equipo de traba-,

jo y montada pivotante en torne a un eje, carac-
terizados porque comprenden un dispositive ds esta-
bilizacidn constituido por una segunda torreta pi-
votante, coaxial a la qus lleva ol squipo de tra-
bajo y dispuesta por encima del chasis, llevando
dicha segunda torreta dos brazos do estabilizacidn,
en tanto que la porcidn extrema de cada brazo estd
provista de una placa de apoyo de una longitud a

lo sumo igual a la anchura de la mdquina.,

28.~ Perfeccionamientos segdn la reivin-

P



dicacidn 12, caracterizados porqﬁe la segunda torre-
ta @s movida en rotacidn por walquiera medio adap=-
tado y es susceptible de ser ajustada, para al me-
nos dos posiciones particularses, preferentemente
perpendiculares entre si.,

38,~ Perfeccionamientos segin las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizados porque al me-
nos un gato hidrdulico estd enganchado entrs cada
brazo de estabilizacidn y la segunda torreta,

48 ,~ Perfeccionamientos en la construccidn
de méquinaa de obras pdblica, tal y Eomo qusda sSus-
tancialmente descrito en la presente memorfa e ilus-
Arado en los dibujos adjuntos.

Esta memor{a consta de 11 hojas escritas

a mdquina pd

.. GOMEZ ACEBO Y MODRY
v Fitmedor B Harnfndaz Rulr
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