16.5.69

Po~ 41.341
PH H3174

——

SECCIoON TECNCA

(?L,A_‘:!Frc,% SN e C 3 6 7 8 4 3

CLASE Jf-( 32

SUBCLASE _£ vl | <8 WAy, 1969

Memoria descriptiva

para solicitar  PATENTS DE IiVZHCIONW por 20 afios

a nombre de TV FPHILIPS'GLOBILAPENRADRIEINNT

entidad /rlemeciomalidads holandesa

con domicilio en Immgsingel 29, Zindhoven, Holanda

por:  "UIA DISPCIICION DL BODLOLES PULSADORES PaRA LA Sk~
DOCTON D8 B8PACTON BT U RECHEPIOR 21 RADIO O 1B-
IBVISION" (Clase Internacional HOlh HO3j)




10

15

20

25

30

16.5.69

Lg invencidn se refiere a una disuosicidn de boto

ines sulsadores para la seleccibn de estaciln, en un reoep+

tor de ratio o televisidn, por medio de barras de botones;
Epresionables contra fuerza de muelle, y botones pulsaaoreé
Egirables, con seleccidn automitica simultanea &el margen -
;ae onflas, en la cual la pressleceibn Gel margen de ondas -
zdeseado es roglizagdo oprimiendo y girando un botbn.

| m un dispogsitivo conocido, un bhotdn puede ser -
?aooplado, por depresidn, com un menguito coaxial que tiené
;dientes de diferentes alturas, orientados hacia atris en -
%la direceidn axial, uno Ge los ocuales es élepido dursnie -
Ela preseleccidn. Cuando el botdn pulsador pertinente cs —

i fsubsigulentcuente oprimido de nuevo, dicho diente coopera

;

reon un mecanisno de control que gobierna el conmutador ael
.max«bn de ondas.

3 Bl conmuwtador del margen de ondas esta, con ;t'ro—-i
%cuencia, Tormado por un conmutador de correters aluoueuto

%on fngulo recto con respecto a las barras de botones, en -
§cuyo caso el movimiento (azial) del botbn pulsador ha de -
:ser convertido cn un moviamiento deslizante en adnoulo recto

: . |
‘eon el mismo, preferiblemente paralelo s la direceidn de la

-

i secuencia de la fila dc botones palsadores. Con el fin dei

imoedlr una disposicibn comparativemente complicada Ge bar~

Lras 7 palsncas, es npogible, en principio, utilizgr una 002
,redera trensversal conocida, que se extiende g lo largo de
gla fila de botoncs y gque tisne caras de deslizamicnto obli
{cuas, cafla una de las cuales estd destinada a cooperar coﬁ
?un dientc 0 con una pluralidal de dientes Gispuestos en uﬂ

i

dispositivo conocido en el mismo botdn pulsalor para la -

[}
{
1]
!
t

nreuelecclon del margen de ondas. Bgte disvositivo cs muy{

1
i
1
}
.
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'simple, pero tiene la desventaja de una grazn fr1cc10n inhe

|
i

ire nte, ya que, duranic el desplazaniento, la corredera esw

sometida a una fuerza labteral, gue c¢s una componente dq
!

la fuerza de presidn requerida para oprimir el botén. Lg ~

|3
!
1nven016n tiene por objeto procurar un dispositivo que ten
ga una corredera transversal que no esté, sin embargo, 50—
metlaa a una fuerza lateral, mientras que dicha componenue
‘ocasiona solamente una pequefla friccidn, cuya ventaja se -
‘hace manifiesta por los bajos valores de la fuerza requeqi
! i
‘ Segin la invencidn, esto es conseguido equlpando
i

da para oprimir el botdn.

la barra de botén no solamente con ¢l botén, sino tambidn |

‘con un disco de acoplamiento que tiene un dedo radial, y !
l

‘con un menguito que tiene una ranura al menos parcialmente

éoblicua en su superficie cilindrica, siendo dicho dieco Vi
%dicho nanguito libremente giratorios con respecto al botéri
gy desplazables axialmente a lo largo de la barra de botbn,,
gmientras gue, en el lado del disco de acoplamiento que en%
{cara al botbn, esti previsto un dentado que se extiende - !

' gxiglmente, el cual estd destinado a cooperar con un den-

3tado apropiado en el boidbn, y, en el ofro lado del disco

de acoplamlonuo, un dentado que sobresale axislmente, que !

'tlenc flancos oblicuos, esta destinado a cooperar con un =
identado del manguito, de manecra gue, por medio del boton,i
éel disco pueds ser girado escalongdamente con relacidn al
-manguito, y una espiga raalal, estacionaria, se extiende ~
cn lg ranura oblicua del manguito, de maners que, por un -
desplagzamiento gxial de la barra de botén, el manguito, -s
juntamente con el disco de acoplamiento, es obligado g reg

lizar un movimiento giratorio a través de un angulo dado,
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iy el Gedo radigl del disco de gcoplamiento se aplica a una

M

:oorredera de accionamiento, que s¢ extiende cn angulo re
%ﬁo con respecto a las barras de botones y estd provista de
:una abertura en cada uno de los dedos, gecionando dicha -
écorreaera un conmutador de margen de ondas.

; La invencidn seré desorita mas ampliamente con -
;referencia a los dibujos que se acompafisn, en los cuales:

: Lz fipgura 1 cs una vista en planta y f
;

Tg fisura 2 eg una vista posterior de una reali-

?

Zacidn.
; Lo Tigura 1 mucstra ung disposicidn de botones -
épulsadores que tiene una fila de barras de botones metdli-
;cas 3, Gispuestas de maonera deslizable en wn bastidor 1 ¥ f
gprovistas cada una, en el extremo anterior - en la figura .
?1 el extremo inferior - de un botén pulsador 5, huseo, gi-
%ratorio, de unag resinag sintética, el cuagl es libreacnte - ?
: i
ﬁesplazable con relacidn a la barra, por iwedio de cuyo bo-
i .
;tén las barras pueden scr oprimidas contra la fuerza de uni
muelle antagonisty 7. La posicidn oprimidg estd indicada -
;por el botdn pulsador 5 y la barra de botdn 3, mostrados a;
éla derecha en la fizure l. Bl extremo posterior - on lag fiL
fgura 1 el oxtromo superior - de cada barra de botén 3 estd
%eonectada mecdnicanente a un dispositivo de sintonizacidn é,
%el cual puede formar paric de un reecaptor de tolevisidn y ‘

5&1 cual sirve para sintonizar el receptor, en forma conociQ
da, enl un canal prodeterminado, por denresibn de una barra

ue botdn. H1 dispositivo 9, cue puede sar de tipo con001uo,

no forma narte dc la presentc invencibn, y ests mostrado en
un diazrama de blogues por razones de sinplicidad del dibu4

\

EJO- Puedec ser de un tipo en ¢l que el miembro de sintoniz a—

!
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i

|
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|
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i
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i

cidn variable estd formado por diodos de capacitancia -

comprende un tornillo de blogueo conocido para sujetar una
|

da otra barra de botdn.
Particularmentc, por la figura 1 sera evidente

que cada una de las barras e botones 3 esté provista no

solgmente del botbn 5, libremente girable y desplazable,

"

sino también, en este orden, de wa disco de acoplamiento

13, que tiene un dedo radial 11 (vedse la figura 2) y de

| barra de botén on el estado oprimido hasta que sea Oprimis

'
1
{
!

i

un menguito 15 que tiene una ranura 17, parcialmente axial

| v parciaslmente oblicua, en su superficie cilindrica, sien-

do dicho manguito coaxial con la barrg y libremente gira-

;ble con respecto a la misma. las dos'partes 13 y 15, pre-;

' feriblemonte hechas .de una resina sintdética, son libremen-

i
[
}
i
i
:
i
'
i
|
]
]

v

!

te girables en una porcidn mas delgada 3' de la barrs de

botén 3 y son axialmentic desplazebles junto con dicha ba-

rrg debido g estar encerrgias cnbre un collar formglo al -

comienzo de la porcibn més delgada 3' y un anillo suelp -

19, sometido al muelle T.

Ta figura 1 mucstra que el extremo enterior de

. cada barra Ge botdn 3, estéd dispuesto deslizagblemente en

la perte frontal del bastidor 1, no directamente sino por

medio del botdn huceo 5. Bl oxtremo postorior de cada bo-

tén 5 estd provisto de una pestaila 21, la cual limita el

marzen de deslizamiento del botbn en ¢l sentido de retor-,

i

: . . bt v !
‘10 (avance) y la cual esta provista, cn el lado posteriory
\ . i

‘de wno o mds aien cs 23, oriontados axialmenie. Hetos ulti
1

mos egsin destinados a cooversr con vn dentado 25 en el -
'lado del disco de acoplamicnto 13 que cncara hacla ¢l bo-

t6n (el lado frontal). ¥n el lado posterior ¢l disco de -




>

s I

gaco Tamicnto 13 ezid provisto de un dentgao 27, owicntado

n ]

iaxialmcnt:, que tionc caras Go Giente oblicuas, Gesiinado
a cooperar con un dlente axial 28, en ol manzuito 15. in

;el bagtidor del dispositivo est g4 fijado wn car:ril 31, en
, ‘

géngulo recto con regpecto a las barras de botdn 3 (vedse

jla figura 2), tendicadio dicao carril extensiones 33 en for-
ma de esviga, que sc exbtienden rgiialimente con respecio a
flas barras Ge botdn 3. Cada una de estas espigas s¢ apli-
ica (vedse la figura 1) a la raaura parcialmente oblicua 17

-de uno de los manguitos 15, de manora guc, por un dospla~

iZaniento exial de ung varre de boton 3, el manguito asocig

‘30 15 es obligado a realizar un movimlento girstorio a irg
vés de un fngulo dado de, por cjemplo, 452. Las Tiguras -
l ;
tilustran esta rotacibn por las dos estructuras de barras %
-de botdn, siendo mostrads la cetrucibura derecha en ¢l coig

‘4o oprimido.
“n lg posicibn dc funcionanmicnto, ¢l dicave 29 -

‘estéd colocado en una de las entallgduras entre los dicntes

‘27 del disco 13, y estd sujeto cn ella por medio del mmclle

7 Cuando el botdn pu sgior § g ovrimido on ung exbensidn

A51

tal que gl menos wno de los dientes 23 (gue tienc preferi-
‘blemente flancos veriicales) se introduzea en la entalladuw
?ra situafia entre dos dientes 29, ouya entalladura s b8, -
también limitada por Fflancos verticales, cl botdn § pucde
‘proporeionar wn giro escglonato revtringldo del disco de -
Eacoplamiento 13 con respecto gl maasuito 15, debido a los
Eflancos oblicuos de los dientes 27 7 29 y puesto gue la es
ip@a 33 dupide que cl nenzuito continde dicho giro. I figu-
‘ra 2 ilustra las Gos posiciones ecxtrcmas posibles del (is-

‘0’13 y el manguito 15, uno con relacibn a otro.
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| Ig fisura 2 muestra, ademds, que el dedo 11, que
iSObreSale radialmente de cada uno de los discos de acopla-

i
i
i

'miento 13 puede gtacar una dc una plurglidad Ge aberturasi

f35, prevista, parae cadas uno de 1os dedos 11, cn una corre;
;aera de gecionamionio 37, que se cxtiende en angulo recto!
‘con respecto a las barras de botones 3 ¥y paralela a lg di~
receidn de sccuencia de la fila de bovones (mostrada en -}
la fizurg 2 parcialmente on una vista en geccibn longitu-;
‘dinal), cﬁya corredera acciona un conmatador de uargen dc’
Aondas 39 (vedse la figura 1). Este 1ltiwo puede ser de es-
:tructura conocida y estd mostrado solaacnte como un b10qué
fpor razones de simplicidad. Ia corredera 37 puede cstar -,
iprovista de un diagl 41, mecinicamente unido g la misma, -i
‘ung poreidn de cuyo dial aparcce cala vez detras de una -
iventana para cxhibir un cierto margen de ondas. E1 movi-
%miento de la corredera dc accionamiento 37 es mandado por
gel dedo gue sobresale radiglmente 11, asoclado con el bo-
i

itén pulcador 5 oprimido, en este caso el botén de la dere-
icha de la figura. La corredera 37 estd ecxpuesta a una fuer
?za de muelle oriontada hacia la dereccha (por razones de -

:clariaad, el muelle no estd mostrado), cuyo muelle tiende

b

a empujar la correlcra a la posicidén inicigl mostrada (qu%

i ’ . .
, corresponde a uno de los margenes de ondas). De la figura .

.2 resultard evidente que con las posicioncs relativas del
fdisco 13 y el manguito 15, mosiradas al lado derecho de -
i las figuras, esta posicidn inicigl no es varlada cuando e

I botbn 5 es oprimido. Las cosas suceden de manera diferent

@

en las posiciones relatives mostradas en el lado lzguierd

f e O

cuando el botdn es alli oprimido, el dedo 1l adovta la po=

c , !
sicibn 11' mostrada on lineas discontinuas, y la corredera

H
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137 es desplazada a la izquierda en una distancia deda, con

i
itra la fuerza de dicho muelle, conectando entonces el comma
;tador 39 en el tercer margen de onda utilizable, por ejemﬁ
i v
iplo, la banda IV-V de televisidn. Bsta posicidn es, dosde
éluego, nantenida tanto tiempo como la bagrra de botdn 3 -
;corresponaiente perngnescy oprimida. Bl margen de onda cen
;tral es conectado en la posicidn relativa de los elementos
13 y 15 que estd situada entre dos posiciones relativas -
:mostradas.

Intre un collar 43, formado.en cada wno de los
Ebotones pulsadores, y el disco dc acoplamiento asociado 13,
'un melle de compresidn 45, de mayor fuerza que el muelle
;antaganista T, ascgura que Gurante la deprecidn Gel botdn
fpulsador, el ecwaclio enire loz dentados 23 y 25 seg mante-
‘nido, de manere gue, durante la depresibn, sea evitado gue

:la preseleceidn del margen de onda scea camblada por un mof
ivimiento rotativo simultdneo no intencionado. Zn lg reali%
;zacién mostraia, ol muelle 45 no gfecta directaucnte al -
idisco 13, sino que gtaca un anillo 47 f£ijado a la barra de
ébotén 3, entre dichos dog elementos 13 y 15. Sin embargo,
‘son poeibles cstrucituras en las cuales el muelle 45 se aQQ
ye directamente sobre el disco 13. Bl muelle de 00mpresiéﬁ
(45 estd cncerralo cnire dicho anillo 47 y un sezundo ani—f
110 49, el cual estd en contacto con un mieibro de tope -
€formado por un collar en la barra de botdn 3. HB1 extremo -
%anterior del melle 45 es levantado de su nmieubro de tope:
icuando, particendo de 1lg posicién mostrals en el lado derc—
‘cho de la fisura 1, en la cual la barra de botbn estd ¢ Ot~
ipletamcnte oprimida - y en la cual la barrs de botdn estéi
iaSegurada contrg depresibn adicional por la uniln a tope -

:de un collar 50 en el miswmo, contra ¢l bastidor 1 - el bo-
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1tn 5 es oprimido mas hasta que los dentados 25 7 23 se -

facoplen mutuanente, mientras el muelle 45 es comprimido.

.Tn este es tado, la preseleccidn del margen de onda pucde -
isef cambiada por giro del votén, j

Entre el disco 13 y un sezundo collar 51, en el§
potbn 5, un segundo muelle de compresidn 53, ligeramente -
nés débil, asegura que cl botbn 5 sea empujado, por medio’
de la pestafia 21, al estalo no oprimido, contra el basti-:

dor 1 de manera que se¢ excluyan las sacudidas. Una dispo~.

10 gsicibn particularmente cfectiva es obtenida si, en la for-
‘ma conocida, el marzen de dosplazamiento del botdén despla-

‘gable 5 - que es libremente girgble con relacidn a la bar-
‘ra de botdén 3 - con repecto a la barra 3 en la direccidn 4
‘de retorno propicia, es restringido por un dentado 55 en

15 lel extremo frontal, que soporta el botén, de la barra 3,

H

l

i
I
(en la figura 1 estd mostrado en lineas discontinuas), cu-
|

’yo dentado, cuando es soltado el botdn oprimido 5, se aplﬁ-
‘ca, bajo la accibdn de muelle 53, a un dentado 57 en el boj

tén 5., Hete acoplamiento no es todavia establecido en la -
20 isituacién ilustrada en el lado derccho de la figura 1, que

ise refiere al instante en que el botdén pulsador es oprimi

e

H
i .. N ¢
*do a la n051016n blogueada y no estd todavia soltado. Des-

’

$pueu de que el botdn sem soltado, es libre de ser movido -
;por el muelle 53 a la posicidn 5', mostrada en el lado de~

25 ;recho de la figura 1 por lineas discontinuas, en cuya posi

fcién, debido g dicho acoplamiento, la barra de botdn 3 pue;

%de ser girada con ayudag del botdn 5. Bl dispositivo 9 ha 4
dc ser del tipo, en este caso, en el cual la prcselecc1ong
i

lde la sintonizacidn es reglizada, en forma conocida, giran

!
i

30 !do 1a barra de bohdn. Cuando son utilizados los dentados -~
!
]
I

1
O
t

16.5.69
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:55 ¥ 57, la preseleccidn es solamente posible despuds que

:sea soltado el botén pulsador 5; antes de ello, el botén

ggira s6lo flojanente en la barra 3, de manera que, duranﬁq
éla depresifn, no sc nuedan realizar cambios Indesegdos ani
:1la sintonizeciln.

‘ De lo anterior resulbtard evidente que la corre- .
jaera de acciongmiento 37 no esth nuncg expuesta g pres s16n
flateral ¢jercida por la fuerza requerida para lg depresién
.Gel botbn pulsaior 5; es proauciGa una ligera fricceibn de-
bido a que ¢l collar en la barra 3, cerca del disco 13, es
icmpujaao contra ¢l diseo, y debldo a que la eshiza 33 tiene
}que deslizmar en la ranursg 17. 3in embargo, esta fuerza de
'”riooién pucde ser poqueila a causa de que ¢l dfametro de -
la barra 3 es coaparabivansnte pegueiio y porgue cl metal,
=aqu1 la esmign uetdlica 33 preferiblemcnte redondeada, des;
%liZa féeilmente a lo largo de nildn, aqul la ranura 17 &el
aan suito 15.

? Una variante liscramente simplificala oo obtoni-
i

‘da cuando, en la forma mostrada en 1fneas discontinuas on |
éla parte izquierda de lg figura 1, la barra o botbn 3 es
Epyolongada en el cubremo frontal y sobresale ligeramente —?
éhacia afuera, a través de una aberiura en lg cara frontal
idel botdn 5. La barra de botbn 3 y el botda 5 son opriai-
édos sinultdnesmente por el dedo aetivo ¥y asi no s wracti-
camente posible que los dentatos 23 ¥ 25 ¢nsranen mituaucn
;te durantc la depresidn, incluso cuando no cuiste ol auclle
45. in la fovuma Ge lz barra de botbn 3 y del botdn 5, mos-g
Yralda on lincas discontinuasz on el lado izmguierdo de la i~
i

wara L, dicho muelle puedc, por lo tanto, ser ouitido.

Dota solicitud gue corresponde a lg prescntada en
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‘Holanda, ¢l dia 31 do iigyo de 1.9G3, con el nda. 6507774, !
'8¢ acoze a los beneficioy del grticulo 51 del vigente Bs-

“tatuto sobre Propicdad Industrigl. :

-  REIVIIDICACIOIES =

Log puntos dc invencibn »ropia 7 nueva quc se -

5 presenton para gue sean objeto de esta solicitud de Paten—
‘te de Inveneidn con Hopafia, por VOINTH gios, son los si-
. ? ’

suientes:
l.- Ung disposiciln de¢ botones muleclorcs pora la
.seloccibn de estacibn en un receptor de radio o televisidnm,

i
10 con la ayuda de barras de botbén y botones pulsagdores gira-

'bles, destinados a ser oprimidos conbra la fuerza de un - |
' ]
{

muelle, siendo simultineamente seleccionado el mgrzen de

ronda automfticemente, sicndo reglizata la preseleccibn del
{
i
‘margen de onda desegdo oprimiendo y girando un botbn, ca-
15 ‘rocterizada porque lag barra de botbn esitd proviste coaxial
| '
i

‘mente con ella, no solamente del botdn, sino también, en

‘orden de succsidn, de un disco de acoplamiento que tiene
run dedo radial, y de un manguito que tiene ung ranura al |

fmonos parcialmente oblicug, cn su superficie cilindrica, -
] o
20 'siendo dichos disco y manzuito libremente girgbles con rej
i {
jlacién al botdn y axialmente desplazables junto con la bar

' . |
.ra de bobdn, en tanto que, en el lado del disco de acopla~

‘miento que encara hacia el botdn, un dentado axiglmente -

jorientado estd destinado a cooperar con un dentado gpropig

.

do en el botbn, y, en el otro lado del disco de gcoplamien
1

|

25

16, 5.69 - 11 =~
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to, un uontauo oricntado griglmentc, gue Tiens flancos -

- L} » ‘l
oblicuos, esti destinado g cooperar con un dontado dol ian

guito, de tal manera oue, con la ayuda del botbn, nucde ~

ser realizafo un 2iro cscglongio del disco hacla una de -
fcierto ninero de nosicion:s Fijas con relacibn al ;nangui--i
?"o, mientras que, sGcmnds, une espiga radial fija se exbicn
:de en la rapura oblicua del nanguito, de aancra que, pOr -
un dosplazamicento axigl Ge la barra del botbn, cl mgaguito,
éjunﬁamcnte con ¢l disco de geopleuniento, sea oblizado a -f
reglizegr un giro a través de un fnznlo dado, y el Gedo 11 .
:del disco de acoplamicnio ncnedra en la correasra Ge aceio
;namiento, que se extionde en Angulo recio con respecto a -
élas barras Go botdn y cstd nrovista en ol lugar Ge cala -
?uno de los dedos, d¢ una aberbura, accionanGo dicha corre—
gdera wl conmubaior de mgrzen de onda.

; 2.~ Una disposicidn segln la roiviadicaeidn 1, ;

[
;caracterizals porgue ensre un collar de calia botda pulsa- |
§ .

Edor ¥y en disco de acoplamiento gsociado con un dedo, estd .

previgto gl menos un uuelle axial de coawr"“' m, que 68 -

"

Emés fuerse que ¢l amelle anbtagonista de la barra de botdn.
3.- Una disposicidn segin la reivindicacibn 2,
I 4

‘earacterizada porgue cl muelle de compresion estd disoues-

?to ontre el disco y un miembro de tope de la harra de bo-

46n, y pusdc ser levantalo del miewbro de tope cuando el

i

;botén es oPrimiao; por iaedio dc dicho collar, nizniras que
;feg- a revlr"'o uin se’ una anelle de coy 1pr0u1011 envre un uO"‘"

zundo collagr del botdn y ol disco, §

3

t’!

i
26 3, que +tiene botoncs libreacnte desplazablos ¥y girables

Ty i} = ¥4 - K Y - ;
iOOn respecto a la barra de¢ boton, caracterizala porque el !

" .2 ’ o . . '
L.~ Ung disposicion scgin lgs reivindicgeiones 2
|

i

)
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fgargen de desplazamicnto del botdn con relacidn a la bar—

i
t

;ra, en la direceidn de rotorno, estd limitada por un den~
“tado en el extremno de la barra que soporta ¢l botdn, cn- :
‘grenando dicho dentado, cuando es soltado el botdn oprimi
“do, con un dentalo del botdn.

5.- Una disposicidn de botones pulsafiores para -
la seleecidn de estacidn en wn reccpior de radio o televii
sidn, ;

Tal y como S¢ ha descrito en la Hemoria que an-
teecde, ropresentado en los dibujos gque Se acompaiian y con
jlos fines que se han especificado.

Estg liemoria consta de trcce hojas escritas a - |

‘maquina, por una S0la cara. ;

29 HAY.1969
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