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El presente invento se refiere a un dispositivo para
tensar alambre en la construccidn de hormigén tensado.

Tales dispositivos usualmente se componen de un ci-
lindro hidrdulico de trabajo con un pistén con agujero central
pasante, a través del cual conduce el verdadero drgano de trac+
cién al lugar de anclaje. E1l dispositivo entero se lleva al lu¢
gar de utilizacidén y alll se dispone contra el extremo de una
construccidén de hormigdén y esto del modo mas exacto posible en+
cima de una cabeza de anclaje de un haz de alambre, que debe
tensarse. Después de ello se une el drgano de traccidén a mano
con la cabeza de anclaje. se tensa el alambre, respectivamente
el haz de alambre, y después la cabeza de anclaje se apoya so-
bre bases constituidas adecuadamente.

El objeto del presente invento, en comparacién con
ésto, es la creacidn de un dispositivo tensor mejorado, que =~
puede maniobrarse méds simplemente, la totalidad de cuyas fun-
ciones puede automatizarse ampliamente y que por ello es capaz
de trabajar de un modo esencialmente més rdpido y con un fun-
cionamiento mAs seguro y que es especialmente adecuado para la
extensidn de grandes haces de alambre,

El dispositivo para tensar alambre en la construccidy
-de hormigén tensado segin el presente invento, se caracteriza
por una carcasa prevista para el apoyo sobre un extremo de una
construccién de normigén, en que estd montado un conjunto ten-
sor, en uno de cuyos extremos penetra en la carcasa un 6rgeno
de traccidn, que se mueve axilmente, estando montado en el ex-

tremo libre del drgano de traccidn un dispositivo de acopla-
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‘sores, dispuestos en la cara exterior de la carcasa;

miento para una cabeza de anclaje de un haz de alambres, y en

el mismo extremo estdn previstos medios centradores pars la -

%

alineacidn del drgano de traccidn con la cabeza de anclaje, as]
como por medios para sostener fijamente el dispositivo de modo
temporal en la construceidn de hormigén componiéndose los me -
dios de'sujecidn, de elementos tensores dispuestos en la cara
exterior de la‘carcasa, cuya fuerza de tensidn es regulable, y
los drganos tensores de los elementos tensores estén provistos
de drgenos de acoplamiento, que hacen posible su sujecidn con
correspondientes drganos, unidos con la construcecidn de hormi-
gén.

En una forma de ejecucidn especialmente adecuada del

dispositivo, el grupo tensor y los elementos tensores, que sir
ven de medios de sujecidn, son cilindros de trabajo accionados
hidrdulica o0 neumdticamente, y el dispositivo de acoplamiento

para la cabeza de anclaje es igualmente accionable de modo hi-

drdulico o neurdtico, Para la wmaniobra de los eleméntos preten
sados estd previsto ventajosamente un aparato de meniobra cen-
tral, provisto de védlvulas de manilobra,

El invento se explicard en lo que sigue mediante un

ejemplo de ejecucidn representado en el dibujo. Muestran:

La fig. 1, una seccidn longitudinal por un dispositi
vo segin el invento, montado sobre el extremo de una construc-
c¢ién de hormigdn, en que para la ilustracidén més clara se han

omitido los medios de sujecidén, respectivamente elementos ten-

la fig. 1A, una vista de uno de los medios de suje-
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_brida 4 mencionada m#és arriba, también puede componerse de un

cidn, aqul en forma de un cilindro hidréulico, que estd rebre-
sentado en la posicidn correcta respecto al dispositivo de la
fig. 1;

la fig. 2 una seccién por la linea II-II de la fig.
1, pero aqul con los medios de sujecidn;

la fig. % una seccidn por el extremo delantero de una
variante del dispositivo segin la fig. 1, ¥

la fig, 4 un esquema de sistema hidrdulico de la ma-
niobra de un dispositivo segin el presente invento,

Las figuras 1, 1A y 2 dgi dibujo muestran diferentes
vistas de un dispositivo tensor, es decir de un dispositivo =
automdtico de tensidn,'segun el presente invento.

La parte principal del dispositivo consiste en una
carcasa 1, que en varios luzares presenta escotaduras latera-
les, por ejemplo, 2, 3. Todo el dispositivo, por medio de una
brida 4 & de varias bridas, mediante pernos 5 puede suspender-
se del dispositivo de suspensidn 6 de un cable de gris y puede
llevarse al lugar de anclaje de un haz 7 de alambres, en el ex-
tremo de una construccidn de hormigén 8, Que deba pretensarse,
La carcasa 1 del dispositivo se apoya, por medio de una parte

de base, sobre una placa de tope 9, en el luger de anclaje. La

anillo {véase fig, 1) dispuesto giratorismente sobre la cara

externa de la carcasa 1, provisto de taladros para el perno 5.
La parte posterior de la carcasa 1 se compone de un cilindro d?
trabajo 10 hidrdulico, que estd cerrado por dos placas fronta-

les 11, 12 atornilladas encima. En el interior del cilindro 10
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se encuentra un pistén 13, cuya biela estd constitulda como -
verdadero- 8rgano de traccidn 14 para el dispositivo tensor, y
se extiende a través de un taladro 15, en la placa frontal 11,
hacia delante, en la parte delantera de la carcasa 1, El pis-
tén 13, asi como el taladro 15 estén provistos de adecuados me;
d1os de empaquetadura 16, respectivamente 17. Por medio de dos
taladros 18, 19, a los que pueden conectarse correspondientes
conducciones (no representadas) puede cargarse el pistén 1% a
eleccidén a partir de smbas caras, es decir en una u otra diree;
¢idn puede ser movido el mismo.
El extremo delantero del érgano de traccidn en el in
terior de 1la carcasa 1 estd conducido a través de un manguito
guiador, fijado sobre la misma, que lleva el nimero 20 y cuya
conduccidn es exactamente axil. El manguitd 20 mismo estd con-
ducido en una ranura longitudinel de la carcasa 1, de modo que
no pueden girar, ni el manguito 20, ni el 6rganc de traccidén
14 sobre el que el mismo estd situado fijamente. El manguito
guiador se compone de un anillo 21, colocado sobre el drgano
de traccién 14, asi como de una parte 22 cilindrica, fijada al
borde exterior del snillo 21, que sobresale hacia delante.

En el extremo delantero, el drgano de traccidn 14

hacia el érgano 14 forma un hombro. Detrds de esta parte 22 eg
t4 apoyado un menguito de acoplamiento 24 de modo giratorio sgj
" bre el érgano de traceidén 14. El manguito 24, cuando se aplics
contra el hombro 23, sobresale con su parte cilindrica 25, cu-

yo extremo delantero estd provisto de una rosca interna 26, en

_presenta una parte 22 sumentada en su didmetro, cuya transicify
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la direécidn del haz de alambres, que debe pretensarse. Este
manguito 24 se enrosca sobre la cabeza de anclaje 27 del haz
de alambres 7 que debe pretensarse (en el ejemplo ilustrado el
manguito 24 est4 mostrado en estado enroscado encima).

En la cara frontal de la parte 22 de la barra de trag
cidn 14 est4 enroscado un perno centrador 28, que coopera con
una correspondiente escotadura o taladro 29 en la cabeza de an+
claje 27, para llevar el haz de alambres a la direcci&n de trag
e¢ién exacta,

Detrds del manguito de acoplamiento 24 est4 fijada
una corona dentada 30, asl como una especie de platillo de re-
sorte 71, sobre el maAnguito 24, El platillo de resorte 31, es-
t4 enroscado en ello, por medio de espigas o pernos %2, que pe-
netran a través de taladros 33 del platillo de resorte, sobre
el manguito 24, mientras que la corona de dientes %0 misma es-
t4 sujeta, con alguna holguré axil, entre el manguito 24 y el
platillo de resorte 3l. El menguito de acoplamiento 24, la co-
rona dentada 30 y el platillo de resorte, por lo tanto, estdn
unidos entre sI y pueden girarse conjuntsmente alrededor del -
organo de traccidén 14 y pueden correrse en ello axilmente den-
tro.de ciertos limites. Uno de estos limites es formado por el
fondo 23 de la parte 22 del organo de traccidén 14, mientras queq
el otro lImite estd formado por el manguito guiador 20, Entre
la cara delantera del anillo 21 del menguito 20 y de la cara
posterior del platillo de resorte est4 dispuesto un muelle he-
licoidal 34, Este entra solamente en accién cuando el manguito

24 todavlia no estd enroscado sobre la cabeza de anclaje 27, es
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decir, cuando, por ejemplo, la cara frontal del érgsno de tracd
¢idn 14 se lleva a aplicarse contra la cabeza de anclaje 2T, ¥y
el muelle 34 sobre una placa de apoyo 35 se aplicard sobre el
menguito 20 y al mismo tiempo sobre el platillo de resorte 51
¥y en ello comprimiri él manguito de acoplamiento 24 con fuerza
predeterminada contra la cabeza de anclaje 27, provista de una
rosca interior 36. Si ahora el manguito 24 se gira correctamend
te, pueden engranar las dos roseas 26, 36 y puede enroscarse
el manguito 24. Ten pronto el manguito 24 ha agarredo, el mue-
lle 34 en sl ya no necesité actuar,

El enroscamiento del manguito de acoplamiento 24 so-
bre la cabega de anclaje 27 se efectda en el presente disposi-
tivo de modo automético, respectivamente con motor. A este ob-
Jeto la corona dentada 30 es impulsada por un pifién 37. El pi-
fién 37 estd situado de modo fijo contra rotacidn pero axilmen-
te corrediéo sobre un 4rbol de estrella o de cufla 38, que estéd
apoyado en la carcasa y se impulsa por un motor de aceite 39
a través de pifiones de cadena 40, 41 y una cadena, alternativa-
mente en una u otra direccidn a eleccidn. Fl pifién 37 engrana
en ellé a través de una escoturadura en la parte cilIndrica 22
del manguito 20, asegurado contra rotacidn. Gracias al apoyo
-corredizo del pifién %7, el mismo, junto con la corona dentada
30, y con ello el dérgano de traccidn 14 pueden dirigirse en -

cualquier posicidn a lo largo del recorrido del érgano de trac-

Desde 1la parte cilIndrica 22 del manguito 20 sobresa-

le hacia el exterior Un indicador 42 a través de la carcasa 1
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¥ puede deslizarse sobre la escala de una graduacidén 43, Esto
posibilita en todo tiempo la comprobacién de la posiecidn del
érgano 14, respectivamente la apreciacidén del recorrido de tens
sidn.

Para la sujecidén del dispositivo en la construccidn
del hormigén, en el ejemplo ilustrado, estén fijados sobre la
cara externa de la carcasa 1, cuatro cilindros sujetadores de
sistema hidrdulico 44, 45, 46, 47. En la carcasa 1, estdn fija+
dos los cilindros 44, 45, 46, 47 en adecuadas placas de ancla-
Je 48 - 51 y 48' - 51',

La fig. 1A muestra el cilindro de sujecidn 44 a ma;
yor escala y en la posicidn correcta respecto al dispositivo
ilustrado en la fig. 1.

En la placa de tope 9, que est4 unida con la cons-

truceidn 8 de hormigdn, estén enroscados pernos de sujecidn 52

Por medio de éstos, usualmente se corre encima una parte de baj
se 5% de la carcasa 1, Desde el cilindro 44 sobresale la biela
54 de pistén contra los pernos 52 y lleva en su extremo delan-
tero un manguito dg acoplamiento 55. Para la fijacidén se lleva
el manguito 55 sobre el perno 52 hasta un tope 56 y puede co-

rrerse una cufia 55' a través de correspondientes penetraciones
-en el manguito 55 y permos 52. '

Gracias a los cilindros sujetadores 44 - 47, de los

que deben estar previstos por lo menos dos, el dispositivo ten;

sor, antes de la tensidn, puede aplicarse fijamente contra la
construceidén de hormigén 8 y puede sujetarse en la misma. Cuan|

do el 6rgano de traccidn 14 se presiona contra la cabeza de an
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claje 27, antes del acoplamiento, puede vencerse en ello la -
fuerza de retencién de los cilindros 44, 47, y puede alinearse
el dispositivo de tal modo respecto a la cabeza de anclaje 27
eventualmente inclinada, que se posibilite el enroscamiento del
manguito 24 sobre la cabeza 27. Al tensar el haz de alsmbres,
el dispositivo entonces se coloca de nuevo rectamente, Lo mis-
mo estd vigente al soltar el manguito 24 para el desacoplamien-
to.

La figura 3 del dibujo ilustra de un modo puramente
esquemdtico una vafiante de la instalacidén de acoplamiento en
el extremo delantero del 6rgano de extraccién 1l4. En el mangui-
to de acoplamiento 57, que se aplica contra el hombro 58 de un
anillo sujetador 59 enroscado sobre el érgenc de traccidn 14,
estd enroscada una prolongacidén 60, La prolongacidén 60 consti-
tuida como manguito, presenta un didmetro tal que a través del
taladro 61 de la placa de tope 9 puede engranar en una escota-
dura de cabeza 62 de la construceidén de hormigén 8, para aga-
rrar la cabeza de anclaje 63 situada dentro de un haz Je alam-
bre, También aqulf presenta el drgano de traccidén 14 de nuevo
un perno centrador 64, que puede penetrar en un taladro 65 de
la cabeza 63, .

La prolongacidén 60 presenta en su extremo delantero
igualmente una rosca y puede enroscarse sobre la cabeza de an-

claje 63 y esto por rotacién del manguito 57. Ia impuléidn del

menguito 57 se efectda de modo exactamente igual al del mangui-
to 24 en el dispositivo ilustrado en la figura 1,

La fig. 4 del dibujo finalmente muestra un esquema
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de sistema hidrédulico en posicidn cero para el funcionamiento
automAtico de un dispositivo tensor segin el invento.

En el mismo es 101 un grupo de bomba de alta presidn,
que comprende un motor eléectrico 102 para una bomba 103 de al-
ta presidén, una vdlvula 104 limitadora de presidn, una vélvula

105 limitadora de presién, asi como un filtro de aceite 106 cor

las tuberias correspondientes. 4 y B son empalmes de presién,

T es una tuberia de retroceso, S es una tuberla de aspiracidn

¥ 1%% es una védlvula de retencidn.

Con 107 estd designado el verdadero aparato de manios

bra con las distintas vdlvulas de distribucidn 108 - 111, Cada
vdlvula de distribucidn puede colocarse a eleccidén en una de
las tres posiciones de trabajo, indicadas esqueméticamente, En
las distintas tuberias de conduccidn del aparato de maniobra
estdn previstas vAlvulas limitadoras de presién 112 - 117, ma=-
németros 118 - 123, asi como vélvulas de retencidn 124 y 125, cu
ya funcién se deduce del esquema,

134 indica el verdadero dispositivo tensor, que aqul
debe presentar dos prensas de sujecidén o cilindros de sujecidh
126, 126', asl como una prensa de tensién o un cilindro de ten:

sidén 127. BEn el c¢ilindro de tensidn estd prevista una védlvuls

_estranguladora 128, asi como una védlvula de retencién 129 y un

mandmetro. 132 es una vdlvula limitadora de presidn. 131 final;
mente designa el motor de aceite para hacer girar en una u otr
direccidn del manguito de acoplamiento del érgano de traccidn
del. dispositivo tensor,

En lo que sigue se describird con mayor detalle el

}
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el curso del funcionamiento del aparato automético tensor;

- El dispositivo tensor, conjuntamente con el apara-
to de maniobra 107, se suspende de una grda y se lleva a la -
proximidad del lugar de anclaje de la construccién de hormigdn
8, que debe pretensarse.

- E1 aparato de maniobra 107 se lleva a una posicidn
desde la que pueda maniobrarse y vigilarse fédcilmente el proce
so de tensidn. El manémeiro 130, asi como el indicador de reco-
rrido 42, 4% deben ser bien visibles en ello.

- Las distintas tuberias de manguera del conjunto de
bomba 101 se conectan al aparato de maniobra 107 y se pone en
funcionamiento la bomba 10%.

- Los cuatro pernos sujetadores 52 etc. se enroscan
en la placa 9 de tope.

- La carcasa 1 del dispositivo tensor se corre sobre
los pernos sujetadores 52 y se sujeta provisionalmente,

~ Los pistones de los cuatro cilindros sujetadores
(prensas sujetadoras) 44 - 47, se sacan hasta que lleguen a
aplicarse contra el hombro 56 de los pernos sujetadores 52,
Entonces se introducen las cufias 55 y se someten a presidn los
cilindros sujetadores,hasta que la carcasa 1 se aplique fija-
-mente contra la placa de tope 9. Tl drgano de traccidn 14 se
transporta hacia delante y se aprieta contra la cabeza de an-
claje 27. E1l indicador 42 y la escala 43 se ajustan a cero.

' - E1 manguito de -acoplamiento 24 entonces se enrosca
hasta el tope sobre la cabeza 27,

- La védlvula estranguladora 128 entonces se cierra
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— - Entonces los cilindros sujetadores 44 - 47 se some-

¥y se comienza con la verdadera tensidn. Hasta una determinada
presién puede trabajarse mediante el suministro rdpido de acei
te y entonces se conmuta a la velocidad menor. En el mandmetro
130 puede apreciarse 1la presidén de aceite en el cilindro de
tensién y puede determinarse mediante una curva de contraste
la fuerza de tensidn.

= El mandmetro 121 en el aparato de maniobra sirve
en ello para el control hasta que se bombée aceite en el cilin-
dro. |

- La dilatacidn puede apreciarse directamente sobre
la escala 43,

- Después de haberse alcanzado la mdxima fuerza de
tensidn, puede apreciarse en la escala la magnitud, respectiva-
mente la altura requerida de los suplementos de base para la
cabeza de anclaje 27.

- Las abrazaderas de sujecidn se colocan en la carca-
sa 1 en posiciones predeterminadas y los suplementos de base,
respectivamente los érgancs de apoyo, se disponen mediante aga-
rradores electromagnéticos, .

- Por apertura de la vdlvula estranguladora 128 se

coloca la cabeza de anclaje 27 sobre los organos de apoyo.

ten a presidén brevemente en la direccidén de apriete, el drgano
de traccidn 14 se comprime contra la cabeza de anclaje 27 y se

suelta el manguito de acoplamiento 24,

- Las abrazaderas de sujecidn para los organos de apo

yo se alejan.
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- Entonces se retira el drgano de traccién 14 hasta
que cese todo enlace entre &ste y la cabeza de anclaje 27, ¥y
los cilindros sujetadores 44 - 47 estén desprendidos de los pex
nos sujetadores 52.

~ El dispositivo tensor estd preparado ashora para el
siguiente proceso de tensién.

- Para el tensado por encima del recorrido normal de
tensién tienen que utilizarse prolongaciones para la carcasa 1
del dispositivo tensor.

- Para ello se apoya provisionalmente la cabeza de
anclaje 27. Entonces se sueltan los cilindros sujetadores 44 -
47 desde los pernos sujetadores 52. Corriendo hacia delante el
drgano de traccidn 14, la carcasa 1 del dispositivo se moveré
alejéndose de la construccién de hormigén. Esto se efectia hast
ta que entre la base de la carcasa 1 y la placa de tope 9 exist
ta una hendidura (separacién) que sea algo mayor que las pro-
longaciones a insertar.

~ Entonces se colocan las mencionadas prolongaciones

sobre los cuatro pernos sujetadores 52,

- La carcasa se aprieta entonces conira las prolongsa;
ciones, Las abrazaderas de sujecidn para los organos de apoyo

-se dispone entonces.

- Los cilindros sujetadores 44 - 47 se vuelven a mon

tar y puede comenzar el segundo érado del proceso de tensidn.
Los orgenos apoyadores, dispuestos provisionalmen=-

te, para la cabeza de anclaje 27, se separan, y finalmente se

sustituyen por los drganos de apoyo definitivos, mds largos.




10

16

20

25

30

La presente patente de invencidén, comprende las gi-
guientes reivindicaciones:

1.- Dispositivo para tensar alambre en la construc-

¢ién de hormigén tensado, caracterizado por una carcasa previss

ta para el apoyo sobre un extremo de una construccién de hormis
gén, en la que estd montado un grupo tensor, desde uno de cu-
yos extremos penetra en la carcasa un drgano de traceidn mévil
axilmente, estando montado en el extremo libre del dérgano de
traccién un dispositivo de acoplamiento para una cabeza de an-
claje de un haz de alambre, y en el mismo extremo estén previss
tos medios ceniradores para la alineacidén del dérgano de trac-
cién con la cabeza de anclaje, asi como por medios para suje-
tar el dispositivo femporalmente para la construceidn de hormi;
gén, componiéndose los medios de sujecidén de elementos tenso -
res, dispuestos en la cara exterior de la carcasa, cuya fuerza
de tensién es regulable, y los drganos tensores de los elemen-
tos tensores estdn provistos de drganos de acoplamiento, que
posibilitan su sujecidn en correspondientes dérganos, unidos
con la construceidén de hormigén.

2.~ Dispositivo segin }a reivindicacién 1, caracte-
rizado porque el grupo tensor, montado en la carcasa, es un cil
lindro de trabajo hidrdulico o neumdtico, cuya biela de piston
estéd constituida como érgeno de traccidn, que penetra en la

carcasa y porque el dispositivo de acoplamiento previsto en el
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extremo libre de este organo de extraccidén es un manguito de
acoplamiento, montado giratoriamente sobre el drgeno de trac-
¢idén, provisto de rosca interior,

3.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 1, caracteriq
zado porque estdn previstos medios para aceionar el dispositi-
vo de acoplamiento para la cabeza de anclaje de un haz de alam
bres con mando a distancia,

4,~ Dispositivo segin las reivindicaciones 2y 3 ca-
racterizado por medios impulsados con motor para la rotacidn
a eleccidn del mencionado manguito de acoplamiento en una y -
otra direccidn.

5.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 4, caracteri+
zado porque los medios propulsores se componen de una corona
dentada, que puede hacerse engranar con el manguito de acopla-
miento en enlace de propulsidn, de un pifién propulsor para la
corona dentada, montado de modo fijo econtra rotacidn, pero -
axilmente corredizo sobre un 4rbol, que transcurre paralelo al
érgano de traccidn del conjunto tensor, asi como de un motor

propulsor para el mencionado Arbol.

6.~ Dispositivo segin la reivindicacidén 1, caracteri.
zado porque los elementos tensores, dispuestos en 1la cara ex-
_terior de la carcasa, se componen de ecilindros de trabajo hi-
drdulicos o neumAticos, cuyos pistones forman los érganos ten-

S0TresS.

7.~ Dispositivo segin la reivindicacidén 1, caracteri
zado porque los medios centradores consisten en un perno cen-

trador, fijado en el centro de la cara frontal del organo de
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traceién, sobresaliente hacia delante, que estd previsto para
engranar en una sbertura central en la cabeza de anclaje.

8.- Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracteris

zado porque el grupo tensor, y los elementos tensores, que sirs

ven como elementos de sujecidn, son cilindros de trabajo accio
nados hidrdulica o neumdticamente, porque el dispositivo de =
acoplamiento para la cabeza de anclaje igualmente es acciona-
ble de modo hidrdulico o neumdtico, y porque para la maniobra
de los elementos antes mencionados del dispositivo esté previsd
to un aparato de maniobra central provisto de vélvulas de dis-
tribucidn.

9,~- Dispositivo para tensar alambres en la construc-
cién de hormigon tensado.

Segin se describe y reivindica en esta memoria des-
eriptiva, y se ilustra con los dibujos que a la misma se acom-

paran.

'CARLOSROEB




oL

., PN nll'hu N = 07
A 'y “ B
R AT L I Y w—
A NS W 2= o= T I N —— - =
% sy NTRAEE SN | =N
y g lﬂﬁlo_|’\ Z | i 5 o ol _.._.ln /,/
= = “B-nXI
i “
! L !
— Y Mm. di \.\Pﬂll L m. “ \~ m |m.|uu|..l
@~ 7 * g0 4 Y U 4
~ N\(/M//z/ OO, I EHEhERRHERRHR d-|/ 9
1) \ Niigs LY ALY CLLL. I IS LIS I 1SS SIS IT)
< \mm & v - 0 7z 51 5
<3 7 - 104 > oL
w8 5
é 9
. 185
. 25 |55 E\
e TEERe—
R , X
mA.ON_ £5 95 55 - (

/J Py
///////x/ @V.
\\\Snwg 2

“sl

Yrod

sYron so0a

Iuij3sapuuig otuoluy ‘g

(SIS ¥




FEJET 9

D. Antonio Brandestini

;s’;;r,

t\{ . ) ~;/::‘_.;“.’.,«:
\ '.?‘.::w“.«\:
N

" P BT
10 39

MMM

7

IR
i
i

3
N

—l

S




DOS HOJAS HOJA 1%,

: Fi = 7N

4 g-1 2 Tl 2% x 25% .

///////////////////////,\//////////// /\

ST TR AW % N
7

7 % 20-14% ‘ ///M%?Zﬁ

L ) T {
T e e A NS
B = I L B = = %
T T L M % /;_;_
' O'- C i = — T II/I L 27 /~
} COLtl=l-39 43 37, 42 /\:/—\
] | ‘{:\.‘-{l

"""H*’} ”.'i"'~i'"| 1y
P
: ).L..

‘ ‘:2 ‘\f-.: —3




3EFETL

HoJa 2%,

W3 HUJAS

D. .ntonio Brandestini

Fig 4

&@ 2 o |
o | | s
o ~ =
e 9
o>t
o~ 1
w A i -
« %

3 | |
g,@%
| &

|07 &
ki = __i__j—
N Sl e

4 n ~
ik [
| ;//, ,: l__ ........... -

//////',’ §$ . /// /.,
N =l \ 22
()] ] é
™
N o
TTERRs | C
< !

KESE

[ L

b

ey

o ROEB

)




D, Antonio Brandestini

% 57

\\\\\\\\

S L

L\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\ |

=057 =
-'—'\‘\_T\_\\'.\\(W §
N

IS

~126

126’

5

109._,

o &
" -

3

1




367652

Di3 HOJAS HOJA 2%,

126
. F5  Fp S/
' 2% —A
NPTV ] i
137"
Fa4 T . 132
] |
28— &((M !
N 29— @7;0 - 1
9 '720' T 72,' 122 107

LR

PRV

] ns 18| | 137
10 -m
?ﬁOO 72‘5# 770‘1 OX 2 O O
0 A I Tl A (1l /A
[ |
[
.
_102 : T '
)@_[ r 101 Fig.4
05| T |06
103 B |

RN IO

14

.%s ROEB

i




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



