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MEMORIA DESCRIPTIVA i

correspondiente a la solicitud de una

PATENTE DE INVERIICION

Solicitante: CATERPILLAR TRACTOR CO.

Residencia: 100 N.E. Adams Street, PEORIA, Illinois
’ 61602’ UcS-Ao

Enunciado: "UNA PALA CARGADORAM.

Prioridad: de la solicitud de patente estadounidense lo.
732.662 del 28 de Mayo de 1.963.
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En las palas cargadoras de cuchara se dispone de
numerosos controles para posicionar autometicamente la cuchera
e fin de reducir los trabajos wanipuladores del operario y para
mejorar la eficiencia de la operacién de las méquinas. El presen=-
te invento estd particularmente relacionado con un control para
poner fin al movimiento de basculamiento haecie delante de lea cu=-
chare en una posicién adecuada pare el vuelco durante su ciclo de
carga, In la técnica anterior, éste funcidn se realiza corriente-
nente mediante topes mecénicos colocados en los brazos elevadores
y contactades por la articulacién de basculamiento cuando la cu-
chara alcanza su posicién de vuelco. El operario tambien puede rea—
lizar ésta funcidén cambiando menualmente la palanca de control de
basculamiento a la posicién de retencidn. Los controles hidrduli-
cos de basculamiento son indirectamente sensibles al acoplamiento
de la articulacidn del basculamiento con los topes mecdnicos, por
medio de una elevacidn de la presién resultante en el sisteme del
fluido, para dar fin al basculamiento hacia delante de la cuchara.
Sin embargo, segdn awnenta el tamafio de las palas cargadoras de
cuchara, esta formo de detener la cuchara ocesiona una fuerta tre=
pidacién de la palu’cargadora y del operario y origina indeseables
esfuerzos en las articulaciones de basculamiento y de elevacién
pare la pala cargadora, La repeticién del contacto trepidahte con
los topes tiende & reducir le eficiencis del operario asi como tam-
bien tiende & constituir un origen de averians para los diversos
componentes de la pala cargadora., As{, un objeto del presente in=-
vento es poner fin normalmente al basculamiento hacia delante de
lo cuchara mediante otro procedimiento distinto al de los topes
mecdniéos empleados en la técnica anterior.

Este invento se refiere a un medio de desenganche

el que son directamente sensibles los controles del basculamiento
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para terminar el basculemiento hacia delante de la cuchara en
una posicién seleccionade con relacién a sus medios de brazo ele~
vador,

Un objeto de éste invento es poner fin normelmen—
te el movimiento de basculamiento hacian delante de la cuchara
exactomente antes del acoplamiento con los topes mecénicos con
independencia de la elevacién de la cuchare sobre sus brazos ele-
vadores,

Este invento se refiere a wnos medios pars prescin-
dir selectivamente del control de desenganche de forma que el ope-
rario pueda emplear los topes mecdnicos cuando sea necesario, por
ejemplo para despegar el materiel de la cuchara.

El presente invento resuelve los problemas y cum—
plimente los objetos anteriorumente expuestos facilitando un siste-
me de desenganche gque es actuado cuando la cuchara es basculada ha-
cia delante a una posicién seleccionada con relacidn a los brazes
elevadores., El basculamie:to hacia delante de la cuchara es termi-
nedo preferiblemente exactamente antes del contacto de la cuchara
o de su articulacién de basculamiento con los adecuados topes me=
cduicos. Unos medios adicionales permiten prescindir selectivamente
de los desenganches de forme que puedan emplearse los topes mecd-
nicos para solter el materinl que tiende a adherirse a la cuchara.

Los objetos y ventajas del invento quedan claros me-
diante la siguiente descripcidn con referencia & los dibujos, en
los ques

la PFigura 1 es una vista lateral en alzado del ex—
tremo delantero de una pale cargadora de cuchare que incluye una
represéntacidn en lineas llenas de su cuchara en una posicién nor—
mal de carga y una represeﬁtacidn en lfneas a trazos de la cuchara

en su posicién de vuelcoa una elevacién seleccionada.
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La Figura 2 es una representacidén peneralmente es—
quemftica, con partes en seccién, de un sistema de control de bas—
culamjento hidrdulico para la pala cargadora de la Figura 1.

Una pala cargadora del tipo ilustrade en la Figu-
ra 1 tiene wuna cuchara (11) pivotantemente soportada sobre un par
de brazos elevadores, uno de los cuales estd indicado en 12, con
unos motores hidrdulicos para la elevacidn, como se iﬂdiea en 13,
para variar le elevacidn de la cuchara por medio de los brezos -
elevadores. Un motor hidrdulico (14) para el basculamiento va mon=-
tado sobre cada brazo elevador y estd interconectado con la pala
cargadora 10 y la cuchara 1l por medio de unﬁ erticulacién de bos-
culemiento (16). La articulacién de basculamiento incluye wna pa-
lanca (17) pivotantemente asegurade & cade brazo elevador tal co-
mo en 18, Cada una de las palancas (17) estd pivotantemente conec—
tada en 190 a un véstago {21) de uno de los motores de basculamien—
to (14) y en 22 o une articulacién (23) que estdé tambien pivoton—
temente conectada a la cuchars en 24, La cuchare se muestre tambien
en 11’ en una posicién de vuelco a una elevacifu seleccionada con
sus componentes de basculamiento y de elevacién que se muestran
mediante cifras similares pero con el signo prima, Un tope mecéd-
nico (26) estd adecundamente montado sobre cada brazo elevador 12
pera acoplamiento con una superficie (27) sobre una de las palan~
cas (17) con la cuchara generalmente en su posicién de vuelco in=
diceda en 117,

El presente invento facilite una vdlvula de desen—
ganche, indicode en 28, para dar por terminado el basculamiento
hacia delante de le cuchare en su posicidén de vuelco y exactamen=—
te antes del acoplamiento de la palance 17 con el tope mecédnico
26 con independencia de la elevecidén de la cuchara sobre sus bra-

zos elevadores, La vdlvula de desenganche (28) estd odecuadamente
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posicionada sobre uno de los brazos elevadores (12) para actuar
el acoplamiento con una superficie de leva (29) sobre la palanca
(17) de la articulacién’ de basculemiento cuando la cuchera se a—
proxima & su posicién de vuelco (11¢) y exactamente antes del aco-
plamiento de la superficie de le palanca (27) con los topes mecé~
nicos (26)(véase la representacién en lineas a trazos de la erti-
culacién de la cuchara en la Figura 1), Con la vélvulg de desen-
ganche (28) posicionada para su actuacién en tal forma, el bascu-
lamiento hacia delante de la cuchara es terminado siempre con la
cuchare en una posicién seleccionada en relacidn con los hrazos
elevadores de forma que el contacto con los topes mecdnicos (26)
es normalmente evitado, Estd previsto el prescindir de la vélvula
de desenganche (28) para permitir el despegue del material de la
cuchara por medio del contacto con los topes mecdnicos segln se
expone despues con referencia a la Figura 2, (ueda facilmente cla-
ro que la misma funcién podrfa obtenerse con la védlvulae de desen—
ganche posicionada hacia delante sobre los brazos elevadores para
actuar el acoplemiento con la cuchara. Sin embaige, el presente
posicionamiento de la vdlvula de desenganche tiende a reducir la
posibilidad de ser dafiada por su contacto con el terreno o con re-
siduos de material de la cuchara.

El circuito de control hidrdulico para los motores
de basculamieuto (14) incluye un depésito para el fluido (31),
wna bomba (32) y una vdlvula de control (33) para regular selecti-
vamente el flujo del fluido desde la bomba (32) & un extremo del
motor de besculamiento (14) y para comunicar el otro extremo del
motor de basculamiento al drenaje, La vdlvula de control (33) de~
fine une perforacién (34) pars recibir reciprocamente a un carre~
te (36), El carrete de control (36) estd mormelmente urgido en

une posicién de sujecién, indicada en H, mediante un muelle cen—
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trador (37). El carrete de control (36) estd erticuledo a una pa-
lanca pivotante (38) que es posicionada mediante un elemento de
cohtrol (39). La rotacién en el sentido contrario al de las agu—-
jas del reloj de la palance (38) urge al carrete a la posicién
retraida indicada en R, de forma que la vélvula de contro} (33)
comunica el fluido de le bomba al extremo del véstage del motor

14 en tanto que comunice el extremo de cabeza del motor al drena-
je para ocasionar la retraccién del motor. El basculamiento hacia delas
te de la cuchara para el vuelco resulta de la extensién de los mo-
tores de basculamiento (14) cuando la palanca (38) es girada en el
sontido de las agujas del reloj para mover el carrete a una posi~-
cién de vuelco, indicade en D. Un rodille (41) va montado sobre un
miembro pivotante (42), el cual es urgido a una rotacién en el sen-
tido de las agujas del reloj mediante un muelle (43), de forma
que el rodillo (41) se pone en contacto con una superficie de leva
(44) sobre la palance (38) cuando el carrete (36) de la vdlvula de
control és movido & su posicién D, La retemcién de la palanca (38)
por medio del rodille (41) mantiene al carrete de control (36) en
su posicidn bacia la derecha pure el continuado basculamiento ha=—
c¢ia delante de la cuchara sin que sea requerido el operario para
mantener la posicién de la palanca (38),

Para soltar el rodillo (41) de su acoplamiento de
retencién con lao pelanca (38) cuendo la cuchara se aproxima a su
posicién de vuelco (véase la Figura 1), un cilindro hidrdulico su-
bordinado (46) tiene un carrete reciprocable (47) acoplade el miem-
bro de pivote (42) y estd asociado para respuesta hidrdulica a la
vdlvula de desengonche (28). La vélvula hidrfulica de desenganche
(28) tiene un carrebo reciprocable (48) cargado por muelle, que
normalmente se extiende hacia la palanca (17) de la articulacién

de basculamiento. In la Figura 2, la palanca (17) de la articula=
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¢ifn de basculamiento se muestra en una posicidén exactamente an-
terior al acoplamiento de su superficie de levae (29) con un rodi-
1lo (49) montado sobre el extremo extendido del carrete (48). Un
conducto (61) comunica la v4lvula de desenganche (28) con el ex~
tremo del véstago del motor de basculamiento (14), en tanto gue
otro conducto (52) comunica la vélvula hidrdulica de desenganche
(28) con el cilindro subordinado (46)., El carrete (48) estd nor-
malmente urgido por su muelle a una posicién que impide la comuni~
cacién del fluido entre los conductos 51 y 52, Con referencia mo-
mentaneamente & la Figura 1, cuando la cuchars estd siendo bascu—
lada hacia delante y alcanza su posicién de vuelco indicede en 11’
la grevedad actfa sobre le cuchara tendiendo e ocasionar la exten~
sién de los motores hidrdulicos (14). La presién hidrdulica es crea-
da en el extremo de los vdstagos de los motores y es comunicade a
le vdlvule de desenganche (28) & través del conducto 51, El aco-
plamiento de la superficie de leve (29) de la palanca de bascula-
miento con el carrete de desenganche (48) cambia al carrete hacia
la izquierde y comunica la presién del fluido desde el conducto 51
al cilindro subordinado (46) & través del conducto 52. Con la po-
lanca (38) girada en la direccidén de las agujas del reloj pare aco-
plamiento de retencién con el rodillo (41), el miembro pivotante
(42) y el carrete subordinado (47) son variados hacia la izquier—
da de forma que el conducto 52 queda en comunicacién con un conduc~
to interior (53) formado en el carrete subordinado (47). Un paso
restringido de drenaje (54) en el cilindro subordinade (46) ocasio-
ne que la presién del fluido desde el conducto 52 penetre al extre-
mo izquierdo del cilindro subordinade (46) & través del paso 53 y
varfe al carrete subordinado (47) hacia le derecha, Este movimiento
del carrete subordinade ocasiona la botacién en sentido contrario

& la de las agujas del reloj del miembro pivotante (42) frente a
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su muelle (43) de forma que el rodillo (41) es soltedo de su aco—
plamiento de retencién con la palanca (38). El carrete (36) de la
v{lvula de control es entonces devuelio & mu posicién de sujecién
(H) por el muelle centrador [37) para terminar el basculamiento
hacia delante de la cuchara en la posicién de vuelco que se mues=
tra con lfneas a trazos en la Figure 1. El basculamiento hacia de-
lante de lo cucharn es terminado preferiblemente exactamente antes
del acoplamiento de la superficie (27) de la palanca de bascula-
miento con el tope mecdnico (26) como tambien se indica con la re=
presentacién en lfneas a trazos de la Figure 1. De ésta forma, los
controles hidréulicos del basculamiento para la ¢uchare responden
directamente a la vdlvula de desenganche (28) para impedir normal-
mente un contacto trepidante con los topes mecdnicos (26). Sin em=-
bargo, si es necesario sacudir la cuchara & fin de despegar el ma-
terinl que se adhiere & las superficies de la cuchara, el aperario
puede hacer que las palancas de la articulacién de basculamiento
entren en contacto con el tope (26), manteniendo manualmente la pa-
lance (38) en su posicién de vuelco (D) para prescindir de la vél-
vula hidrdulica de desenganche (28).

En restmen, la Patente de Invencién que se solicita
deberd recaer sobre las siguientes:

~ REIVINDICACIONES -

1, Une pala cargedora del tipo que tiene una cucha-

ra pivotantemente soportades sobre por lo menos un brazo elevador
para elevar y descender la cuchara, comprendiendo una articulacién
de basculamiento asociade con la cuchara, medios de motores para
pivotar la cuchare en relacidn con el brazo elevador por medio de
la articulaciGn de basculamiento, y medios de desenganche asocia=
dos con la cuchara y actuables ouando la cuchara alcanza una pre=

determinade posicibn de vuelco en relacidén con el brazo elevador,

'
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siepdo los medios de motor directamente gensibles a la actuacién
de los medios de desenganche pare dar por terminado el basculas
miento hacia delante de la cuchara.

2. DPala cargadora segin la Reivindicacién 1, en
que los medios de motor es un #otor hidrdulico.

8., Pala cargedoras segin la Reivindicacién 1, com-
prendiendo ademds un tope mecdnico para resistir el basculamiento
hacia delante de la cuchara subsiguiente e la operacidn de los me=-
dios de desengenche, siendo los medios de motor capaces de opera—~
cién selectiva pafa prescindir de los medios de desenganche y bas-
cular la cuchare hacia delante para el acoplamiento efectivo con
el tope.

4, DPala cargadora segln la Reivindicacién 3, en
gue los medios de motor tienen medios de retencién pare mantener-
los en una condicién pare bascular la cuchara hacia delante y unos
medios subordinados operables para soltar los medies de motor de
le retencién en respuesta a la actuacién de los medios de desen— -
genche,

5. Pala cargedora segfn la Reivindicacién 4, en
que los medios de desenganche estan montados sobre el brazo eleva-
dor para acoplamiento actuable por el basculamiento hacia delante
de la cuchara. '

6. Pala cargadora segn la Reivindicacién 5, en
que una palanca de articulacién de basculamiento estd mecanicamen-
te conectada & la cuchara y pivotantemente soportada sobre el bra=-
%o elevador para entrar en contacto actuante con los medios de des-
enganche cuando la cuchera se aproxima a su posicidn de vuelco y
antes del acoplamiento de la palanca con el tope mecdnico,

7. Pala cargadora segfn la Reivindicacién 4, en

que los medios de desenpdnche y los medios subordinados son cilin=
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dros hidrdulicos.

8. Se reiviniioca por dltimo, como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Invencién que se solicita: "UNA
PALA CARGADORA".

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente Memoria, que consta de diez péginas mecanografiadas
y dibujos que se acompaiian.

Madrid, 23 Mayo 1969

BERNARDO ULGRIA
PePe
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