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Perfeccionamientos en la construceidn de
'7digtribuidores de material granular sobre

el terreno.

é;zdagknﬁu PANFORDS LIMITED, entidad inglesa, residente en:
Uttoxeter, Condado de Stafford, Inglaterra,
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Este invento se refiere a distribuidores
pare distribuir fertilizante artificial'u otro ma-
terial en forma granular, por ejemplo, semilles so
bre el terreno, cuyos distribuidores comprenden ca

5. da wno un recipiente para un suninistro a granel

Mod, 615
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del material, medios para sustenter el recipiente-y permni-
tir que el distribuidor corra sobre el terreno ¥y medios
de descarga extendiéndose transversules a la direccidn de

avance del distribuldor. Tales mdquinas se denominardn

en adelante como distribuidores de la clase especificada,

Hasta ahora, los distribuidores de la clase es-

pecificada se han construido de forma que el ancho 6 ex-

“tensién lateral del medio de salida o descarga ha quedado

linitado précticamente a la dimensién Gel carro cuendo se

trataba de distribuidores montados sobre ruedas para ger

arragstrados detrds de un tractor, ¥y al ‘ancho del recipien

te para el slmacenamiento de un sumlnistro 8 granel del

materlal granular cuando. se trataba de distrlbuidores pro.
vistos de medios para ir sustentados por la articulacidn
de sustenfacién, por ejemplo, articulacidén de tres puntos,
pfovista normelmente en la parte trasera del tractor,

En la préctica, el ancho o extensidn lateral de

esta zona no ha excedido en gensral de un valor que permi

“te al disfribuidor pesar a través de accesos 6 puertas de

entrada con portillo que conducen s los campos y gque nor-
malmente suelen tener una anchura de aproximadamente 2,13
metros, y de esta forma el distribuidor ha podide vigjar

asimismo a lo largo de las vias péblicas sin molestias in

~ debidas a otros usuarios de las mismas.

El presente invento tiene por objeto prcporcio-
nar'un.tipb de construccién perfeccionado de distribuidor
de la clase especificada que, al par que conserva la capa
cidad de pasar por dichas puertas de entrada con pbrtillo
¥y viajar por las vias publicas, permite que el material

granular sea distribuido sobre un'érea dada dé terreno con
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w menor numero de pasadas-én avance y retrocésq a través
de dicha drea.

Segun el presente ipvento, se proporciona un
digtribuidor de la clase especifidada para distribuir ma-
te{ial granular sobre el terreno, de la clase que compren
de el recipiente para un suministro a granel del material,
medios para sustentar el recipiente para llevarlo sobre
el terrenc y medios de salida de lg descarga descansando
én una zona que se extiende tranaversal a la direccién de
avance, caracterizado porque el distribuidor comprende un
brazo 6 brazos montados para disponerse de una forma al-
ternative en una posicién de funcionamiento en la due el
brazo 6 cade Brazo sale lateralmente mds alld de wn coste -
do adyacente respectivo del recipiente, o en una posicién
inactive en la que el brazo queda colocado adyacente a
los confines laterales del resto del'distribuidor, 0 den-~
éro de estos confines, y los medios de salida de descarga
se oxtienden a 10 largo del brazd o de cada brazo equipa~
dos con medios de alimentacidn'péré alimentar material '
granular del recipiente a lo largo del brazo.

Dentro del alcance del invento quedaria compren
dido asimismo el que el brazo o cada uno de los “brezos
fueraq nmontados de tal forma que se pudieran separar del
resté del distribuidor, que en este caso estaria provisto
de medios, como podrian ser abrazaderas 6 soportes pars
el almacenamiento del brazo 6 cada brazo en su posicidh
inactiva, por ejemplo, con el brazo extendidndose longitu
dinalmente en la direccidn de avance Y bien por encima de
un cogstado respectivo del reclpiente 6. adyacente al mismo.

No obstante, en la hddalidéd preferente, el bre
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zo o cada brazo se conecta al resto del distribuidor para -
moverse alrededor de un eje pivotal transversal a la lon-

gitud del brazo, para que en la posicidén inactiva del bra

. 20 éste se extienda longitudinelmente en la direccidn de

avance, 0 hacia aerriba, o en alguna posicién inclinada in

termedis adyacente a 10s confines laterales del recipien-

- -te, o dentro de dichos confines.’

La forma preferida de medios de alimentacidén
del brazo o de cada brazo es un tornillo de Arquimedes 6

hélice giratorio alrededor de un eje que se extiende a lo

" largo del brazo. El tornillo de Arquimedes 6 hélice pue—'

" de ser impulsedo mediante un medio de transmisidn adapta-

do- automdticamente para desconecter la transmisién de mo-
vimiento cuando del brazo o cada brazo se desplaza sepa;
réndolo de su posicidén de funcionamiento.

El recipiente puede comprender medios de cierre

que funcionan para evitar la descarga del recipiente a lo

. de recorrido de alimentacién que conduce al brazo o a ca-

da brazo cuando éstos se encuentran en su posicidn inacti
va. Ademds, el recipiente comprende preferiblemente una
cdmara principal para el almacenamiento de un suministro

L d

a granel de dicho material y una cdmara inferior subordi-

. nada en la qﬁe se descarga dicho material, al menos par-

cialmente por gravedad desde dicha cédmera principal, y mg
dios para regular proporcidn o régimen de dicha descarga.
El brazo o cada brazo puele estar en comunicae

cidn, cuando se encuentra en su posgicidn de funcionamien-

to, con la cdmare suwbordinsda & través de una abertura en

el costado de recipiente, y dichos medios de cierre pue-

. den comprender medios de barrera mévil para aisler una
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Seccibn extremae de la cémers subordinada adyacente a di-
cho costado de dicha cémara principal.

A continvacidn se descridbe el invento, inoluyen
do caracteriutlcas adicional del mismo, a titulo de ejem-
plo, haciendo referencia a los dibujos adjuntos en log
que:

Ia figura 1, es uﬁa vigta en perspectiva que
ilustra el dispositivo general en una modalidad de Gigtri
buidor segin el invento.

Le figura 2, es una vista fregmentads en alzada
frontal que ilustra las partes extremes interionr ¥ exte-
rior de uno de los bragzos Y una par%e adyacente- del reci- .
plente, estando parte del brazo cortada para ilustrar el
medlo de alimentacién del mismo,

Ia figura 3, es una vista del brago ilustrado
en la figura 2, tomado & 1o largo de .linea de corte trang
versal 3-3 de lg misma,

la figura 4, es una visté Iregmentads de cogta- -
do y en seccidén transversal vertical tomada en un plano
que se extienden en el sentido longitudinal Qdel distribui
dor y se halla situvada adyacenfe a un extremo del reci-
piente. . - v

La figura 5, es una vista fragmentada tomada s
1o largo de la lines de corte trangsverssl 5-5 de la figu-
ra 4 que ilustras también uno de los acoplamientos desco-
nectables entre uno de los elementos rotativos de alimen-
tacién del recipiente y uno de los tornillos de Arquime-
des 6 hélices que se extienden a lo largo de los brazos.

La figura 6, es una v1uta fragmentada de costa-

do de la parte de base del re01p1ente, & illustra el dis spo
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sitivo de transmisién que conecta el elemento motdor rota-
tivo del distribuider a los medios de alimentacidn.

Ia figurs 7, es una vista fracmentada que ilus-

tra la disposicién de la articulacidn que conecta las pla

cas mfviles de cierre que regulan el tamafio de las abertu

ras de salida con una palanca de accionemiento manual.

Ia figura 8, es una vista fragmentada en alzads

'posterior ¥ en seccidn transversal vertical que ilustra

la transmisidén & los elementos de alimentacién del reci-

plente.

la figura 9, es wna vigte fragmentada en pers-

.peétiva que ilustra una modalidad modificada, en la que

los medios de alimentécién asociados con el brazo o con
cada brazo comprenden partes para efectuar el avance del
material a lo largo de brazo y el recorrido de vuelta al
recipiente; y

Ia figura 10 es una vista de corte tranuvefsal

de un brazo modificedo que incorpors un transportador de

correa.

El distribuidor comprende una tolva 10 pars

fertilizaente u otro material granular, sostenida para

avanzar en la direccidn de la flecha 11, sobre wi baosti-

dor que comprende una barre de arrastre 12, montada sobre

. ruedaé 13.

A uno o a ambos costados de la tolva se habili
tan brezos 14 que se mueven entre posiciones de funciong
miento, segin se puede observar en las lineas sélidas, y

posiciones inactivas adyacentes a los confines laterales .

de la tolva 6 dentro de dichos confines segun se puede ob

gservaer eén las lineas discontinuvas.
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Tanto la parte inferior & fondo de la tolva co-

mo los brazos comprenden una pluralided de aberturas gepa

radas transversalmente a la direccién de avance para la

~descarga de fertilizantes sobre el terreno, y tanto 1s

tolva como los brazos contienen elementos de alimentacidn

que - tienen por objeto trangportar el fertilizante de la

tolva a dichas aberturas.

El ancho general presentado por el distribuidor
con el brazo o brazos en la posicidn inactiva es la nece-

saris para que pueda pasar fdcilmente a través de una

_puerta de entrada con portille y, por ejemplo, no excede

. de unos 2,13 metros, mlentras que cada brazo puede tener

normalmente una longltud de aprox1madamente 3,65 metros..
Cada brazo comprende un conducto 15 de forma -
tubular que tiene una pared interior arqueada 16, paredes
léterales 17, ¥ una pared superior 18 que forma un elemen
to de tapa o comprende wno o mds elementos de tapa que

8e pueden mover, cuando gea hecesario, a unas posiciones

. abiertas alrededor de una bigsagra 19.

Ias aberturas 20 en cada brazo llegan ocultas
de una forma variable por medio de una place con forme de
canal 22 provista de aberturas similares 29 y emsambladas

con el brazo pera moverse en sentido longitudinal por me-

dio de dispositivos de gula 23 que tienen brazos plvota-

dos en pasadores 25 y llevan rodillos 26 acoplados en el

costado abierto de la placa acanalads 22, Ios dispositi
vos de gula son desmontsbles aflojando unos fornlllos de
fijacién en los brazos 28

Cada brazo ve conectado pivotalmente pof su ex

tremo interior al costado de la %61#5 pbf medio de un'pg
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sador de bisagra 31 en una placa vertical 30 del brazo
due se acopla en una abertura de apoyo 35 en un soporte
34 en el cogtado de la tolva y por medio de wn SOporte 22

con forme de U en el brazo que tiene una boca acampanads

"33 que se acopla sobre una brida 36 en el costado de la

tolva ¥ queda retenida de una forme desmontable por medio

de une chaveta 6 pasador abierto 37.

Unos tirantes 39 y 43 se conectan reqpectivamcn

-te a los soportes 40 y 44 en el brazo y a los soportes 42

¥y 46 en la tolva, en este Wltimo caso por medio de un pa~

sador 45 que permite la desconexién del tirante pars rete

ner el brazo contrs el desplaaamiento degcendente y hacis

atrés cuando se encuentra en su posicidén de funcionamien-
to pero que permlte que se desnlace & su posgicitn inacti
va sl solt&rse el pasador 45 pvor lo cual el tirante 44 se
sujetaria en una posicidn fija por medio de wns abrazade-
ra por ejemplo, & lo largo, del brazo. AUn cuando no se

ilustra como tal, el tirente 43 podria ser de construcién

" telescdpica abatible.

Los medios de alimentacidén provistos en el inte
rior de cada brazo consisten en un elemento simple de ali -
mentacién que comprende un portedor de alimentaeién tubu-
lar 48 del que salen de ﬁna forma redial una pluralidad
de paletes helicoidales 49, heckas preferiblemente de ma-
?erial flexible, como puede ser una tira gimple o una plu
ralidad de tiras o cerdaé.colocadas en sentido radiel.

El elemento de alimentacién vd sostenido en el extremo ex

terior del brazo por medio de wn conjunto de cojinetes 51

. que comprende un pasador de cojinete 53 giratorio en wn

casquillo 54 y que tiene wa cabeza 56 a'la que se sujeta -



el eiehento de alimentacidén medisnte soldadura. Xl elemen
to de alimentacidn se sujeta de una forma desmontable cony.
tre el movimiento axial por medio de une pezonera 55,
| En el extremo interior el elemento de alimenta-
5. ‘¢ién se sostene por medio de un elemento de acoplamiento
52 & coopera con un elemento deAacoplamiento complementa~
rio en un elemento de alimentacién en la tolva, segun se
-:ﬁencionaré néds adelante.
Ia tolva 10 comprende una cémare brincipal 57a,
10, en cuyo extremo inferior se encuehtra une placa deflecto-
| ra 59 sujets de una forme ajustable por medio de pernos
_de'fijacién 60 para moverse hacia un saliente 62 ¥ en di-
receidn contraria a dicho .saliente al objeto de formar,
uné boca de entrada o admisién 64 a una cdmars subordina-
15. da 65 en la parte inferior de la tolve que tiene una pa-
red inferior arqueada 66 y paredes laterales divergentes
hacia arriba 67, 68, que forman colectivamente un elemen-
t0 en forme de cubeta que tiene en general una seccién
“trengsversal y dimensiones similares a los conductos dc los
20. brezos,
Ia cdmara subordinada 65 se subdivide en tres
secdiones 6 gea 408 secciones de los extremos adyacentes
& las paredes laterales de la tolva ¥y une seccidén que se
divide en su parte central por medio de paredes alzadas
25. que formen los limites de un canal en el fondo de la cédmg
re subordinada extendiéndose longitudinalmente para alo-
Jar perte de los medios de transmisién pare impulsar losg
elementos alimentadores. '
-Cada seccidn extrema estd comprendida pdr una

\ 30. placa superior 60 que se muecve entre und posicién cerrada
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segin se puede observar con lineass =élidas en la Tigora 4,
e una pogicidén abierta adyacente a la pared lsteral 67 de

la tolve por medio de un mecanismo de palanca acodada T1

qﬁe comprende partes 72 a 78 para mover una harra de empu

je §0 qué lleve tuercas de ajuste 84 roscado 79, a travé§

de una ranure en la pared lateral 67 pare hecer que wa P8

_sador 81 funcione en una ranura o canal 82 en la placa 83
.sujeta a la place troquelada 70. Ia apertura se efectia

por el movimiento sinextrorso de la palanca de acciona-

miento T72.

El extremo lateral interior de cada seccidén ex~

. trema estd formedo por una placa troguelada vertical 69.

Ias aberturas 86 en la cdmara subordinada se
cierran de.una forme varigble por medio de una placa aca-
naleda 87 sostenida por Gispositivos de gula 88 similares
a los dispositivos 23, teniendo la placa 87 aberturas 89

¥y acopldndose de una forma reductible & las placas acana~

lades 22 por medio de palancas pivotales intermedias 90

qite incorporan elementos de unién 91a y 92a que pueden
roscarse entre si para permitir conseguir un grado corrag

pondiente de cierre respecto a ambos brazos y la cdmara

subordinade por medio de ambas places acanaladas. EL mo-

vimiento de las placas acanaladas entre las posiciones de

apertﬁra y'cierre, con relacidn a ias aberturas en los
brazos‘y cdmarg subordinada, se efectia por medio de ﬁna
paianca 94 a tra#és de la palaﬁca intermedia 95, una pa-
lanca acodada’ 96, horquille 97, pasador 98 en la placa

acanalada 87, Una leva de regilecién 1001mcvible.por mne-

~ dio de una pieza de ufieta 101 en une pluralidad de posi-

ciones indicadas mediante marcas de graduacién reguls la
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poslclén totalmente abierta de las plscas apansladas 87
¥y 22 por el togque de una barra de toque 99 contre la peri~
feria de la leva.

Los medios de alimentacién provistos en la tolva

comprenden dos elementos de alimentacidén 103a en la cémars

subordinada, gue incorporan.cada wno portedores tubulares

- 103, 104, conectados por nedio de parte de vdstago 105 808

tenida en wn cojinete 106, Ias aletas 107, 107a, selen en

radio de embos elementos tubulares 103, 104, teniendo las

aletas 107 situadas en el elemento tubular 103 una forme

.recta, y las 107a en el elemento tubular 104 une forma he-

.11c01da1 egtando sostenldos los extremos interlores de

los elementos de allmentac1dn por medio de wn vdstago 6
eje 115 que lleva cabezas conductoras 118 sujetas por me-
dio de pasadores 119 acoplédndose de una forma desmontable
en los interiores de los elementos tubulares 103.

El véastago 6 eje 115 se sostiene por medio de

cojinetes en las paredes laterales 116 de le renura o0 ca-

nel 117 y es impulsado por medio de un eje primario gira-

torio 109 adaptado para ser movido a su vez por el &rbol
de toma de fuerza de un tractor de arragtre, y conectado
por medio de una junta carddnica 110 & un engrandje de
transferencia 111 que comprende una trenemisién de cedens
¥y rueaé dentada 112 y 113 a la rueds dentada 114 enchave-
tada en el eje 115, ‘

| Ie fuerze es transmitida de los elementos de
alimentacién en la tolva a los elementos de alimentacidn

en los brezos mediante los elementos desconectables de

' acoplamlento en los extremos 1nter10res de los elementos

de allmentacldn de los brnzos y elementos de acoplamiento
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mentos de alimentacidén en la tolva. Ios elementos Qe aco
plamiento 52 comprenden espigas fructocénicas 127 que se

acoplan en casquillos fructocénicos 128 en los elementos

Ge acoplamiento 126 para proporcionar una colocacidn ra-

dial mientras que la fuerza se transmite por medio de per

nos externos 129 y 130 en los elementos de acoplamiento
‘fespebtivamente, habiendo tres pernos separados equidis-

“tantemente de una forme angular en cada caso,

Ia tolva y los brazos pueden estar hechos de

_cualquier material apropiado, por ejemplo, acero dulce,

_aunque. 1os brezos podrian estar hechos de material de

plégtico apropiado; 1los portedores tubularés de los ele-
ﬁeﬁtos de alimentacién pueden estar hechos de un metai no
corrogivo, por ejemplo, acero inoxidable, y las aletas
fiexibles de un material de pldstico flexible que tenga
un cierto grado de resiliencia y que no see abresivo con

relacién al fertilizante ¢ materisl granvlar a tranapore

" tar, siendo un material particularmente iddneo polipropi

leno.
Todos los elementos de alimentacién pueden deg
montarse con facilidad cuando sea necesario. Deveste,

los elementos de alimentzacidén de los brazos pueden extragr

se axialmente moviendo los brazos de sus posiciones inac-

tivas, mientras gue en el caso de la tolva, las palancas
120 que sostienen 10s cojineted 126 llevan pasadores 121
que se acoplan normalmente por debajo de resaltos 122 en

los brazos 123 en la tolva, pero pueden moverse pafa 501~

- tar los pasadores de debajo de los resaltos ¥y después uti

lizarse para levantar los cojinetes y elementos de alimen
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tacidén sacdndolos de la tolva despuds de desplazarse lé
placa deflectora y plaecas trdqueladas a las posgicioneg
ablertas,
El distribuidor funciona del modo siguiente:
Bl fertilizante, por ejemplo tratado de un modo
especial pars hacerlo fldéido (en forma aproximadamente eg

férico), u otro material granular pasa a través de la ho-

ca de admisién 6 entrade 64 a la cédmara subordinada y es

'desplazado por los elementos de alimentacidn de la tolva

a las aberturas de la misma y axialmente & lo largo de

.1os brazos por los elementos Qe alimentacién en 10s mis- -

. mos y también hacia las aberturas en los brazos.

. La graduaclén -de la leva 100 regula el érea

efectiva de cada una de las aberturas a través de las cua
les se descarga fertilizante y el paso de lag cabezas he-
licoidales en los elementos de alimentacidn en las seccio

nes extremas de la tolva y en los brazos es necegario pa=

re asegurar gque pase suficiente material a lo largo de

los brazos para alcenzar las aberturas terminales en los
extremos exteriores de dichos brazos para que la citada
graduacidn de la leva 100 proporcione;ei régimen o propor
ciéh maximo de descarga, que es el drea meyor efectiva de
las averturas.

Lasg paletas flexibles tienden a correr sobre

‘cualquier material en exceso que llegue al extremo de los

brazos, y de. este modo se acomodan autométicamente a cuel

quler game de velocidades de descarga, Alternativamente,

" los vans pueden construirse con chapa metédlica rigida flg

xible, por ejemplo, acero 1nox1dab1e.

Si se desea, el aJuste de placa 58 para varlar
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el tamafio de la boca de admisién o ‘entrada 64 puede efec-
tuarse por medio de un elemento de accionamiento, como

puede ser una palanca 6 mendo rotativo, posiblemente equil

pado_con medios pars proporcioner vna indicacidn de la de

bida graduacidn correspondiente con la graduacidn de la

levda 100. Alternativamente se pueden habilitar medios de

~ acoplamiento entre la leva jOO_y,el-Qitado elemento de ac-
" cionamiento pere asegurer que se efectia una proporcidn

debida Ge descarga de material grenular a la cémara subopr

dinada y brazos por cada graduacidén de la leva,

Se pueden habilitar asimismo placas obturadoras

. en las aberturas o adyacentes a las aberturas de los cos-

tados de la tolva donae.tiene lugsr le comﬁnieacién entre
log brazos y las seccioﬁes extremas de la cédmara subordi-
nade, ¥ éstas pueden ser ajustables por separado 6 estar
acopladas a dicho elemento de accionamiento.

En algunos casos los medios de zlimentecién pue
den comprender un transportador para devolver el material
granular ;ﬁ exceso a la tolva desde los extremos de los
brazos. Asi, cada brazo podris contener un transportador
de correa con tramos corriendo en direcciones opuestas pg.

ra fransportar material hacia el exterior y hacia el inte

rior a lo largo del brazo, &, sezin se ilustra en la figu

ra 9; un transportador por separado como puede ser un tor
nillo de Arquimedes 6 un transportador de correa, pero
préferﬁblemente con la misha forma que el transportador
provisto en los brazos, puede funcionar en wn tubo ineli-
nado 130 que conduzca en sentido ascendente deade el ex-
tremo exterior de cadea brazo de regreso a la tolva.

Is trensmisidén a dicho tornillo de Arquimedes 6 hélice



puede efectuarse por cualquier medio apropiado, por eacmplo,
engranajes cénicos contenidos en una cdmara 131, propor-
cionando el extremo del brazo en cuestidn en un comparti;
miento aislamiento del material granular excedente gue se
5. ha dé devolver. En lg figura 10 se llustra un dispositi-’
Vo adlclonal en el gque se dlspone un transportador de co-
rrea 140 que tiene barras raspadoras 145 para pasar sobre
“una polea de recuperacidn 143. Una paleta 142 comprende
aletas barredoras rectas 144 montzdas en un eje 143 y Sir
10. ven para transferir material del fransportador a las aber
buras de descarga. Ia correa puede estar inclinada hacis -
.la.paleta 142, Alfernativamehte las barras raspadoras
145 pueden omitirse y'habiiitarse un'raécador fijo paﬁa
evitar que el material sea llevado sobre la polea de fecg
15. peracién 6 retorno.
- N O T A
Descrita suficientemente la naturaleza del in-
vento, asi como la manera de realizarlo en la préctica,
‘debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente
20. _ indicadas son susceptibles de modificaciones de detalls
en cuanto no alteren su principio fundamental; también se
hace constar que el invento se refiere a una solicitud de
patente presentada en Inglaterra, con fecha 9 de mayo de
, 1968,'ﬁ9 21957/68, acogiéndose por lo tanto, a los benefi
25. cios que conceden los Convenios Internacionales en Qigor,
siendo io‘qué constituye la esencia del referido invento
¥ por lo que se solicita Patente de Invencidn por 20 afios
en Espafia, sobre:; Perfeccionamientos en la construceién
- de distribuidores de materiasl granular sobre el térreno;

\ 30. caracterizéndose por lo siguiente: .
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1.~ Perfeccionamientos en la construccidn de
éistribuidores de material granular sobre el terreno, del
tipo gue comprende un recipiente para un suministro a 8re
nei de material, medios para sostener el recipiente para
5. corfér sobre el terreno, y medios de selida de descarga
que descansan en una zona extendida transversalmente a la -
direccién de avance, caractérizados porque comprends un
brazo 6 brazos montados para guedar dispuestos alternati-
vamente en ung posicidén de funcionamiento en la que el
10, brazo 6 cada brezo se extiende lateralmente mds alld de
un costado adyacente respectivo del recipiente, 6 en una
posicidén inactive en la que el brazo queda dispuesto ad~-
yacente a los confines lateraleéﬁdel resto del distribui- ‘
dof, é dentro de dichosg cénfines, ¥y los medios. de descar-
15, ge de salida se extienden e lo largo del brazo 6 de calda
brazo que estén equipados con medios. de alimentacidn pare
alimentar fertilizante del recipiente a lo largo del brea-
ZO0. l
2= Perfeccionamienﬁos; segun la reivindicecidén
_ 20. 1, caracterizados porque el brazo o cada brazo estd conec
. tado al festo del distribuidor'para moverse alrededor de
un eje pivotal transversal a ls longitud de} brazo de for
‘ma que en la posicidén inectiva del brazo éste se extienda
longitudinalmente en la direccidén de avance, 6 hacia arri
25, ba, 6 en alguna posicién inqlinada,intermedia adyacente a
los confines laterales del recipiente 6 dentro de dichos
confines,
3.~ Perfeccionamientos, segin cualquiera de las
reivindicaciones 1 6 2, caracterizados_porque los medios

30. de alimentacidén de brazo 6 de czda brazo comprenden un tor-
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nillo de Arguimedes 6 hélicé giratorios alredédo: de wn
eje que se extienden a lo largo del brazo. _
4.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacién
3, caracterizados porque el tornillo de Arguimedes 6 ﬁélg
5. ce del brazo o de cada brazo es movido por medio de dispo
sitivo de trensmisién adeptedo automdticamente para desco
necter la transmisidén ocuwendo el brazo 6 cada brazo se des
plaza de su posicidén de funeionamiento. '
5.~ Perfeccionamientos, segin cualquiera de las
10. reivindicaciones anteriores, caracterizados porque los me
dios de elimentacidn del brazo o de cada brazo comprenden
la continuacidén de una superficie de SusyéntaciGn ¥ un me
dio de barrido gue se mueve sobre la superficie de susten -
tacién pare hacer avanzaer el material a lo largzo de un re
15. corrido de alimentacidén definido por diche superficie y
saliendo de un extremo del brazo al extremo opuesto.,
6.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn
5, caracterizaaés porque los medios de barrido comprenden
un elemento portador al gue se‘ﬁﬁe uno o més elementoé
20. flexibleé gue tiene, o que tienen cade uno, wia parte ex-
trema libre desplazable a lo largo de un recorrido gene-
ralmente a dicha superficie de sustentacién y sobre la
misma.
‘ 7.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacién
25, 6, caracterizados porque el elemento flexible comprende
uns pieza de materisgl laminar 6 en tifas 6 uns pluraliaad
de elementos flexibles cade uno con forma de materisl fi-
lamentario para formar un cepillo.
8.~ Perfeccionamientos segin.cuelquiera de las

30. reivindicaciones 5, 6 y 7, caracterizados porgue 1los medios
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de barrido comprenden un porfador del gque salen elementos
flexibles que forman colectivamente un tornillo de Arqui-
nedes 6 hélice. |

9.~ Perfeccionamientos, segin las reivindicacig
nes § a 8, caracterizados porque el brazo o cada brazo es
de forma hueca y tiene wna superficie interior de forma
céncave en la seccidén del fondo del brazo; segin se mira
en seccién transversal a través del brazé, y el tornillo
de Arquimedes 6 hélice va montado para girar en contacto
con esta superficie.

10.~ Perfeccionamientos, ségﬁn le reivindicacién
9, caracterizados porqre la abertura continuva 6.serie de
aberturas, estén situadas;en ung'posicién'en dicha super-
ficie céneava por encima déi punto inferior de la superfi
cle de la misma en el costado del brazo en el gue el tor-
nillo de Arquimedes 6 nélice recorre un camino ascendente.

1l.- Perfeccionamientos segin cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizados porgue el re-
cipiente comprende un medio de cierre que funciona pars
evitar la descarga de materialhdel recipiente & lo largo
del recorrido de alimentacién gque conduce al brazo o a
cada brazo cusndo éstos se encuentren en su posicidn de
funcionamiento. - .
- ° 12.- Perfeccionamientos, segin la reivindicacién
11, careacterizados porgue el fecipiente comprende una cé-~
mere principal pare el almecenemiento de un suministro a
granel de dicho material y una cdmara inferior subordina-
da en la que se descarga dicho material al menos parciale
mente por la accidén de gravedad, desde dicha cdmara prin-

cipal, y medios para regﬁlar.la'propofcidn 6 régimen de

.-diché descarga.
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10.
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13.~ Perfeccicnamientos, segtin la reivindicscidn
12, caracterizados porque el brazo & cada brazo se pone
en comunicacidn, cuando se encuentra en su posicién de

funcionamiento, con la cdmera subordinada a través de una

‘abertura situada en el costado del recipiente, y porque

Gicho nedio de cierre comprenden medios desplazables de

barrera para aislar una seccidén extrema de la cdmara su-

‘bordinada adyacente a dicho costado de la cdmara princi-

pal.

14.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las

. reivindicaciones 12 y 13, caracterizados porque los me-

dios de alimentacidén comprenden un elemento de alimenta-—

cién 6 elementos en la céméfa subordinade pare desplézgr.
el.material a dichas partes de medios de salida proviétos
a lo largo de le misma, y para desplasar dicho material
hécia el extremo 6 extremos de la cémara adyacentes a un
cosgtado 6 a los costados reépeqtivos del recipiente.

15.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn

14, caracterizados porque el elemento de alimentacidén 6

elementos tienen colectivemente elementos flexibles de ba
rrido que en las secciones extremas de la cémara subordi-
nada pare los tornillos de Arquimedes & hélices producen
un componente axial de alimentacidén de materiel, y en la
seccién central tienen la forma necesaria para producir
sélamente alimentacién en diréccidn a la parte de log me-
dios de salide que se extienden & io largo de dicha gec-
cién central.

16.~ Perfeccionamientos, segtn la reivindicaciép
3, 6 cualquiera de las reivindicaciones 4 a 15, cuando de

penden de la reivindicacién '3, caracterizados porque la
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parte de los medics de elimentecién en el recipiente com~
prenden uno o nds elementos girztorios de alimentacidn que
giren alrededor de un eje coaxial ¢ eproximadamente coa-
xisl con el tornillo de Arquimedes 6 hélice del brazo 6

de gada brezo, y se transmite fuerza motriz & dicho torni
1lo de Arquimedes ¢ hélice por medio de elementos de aco-
plamiento en el tornillo 6 hélice y en el extremo adyacen
te del elemento de alimentacién correspondiente desconec~
table para acomodar el movimiento del brazzo entre sus po-
siciones de funcionamiento e inactivea.

17.- Perfeccionamientos segin cualguiera de las
reivindicaciones anteriores, cargcterizadps porQue'la par
te de medios de alimentacidén que funcionan en el fondo &
en cads fondo va montada pare desmonterse y volverse a
montar de una forma simple.

18.~ Perfeccionamientos seglin cualguiera de las
reivindicaeciones anteriores, caracterizados porque la papr
te de loé medios de alimentacidén gue funcionan en el reci
plente va montada para poderse-deéméntar ¥ volversge a.mog'
tar de una forma simple.

19.- Perfeccionamientos, segin la reivindicacién

1, caracterizados porque los medios de alimentacién com-

prenden wn transportador, del que unas partes respectivas
correﬁ del extremo interior del brazo adyecente al reci-
piente haclia el extremo exterior del brazo, cuando se en-
cuentra en su posicidn de funcionamieﬁto, y del extremd
exterior del bLrazo & una posicién adyascente al recipiente

respectivemente,

20,- Perfe001onam1entos, segﬁn 1a relv;nulcacidn

3

19, caracterizados porque loy medzos de allmentaclén com—



prenden una paleta para transferir material del transpor-
tador a log medios de salida de descarga.

21.~ Perfeccionamientos en la construccidén de
distribuidores de ma‘cez;ial.granular sobre el terreno; tal
¥y como queda sustancialmente descrito en la pi'esente memo
ria e ilustrado en los ad‘juntps; dibﬁjoa.
_ Esta memoria consta de véinti{m_a hojas escritas
a mdquina, por una sola cara. . 9 myuwﬁg ‘
Medrid,
BAMFQRDS LIMITED.,
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