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Este invento se refiere a una mdguina
motoniveladora para movimientos de tierras per-
feccionada que tiene un grupo tractor trasero co~
nectade de una forma articulada a un bastidor por-

5. taherramientas y un grupo pera el gobiernc de las
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ruedas delanteras consctado de una forma articu-
lada al bastidor portaherraﬁienta.

Hasta shora dichas mdquinas motonivela-
doras para movimientos de tierras (que en adelante
se denominardn en la descripcidn "motoniveladoras”)
se han disefiado, fabricado y vendids en diversos
tipcé. Algunas ds las motoniveladoras anteriores al
invento han empleado una direccicn de doble articu-
lacidn y algunas ham empleade traccidn delantera.
Aunque estas motoniveladeras anteriores al invento
han tenido un cierto éxito, -existe todavia la nece~

sidad de perfeccicnar su comportamisnto y capacidad,

* E1 presente invento proporcicna una motoniveladora

de doble articulacidn que tiens un grupo delantero
con direccidn del tipo de automdvil con ruedas incli-
nables y motorizadas, Las motoniﬁeladoras que emplean
el presente invento tienen una mejor capacidad de

maniobra y de trabajo, particularmente cuando se uti-

-lizen en apsrtura de zanjas y operaciones en talu-

des,
Por consiguiente, 8l invento tisne por
objsto proporcionar una motoniveladora perfeccicna—

da_que tiene la articulacidn de doble direccidn; os-

_cilacién dol sje delanteroc y ruedas motorizadas que

pueden inclinarse, teniendo la motoniveladora un
costo inicial relativamente bajo, una elsvuda rela-

cidn de potencia a peso y una mejor copacidad de

"trabajo.

- Segln el inuento, ee proporciona una mi-

~quina motonlueladora para mover tlerra doblemente
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articulada que tiens un grupo tractor trasero consc-

s Jom

tado de una forma articulada al extremo trasero

‘de un bastidor porteherramienta qus se extiénde lon-

gitudinalmente con movimienta de gabiernc relativo
al bastidor alrededur_de un.eje practicamente verti-
cal, sstando consctado de .una forme articulada al
extremo delantero del bastidor portahsrramisnta a

un grupo de mando de las ruedas delanteras, que se
caracteriza porqus el grupo da mando de las ruedas
delanteras comprénde un elemento de enganche consc-
tado pivotalmente al extfemo delantero del bastidor
portaherramienta en un eje de gobisrno virtualmente

vertical, un conjunto de eje delanteroc conectado pi- . -

‘votalmente al elemento de enganche, con movimiento

osiclatorio respscte a un eje longitudinal, y un par
de ejes de las ruedas conectados pivotalmente uno a
cada extremo transversalmente opuesto del conjunte
de ejes, sstando montado cada aja de las ruedas con
movimisnto de inclinacidn lateral respocto a'ﬁn 8 je
lengifudinal de basculamiento, una rueda montada en
cada eje de rusda, un dispositivo de ajuste del eje
de la rueda que funcicna para ajustar cada uno de
los ejes con relacidn a dicho conjunto de eje respec-
to al eje o linea central de basculamiento respecti-
va, una transmisidn de energfa para impulsar las
ruedas delanteras desde el érupo tractor trasero, y
un mecanismo de gobierno o de direccidn para gober-
nar da una fcrma selectiva sl grupo de gobierno ds
las ruedas delanteras con relaclcn al” bastidor por-

taherramlenta y al grupn trdctor trasaro.
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De preferencis, el conjunto de eje tisne un
ejo de salida o primario cﬁnsctado a la transmicidn
y'coaxial con el eje vertical de la direccidn del gru~
po de gobierno de las ruedas delanteras. De preferen-
cia, el elemento de enganche va montado pivotalmente
en el extremo delantaro,del'bastidor portaherramicne-

ta, por medio de pivotes superior e inferior, compren—

diendo el pivete inferior un cojinste que rodea el

eje de salicda o primario de la transmisidn.
Be preferencia, sl grupc de gobiearnc de las

ruedas delaenteras estd disefiado para sustentar una

parte delantera de un conjunto de anillo para el monta-

je de la herramienta llevado de una forma 2justable -
por el bastidor portaheframienta y que tisne una cuchi-
lla montada en el conjunto de anillo con maovimiente
basculante con felacién al bastidor en un plano hori-
zantal,

El lugar dél operario ss8 situa preferiblemen-
te en la parte delantera del grupo tractor trassro pa-
ra que vaya superpuesto a la conexidn pivotal del gru-
po tractor traseroc =l bhastidor portaherramienta:

. A continuacidn ss describe el invento con
detalle y se ilustra, a tiéulo de ejemplo, en los die
bujos esquemdticos adjuntos, en los quo:

La figura 1 es una vista de costado de una
motoniveladora para mover tierra qus incorpora los prin-
cipios del presente invento,

- La figura é es una vista de corte vertical
tomada a través de la unidn de la articulacidn delante-

ra de la motoniveladora,
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La fiogura 3 esruna vista superior de la
motoniveladora ilustrada en- la figura l; vy

La figura 4 es una vista frontal a mavor
ascala de la motoniveladora con piszas ds la misma
ilustradas en seccidn.

Refiridndonos a'los dibujos, y de un modo

- particular a la figura 1, una motoniveladora 1l com-

prende tres componentes principales: un grupo trac-
tor trasere 12, un bastidor portaherramienta exten-
dido longitudinalmente 13 y un gfupo para el gobierno
de las ruedas delantsras indicado- de un modo gengral
en 14, E1l grupo tractor trasera 12 és un.grupo mot b
rizado con dos ruedas qﬁe'puéda formar el grubo motor

de otros vehiculos industriales, como es por ejemplo

-una pala mecénica o cargadora de tractor articulada,

Segin se ilustra, dicho grupo tiene un motor de com-
bustidn interna 15 que proporciona energia a las rue-
das traseras 140 a través de una pransmisién con came
bio de velocidades 16, E1 grupo tractor trasero 12
comprends también un lugar para el operaric 17 en el
que van situados los mandos de gobierno en forma de
un volante de la direccidn,., E1l bastidor portah;rra—
mienta extendido longitudinalmente 13 tiens su extre~.
mo trasero conectado de una forma articulada a la
parte delantera del grupo tracter trasera por medic
de un par de pasadores pivotes 21 y 22 alinéados y
separados verticalmente,

| Seglin se ilustra en la figura 3, el basti-
daor portaherramienta 13 y.el grupo ‘tractor trasero

12 estdn gobernados para moverse uno cen relacidn al -
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otro alrededor del eje vertical de articulscidn 23

por medio de un par de gates hidrdulicos de deble

accldn 24 y 26 que tlonen los extremes de sus eilin-

dros conectados pivotalmente al grupo tractor tre-
sero 12 y los vdstagos de sus pistones conectadss pi-
votalmente al bastidor portaherramientas 13,

£l grupo de nobisrno de las ruesdas delanta-
ras comprende un elemento de enganche o bastidor co-
nectado pivotalmente al extremo delanteroc del basti-
dor portaherramienta 13 por medic de pivotes superior
e inferior que comprenden un pasador prOtB superior
32 y un cojinate inferier antlrra001on 34,

Segiin se ilustta en las figuras 2 y 4, 8l

grupo de gobierno de las ruedas dslanteras comprende

. también un conjunto de eje 36 que se conecta pivotal-

mente al bastidor de enganche 31 por medic de una cu-
na 35 que tiene placas delanteras y traseras 44 y 45
conectadas pivotalmente 2l elemento de enganche 31
en un eje longitudinal 37 por medio de un paf de pa-
sadorss piﬁotes alineados 38 y 39, Este dispositivo
permiterla oscilacidn del conjunto de sjs 36 alrede-
dor del eje 37 dentre de las limites impUesto; por
topes 86 y 87 en la cuna 35 y topes 88 y 89 en la
placa 90 del elemento de ecnganche,

Unas placas extremas ve:ticéles 92 y 93
de la cuna 35 van emparedadAS entre la parts de alo-
jamiento del eje central 94 v prolongaciones de alo-
Jamiento o caja del eje 57 y 58, sujetdndose dichos
componentes en una relacién ensamblada por medio de

un dispositive de sugecclon que pucde consmstlh en
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tornillos de cebeza, no ilustradas;

El eje de salida o primario 41 del gripe
de gobiernc de las ruedas delanteras para ai coyun-
to de sje 36 se conscta en una relacidn de transmi-
sidn de ﬁovimiento a un sje secundarioc 42 de la trans-
misidn del cambio de velocidades 16 por medio de una
transmisidn que comprénde una sefia ds ejes conecta-
dos con junto Cardan, indicado de una forma general
en 43, qﬁe atraviesan el interior hueco del bastidor

portaherramienta”13, La linea central dsl sje prima-

rio 41 es coaxial con la direccidn vertical o eje

de articulacidn 46. El cojinete inferior 34 rodda
el eje motor primario 41,

El grupo de: gobierno de las ruedas 14 es-
té gobernade con relacidn al bastidor portaherramien-
ta 13 alrededor del sje 46 por msdio de un par de ga-
tos hidrdulicos de doble accidn 47 y 48 gue tienen
los mufiones de sus cilindros montados en el bastldor'
portaherranlcnta y los vdstagos de sus plstones GO~
nectados pivotalmente al bastidor ¢ enganche 31.

Un par de ejes ds ruadas 53 y 54 se conec-—
ta pivetalmente a las prolongaciones de la ca}a del
eje_57'y 58 del conjunto del eje delantero 36 para
qué las ruedas dslanteras tengan un movimiento de
inclinacidn respecto a los ejes longitudinalss 61
y 62, Las £uedas delanteras.Sl y 52 van montadas pa-
ra girar en ejes 53 y 54, raspectivamente, y se conec-
tan en una relacién conducida al eje motor primario
41 del conjunto del sje delantero 36 a traves de una

dlferenclal 5G, Segun 38 1lugtra an la figura 4, el
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mando a la rueda delantera 52 comprends un drbol de

gato 96 y un juego de sngranéjes planétarics 97. £l

mando @ la rueda delantera 51 es gimilar,., Una barra
de acoplamiento 63 se conecta pivotzlmente por sus'

5. extremos opuestos a los ejes de las ruedas 53 y 54
por medio de pasadores 59 y 60 y 1a inclinacidn la-
teral de las ruedas 51 y 52 respscto a los ejes Gl y
62 se consigue por medics mecdnicos en forma de ga-
tos hidrdulicos 64 y 66, Los gatos hidrdulicos 64 y

10, 65 tienen sus cilindras conectados pivotalmente & es-
tribos o abrazaderas 67 y 68 .de la cuna 35 y los vds-
tagos de sus pistones conoctados pivotalmanté a'pasa—

. dorses pivotes 59 y 60, -
| El bastidor portaherramienta 13 tiene un

15, ~ drgano de arrastre sn forma de casquillo 71 cerca de
su.extremo delantero-al gue se conecta una parte com-

' plementaria de enganche en forma de elemento esféri-
co 72 de una barra de arrastre y conjunto de anillos
73. Una parte del ccjinéte'ihferior 34 del grupo de

- 20, gobisrno de las ruedas delanteras estd disefiada para
sostenei, segln se ilustra en la figura 2, una parte
delantera de un dispositivo de montaje de la herra-
mignta llevado por el portaherremienta 13. La cuchi-
lla para mover la tierra 74 de la motoniveladora

25, va montada en el conjunto de anillos 73 de una fore-

- ma normal con ajuste de baséulamiento respecto a un
eje vertical por medio de un grupo de mando acciona-
do hidféulicamenta 76. La cuchilla 74 y conjunto de
anilleos 73 se ajustan verticalmente por medio de ga-

30, tos hidrdulicos de doble accidn 81 y 82 que tienen



10.

15,

20.

. 25.

S0,

- de ser gobernada de una forma articulada a la posicidn

.

los muBones de sus cilindros montados en el bastidor
portaherramientas 13 y los vdstagos de sus pistones
conectados pivotalmente a puntos lateralmente separa-
doé en 8l conjunto de anillos 13,

Seglin se ilustra en la figura 3, la motoni-

veladora de doble articulacidn del presente invento pue-
gy
indicada con linsas imaginarias 91, Esta posicidn del
bastidor de la motoniveladora y grupo de ruedas dslan-
teras es parﬁicularménte dtil para trébajar en zanjas
y en taludes o terraplenes. Por ejemplo, en la limpias=
za de cunetas, el grupo tractor frasefo puede permane-
cer en el arcen de la carretéfa ﬁiéntraé'querlaé TUB=~
das dslanteras corren.por la cuneta; o para trabajer
en un talud, las ruedas delanteras puedsn rodar por
8l talud dae unrterraplan mientras que las ruedas tra-
seras marchan sobre la base del talud, Cuando reali- .
za trabajo de alcance extenso, las ruedas traseras
pueden desplazarse de las ruedas delanteras para pro-
porcionar una buena posicidn de la cuchilla sin des~
cargar tierra por detrds de las ruesdas motriceg tra-
sgras.

Se ha averiguade también que la mejor capa-
cihd de maniobra de una motoniveladore utilizando es-
te invento-bermité la realizacidn de operaciones de
quitanieves de una forma mds efiéaz y con mayor gra-
do de seguridad, particularmente en terrenc montafio-
so., El grupo tractor no necesita marchar al filo de
la carretera durante las operaciones de quitanisves,

Le mejor capaglidad de maniobra.do las ﬁoto- .
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niveladoras qus utilizan el presente invento hace

que dichas motoniveladoras sean una mdquina notablo-

mente més versdtil en una amplia variedad de proysc-

tos de movimiento de tisrras y trabajo en terrapla-
nes. La motoniveladora articulada del precente in-
vento realiza un trabajo dé acabado superior alreds-~
dor de lugares, carreteras, edificios yrotras éstruc-
turas donde la capacidad de maniobra es un factor
importante en la productividad., Se ha descubierto
que.sa puedé alcénzér una mayor relacidn de potencia
de mdguina pof unidad de peso en una mdquina que in-

corpore el presente invento, aumentande de este mo=-

do su capacidad ds trabajo. Asimismo, se ha descubicr—

to que se obtiene un éficaz funcionamiento sin el usg
de ruedas traseras en tandem, adn cuando sstas ruedas
traseraé en téndem podrian utilizarse si se deseara,
Ademds, situando el lugar de trabajo del operaric 17
delante del grupo tractor 12 superpuesto al eje de
pivote vertical 23, el operarioc no sclamente queda
en posicidn para var mejor la herramisnta de trabajo
0 cuchillar74, sino que tiene una sensacidn defini-
da del estado de gobierno o direccidn del grupo trac-
tor 12 con relacidn al bastider 13.
-N 0T A~ _

Deserita suficientemente la naturaleza dal
invento, as{ como la manera de realizarlo en la préc-
tica, debe hacerse constar que las dicposiciones an-
teriormente indicadas son susceptibles de modifica-
ciones de detalle en cuanto no alteren su prinecipio
fundamental, También. se hace constar que ol invaﬁto

corresponds a una solicitud de Patente presentada
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en Norteamérica n® 727.983 de 9 de ﬁayo de 1968 aco-
giéndose por lo tanto a los beneficios gue conceden
los Convenios Internacionales en vigor, sianéo lo que
constituye la ssencia del referido invente y por lo
que se solicita Patente de ﬁnvenqién, por 20 affos en
Espafia, sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION
DE MAQUINAS moTDNIVELADDRAS PARA EL MOVIMIENTO DE TIE-
RRAS DE DOBLE ARTICULACION, caracterizédndese por lo
siguiente: . _

12.~ Perfeccionamientos en la construccidn
de médquinas motoniveladoras pafa el movimiento de tie~
rras de doble articulacidn, del tipo que comprendsm un
grupe tractor trasero conectado de una forma articula- -
da al extremo trasero de un bastidor porteherramion~
te extendido longitudinalmente con movimiento de gﬁbier—
no de la mdquina con felacién al bastidor alrededor de
un sje prdcticzmente vertical, estando conectado de
una forma articulada el extremo delantero del bastidor
portaherramlenta a un grupo de gobierno de las ruedas
delanteras, caracterizados porqus el grupo de gobier-

no de las ruedas delanteras comprende un elsmento de

enganche conectado pivotalmente al extrems delantero

del bastidor portaherramienta en un eje de gobierno o
de la direccidn virtualmente vertical, un conjunto

del eje delantero conectado pivetalmente al élemento

de enganche para tener movimiento oscilatoric alrede-

dor de un eje longitudinal, un par de ejes de las rus-

.das y conectados pivotalmente cada uno al extremo trans-

versalmente opuesto del conJunto del EJB, estando mon-_

tado cada eJe de rueda con movlmxento de 1nc11naC1on
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lateral alrodedor de un ejs de basculamiento longi-

tudinal y, una rueda motriz y montada para girar

‘en cada eje de rueda, un dispositivo de ajuste del,

eje de rueda y qus Funciona para ajustar cada uno

‘de los ejes de rueda con relacidn a dicho conjunto

de eje respecto al eje de basculamiento respectiva,
una transmisidn mecénica, y para impulsar las rue-
das delanteras dssde el grupo tractor trasero y un
mecanismo de la direccidn y para gobernar de una
forma selectiva el grupo de gobierno de las ruedas
delanteras con relacicn al bastidor portaﬁe;ramian-
ta y al grupo tractor trasero. |

22, Perfeccionamientos segdn la reivindi- .
cacidn 18, caracterizados porque el conjunto de s ja
tiene un &je primario mctorizado_consctada a la trans-
misidn y coaxial con el eje vartical de la direccidn
del grupo de gobierno de las rusdas delanteras,

32.- Perfeccionamientos segdn la reivindi-
cacidn 28, caracterizados porque el alemento de en-
ganche va montado pivotalmente al extremo delantero
del bastidor portaherramienta por medio de pivotes

.
superior e inferior, comprendiendo el pivote inferior
un cojinste que roedea el eje primario motor de la
transmisidn.

48,.~ Perfeccionamientos segin las reivine
dicaciones 1, 2 4§ 3, caracterizados porque el grupo

de gobierno de las ruedas delanteras estd disefiads

para sostener una parts delantera de un conjunto en

anillo para el mantaje de la herramienta llevado de

una forma ajustable por el bastidor portahsrramien-
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ta y que tiene una cuchilla montada en el canjunto
de anillo con movimiento ospiiante con relacidn al
bastidor en un planc horizontal,

52,~ Perfeccionamientos segidn cualgquiera .
de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizades porque
el lugar del trabajo del gperario va situado en la
parte delantera del grupo tractor trasero situado en
una relacién de superposicidn a la conexidn pivatal
del grupo tractor trasero con el bastidor portahsrra-
mienta.

68.,~ Perfeccicnamientos en la construccidn
de mdquinas motoniveladoras para el movimiento de tie-
rras de doble articulacidn, tal y coms quesda sustan~
cialmente descrito en la presente memaria 8 ilustrado
en los dibujos adjuntos.

Esta memoria consta de 13 hojas escritas a

maquina por una\sol
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