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Zi objeto del presente invento os prccnrar na d is­
positivo pera, la  reproducción da muestras, ta len  cono le tra*  del a l­
fabeto $ coa variación** do dimensión** comparativas y/o do óagulo* 
relativo* do poreimuss do la  muestra.

Bs acuerdo con ol prosonto invento, un diepoeitivo 
reproductor de muestra* comprende un miembro guiador lin e a l, un so­
porte adv il a  lo largo do! miembro guiador, un primor olomonto, mon­
tado sobro e l soporte y ro tativo  alrododor do un primer e je , normal 
a un pleno eenteuiondo la  lfnoa de movimiento dol soporto, tonioado 
dicho primer elemento un punto do conexión respectivamente par* un 
d t i l  copiador o un d t i l  seguidor de muestra a un radio de dicho p ri­
mor ojo# un segundo olomonto montado sobre e l eoporto y ro tativo  a l­
rededor de un segundo e je , normal a  dicho plano, estando espaciados 
dichos primero y segundo ojos en dicho plano, tanto a lo largo do la  
dirección do movimiento del soporte como normalmente a la  misma, te ­
niendo dicho segundo elemento un punto do conexión, respectivamen­
t e  para un d t i l  seguidor do muestra* o un d t i l  copiador a un radio 
da dicho segundo e je , y un miembro acoplador, conectado pivotalmon- 
te  a l  primer elemento y a l  segundo destento*

Dos ejecuciones del dibujo catón mostrados en los 
dibujos adjuntos, en que:

la  f lg . 1 es un diagrama para i lu s tra r  e l princi­
p io  dol dispositivo con palancas simples;

la  f ig .  8 os un diagrama para explicar e l funcio­
namiento do nn dispositivo con palancas do dos bramos,

la  f ig .  3 os una v is ta  en planta del diepoeitivo; 
la  f ig .  4 os una v is ta  en perspectiva de un dis­

positivo sim ila r, con una muestra y una máquina grabadora;
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; laa fig a . 6 y $ aon viataa en p lanta, a ana eacala
j menor para moatrar reapootivamanta a l inoramonta do dimensión h o ri-  
i zontal y v e rtic a l Aa ana dimanaión Aa la  muaatra;i
I laa fig a . ? y 6 aon viataa en planta, a&na oacala
i manar para moatrar raapeotivamanta la daformación Aa ana naaatra aa 
! a l acntido contrario & la  marche da lea agujaa Aal ra lo j y an a l aaa-
iI tido Aa la  marcha da diohaa agujaa.

Haciendo referencia a la  f ig . 1, la línea x -  x 'j *
! aa a l aje del movimiento tranavaraal da un aoporte S a lo largo Ao 
¡ ana gafa (no mostrada). Sobre a l aoporta S na primar alamento O'P 
i aa pivotabla alrededor Aa un primar a ja 0 ' ,  y un aegundo alamanto OgB 

aa pivotabla alrededor Aa un aegundo a ja  0. NI punta P del primar 
alamanto cató oonactado a l punto 3 Aal aegundo elemento per un adam-

¡ bro acoplader PQ. Un ¿ t i l  aagnider da muestra oató montada en e l pmn-t -! to  H, para aer movido encima de una muestra con la forma da una le -t¡ t r a  "B", y una herramienta trazadora aató montada am a l punto P para 
oopiar la  muaatra. Si aa deaaa reproducir la copia eon las línaaa 
varticalaa con adío doa tercios do la a ltu ra  de lea eerreapondlámtaa 
línaaa varticalaa  da la muaatra, la proporción da lea larga* 03 a 03 

i aató hecha oeme trae  a dos, y la proporción de loa largea 03 a 0'P 
' tambiÓn cató hecha como trae  a doa,
j Kn la  f ig . 3 , un carro 6 aa móvil a lo largo da

un c a r r i l  da guía x x '. Un braza ABC cató plvctado an B aobre ua bra­
zo rígido H, fijado a l carro Q, da modo que loa largoa AB/SC rapra- 
acutan la  proporción daaaada do lea respectivas altura# da una muaa­
t r a  y da una copia raaultan ta. Un brazo MEO aató pivotade an B aobro 
nn brazo J  ríg ido , fijado a l carro O y loa largoa PK y KD aon igua­
la#, micatre# qua loa largos BC y BD ^ianan la  miama proporción do-
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j atada, arriba mencionada.
Un brazo acoplador CU cató pivetado oa C aobrt t i  

brazo A3C y en D tobro t i  brazo FEO. Cuando ol ó t i l  eeguidor do muea- 
t r a  tn  A eetá a media a lta ra  do la mueetra, on la  forma do una le­
t r a  "E*̂ , lo§ braxoa A8C y FEO eetón tuétanotaimente paralo loe a l  ca- 

¡ r r i l  aoc* y e l brazo de acoplamiento CD e e tí euetaacialmente perpen- 
I ddeular a loe brazoe ABC y FEO.

Cuando e t  hace quo e l  ó t i l  A oiga la  mueetra, loe 
golpee horizontalee heehoe por e l ó t i l  copiador en F ton de la  mie- 
ata longitud, uiontrae que loe golpee vertica lea  oatón reducidoe por 
la  proporción BB dividida por BC. Si ol ó t i l  eeguidor de etueetra te  
colocado on F y e l ó t i l  copiador en A, entonoee ee obtiene la  pro­
porción inverna.

15

En la  p rác tica ,e l diapoaitivo introduce ana curva­
tu ra  en la  linea v a r tic a l reproducida, pero e l grado de curvatura 
aa deepreciablo.

20

25

la  f ig . 3 mueetra e l diapoaitivo teniendo un c a r r i l
1 c ilind rico  de guia, fijado ecbre una baee (no moetrada). Un carra
2 te tó  montado móvilmente cobre e l c a r r i l  1 por rodilloe eoportada*

I ree 3 y 7, y rodilloe guiadoree lateralee 4 , 6 y 6, atonde e l rodi- 
i lio  3 ajuatable por medio de una exeóntrien, para coapenear la  hol­

gura. loa brazoe 8 y 11 eetón aeeguradoe rigidM onte a l  carro 8 por
"medio de reepeetivae tuercaa 10 do dedo en la hendidura 9, y 13 en 

la  handidura 12. Una corredera 17 aató pivotada en 18 eobre e l  bra­
zo 8 y recibe reebalando un brazo 14, que puede aer bloqueado por 
un to rn illo  33 on una hendidura 18. 331 brazo 14 recibe en 16 un ó t i l  
eeguidor de mueatra, t a l  como una aguja. El brazo 14 cató pivotado 
en 31 a una corredora 19, en que puede bloqueareo una barra 20 aco-
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1 ¡ piador* transversal por nna tuerca 22 da dada en la hendidura 21.
¡ la  barra 20 cató pivotada an 30 sobra ana cerradera 28 aaegurabla a 
! aa brazo 23, par ana tuerca 80 da dada aa aaa hendidura. Una earra- 

dara 26 aató pivotada aa 32 cabra a l braza 11, y raeiba dezlizóado- 
g aa a l braza 83, aaegurabla par aaa tuerca 87 da dada# El braza 23

lia ra  a l d t i l  trazador, t a l  coro aa instrumento grabador aa 84, ó aa- 
t í  acoplado an 84 a un pantógrafo n otro diapoaitivo da control para 
una HÍqnina grabadora, loa tworoaa 10 da dado 13 y 22 paadan aar 
aflojadas para p a m itir  ol ajuste da la  aeparacida da loa brazoa 14 

10  I y 83 nnoo roapacto a otro# y a l c a r r i l  1.
El to m illo  33 y la  tuaroa 27 da dado paadan aol- 

! ta raa  para perm itir a l ajuata da laa oorradaraa 17 y 26 a lo largo 
do ana respectivos brazoa, para a lta ra r  la proporción do roprodne- 

¡ ción.
15

20

} la  f ig . 4 nuestra an diapositive almila r  an para-!
j poctiva, aatando a l d t i l  lbg,aagmidor da nnaatra novida a lo largo
j do la la tra  "A" qua fam a al objeto, y en lagar da an ó t i l  trazadar, 

a l punto 24ĝ  aató connotado, por nadie do nn v a rilla je  1, qna pudie­
ra  zar nn pantógrafo (no Mostrado), a ana herramienta T do nóqnina

j grabadora.
¡ K  t i , .  .  t K . t r .  t .  d . d . ^
} le tra  "X* da objeto, ni entras ao mantiene la  anchara da la  ni ana.
!

-  la  f ig . 6 i Inatra la inveraión del diapoaitivo para perm itir a l a*- 
nento do la  a ltu ra  do una le tra  da objeto "A" nientran na mantiene 
la anchura da la miaña.

laa fig a . 7 y 8 nuaatran qua, a i a l diapoaitivo 
cató ajustado con la barra 20 acoplador# tranavaraal no in ic ia laea- 
ta  an un óngulo recto roapacto a l c a r r i l  1, la  la tra  "M" resultante
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ea deformada *n sentido contrario a la carcha de lea agujaa del re* 
lo j ( f ig . 7) e en e l aentide de Merche de lee «iMee (fig* 8)*

3E1 diapeaitivo puede catar conatruíde de une Mana­
re  ceno imagen de aapajo a i ae deaaa cclocarle a l  leda derecha de le  
maeatre en lugar del leda izquierdo cerne ae muestra en lea f ig a . 4

!y 8. - ¡

10 X 0 T Á.-
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Le preaente patente de invención comprende lee 
aiguientea reivindicaeienaas

1 .-  Dispositivo repreducter de smeatraa, earaeta- 
rizade per comprender un miembro linea l de guíe, un cohorte mdvil e 
lo largo del miembro de guia, un primer elemente montado eebre e l 
reporte y ro tativo  alrededor de un primer e je ,  nerval a un pleno con­
teniendo la  línea de movimiento del eeperte, teniendo dicho primar 
clámente un punte de conexión reapeetivemente para una herramianta 
copiadora o un d t i l  aeguider de naeatra a un radio da dicho primer 
e je , un aegunde elemento, montado aobre e l aoporte y ro tativo  a lre ­
dedor da un aegunde e je , normal a dicho plano, oatando dicho prima­
re y aegnndo ojea eapaeiadoa en dicho plano, tanto a lo largo de la 
dirección de movimiento del eoporto como normal a la  mioma, tenien­
do dicho aegunde elemente un punte de conexión reapeetivemente para 
un d t i l  aaguidor de mueatra o un d t i l  copiador u un radie de dicho 
aegundo e je , y un miembro acoplador, conectado pivotelmanto a l p r i-
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wwr elemento y Al OSgando elemento.
3 .-  Dispositive segón le  reivindicación 1, oaraete- 

risado porque la  linea , quo una los pastos do conexión pivotablo dal 
acoplamiento, as normal a  la  linea do movimiento del soporto, cuem- 
do loa olemontoa primero y  secondo e e t in  paralelos a la  linea de mo­
vimiento del soporte.

3. -  Dispositivo seg%n la  reivindicación 3 , aarae- 
terisado porque la  relación de los radios de la  pasta del ó t i l  y  dal 
posto de acopiamiento del segando elemmote desde e l segando e je , es 
aproximadamente ignei a la  relación de los radios del ponte de aco­
plamiento del segnnde elemento desde e l segando eje y e l ponte del 
d t i l  del primer elemente desde e l primer e je .

4 . -  Dispositivo aegón la  reivisdioaciga 1, caras- 
terisado porque la  priswra y abunda palancas son ambas palomeas da 
dos bramos.

6 .-  Dispositivo segón la  reivindicación 4 , csrac- 
terixado perqne e l espaoiamiento de los dos ejes normales a  la  di­
rección de movimiento del esporto y la  longitud del miembro de aco­
plamiento son ajwstable*.

3 .-  Dispositivo segón la  reivindicación 4 , earao- 
terisade  porque la  relación da las longitudes de braso de cada pa­
lanca ea ajuatable.

25

? .-  Dispositivo segga la  reivindicación 1, carae- 
torinado porque e l espacias:!ente de los dos a je s , a  lo largo de la  
dirección de movimiento del soporte es sjn stab le .

8 .-  Dispositive reproductor de maestras.
Segón se describe y reivindica en la  presente 

memoria descriptiva.

80



S# iia a tra  can ion dibujan qua a in miaaa an aeaat-
paSan.

Canata nata mamoria da a ia ta  hajaa io iiadaa y aaeyi- 
taa a a g n in a  pay una aola cara.
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