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B3RDRIA DESCRIPTIVA

La presente invención se re fiere  a unos perfec­

cionamientos en los mecanismos de tabulación para máquinas 

calculadoras, o sea e l sistema mecánico que regula los 

desplazamientos del tambor de inscripción en uno u otro 

sentido, en carreras de diversa magnitud, según se desee 

en cada caso, a través de los pertinentes medios para go­

bierno de aquel s is te m a .---------------------------------- -- --------

En este invento se alude a los mecanismo del 

tipo apto para efectuar desplazamientos del tambor de ins­

cripción en los sentidos de carga y de escape paso a paso, 

y de escape directo, constando de unas regletas dentadas, 

una en sentido v e rtic a l y otra horizontal, activadas res­

pectivamente por engrane con un trinquete y con unas uñe­

tas relacionados con sus elementos de mando a través de 

los.pertinentes d ispositivos. -------------------------------------  -

Los expresados perfeccionamientos se caracteri­

zan por e l  hecho de que el elemento de mando para los mo­

vimientos de carga y de escape paso a paso, consiste en 

una palanca oscilante que se divide en dos brazos, uho de 

los cuales se articu la  con una corredera determinante de 

los movimientos de un balancín portador de las uñetas de 

escape, mientras e l  otro brazo se articu la  con otra corre­

dera que, a través de una b iela  y de un brazo v e rtica l 

sucesivamente articulados,determina las fluctuaciones de 

un vastago portador del trinquete para empuje en las fases



de carga, de manera que según sea e l sentido en que sea 

activada la  palanca oscilante de mando, se obtiene un 

desplazamiento del tambor de inscripción hacia uno a 

otro lado, en que los desplazamientos en e l sentido de 

5. carga se realizan venciendo la  acción de un resorte de

tracción, en tanto que los de escape son determinados por 

la  acción tractora de este resorte. -----------------------------

Los desplazamientos de escape directo son deter­

minados por medio de unos elementos de mando consistentes 

10. en una tecla  para un recorrido parcial y en otra tecla

para un recorrido to ta l, en que dichas teclas se articu­

lan a sendos brazos montados en un eje transversal y re­

lacionados a fricción  con otro eje paralelo a l anterior 

y que es portador de un pivote, e l cual, a l girar con e l 

13. eje en una fase de activación, determina la  inactivación

de la  uñeta de retención de la  regleta horizontal, por lo 

que esta se desplaza libremente solicitad a por e l resor­

te de tracción. --------------------------------------------------------

La tecla  para e l recorrido de escape parcial se 

20. relaciona solidariamente con una b iela  acodada que lim i­

ta e l  movimiento de escape de la  regleta dentada v e rti­

ca l, en que dicha b iela  posee un o r ific io  que en los re­

corridos de escape to ta l, estando inmóvil la  propia bie­

la , permite e l paso de la  referida regleta hasta comple- 

25. tar e l re c o rr id o .------------------------------------- ---------------

La regleta dentada v e rtic a l posee dos elementos 

de tope determinados por una prolongación de la  misma
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por su extremo posterior, uno de cuyos topes lo  constitu­

ye e l propio borde extremo que tropieza con la  b ie la  aco­

dada activada en las fases de recorrido p arcia l, mientras 

que e l otro tope lo constituye un resalte  en e l  origen 

5. de la  mencionada prolongación y que tropieza asimismo con

aquella b ie la  una vez ha sido atravesada por la  propia 

prolongación en las fases de recorrido to ta l. ---------------

Otros objetos y características de la  invención 

-se irán dando a conocer en detalle a lo largo de la  des- 

10. cripción que sigue, haciendo referencia a los dibujos i -

lu strativos que la  acompañan. En los d ib u jo s :-----------------

Figura 1 , es una v ista  esquemática en perspec­

tiv a , que muestra e l  dispositivo de regletas dentadas del 

mecanismo, con sus elementos de retención. ---- ---------------

15. Figura 2 , representa, en planta, e l  sistema de

mando y transmisión de los movimientos para maniobra del 

tambor de in s c r ip c ió n .----------------- ---------------- --  -  ------

Figura 3 , representa, en perspectiva, una parte 

del citado sistema de transmisión. - -  -----------------------  -

20. Figura 4 , representa, en perspectiva, en forma

esquematizada, el sistema de mando del mecanismo tabula- 

dor por teclas de avance directo. -------------------------------- -

Figura 5 y 6, son unos d etalles en perspectiva 

re lativos a dos posiciones operativas de la  regleta  v e r ti-  

25. cal del mecanismo tabulador, en las posiciones de tope. -  -
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El tambor de inscripción 1 se h alla  montado en 

un eje 2 que apoya en e l armazón 3 de la  máquina; e l 

bastidor de fija c ió n  y arrastre del tambor 1 es solidario 

a unos soportes 4 movibles a lo largo de unas barras lon­

gitudinales 5 y 6, los cuales soportes sostienen a l mismo 

tiempo una regleta v e rtica l 7 con una h ilera de dientes 

8 y otra regleta horizontal 9 con dos hileras de dientes 

10 en lados op u estos.------ -- ----- ---------- ---------------- -----

Para e l accionamiento deslizante del citado 

10. tambor 1 a lo largo de su eje 2, se dispone de diversos

elementos que proporcionan los dos sentidos de desplaza­

miento y las diversas modalidades de recorrido, o sea 

punto a punto ó' a trechos d ir e c t o s .---------------------------

El elemento de mando para los recorridos de es- 

15. cape o carga punto a punto, consiste en una palanca de

tabulación 15 que oscila  en un eje 16 y presenta un bra­

zo corto 17 y un brazo largo 18 en ángulo recto. Un re­

sorte 19 tiende a situar la  palanca 15 en su punto cen­

tr a l inactivo. -  -  —  - - -------------- --------— --------

20. Una palanca 20, alojada en una rahura 21, per­

mite bloquear la  palanca 15 a l penetrar en una muesca 22.

El brazo corto 17 se articu la  por un punto 23 

con una corredera 24 que se acopla a un balancín 25 de 

lib re  giro en un eje 26 y portador de una platina 27 do- 

25. tada de una uííeta f i j a  28 y de una lengüeta 29 articulada 

por un punto 30 provista de una uñeta móvil 31. El citado



eje 26 posee una cruceta 32 portadora de un pivote 33 

que asoma por un o r if ic io  34 de la  p latina 27. Un resorte 

35 tiende a colocar e l  balancín 25 en posición abatida; 

este balancín 25 se acopla por unas erejas in feriores 36 y 

37 a la  corredera 24. --------- -  - ------------- ---------------- --

El brazo largo 18 articu la  con una corredera 40 

mediante pivote 41 que penetra en un o r ific io  coliso 42, 

la  cual b ie la  articu la  a su vez, por un punto 43, con 

un brazo 44% en dicho brazo 44 penetra en sentido normal 

una pieza 45 que oscila  en un punto 46 y se articu la  con 

un vástago 47 dotado de trinquete de empuje 48; e l vastago 

47 posee un o r ific io  49 en e l que penetra un pivote guia­

dor. Unos resortes 50 y 51 comunican la  posición estable 

a la  corredera 40 y a l vástago 47 respectivamente. ---------

Para los movimientos de escape directo del tam­

bor 1, la  máquina dispone de dos tec las  55 y 56 correspon­

dientes a un desplazamiento p arcia l, equivalente a diez 

puntos o pasos, y to ta l, equivalente a trece puntos o pa­

sos, respectivamente. La tecla  55, montada en un soporte 

57 con resorte 58, articu la  por un punto 59 a un brazo 60 

que oscila  en un eje 61 . La tec la  56, montada en un sopor­

te 62 con resorte 63 , articu la  por un punto 64 con un bra­

zo 65 que oscila  en e l mencionado eje 61 . Además, una b ie­

la  acodada 66 relaciona e l soporte 57 con e l eje 5 . Entre 

los brazos 60 y 65 se halla e l  eje 26, con extremos de ar­

ticulación  acodados 67, que es portador de la  cruceta 32, 

la  cual es atraída por un resorte 68. Dicha b iela  66 pre­

senta un o r ific io  69 cuyo p e r fi l  se corresponde con e l de
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la  prolongación delantera 70 de la  regleta 7 . Esta prolon­

gación tiene un frente 71 y origina un resalte  72, los 

cuales constituyen topes para sendas posiciones operati­

vas. ------------------------------------------------------------------- ! ----

El funcionamiento del presente mecanismo tiene 

lugar como se indica a continuación. Para los movimientos 

de escape punto a punto del tambor 1, se actúa la  palanca 

de tabulador 15 hacia adelante, con lo que lo que e l brazo 

corto 17 desplaza la  corredera 24 que hace bascular e l 

balancín 25, haciendo que las uñetas 28 y 31 se inserten 

alternativamente en los dientes 10 de uno y otro lado de 

la  regleta 9) facilitando sucesivos movimientos de escape 

de dicha regleta unida a l  tambor 1 . En este fase, e l brazo 

largo 18 es inoperante por actuar dentro del o r ific io  42 

de la  corredera 40 situada hacia la  izquierda que es posi­

ción de re p o so .-------------------------------------------------------- r

Para movimientos de carga punto a punto del tam­

bor 1, se actúa la  palanca 15 hacia atrás, lo cual hace ac­

tuar e l brazo largo 18 contra la  corredera 40, para que la  

misma comunique correlativamente e l movimiento a l brazo 44; 

a la  pieza 45 y a l vastago 47. Entonces, este vastago, por 

medio de su trinquete 48 ejecuta un empuje contra un diente 

8 de la  regleta 7, y a sí sucesivamente. --------------------------

Para movimientos de escape del tambor 1 en un 

recorrido directo p arcial de diez puntos, se pulsa la  tecla  

55 que hace girar a l eje 26 de forma ta l  que la  cruceta 32 

del mismo se eleva y desplaza la  lengúeta 29, con lo que la  

uñeta 31 queda inactiva y hace posible e l  desplazamiento



Re la  realeta 9 sin  obstáculos. Ello tiene lugar hasta 

que la  prolongación 70 de la  regleta  7, por su canto 

frontal 71 choca con la  b iela  acodad 66 y se detiene como 

f in  de su carrera prevista, según se observa en la  figura 

5 . . ............................... ....................................................................

Para movimientos de escape del tambor 1 en un 

desplazamiento directo to ta l de trece puntos, se pulsa 

la  tec la  56 que se comporta como la  tecla  55 en e l caso 

anterior, con la  diferencia de que la  prolongación 70 de 

la  regleta  7 no queda obstaculizada por la  mencionada te ­

cla 55) ahora en posición de reposo, en cuya circunstan­

cia , coincide con e l  o r ific io  69 que le  franquea e l paso 

y e l  recorrido se alarga hasta e l  fin  de carrera correspon­

diente, chocando.contra e l  resa lte  72 de la  regleta  7) 

como se observa en la  figura 6. ------ ------- -- -------------  -  -

Para movimientos de carga directa del tambor 1 

se actúa con la  palanca de puesta a cero de la  máquina, 

no v is ib le  en las figuras, que se h alla  acoplada a otra 

palanca articulada a l  propio tambor 1 permitiendo que este 

sea empujado a lo largo de todo su recorrido. Es de notar 

que dicha palanca articulada está unida a un resorte que 

tiende a mantenerla en posición de atracción en avance del 

tambor 1 , por lo que este se halla  solicitado normalmente 

en e l  sentido referido. ------------------------------------------------

Descritas convenientemente las características 

de la  invención, se hace constar que en la  misma podrán 

introducirse cuantas variantes de detalle pueda aconsejar



la  experiencia, siempre que con ello  no se modifique la  

esencialidaá de la  misma que es la  que se resume y concre­

ta en las reivindicaciones que siguen. ------ ------------- -----

11 0 T A

Se declaran de novedad y propiedad para España, 

sus te rrito rio s  y plazas de soberanía, las siguientes: ----

. R E I V I N D I C A C I O N E S

1 .-  Perfeccionamientos en los mecanismos tabula­

doras en máquinas calculadoras, del tipo apto para efectuar 

desplazamientos del tambor de inscripcián en los sentidos 

de carga y de escape paso a paso, y de escape directo, 

constando de una regletas dentadas, una en sentido v e r ti­

cal y otra horizontal, activadas respectivamente por en­

grane con un trinquete y con unas uñetas relacionados con 

sus elementos de mando a través de los pertinentes dispo­

s itiv o s , caracterizados por e l  hecho de que e l elemento 

de mando para los movimientos de carga y de escape paso 

a paso, consiste en una palanca oscilante que se divide 

en dos brazos, uno de los cuales se articu la  con una corre­

dera determinante de los movimientos de un balancín porta­

dor de las uñetas de escape, mientras e l  otro brazo se ar­

ticu la  con otra corredera que, a través de una b iela  y de 

un brazo v e rtica l sucesivamente articulados, determina las 

fluctuaciones de un vastago portador del trinquete para 

empuje en las fases de carga, de manera que según sea e l 

sentido en que sea activada la  palanca oscilante de mando, 

se obtiene un desplazamiento del tambor Re inscripcián ha-



cia uno u otro lado, en que los desplazamientos en e l  sen­

tido de carga se realisan  venciendo la  acción de un resorte 

de tracción, en tanto que los de escape son producidos por 

la  acción tractora de este resorte. -----------------  ------------

2.  -  Perfeccionamientos en los mecanismos tabula­

doras en máquinas calculadoras, según la  reivindicación an­

te rio r, caracterizados por e l  hecho de que los desplazamiento 

de escape directo son determinados por medio de unos e le ­

mentos de mando consistentes en una te c la  para un recorrido 

p arcia l y en otra tec la  para un recorrido to ta l, en que 

dichas teclas se articulan a sendos brazos montados en un 

eje transversal común y relacionados a fricc ió n  con otro

eje paralelo a l  anterior y portador de un pivote, e l cual, 

a l g ira r, determina la  Inactivación de la  uñeta de reten­

ción de la  regleta horizontal, por lo que esta se desplaza 

libremente solicitad a por e l resorte de tracción. ---- -  ----

3 .  -  Perfeccionamientos en los mecanismos tabula- 

dores en máquinas calculadoras, según las reivindicaciones 

anteriores, caracterizados por e l hecho de que la  tec la  

para recorrido de escape parcial se relaciona solidariamen­

te con una b ie la  acodada que lim ita e l  movimiento de escape 

de la  regleta dentada v e rtic a l, en que dicha b iela  posee

un o r if ic io  que en e l recorrido de escape to ta l, estando 

inmóvil la  propia b ie la , permite e l  paso de la  referida re­

gleta  hasta completar e l recorrido. ------  -  --------------------

4 . -  Perfeccionamientos en los mecanismos tabula­

doras en máquinas calculadoras, según las reivindicaciones



anteriores, caracterizados por e l  hecho de que Ü&6 regleta 

dentada v e rtica l posee dos elementos de tope, determina­

dos por una prolongación de la  misma en su extremo pos­

te rio r, uno de cuyos topes lo constituye e l propio borde 

extremo que tropieza con la  b iela  acodada en e l recorri­

do parcial', mientras que e l otro tope lo constituye un 

resalte  en e l origen de la  mencionada prolongación que 

tropieza asimismo con aquella b iela  una vez ha sido atra­

vesada por la  propia prolongación en e l  recorrido to ta l.

5. -"PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS TABU- 

LADORES EN INQUINAS CALCULADORAS". ----------------------------

Todo e llo  ta l  como se describe y reivindica en 

la  presente memoria que consta de once hojas, foliadas y 

mecanografiadas por una sola de sus caras, y de tres lá ­

minas de dibujos que la  ilustran .

BARCELONA, 25 MR. 1969 
RA M.€UMMSUÑ(X
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