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Memoria descriptiva

para solicitar PATENTE DE INVENC.ION por 20 aiios
a nombre de PHEODORE M. MARQUIS

#4348 / de nacionalidad nort eamericana

con domicilio en Route 1 Box 476, Yekima, Washington, Este-

dos Unidos de América

por: "UNA MAQUINA AUTOMATICA PARA COSER CON GRAPAS CAJAS
DE CARTON" (Clase Internacional B3lb)
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Se refiere este invento al perfecclonamsen;

!
to de méquinas para completar el envasado de un producto :

: : g
en cajas de cartén, engrapando (cosilendo con grepas) pa=-i
ra ello simulténeamente las solapas lalerales superiores %

e inferiores a las solapas extremas superiores e inferlc-’

: reg de la caja de cartdne

La patente mds similar de la téenica ante-

; rior es la nimero 3.126.685 expedida con fecha 31 de murw

" zo de 1.964 titulada "Machine For Simulteneously Closing;

Mops and Bottoms of Cardboard Cartons® ("Méguine para —

Cerrar Simulténecemente las Tapas y los Fondos de Cajas de:

i

Cartén'). De méquina presentada centra eutométicemente -

la caja de cartdn en la méquina ¥y, gimulténeamente con -
ese movimiento, sitia dos cabezas de engrapar inferiores
y dos cabezas de engrapar superiores en relacidn de opues
tas debajo y encima de partes extremas de la caja de car-
t8n, y hace que dichas cabezas disparen sutomdticamente -
grepas nacia arribe y hacia abajo respectivamente, a Qi=-
cha caja de cartén. A contimuacidn de ese primer disparo
de dichas cuatro cabezas de engrapar, €l par superior de
cabezas se eleven, de desplazen las cuatro cebezas indi--
vidualmente hacia dentro a distancias uniformes, y se ba=
ja el par superior de cabezas a contacto con la caja de -
cartdn, y se accionan de nuevo las cuatro cabezas para ——
disparar grapas en la caja de cartén. El ciclo de la mé-
quina concluye con la retirada de los medios de centrar -
la caja de cartén y de las cabezas de engrepar & sus po--
siciones de partida, liberando asi a la caja de cartdén pa
ra su descarga desde la méquina.

Una parte considerable del tiempo consumi=~




10

15

20

25

30

16-6-69

do en un ciclo de funcionamiento de la méquina patentada

se destina a cenbtrar la caja en la méquina, a desplazar =
|
el par superior de cabezas de engrapar hacia abajo y ha~=!

cia arriba para cada una de las dos operacionss de engra-§
f

'

par mediante esas cabezas, y luego & la retirada finael -~
de los mediog de centrar la caja de cartén y sus cabezas s
de engrapar a gus posiciones de partide individuales.

El objeto principal del presente invento -
es acortar el perfodo de tiempo total del ciclo de cierreg
de caja de cartén de la méquina, y awmentar con ello su -
capacidad de produecién. Una de lag nuevas caracteristi-i
cas que contribuyen & este resultado es la alimentacidn -%
mecédnica de la caja de cartén a una estacidn de trabzjo -
en la unidad de engrapar a lo largo de un camino guiado,-%
de modo que todo lo que se requiere para situar correcta-
mente la caja de cartén para la iniciacidn del ciclo de -%
engrapado inicial, es detener el transportador de elimen-
tacidn cuando la caja de cartdn llega a la estacidn de —
trabajos En el presente invento, pares de cebezas de en-
graper superiores o inferiores estén fijas rigidemente -
sobre un bastidor desplazable horizontalmente, de modo ——
que esas cabezas de engrapar quedan ya situadas dispuestas
para hincar un par de grapas hacia gbajo en la parte su~-
perilor de la caja de cartén y otro par de grapas hacig ==
arriba eﬁ el fondo de la caja de cartdn, cuando la caja -
de cartdén llega a la estacidén de trabajo. Ademis, la - =
1legada de la caja de cartdén a la estacidén de trabajo y -
la detencidn del transportador de alimentacidn para dete-

ner ¢l movimiento de elimentacidn de la caja de cartén —

cuando esta Wltima estd en dicha estacibn, dispara lag ==
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cuatro cabezag de engrapar, haciendo que éstas disparen —|
imnediatemente grapas en la tapa y en el fondo de la ca—-1
ja de cartdn, como entes se ha indicado. '

Bl bastidor de montaje de cabezag de enw =
grapar tiene dos posiclones, una pasiclon de engrapa.r pri»
‘maria y una poslclon de engrepar secundaria, y se han, pro:
v:.sto unos medios con accionsmiento mecénico por separado)

que, cuando se disparan debidemente, desplazan dicho bas-

‘oldor desde una de dichas posiciones a la otra. EL c:.olo

para desplazar dicho bastidor a su otra posicién. Da lle

' ra esa caja de cartén particular. A continuacidn de la -

completo de la méquina para cada caja de cartén al:r.men'La-i
da a la misma incluye dos clclos de engrapar separados, -'
en el primero de los cuales dicho bastidor estd en una dei
dichas posiciones y en el segundo de los cuales dicho -S
pastidor estd en la otra de dichas posiciones. El prime-
ro de esos ciclos de engrapar se dispara automdticemente
por la detencidn del transportador para detener la caja -
de cartdn en la estacidn de trabajo de la miquina, y al =

completarse ese ciclo de engrepar se disparan los medios

gada de dicho bastidor a dicha otra posicién dispara el -
necanismo de engrapar para efectuar el segundo de los ci-

clos de engrapar requeridos en el ciclo de la maquina pa-

ejecucidn del segundo de dichos ciclos de engrapar, el —-
bastidor sobre el cual estén montadas las cabezas de en——
grapar permanece cn la misma posicién en gque estaba para
el segundo ciclo de engrapar, y Se dispara el mecanismo -
de slimentacidn por la terminacién de ese segundo ciclo -

de engrapar, para conduclr otra caja de cartén a dicha --

estacidn de trabajo expulsando con ello desde esta filtima
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la caja de cartén que acaba de ger sometida a un Clclo_-j
completo de operacionss de la méquinas ;

La llegaeda de la nueva caja de cartdn a l%
estacidn de trabajo inicia un nuevo ciclo de la méquina 4
que es exactamente igual que ¢l anteriormente deserito, -
con la excepcidn de que empieza con un ciclo de engrapa--
do inicisal con el bastidor de montaje de cabezas de engra
par en la posicidn en la cual habia sido ejecutado el ge-
gundo ciclo de engrapar del ciclo de la nmaquina inmediata
mente anterior, y la teminacidn de ese ciclo de engrapaf
inicial dispara los medios de desplazamiento de bastidor
para hacer retornar el bastidor a su otra posicidn, ¥ lag
llegada a esta Wltima dispara las cabezas de engrapar pa-
ra que ejecuten su segundo ciclo de engrapar del ciclo dé
la méquine que se estd describiendo ahora. EL bastidor -
permanece luego en esa pogicidn U1ltime mencionada, mien-—
tras que el alimentador de cajas de cartdn, disparado pa-
ra accionamiento por la teminacidn del segundo ciclo de
engrapar del actual ciclo de la méquina, conduce otra ca-
ja de cartdn a la estacidn de trabajo de la miquina, ex~-
pulsando asf{ la caja de cartdn que habia sido sometida —

a los cilos de engrapar del ciclo de la maquina que acaba

de terminar.

Lag cabezas de engrepar tienen posiciones !

ajustables sobre su bastidor de montaje, con lo que pue-=
den variarse las posiciones en que son hincadas las gra—-

pas en una caja de cartén entrepada a dicha estacidn de =

trabajo. El dispositivo de alimentacidn de cajas de carj

$én os ademds ajusteble para variar la posicién exacta --

de la estacidn de trabajo, en dicha méquina, en la que es

-5 =

detenida la caja de cartdn durante los ciclos de engrapa%
|
l
|
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* cartdn incluyen ademéds una zapata superior ajustable ver

del ciclo de la mdquina para engrepar esa caja de cartén,

y pare adaptar los medios de glimentacidn para cajas de -
cartén de diversos temafioss Il par inferior de cabezas -g

0 ) t
de engrapar provistas en la maquina estdn montadas sobre ;

i el bastidor desplazable que lleva a dstag, de modo gue —

' las caras superiores de esas cabezas egtdn dispuestas in-

nodimtamente debajo del fondo de la caja de cartén cuando

 esta ltima esté en dicha estacidn de travajo, y el pas -

© guperior de dichas cabezas de engrapar egtén dispuestas -

en general immediatamente encima de dicho para inferior =

do cabegzas con sus caras inferiores immediatemente enc:.-

. ma de la parte superior de dicha caje de cartén, y los mg

{
i

dios en el bastidor para soportar las cebezas superioies |
son ajustables verticalmente para adaptarlos a cajas de =
cartdn de diversas alturase

Los medios de alimentacidn de cajas de —
cartdn incluyen gulas laterales ajustables horizontalmen
te, lag cuales s0n ajustables para formar un canino guia=
do apropiado para cajas de cartdn de diversas anchuras, <
estando adaptada la méquina para admitir cajas de cartdn

golamente de una anchura dade para un deteminado ajuste

de dichas gufas. ITos medios de alimentacidn de cajas de

ticalmente, que estd sipuada para guiar lag solapas supe
riores de cade caja de cartén hacia abajo, cuando esa c2
ja es conducide a la posicién de trabajo, de modo qu
egsas solapas pasen bajo las cabezas de engrapar gup erio-
res de la méquinae

1 invento pemite ejecutar cada ciclo -
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de la méquina automdticamente desde el principio al Fim =

nal. Todo lo que se requiere para hacer que se repita =i

sutomiticamente este ciclo de la méquina indefinidamente,!

: |
69 seguir alimentando a la misma una serie de cajas de ==

f

i

cartdn cargadas a un ritmo que se acomode a la capacidad .
de la mAquina para cerrar automiticemente dichas cajss de
cartdn. ILa presencia de una caja de carton en el trans--;
portador de elimentacidn de la mdquina en el momento en =’
que acaba de terminar un ciclo de la méquina en una caja '
de cartdén enteriormente alimentada a la unidad de engra--;
par, hace que sea expulsada gutomdticament e esta Gltima -%
caja de cartén y se inicie otro ciclo de la méquina pox -
alimentacidn de 1a nueva caja de cartén a la estacidn d2 ;
trabajo iniciel. o

Ademds de las caracterfsticas de versatili
dad del invemto antes indicadas, los controles electrdnie-
cos para el transportador de glimentacidn de cajas de car
tén son fécilmente ajustables para variar el punto de la
unidad de engrepar en el cual es detenida la caja de car-

tdn al hacerla avanzar & lo que se ha designado anterior—

mente como la "estacidn de trabajot. Por este procedi--

miento, el plano vertical trensversel de la miquina en -
que las grapas son hincadas desde todas las cabezas puedel
estar, en el primer ciclo de engrapar o en los ciclos de |
o . [ 4 [ U}
engrapar primero y segundo, congilderablemente mas proximo
al extremo delantero (o lado delantero) de la caja de car
tén, de lo que lo esté el extremo trasero (o lado trase--
ro) de la caja de cartdne

Los controles de alimentacidn electrdnicos

son ademfs ejustables para iniclar, en cada ciclo de la -
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i . .
' avances sucesivos de esta Ultima por el transportador de

méguina, la actuacidn automdtica de las cabezas de ..g.u~

1
|
par en una sola caja de cartdn durante intervalos entre -{;
I
B
?

t

alimentacidn, en cuyos intervalos dicha caja de cartdén es

detenida respectivamente en una serie de estaciones de .

trabajo avanzadas gradualmente en la unidad de engrepar de

' 1a miquina.

i

i
!
1

Esta facultad permite que el invento pueda

' ger adaptado fécilmente, mediante algunos ajustes senci-f

1los, para funcionar automéficamente de un modo répido -
y precigo durante cada ciclo de la méquina, para hincar -
tres o cuatro filas de cuatro grepas en cada fila, tanic
en la tapa como en el fondo de la caja de cartén. Estas 1
filas son paralelas y estédn distribufdas, en la direccidn
en que os slimentada la caja de cartén a través de la uni
dad de engrapar, sobre lag caras superior e inferﬁ'.or de =~

la caja de cartdn.

Ta versatilidasd del invento se extiende w=

ademds a la ejecucidn répida y precisa de funciones de ==
engraepar relativamente sencillas. Por ejemplo, el es:I.mjplek
acclonamiento de un inbterruptor manual desconecta temporal
menbte los medios que desplazan horizontalmente las cabe—
zas de engrapar, convirtiendo con ello la mdquina, con =
ajustes adecuados del transportador de alimentacidn, para
hincar aubométicamente dos grapas junto a cada extremo =
de una caja de cartdén, tanto en la tepa como en el fondo

de la misma, en lados opuestos de la 1{nea central longi=-
tudinal (donde se juntan las solapas laterales) mientras

esta caja de cartén es alimentada longitudinalmente a trg

vés de la miquina, con pausas momentdneas para los ciclos
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i

3
1
i

de engrapars !

Le FPigura 1 es una vista en planta de una ;
realizacidn preferida del invento. !
|

La Pigura 2 es una vista en alzado lateral

|

de la Figura le.

La Pigura 3 es una visgta en alzado :from:ali
de la Figura 1. i

La Figura 4 es una vista en corte longitu-
dinal tomada por la linea 4~4 de la Figura 3. !

La Pigura 5 es una visgta en corte transver
sl tomade por la linea 5-5 de la Figura 4, con la ceja --l
de cartdén representada situada en una estacidn de trabejo’
dada en la unidad de engrapar de la méquina, con el bas*:_:'g;f
dor de las cabezas de engrapar desplazado a la derecha, ---l
a lo que se ha designado en lo que antecede como su PO8i=
cién de engrapar primaria.

La Figura 6 es una vista similar a la de =
la Figura 5 con la miquina ajustada para menipular una —-
caja de cartdn alimentada en sentido de su anchura a tra=-
vés de la méquina, y con el bagtidor de montaje de cabe--|
zag de engrapar representado desplazado a la izquierda, -
a 1o que se ha designado aqui como la posiclén de engra—-
par secundaria de dicho bagtidor.

La Figura 7 es un diagrema de cableado que
ilustra los elementos electrdnicos funcionales del invens=
to, con sus circultos de imterconexidn, tal como aparecen
el principio o &l final de un ciclo de une mquina de mil
tiples estacilones de trabajo.

La figura 8 es una vista en alzado, a es=-

cela ampliada, de la leva de control del interruptor del
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transportador de alimentacidn del invento, tal como apar_qt
ce al témino o al principio de un ciclo de la mAquina dez
miltiples estaciones de trabajo. %

La Figura 9 es una vista por un extremo def
la Figura 8. |

La Pigura 10 es wna vista en corte, frag—
mentaria, de detalle, a escgla ampliada del pasador de —-
accionamicnto del interruptor mimero 2 de dicha leva de =
control. |

La Figura 11 es una vista en perspectiva -

de la zapata de soporte de cajas de cartdén de las cabezas%

" engrapadoras, susceptible de ceder vertlcalmente, del in—i

v
H

ventoe

La Figura 12 es una vigta de defballe, en -
corte, a escala ampliada tomada por la 1inea 12-12 de la
Figurg 11.

La Figura 13 es una vista de detalle de la
conexidn de enchufe en sentido vertical entre las barras
de soporte horizontales de la cabeza superior y las bg=—-
rrag extremas verticales del bastidor de desplazamiento =
de las cabezas.

Las Figuras 14 a 22 ilustran diversos mode

' los de dispogsiciones de grapas opcionales para cerrar ca=-

jag de cartén con el invento.

La Figura 23 es una vista de detalle a es-
cgla ampliada del mecanismo de blela y manivela ajuste~ =
ble, mediante el cual ol bastidor de soporte de cabezas -
del invento es desplazado entre sus posiciones de engra—-
par primaria y secundariae

Las Piguras 24=26, inclusive, son vistes -
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: !
de las paredes laterales 31 hay un oje 43 gque lleva pifio=

en corte, de detalle, verticales, tomadas respectivemente
i
por las lineas 24-24, 25-25 y 26-26 de la Figura 23. ;
]

Refiriéndonos concretemente a los dibujos,!

|

y en particular a las Figuras 1 a 6, inclusive, se ha re-
presentado en ellos el invento como comprendiendo una mé—§
quina automidtica 25 de engrapar cajas de cartén que inci?.'t_J:Z
ye una unidad 26 de alimentacidn de cajas de cartdn acci_q3
nada mecdnicamente, una unidad 27 de descarga de cajas -
de cartdn, y una unidad 28 engrapadora delgada empa::'e(;ladaE

entre ellas. Esas unidades estén sujetas a y soportadas

sobre una bage 29 de chapa metdlica que tiene cuatro pa=—-

tas 30 gjustables verticalemente.

|
|

Ta unidad de zlimentacidn 26 tiene pare- -

L

des laterales 31 de chapa metdlica en forma de cajas, las?

|

cuales estén unidas por un espaciador 32 de chapa metdli-

|
ca en forma de caja. Soportado dentro de la unidad 26, -E
|

sobre las parefies laterales 31 de la misma, hay un “crans-l

portador 33 de rodillos locos que tiene un pozo ablerto -

34 en la mitad del mismos MNontados sobre esparragos aﬁe—l

cuados soportados sobre, y que se extienden hacla dentro

desde, paredes laterales 31 hay pifiones locos 35, 40 y ~ |
A1, y placas 42 de gula de cadenas, que tienen extramos -

tragseros redondeados. Montado sobre las caras interiores

nes 44. Apoyado también en cojinetes adecuados provistos

I
en las paredes laterales 31 hay un 4rbol 45 de acciona= -

miento de transportador sobre el cual estén £ijos un par

de pifiones de accionamiento 46 de gran didmetro. Los pi-

fiones y las placas de guie de cadenas anteriormente des—-i

1

critos estan dispuestos por duplicado en dos grupos e -

|
{
|
|
-11 -
l
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e

planos parslelos verticdles dispuegtos justamente fuera --t

del transportador 33 de rodillos locos, y clrededor de --

esos dos grupos de placas de gula de pifiones van arrastrg%

das cadenas sin fin 47, como se ha ilustrado en la Figura

i

. 4, para formar un transportador 48 de alimentacidn de ca=i

s

' jas de carténe. ILos pifiones locos 41 mon ajustables ver'i:;i_.?

calmente mediante el mecanismo de ajuste 49 para mantener

tensas dichas cadenas 47. .

Las placas de gula de cadenas 42 tienen r_a_%
nuras 55 en las que entran pernos 56 que sujetan dichas -
placas a esparragos montados en caras interiores de las -
paredes laterales 31, a fin de permitir ajuste horizoz;‘tal;;

de las placas 42, por una razén que se sefielard en lo que!
i

gigue. Fijas por sus extremos opuestos a puntos correé—-—}

$

pondientes en las cadenas sin fin 47, ¥y espaciadas por —-
igual en direcciones opuestas a lo largo de dichas cade=-
nas entre si, hay barras propulsoras de cajas de cartén -
57 y 58, TFijos tombién sobre el érbol 45 hay pifiones 59
y 60 cuyos difmetros de circulos primtivo son gradualmen-
te menores que los de los pifiones 46« Iontado sobre la -
base 29 dentro de la unidad de alimentacidn 26 de cajas -
de cartén, hay un motor 61 de accionamisnto engranado que
tiene un pifidn de accionamiento 62 que estéd unido median-
te una cadena sin fin 63 al pifidn accionado 59 sobre el -
4rbol 45, mantenibndose tensa esa cadena mediante un pi-
fidn Loco 64.

Montado centradamente en el tramsportador
33 de rodillos locos en el pozo 34 del mismo hay un inte~
rruptor de orientacidn 66, cuya significacidn funcional =

9o ha ilustredo en la Figura 7. Bse interruptor estd si-

-12 -
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tuado con relacidn al transportador 33 para poder ser - -
{
oprimido por wme caja de cartén C cusndo esta Ultima es =

entregada al transportador 33 de modo que monte sobre di-i

'
i
‘

cho interruptor.

Refiriéndonos shora a las Piguras 8, 9 . 1
10, una placa 70 estd fijada a la cara exterior de unra de"’
las paredes laterales metdlicas 31 de la unided 26 de ali‘
mentacidn de cajas de cartdn, teniendo esa placa un coj i—f

nete 71 provisto sobre la misma, y un par de esparregos -,

72 que se extienden horizontalmente hacia fuera desde di-

i
cha placa a una cierta digtancia por debajo de dicho co-—?
jinete. Apoyado en dicho cojinete hay un eje 73 que tie—-i
ne un pifién 74 fijo sobre gu extremo interior, el cual '...-3
es accionado por una cadena sin fin 75 que es arrastrade

glrededor de ese pifidn y alrededor del pifidn 60 (véase -
la Figura 4).Sobre la parte que se extiende hacia fuera -
del eje 73 hay fijo un disco 76 que tiene un cubo 77 so--
bre el cuel egtd montado para rotar libremente un disco =
78 de leva de accionamiento de interruptor. EL disco 78

estd provisto de un par de ranuras arqueadas 79 junto a -
la periferia del mismo, teniendo ademds ese disco aguje~—
ros 80 formados en el mismo en puntos dismetralmente =~ =
opuestos y que estdn relativemente préximos al cubo 77. -
Espigas 85 que se extienden hacia fuera estén montadas so!
bre el disco 78 en puntos espaciados circunferencialmen——
te con respecto a los sgujeros 80. Sobre el disco 76 y =
en puntos diemetralmente opuestos en el mismo, y exten— -
diéndose horizontalmente a través de agujeros 80, hay fim

jas espigas 86. ILas extremidades de las espigas 85 y - -

86 estan ranuradas para rebener bucles provistos en log =

- 13 - X
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! en la cual se ilugtran las caracteristicas que tienen en .

| comfin las clavijas 89 y 90, asi como las caracteristicas

' ilustrado en la Figura 10, cada una de eses clavijas tie-

!
1 extremos de muelles de tensidén 87, los cuales estan pase-|
dos en torno a parbtes extremas de esas espigas, de modo -%
% que la rotecién del disco 76 por la rotacién del eje 73 -
es transmitide elisticemente a través de muelles helicoi—%
’ dales 87 el disco 78 de leva de control de interrupbor. -
" Bsa robtacidn del eje 73 'biene'lugar en el sentido de la «
flecha 88.

Fl disco de leva 78 esté provisto de Gla-,-;
ivijas 89 y 90 de accionamiento de interruptor, designénd_q?
- 50 la primera de esas clavijas como la clavija corta, ¥ -
1la otra como la clavija largae. Esas clavijas egtén mont;_a_%
das en una de las ranuras arqueadas 79 del disco 78, como

ge ha ilugtrado claramente con detalle en la Figura 10, -t

|
i
i
!
|

que son peculiares a la clavija larga 90. Como se ha - =

ne una parte extrema 9L de fope cilti{ndrica, que es de ma-

i 79y ¥ un véstago roscado 92 que estd formado coaxialmente

| desde dicha parte extrema de tope, con un didmetro exte~—

. para coupletar la clavija. La clavija 89 tiene solemente

yor diémetro que la anchura radigl de una de las ranuras

rior que ajusta dentro de dicha ranura, y suficientemen—

te largo para recibir uno o mis menguitos 93 y tuercas 94

un manguito 93 y una tuerca 84, pues es una clavija cor--
ta, mientras que la clavija 90 tiene un vastago 92 que ==
es suficientemente largo para recibir dog manguitos 93 ¥
dos tuercas 94, como se ha ilustrado claremente en las F%

guras 9 y 10. Das clavijas 89 y 90 son ajustables circ:'u_:c_:l

ferencialmente sobre el disco de leva 78 para cualesquie-

- 14 =
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!
ras arqueadas 79, simplemente apretando las tuercas 94 -ﬁ

para sujetar las éreas del disco 78 que limitan dichas q@

ra posiciones deseadas dentro de los limites de las ranu-

nuras que estén situedas entre las partes 91 exbremas de
tope y los manguibtos adyacentes 93 de esasz clavijas. - |

Fijas sobre los extremos exbteriores de lbéf
esparragos 72 haey una placa rectangular 95 que tiene S0l-
dada e la misma, junto a su extremo de la derecha, una -
patilla 100 que tiene un perno 101 sobre el cuel estén Qﬂ
ganchado un extremo de un muelle helicoidal 102. El1 eih-
tremo opuesto de ese muelle estd enganchado en un agujer&
formado en un extremo que se extiende hacia abajo de unai
palanca 103, la cual apoya para pivotamiento sobre un éa{

parrago 104 que se extiende hacia dentro desde la placa -

95. La palanca 103 estd carge para rotacidén alrededor —-

del esparrago 104 por el muelle helicoidal 102, a fin de

aplicarle a un espérrago adyacente 72, con lo que el eX==

tremo superior de la palanca 103 se extiende hacia arrib|
|

en la trayectoria circular seguida por las partes extre--

mas de tope 91 de las clavijas 89 y 90, cuando se hace ==

. .. . I
que dichag clavijas se desplacen en un recorrido hasta —-

més alld del extremo superior de dicha palanca, mediante
la rotacidn del disco de leva T8

Sobre la placa 95 hay montados un par de =
|

microinterruptores 105 y 106+ Estos microinterruptores -

estén montados lado a lado en relacidn de paralelos, con |
: . : |
sug pelancas de accionamiento dispuestas en éngulo hacia ;

arriba, de modo que los rodillos 107 y 108 de dichos i
i

terruptores esldn dispuestos concéntricamente y en la tq@

|
yectoria seguida por los manguitos 93 de las clavijas 89

!
!
i
;
!
-15 = i
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y 90 sobre el disco de leva 78 de control de 1n’serruptor.
El rodillo 107 del interruptor 105 estd situado para gue

se apligue @l mismo cada una de las clavijegs 89 y 90 = =

cuando una de estas pasa por dicho rodillo, mientras que

6l rodillo 108 del interruptor 106 estd situado para apli
. cacidn con, y accionamiento por, solamente la clavi;ja;l,a_i'_:
" ga 90. ‘

Cuando la rotacidn del disco 76 y del dis=
co de leva 78 de control de interruptor hace que una u --
otra de las clavijas 89 ¥ 90 se aplique al extremo supe-=

rior de la palanca 103 cargada por muelle, esa aplicaciénf

detiene temporalmente la rotacidn del disco de leva de,e-;

control 78 para permitir que se extiendan los muelles he—l

1icoidales 87 hasta que las espizas 86 se aplican a los -

. 1lados opuestos de los agujeros 80 desde log lados contra
i 1o0s cuales dichos muelles refienen nommalmente dichas es=
plgas, tras 1o cugl dichas espigas transmiten imperative=

mente rotacidn del disco 76 al disco 78 haciendo asi gi--

rar la palanca 103 alrededor de su esparrago de montaje -

104 y estirando el muelle 102, el cual lleva la clavija -

1

. 89 § la clavija 90 (segin sea el caso) a estrecha proxi~

midad con uno o con los dos rodillos 107 ¥y 108 de inte~ =

rruptor. Cuando el desplazamiento con movimiento de ro=—
tacidn de la clavija que estd en ese momento en aplica= =
¢idn con la punta extrema superior de la palanca 103 libe
ra esa clavija de aplics.cic'm con dicha palanca, cl muelle
helicoidal 87 produce una accidén de salto de rotacién ré-
pida del disco 78, haoi:endo que esa clavije particular —-
se aplique a uno o los dos rodillos 107 y 108, gegln sea

el caso, acclonando con ello uno o los dos interruptores

s e
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105 y 106, dependiendo de si la clavije involucrada es la!

. . s !
clavija corta 89 o la clavija larga 90. ElL movimiento -

de rotacidn de salto del disco 78 que acaba de describir-
{

se hace que la actuacidn del interruptor tenga lugar rép_i_§

!
damente, de modo que el inferruptor o los interruptores -
involucrados sean accionados solo momenténeamente, y ].u’e-f

go liberadose.

La unidad 27 de descarga de cajas de carm-?
t8n incluye paredes laterales 109 de chapa metélica en --’
forma de cajas que estéan unidas entre s por el extremo —‘
posterior de la miguina mediante un espaciador 110 de c‘hgi
pa metélica de forma de caja. Las paredes laterales 100 '
egtén también unidas por un angular de hierro 115 al mis-i
mo nivel que el de la parte superior del espaciador 110 -i
y una placa horizontal o de "mostrador® 116 con paredes
extremas verticales 117 descansa sobre dicho espaciador -
y dicho angular de hierro. Esa placa horizontal estéd al
mismo nivel que las superficies de soporte de cajas de -
cartdn superiores del transportador 33, y la unidad de --i
alimentacidn 26 tiene una placa de entresa 118 en el ex—-

tremo de entrega de dicho transportador que estd al mismo

nivel que dicha placa horizontal (véase la Figura 4).

H

Para forrar un camino guiado a lo largo =—

b

del cual son guiadas las cajas de cartdn al pasar a 'bra--!
vés de la mdquina 25, la unidad 26 de alimentacidn de c>a—'E
jas de cartén y la unidad 27 de descarga proporcionan me-
dios para soportar barras de egula 119 para ajuste horizon
tal acercdndolas y slejéndolas entre s{ independientemen=
te, con objeto de hacer que dicho cemino de gula se de ~-

cualquier anchura que se degee y de situar el centro de =

- 17 -
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ese camino de gula en diversas posiciones transversalese
Los medios de soporte de barras de gula comprenden mangui

t0s horizontzles 120 incorporados en las paredes la't:era----l

.les 31 y 109 de chapa metdlica de dichas unidades para ro'

- eibir a deslizamiento una serie de barras redondas para—-i

‘lelas 121 que ostdn unidas con dichas barras de gufa (ha-.

ibiendo dos de tales barras en cada pared lateral 31 y - -

una de ellas en cada pared lateral 109), ¥y que proporcio:

!

nan ademds tornillos prisioneros 122 para sujetar de modo

: ajustable dichas barras en dichos manguitoss Como se ha

" iluetrado en la Figura 4, las barras 119 se extienden en

. toda 1a longitud de la miquina 25 y gulan cada caja de.——.

: t4n reforzadas por sus bordes exteriores mediante angul a-

1

cartdén ¢ desde el momento en que es alimentada a la par--
te delantera de deciha mdquina hasta su descarga desde la
unidad de descarga 27.

Ta unidad de engrapar 28 incluye una pared
123 de chapa metdlica de forma de caja que incluye una —-—

placa delantera 124 una placa trasera 125, las cuales eg=-

res de hierro verticales 126 y unidas entre gi por la par
te superior y por la parte inferior mediante placas espa-
cizdoras estrechas 127. DLas caras laterales de la pared i
123 estén ocupadas principalmente por venbanas de rejilla
130 montadas entre las placas espaciaderas 127. ILa pared
123 ticne un paso central formado por aberturas coinciden
tes 131 y 132 formadas respectivemente en las placas 124

y 125. Montado de modo desplazable horizontalmente den—-
tro de la pared hueca 123 hay un bagtidor rectangular 133
que lleva las cabezas de engrapar del invento horizontale

mente entre posiciones de engrapar primaria y secundaria

- 18 -
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i
1

t
¥

i

135 que se extiende hacia abajo en la esquina inferior --é
derecha de la misma, como se ha ilustrado en las Figuras ;
5y 6, estando sujetas esas plcas entre si a caras opuesf;
tas de silletas 136 que tienen dnimas cilindricas alinea—i

das que reciben a deslizamiento un &rbol 137, los extre=—

. mos opuestos del cual estdn fijos a puntos medios de Fra—-

vesefios 138, los extremos de los cuales estén sujetos a =
placas de pared 124 y 125« Las esquinas superilores opues
tas de las placas 134 de bastidor rectangulares estén pro

vistag de placas de cojinete de deslizamiento 139, las T?;

|

h

cuales apoyan para deslizamicnto contra blogues 140 que -

estén fijos a las caras interiores de las placas de pared!

124 y 125 opuestas a dichas placas de cojinete.

Sujetas mediante mordazas 145 a travesa- -i
flos inferiores 146 del bastidor rectangular 133 hay dos -f
!
cabezas de engrapar 147 148 que egtén montadas en alinea=

1

cidn transversal, con sus caras que miran hacla arriba -—-!
|

(deede las cuales son hincsdes las grapas) situadas inme-|

diatemente debajo del plano del fondo de una caja de car{

i

t6n C cuendo esta ‘ltima se llevada por el transportador |
48 de alimentacidn de cajas de cartén a la unidad de en-%
grapar 28 y a través de ésta. Esas cabezas de engraparg
son alimentadas con aire comprimido a través de una valvu

|
la de V-1 controlada electrénicamente desde la cual es en
tregado aire comprimido a través de tubos de pléstico = -f

i
v

\

149 enrollados, & dichas cabezes de engrepars EL alre ==

comprimido es entregado desde la vélvula V-1 a tubos 149

- 19 -
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a través de tuberias 150 montadas dentro de ecspaclos de -

esquina verticales y de espacios de esquina superiores ==

H

dentro de la pared hueca 123. Ese sire es alimentado & -l

la vilvula V-1 desde wn compresor de aire adecuado (no ro
' presentado). |
Fijo a la cara exterior de la placa de.pau'i
. red posterior 125, junto a su extremo inferior, eté el -
~motor 152 de desplazamiento de cabezas que cuenta dentro

de sf mismo con una conexidn engremada a un Arbol 153 q'ue%
. 88 extiende horizontelmente a través de la aberturas ade-é
; cuadas en placas de pared 124 y 125, y un cojinete 154 mog
tado sobre la placa 124 de pared, teniendo dicho &rbol f}j
. jo sobre su extramo de prolongacidén un pifidn de acciona-o-é

]
\
i

miento 155. TFijo a la cara interior de la placa de pared

delantera 124 hay un cojinete 160 en el cual apoye para =i

giro un cigiiefial 161, extendiéndose un extremo del ciglie-

| fial hacia delznte a través de la placa delantera 124 y —-

$eniendo un pifin 162 que estd alineado radialmente con =

el pifién de accionamiento 155 y que esté conectedo al nigi

' mo por una cadena sin fin 163, teniendo esta Ultima un pi

fidn 164 tensor loco para mentenerla tensa. BEn el extremo

interior del ciglefial 161 hay un brazo de manivela 165 -~
que tiene una rar;ura de bayoneta 166 provista radialmente
i en su cara exterior, en la cual estd montado de modo ~ =~
ajustado un botdn de manivela a fin de variar el radio -
a que el eje geométrico de dicho botdn estd espaciado deg
de el eje de rotacidn de dicho cigliefials Una biela 168 -
tiene un extremo de la misma conecfado a pivotemiento -—-
al botdn 167, y el extremo opuesto de la misma estié conec

tado a pivotamiento a los extremos inferiores de los bra-

; - 20 -
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zos 135 que se extienden hacia abajo desde plazas 164 de E

bagtidor que se mueven con movimlento alternativo. Por -

consiguiente la rotacidn del cigliefial 161 produce un mo-~;

vimiento alternative horizontal del bastidor rectangular |

5

133 sobre el &rbol 137.

Tos pifiones 155 y 162 tienen el miemo nime

' ro de dienties, de modo que el cigliefial 161 y el é&rbol de

accionamiento 153 giran a la misma velocidad. Sobre el -

&rbol de accionamiento 153 hay montada una leva 169 que =

i
3

tiene dog 14bulos 170 dispuestos a 1802 de separacién en—i

tre sf. MNontado en la cara interior de la placa 124 de -;
pared delantera hay un interruptor 175 para detener el 'nig?
i

i
t

tor de desplazamiento de cabeza, elrodillo 176 de accio—-

nemiento del cual se extiende en la trayectoria de los 1§_

pulog 170 de la leva 179, de modo que dicho interruptor ~!

|
1

es accionado a cada semirevolucidn del drbol de acclona~-—

miento 153. ILa leva 169 esté orientada con respecto a la
!

posicidn del brazo de manivela 165 en el cigliefial 161, de

modo que cada vez que es accionado el interruptor 175 pa—f

f

ra detener el motor 152 de desplazemiento de cabeza, el .
i

brazo de manivela 165 cstd en una de las dos posiciones -

en las que se ha ilustrado en las Figuras 5y 6. Se ve -3
pues claramente que cada vez que es excitado el motor - -
152 de desplazamiento de cabeza, el brazo de manivela 165?
estd en mna de dichas posiciones, y solemente se pemite;
que gire el motor hasta que dicho brazo de manivela ha ---l
gido hecho rotar 1802 a la otra de dichas posiciones, ené
las que dicho motor es detenido por accionamiento del in-?
terruptor 175 por uno de los ldbulos 170 de leva. |

El motor 152 de degplazemiento de cabeza =

- 2] -
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! d0 cuando es desexcitado dicho motore. Ia detencidn del -
{
! motor cuando ese freno es desexcitado estéd dispuesta para;

| Fener un retardo justamente de la duracién suficiente pa-_-%

. ra que el 1ébvlo 170, que acciond al interruptor 175 pa:a.@

1

- efectuar la desexcitacidn del notor, gire hasta quedar --i
Efuera de aplicacidn con elrodillo 176 de interruptors

Sujetos a la cara delantera de la placa --5_
124 de pared delantera en lados opuestos de la abertura =,

l3l de venbana en ella hay pares de soportes horlzontales

¢

P LTT que estdn en rolacidn de alineados verticalmente, sir

i
i viendo esos soportes de apoyo & drboles roscados parales='

i los 178, soportando tales drboles wna pesada barra 179, -

ten en torno a dichos &rboles, mediante pares de pesadas |

i
{ los extremos opuestos de la cual tlenen agujeros que ajus

encima y desde debajo de dicha barra con objeto de frenar
esta fltima en una posicidn horizontal, dispuesta a cual-
quier nivel que se desee. Sobre la berra 179 hay montado
un mecenismo 182 para ajustar automdticamente un par supe
rior de cabezas de engrapar 183 y 184 en relacidén apropia
' da de superposicién con respecto a cajas de cartén C - -

alimentadas a la miquina 25 cuando dichas cajas de cartén
varfan de alturs sustancialmente. EL mecanismo 182 esté

digefiado en la realizacidn ilustrzda del invento para = -
aéaptarse a variaciones de hasta 5 cm. en la gltura de —-
! esas cajas de cartdn.

Ege mecanismo incluye patillas 185 de che-

pa gruesa que estdn soldadas a caras superior e inferior

- 22 -
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desde la misma en un par de planos paralelos, teniendo ==

i
!
esag patillas unidos a ellas mediante pernos, extremos --%
traseros bifurcados de placas gruesas de apoyo 190 que --z

se extienden horigontalmente hacia delante desde la baf-’ra“}

'

179, estando dispuestas las placas 190 en planos vertice-'
leg. Uniendo los extremos delanteros de las placas 190'-;
| hay un eje 191 sobre el cual estén montadas a pivotami’é'n'-‘;
to un par de palancas verticales 192. Disgpuesto entre —-:
los extremos superiores de dichas palancag y montado a -
pivotamiento sobre las mismas estd el extremo delantero -!
de un miembro 193 de canal de chapa metélica invertido m=:
que tiene pestafias latersles 194 las cuales, en sus ex-'-;
tremos traseros, estén provistas de cojinetes de desli'z‘ai?

miento 195. Barras articuladas horizontales ajustables -

196a estén entre las partes superiores de las placas 190 x
1
y las pestafias laterales 194, teniendo dichas barras ar——!

1
4

ticuladas sus extremos delanteros unidos a pivotamiento -
g dichas pestafias y sus extramos traseros unidos a pivota!

miento a las patillas 185. 3
Un segundo miembro 196 de canal de chapa -'
metdlica invertido que tiene pestafias laterales 197 estd '
con su extremo delantero gituaedo entre palancas vertica—-§
leg 192 immedietamente debajo del eje 191l y estd unido a }

i
s

pivotamiento a dichas palancas. Partes extremas traseras|
de dichag pestafias 197 estén provistas de cojinetes de -
deslizemiento 198+« Inmediatemente hacia adelante de Qe

chos cojinetes las pestefias de deslizemiento 197 estén --,
i

provistas de un eje transversal 199 que se extiende late=
|

ralmente a distancias sustenciales desde dicho miembro de
{
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'. verticales traseros 221 que egtan sujetos a barras vortie

cales 222. Sujetas a bordes traseros de barras vertica~—

R
i"v['ﬁ\:z 4

(&
SR
canal 196. Dispuests por debajo de los extremos inferio=-.

" res de palancas verticeles 192, e inclinada hacia adelan-
4o degde su extremo delantero hacia su extremo trasero, =

" hey una zapata 200 de contacto con caja de cartén, de cha

pa metalica ligera, que tiene una pestafia 205 delantera ~
vuelta hacia arriba, pestafias laterales 206 y una pestafia,
tragera 207 Ia caré inferior de la zapata 200 e¢s plana

exceptuando un rebajo 208 de forma de V de poca profundi~
dad formado hacia arriba en ella adyscente al borde trase
ro de dicha zapata. EL contorno de ese rebajo se ha T
presentado en lineas de trazos en la Figura 1, y se ha —
ilustrado un perfil trensverssl del mismo en las Figuras
3 y 12. Un par de patillas 209 estdn Pijadas sobre la —

zapata 200 entre parbtes extremas inferiores de las palan—

cas 192, estando montadas esas patillas a pivotamiento s9
bre un eje 210 que comecta log extremos inferiores de Qie
chas palancas. Los extrenos superiores de un par de ba~-
rras articuladas 211 de chapa estén montados a pivotamien
0 gobre extremos exteriores del ejs 199, y los extremos
inferiores de esas barras articuladas estan unidos a pivo
tamiento a dichas pestafias 206 de la zapata 200e
Deslizables horizontalmente en cojinetes =
de deslizamiento 195 y 198 hay ejes 212 y 213 superpues-—j,

tos verbticalmentes Los extreamos opuestos de esos ejes eg

" tén sujetos & barras verticales gruesas 214 y ad ementos -
verticales delanteros 215 de horquillas 220 de chapa do -

Porma de U invertidas Esas horquillas tienen elementos -

i

1
b
t
i

. leg 214 junto a sus extranos superiores, y & bordes delap_f

- 24 -
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teros de barras verticales 222, hay placas 223 de bagtim—

dor que se extienden transversalmente, las cueles estén =
elineadas verticalmente con placas 134 de bastidor rectan

gulares y estén dispuestas en aproximademente los mismos

i planos que éstase TLos extremos de las placas 223 de hasw—

tidor solapan ligeramente & los bordes interiores de J.os !

mlembros laterales 224 comprendidos en placas 134 del bag

 tidor rectangular 133, y ostén sujetos en relacidn de deg

lizgbles verticalmente con dichos miembros latersgles 224
mediante placas de gula 225 sujetas a partes extremas de
las placas de bastidor 223. -

Las placas de bastidor 223 estén asi apom~

. yadas en las horquillas 220 de chapa de forma de U inver-

tidas lag cuales estdn a su vez apoyadas sobre ejes 4¢ =
deslizeamiento 212 y 213« ZEsos ejes deslizables transver-
salmente en cojinetes de deslizemiento 195 y 198 de modo

que las placas de bastidor 223 estén en todo momento apo=
yadas a través de ejes 212 y 213 por el mecanigmo 182¢ =

Ese apoyo es transmitido normslmente a través del miembro

' 193 de canal de chapa metdlica invertido, a la barrg « -

transversal gruesa 179 debido a que dicho miembro descan—
sa sobre dicha barra (Figura 4). Las cabezas de engrapar

superiores 183 y 184 estén montadas entre placas de basti

. dor 223 en relacidn de alineadas transversslmente, y esw

" tén apoyadas sobre dichas placas mediante mordazas 226 =

El mecenimmo 182 estd disefiado de modo que cuando dichas
csbezas de engrapar estdn asl spoyadas, las caras infe- =
riores de dichas cabezas desde las cuales son impulsadas

las grepas estarén inmediatamente encima del planc horie

' zontal que es tangente a la superficie de aplicacidn a la

- 25 -
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m

| caja de cartén mds inferior de la zapata 200 (Figura 4).

Esto significa que cuando se estdn alimentando cajas de -
cartén C a la méquina 25 como se indica en la Figura 4 -
(en la cual las cajas de cartén estén confinadas unifor——
nemente dentro del perfil indicado por la linea de trazos
rectangular que hay en esa vista), las operaciones de on=
grapar empleadas para cerrar ese caja de cartdn serén - -
sjecutadas @in necesidad de que las cabezas de engrapal -
superiores 183 y 184 sean elevadas desde las posiclones -
on las cuales se han ilustrado en la Figura 4« Siempre ~
que e envasa en las cajas de cartén ¢ un producto de los
corrientemente conocidos con el nombre de productos para -
"envase apretado" tal como de paquetes de lechugas y Zom

nahorias congeladas, y las cajas de cartdén del tamafio ine

" dicado por la linea de trazos rectangular en la Figura -
- 4 quedan por tanto abombadas sobresaliendo hacia arriba -

 hasta 2,5 cme & 5 cme por encima de la eltura nommal de -

la caja de cartén, la alimentacidn de tales cajas de car
tén a la mdquina 25 llevard la parte superior abultada de
la caja de cartén a aplicacidn con la zapata 200 la cual

haré que se eleve ésta y las cabezas de engrapar superio-
res 183 y 184, de modo que estas filtimes serén mantenidas

en la relacién vertical apropiada con la parte superior -

. de 1la caja de cartén durante el hincado hacia abajo de -~

. grapas desde dichas cabezas a dicha caja de cartdne.

Como se ha. ilugrado claramente en las Figz_i

‘ pag 4, 5 y 6, una barra 227 de gula inferior de caja de -
i t
\ cartén esté sujeta por sus extremos a caras inferiores —-
'f de la placa 116 horizontal o de "mostrador" y de la ple~

: ca do entrega 118 y que ajusia hacia arriba entre dichas-;

- 26 =



placas, de modo que el borde superior de dicha barra estd
enrgsado con las caras superiores de dichas placas. La =

funcidn de la barra 227 es la de goportar cajag de cartén‘

' ¢ y gular suavemente a éstas a medide que se desplazan a
5 ‘T'brecvés del espacio de separacidn entre las placas 118 y =
116. | '

Las cabezas de engrapar de la derecha = =
147 y 183 estén giradas 180° en sus montajes sobrs el bug
“tidor rectangular 133 de mcx}imiento alternativo ocon rela=
10 . cidn a las cabezas de engrepar de la izquierda 148 y 184
}Debido al hecho de que esas cabezas estén todas alineades.
f con ol bastidor 133, es decir, que los ejes centreles lon
?gitudinales de dichas cabezas son paralelos a ese baati-:

dor y coinciden con el plano exial central de dicho bag—

5 tidor, las grepas impulsadas desde las cabezas del lado -
derecho de la méquina 25 y las impulsedas desde las cabe-
- zas en el lado izquierdo de dicha mAquina son todas impul
. sedas simétricemente con respecto a dicho plano axigl = =
| central del bastidor 133. Las grepas individuales estén

o0  en sentido transversal de ese plano, la mitad a un lado -
¥y la mitad al otro. Se verd por tanto que las grapas es-
- tén tembién alineadas individualmente, (es decir en senti
. do longitudinal( con la direccién en que las cajas de car
tén se desplazan a lo larso del transportador 48. Esto -

25 se ha 1llustrado claramente en las Figuras 14 a 22 ineclusi
Ve, en que se ilustran varios disefios segfin los cuales —
t pueden ser hincadas las grapas por la mdquina 25 contra =
ue caja de cartdn de un temafio particulare
f Para fines de referencis, el plano axial =

30 ' vertical cenmtral del bastidor 133 de soporte de cabezas -
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' de engrapar, con respecto &l cusl son hincadas simé‘hrica—g
mente todas las grapas, puede ser designado como el pla=-
no § de disparo de grapas, y se ha indicado por la linea
8-5 que aparece en las Figuras 1 y 4.

4 Como se ha sefialado en el resumen del ine-
vento, éste es sumamente verfatil por las muchas operacio:
neg diferentes de engrapado que se pueden efectuar con «-
el mismo. Con ligeros ajustes puede modificarse la maqui-
na desde un estado en que puede efectuar una de sus operg

10 clones, a otro en que ej ecutard cualquiera de las otrase~
En los dibujos hay nueve vistas separadas que ilustran —-
nueve modelos de grepas que pueden ser aplicadas en un sg
1o ciclo de la méquina. Los dibujos, en su mayor parte,
muestran la médquina preparada para ejecutar la operacién

15 de engraper ilustrada en la Figura 18, en que la caja de
cartdn es alimentada en sentido de la anchura a la méqui-
na, o la ilustrada en la Figura 20 en la cual la caja de
cartén es alimentada en sentido longitudinal a la méquie—
nee Con escasas excepciones, en todas las vistas se ilﬁg

20 tre la méquine tal como aparece al principlio o al final -
de un ciclo de la méquina, uséndose este dltima expresidn

. para indicar todas las funciones ejecutadas entre el dlti

mo ciclo de engrepar pare el clerre de una caja de carbéni

deda, y ol dltimo de teles ciclos ejecutado en el clerre

o5 | de la siguiente caja de cartén alimentada a la méquina. =

86 ve asi que cada ciclo termine mientras la caja de car-

+én que acaba de ser cerrada permanece todavia en la esta

cidn deo trabajo final en la cual fué hecha funcionar parai

. ol clerre de la misma, siendo expulsada esacaja de cartén
| |
30 desde dicha estacidn de trabajo al iniciarse el siguiente
i

i

|

|
‘ ‘z
1

j
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ciclo de la méquina que ampieza con la alimentacién de =~
una nueva caja de cartdn a la estacidn de trabajo inicial
en la cual empleza el engrapado de la caja de cartdne

Con referencis a la Figura 8, es de hacer

' notar que el disco de leva 78 de control de interruptor -

" es hecho rotar en el sentido de la flecha 88, mientras es

44 funcionando el transportador de alimentacidn 48. El -

funcionemiento de ese transportador empleza con la excim=.

tacidn del motor 61, y se detiene con la desexcitacién de

" ege motor mediante la actuacidén del interruptor 105 cuan-

do una de las clavijas 89 6 90 es llevada por la rotacidn
del disco 78 a aplicacién con el rodillo 107 de ese inta-
rruptor. La relacidn de accionamiento entre el disco 78
v la cadena 47 del transportador de alimentacién de cajas
de cartén 48 es tal que emsa cadena recorre la mitad de su

longitud durante cada revolucidn del disco 78+ Por con=-

' piguiente, cuando es excitado el motor 61 (la manera de -

efectuarlo se describird més adelante) la cadena 47 g@ ==

- desplaza ( con el ajuste en posicién de lag clavijes 89 =

¥ 90 ilugtrado en la Figura 8) algo menos de una revolus=

: cidn completa antes de que la clavija 89 se aplique al rg

dillo 107 del interruptor 105 y corte el motor de acciong

‘miento 61 y detenga el desplazamiento de la cadena trans-

portadora 47. ILa Figura 4 es una excepcidn a la regla —-

. general antes expresada en cuanto & que los diversos ele-

mentos de la méquina se han representado en los dibujos -

'@l final de un ciclo dado de la mdquina. Por el contram

rio, en la Figura 4 se ilustra la caja de cartén C en la

posicidén en la cual es detenida después de haber sido ex—
citado el motor 61 el principio de un ciclo de la méquina
y de que la cadena 47 se haya desplazado algo menos de la

- 29 -
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. vemente. Cada una de esas unidades temporizedores es, ==

en efecto, de por si un relé, y es accionada después de =
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' mitad de su longitud y haya sido luego detenida por la w=
. aplicacién del rodillo 108 de interruptor con la clavija
. 90« Fl motor 61 tiene un freno magnético que detiene ré=-

" pidemente el desplazamiento del transportador 48 cuando -

dicho motor es asi desexcitado. Ia caja de cartén C ss —
detiene por tanto cuando el transportador se para en la -
poaicién en la cugl se ha llustredo esa caja de cartén en
1ineas de trazos en la Figura 4. ILa caja de cartén esid
ani digpuesta en la estacidn de trabajo inieial para esa
caja de cartdn en este ciclo de la méquina.

Al principio del ciclo de la mAquina, = -
ambos motores 61 y 152 estén desexcitadoss EL interrup=-

tor 65 de orientacidn, el cual estd situado en el pozo 34

. del transportador 33 de rodillos locos, es oprimido por -

una caja de cartén entregada a dicho transportador, y con
ello se inicis un ciclo de mdquina completo de la mAquina
25, que es sutomético desde ese punto en adelante hasta -
que se conoluye el ciclo por completarse una serie de ol=

clos de engrapado en cada uno de los cuales las grapas —-

 pon hincadas por las respectives cabezas de engraper de =

la méquina hacia absjo y hacia arriba a le tapa y al fon=-
do de la caja de cartén y ésta queda asl completemente ==
cerrada, dispuests para ser descargada desde la méquina.

Ademés de los interruptores ya descritos,

ol sistema eldctrico de la méquina 25 incluye los relés -
. R=1, R=2, B~3 y R-4. De esos relés, los R-3 y R-4 estén |
~ dotados de unidades temporizadoras R-3T y R=4T respecti-i

1

3
i
+
V
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un cierto perfodo de retardo que puede ser hecho variar -
por rotacidn de un pequefio rodillo de accionemiento por =

el pulgar provisto en la unidad de modo que el interrup=-

tor o los interruptores provistos en la misma se clerren

' 0 se abren para e¢jecutar funciones auxilisres en relacién
con la actuacidn del relé con el cuel estd asociada la --
unided de temporizedor. Los relés usados en este méquina
son del tipo "NTY puestos en ¢l mercado por la Allen-Brad
ley Co. de Milwa\ikee, Wisconsine

La explicacidn que se da 2 continuacidn —-
del funcionsmiento de lag unidades electrdnices en la mée
' quina 25 se comprenderd claremente con referencia al diae

grema de cableado de la Figura T« ILa depresién del into=

rruptor 65 al moverse una ceja de cartdén sobre el mismo -
excita el lado izquierdo de la bobina del relé R-1 y cle-
. rra los contactos de este relé, completando con ello el =
circuito del motor de alimentacidn 61 a través de los re-
188 R=2 y R=3, con lo cual se pone en marcha este motore-
" BEste acciona al transportador de elimentacidn de cejas de
cartdn 48 para hacer que les cadenas y las barras 57 y 58
" del mismo se desplacen & una velocidad preferida de 60 =

cm por segundo, continuando ese desplazemlento haste que

el rodillo 57 se aplica a la parte trasera de la caja de

cartén ¢ (la cuel se usd paracprimir el interruptor 65) -

para conducir a ésta a la posicidn ilustrade medisnte 1{-

neas de trazos en la Figura 4, tras lo cuel se detiene —
- el transportador 48 y efectua una parada brusca dejando -
%la ceja de cartén C en su estacidn de trabajo iniciale =
’ El motor de alimentacidn 61 es detenido por la davije 89

%al pasar gobre el rodillo 107 del interruptor 105 de modo

i
}
1
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™~

_que clerra ese inmterruptor y excita los relés R-2 y R=3.

. Como se ha indicado en la Figura 7, esa excitacidn de - -

eg08 releés es de la mitad izquierds de las bobinas de —-
los mismos, efectudndose la excitacidn del relé R-3 a trg
vés del interruptor 1753; normalmente cerrado. La exci‘bg‘
cidn del reld R-2 corta el cirouito del motor de alimenm=
tacidn 61 haciendo asi que este se detenga y cierre los -
contactos del relé en el circuito del motor 152 de desple
gemiento de cabezas, pero impide que @gste se ponga en mey

cha por estar ablertos los contactos en ese circuito er -~

6l reld R-3. ILa unidad teuporizadora R-3T del relé k-3 -

' me clerra con una accién retardada permitiendo que el mo=

tor de glimentacién 61 llegue & detenerse por completo ==
con la caja de cartén C en su primera estacidn de trabajo'
entes de funcionar pars accionar al relé R-4, el cual opg
re a través de la unidad sincronizadora Re4T para abrir -

momentanesmente la v&lvula V-1 de aire comprimide y hacer

~que todas las cabezas de engrepar disparen grapes & la cg

ja de cartén C. La unidad temporizedora R-4T, después de
un breve retardo para permitir el disparo de dichas cabe-
zas de engrapar, abre ol circuito a la vélvule V-1 y cie-

rra un circuito auxiliar que excite la mitad derecha de =

" 1a bobina del reld R-3, cerrando asi los contactos de dim

cho relé y poniendo en marcha el motor 152 de desplaza —

' miento de las cabezas. BEsto hace que se comunigue a los

ejes 153 y 161 un giro de media revolucién que termina =

cuando uno de los lébulos de la leva 169 acclona om et -

" neamente los interruptores 175A y 1758« Ese accionemienw
%o del interruptor 175A excita la mited derecha de la bo-

;: bine del reld R-2, ebriendo as{ los contactos en el clre—
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b

cuito del motor 152 de desplazemiento de las cabezas, ha-
ciendo que el mismo se detenga. ILa excitacidn del relé -
R-3 excita ademés la unided temporizadora B-3T la cual, =-
despuds de un retardo adecuado, actia a través de la uni-

dad temporizedora R=4T para abrir la vélvula V-1 y hacer

' que todas las cabezas de engrapar de la méquina disparen

: grepes a la cajla de cartén C. Las graepas disparadas en -

esta ocasidn estén en diferentes posiclones que en el ni-

clo de engrapado inicial con la caja de cartén ¢ en la ==

' eptacidn de trabajo iniciale De hecho, como se ha ilug--

' tredo en las Figuras 18 y 20, los pares Ge grapas dispa--

radas en esos dos ciclos de engrapado iniciales se s0lewe.
pen entre gi, de modo que sparecen como se ha ilustradn =
en la parte slejada de la caja de cartdn en esas dos vig=
tas, en una de las cuales la caja de cartén estd dispues-
tea en sentido de éu anchure y en la otra de las cualeg =-

la caja de cartén estd dispuesta en sentido longitudinel

 en la méquinae

Cuando el relé R-2 actud para desconectar

' el motor 152 de desplazamlento de las cebezas, cerrd los

" contactos en el mismo en el circuito del motor de glimenw

tacidn 61, pero este ltimo no se pone en marcha debido -
a que los contactos de dicho circuito en el relé R-3, es-
tdn abiertos. Al final del funcionemiento de la unidad -
temporizedora R=4T pare producir el dltimo ciclo de en- -
grapar mencionado, los contactos de esa unidad son inver-
tidos desde la posicidn en la cual se hen ilustredo la —-

Figura 7, & fin de enviar un impulso para excitar la Mieme

tad derecha de la bobina del relé R-3, cerrando asi los =

: contactos en ese reld en el circuito del motor de alimenw

-33 -
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tacidn y poniendo en marcha este Ultimo. Debido &l hecho

“de que la clavija 90 sigue muy préxima a la clavija 89, =

se pemite que el disco 78 gire sélo en una distancia re-
lativemente corta antes de que la clavija 90 se aplique =
a los rodillos 10‘} y 108 de los interruptores 105 y 106,~
a f£in de cerrar dichos interruptores momenténesmentes =
Esto produce uns repeticién de las funciones que seguian

al cierre momenténeo del interruptor 105 al principio de

este ciclo de la méquina, con el resultado de que se hace
que todas las cabezas de engrapar disparen grapas en la -
caja de cartén C cuendo esta dltima estd en su nueva evtz
cidn de trabajo, y con las cebezas de engrepar en su po-—
sicién de disparo secundarice. Al mismo tiempo, el clerre’
momenténeo del interruptor 106 descomecta el relé R-1, 1o
que representa la sefiel del finel del ciclo de la mEQUiee

na. Este finsl no se produce inmediatemente, pero esa =

- aceidn del interruptor 106 es la que finalmente produce -

1a detencidn total de la méquina al final del ciclo de la
méquina. EL clerre del interruptor 105 momenténeemente -

por la splicacién de la clavija larga 90 con el rodillo -

107 de interruptor, inicia una repeticién de toda la cade

na de funciones auvtomdtices descritas en lo que antecede
como a conbtinuacién del primer cierre momenténeo del inte
rruptor 105, con el resultedo de que las cabezas de engra
par son disparadas para efectuar un ciclo de engrapar en

la caja de cartdn con las cabezas de engrepar en su posi-

. oidn transversel secundaria en la méquina y con la caja =

. de cartén en su segunda estacidn de trebajo, & continugme

_cidn de 1o cual el motor 152 de desplazemiento de ce.bezaasali

es excitado autométicemente pare hacer retornar las cabe-
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zas de engrapar & sus posiciones de disparo primarias o -
inioiales; ¥y luego hace que autométicamente esas cabezas
digparen grapas en la caja de cartén cuando dichas cabe-=
zag llegan a dicha posicidn.

Cuando los contactos del sincronizador del

' reld R=4 se desplazen en el ¥ltimo disparo de las cabezas

de engrapar, la vélvula V-1 de engrapedora es desconecte=

da y es enviado un impulso de vuelta el relé R=3, el cual

" cierra los contactos del mismo, de modo que el motor de =

alimentacidén queda dispuesto para girar, pero permanece =

' parado debido a que los contactos del relé R-1 estén en—~

' tonces abiertos. Esto finaliza el ciclo de la méguina en

que se hace que las cabezas de engrapar efectien ciclos

de engrapado sobre la caja de cartén C con la caja de car

. 44n en su estacidn de trabajo inieiel y con las cabezas =

' de engrapar tento en sus posiciones primarie como sscun—-

deria en la méquinae, y se avanza luego autométicamente la

" caje de cartdén C desde su primera estacidn de trabajo a =

' gu segunda estacidn de trabajo y, a continuacién de ésto,

se hace que sutomdticamente las cabezas de engrapar efec—

" tlen wn ciclo de engrapar estando las mismas en su Posi--

cidn secundaria en la méquina, después de lo cuel son he=

' ches retornar automaticemente a su posicidn primaria en -

le maquina donde se hace que efectlon autométicamente un
ciclo de engrepado final en ess pogicidn y dejen luego ==
todas las plezas de la méquina detenidas pendientes de la
introduccidn de otre caja de cartén en el trensportador -
33 para oprimir el interruptor 65 de orientacidn.
Evidentenente, siempre que se proporcione 7

une alimentacidn continua de cajas de cartdn, de modo que
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- durante la ejecucidn de cada ciclo de la méquina sea trang
- portada otra caja de cartén el transportedor 33 con obje-

"%o de oprimir el interruptor 65 de oriemtacidn, no hay --

pues detencidn de la méquina entre ciclos sucesivos de ==,
la mdquina, ya que el final de un ciclo de la méquina se -

produce con el interruptor 65 de orientacidn oprimido, ==

. 1o que produce la immediate iniciacién del siguiente e

clo de la mégquinae

Se ha previsto la alteracidn del sistema =
de cableado eldctrico ilustrado en la :E‘igura7 de modo -«
que la méquina 25 puede ser hecha funcioner para efectuar
operaciones de engrapado, sobre cajas de cartén, para lag
que no se requiera un desplazamiento lateral de las cehe~
zas de engrapar como en el ciclo de la méquing enterior=-
mente deserito. Dos desefios de grapas que requleren este
cambio se han ilustrado en las Figures 14, 15, 16 y 21e =
Para adaptar la méquina para este tipo de operacidn, se -
ha provisto un interruptor 230 en la 1inea que conecta el
reld B2 con ol motor 152 de desplazemiento de las cabe--
zags. Ouando se accions ese interruptor, rompe esa 1dnea
y conecta el comnbacto de relé gque conduce normelmente al

motor 152 con el conbacto de reld gque conduce normalmente

gl reldé R=1. Es este un interruptor operasdo manuelmente

y cuando cs pasado desde la posicién en la cual se ha = =
ilustrado en 1ineas de trazo lleno en la TMgura 7 & la ==
posicién en le cual se ha representado en 1{neas de tra--

zos en dicha Figura, el motor 152 de desplagamiento de —=

! 1as cabezas no funciona en absoluto y las cabezas (e ore—:

‘ grapai' de la maquina permanecen dondequiera que sean suj e

~tadas en posicic’m en la miquina, durante todo el ciclo de

'
1
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la méquina. En este caso el ciclo de la méquine es teme=
bién totalmente automdtico, y la ceja de cartdn es hecha
avanzar gredualmente desde una estacidn de trabajo a otra

y 8e hace que las cabezas de engrapar efectien autométicg

mente ciclos de engrapar con la caja de cartdn en cada =~

" una de esas estaciones de trabajos No obstante, solamen~-

. te se efectia un ciclo de engrapar nientras la caja 46 ==

 cartdén estéd en cada estacidn de trabajo, y la conclusicn

de ese ciclo de engrapar dispara el motor de elimenteacidn
para hacer avanzar la caja de cartén a la estacién'ae tra
bajo sigulente, y la llegada de la caja de cartdn a esa =
estacidn dispara las cabezas de engrapar para efectuar w
de nuevo un ciclo de engrepar con la caja de cartén en esa
estacidne

Cuando se degea que estos ciclos de engra-
par gean efectuados en cada una de dos estaciones de tra-
bajo, ello puede conseguirse mediante el uso de las dos -

clavijas 89 y 90, y los diversos espaciamientos de esas -~

' clavijas alrededor del disco 78, en las ramuras 79 del -—

- migmo, deferminarén la separacidén entre s{ de esas esta~=

ciones de trabajo y los lugares exactos que ocupan trans-.
versalmente a la caja de carténe Si se desea efectuar ==
mds de dos ciclos de engrapar mientras la caja de cartdn

avanza més alléd de las cabezas de engrapar, pueden aflfadir
se clavijas cortas adicionales 89 al disco de sincroniza=-
cidn 78, v todo el ciclo de la mdquina es auwtomdtico, ce~
rréndose ese ciclo por la aplicacidn del rodillo 108 de ~
interruptor con la clavija larga 90, con t&l que no heya

una nueva caja de cartdn en ¢l tremsportedor 33 que depri

nma ol interruptor 65 al terminar dicho ciclo de la méqui-
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Para modificar la méquina 25 parae producir

N8e

~ dos ciclos de engrapar en solamente un clclo dado de la -

méquina, y con la caja de cartdn en una sole estacidn de

 trabajo, se provee al disco 78 de solemente una clavija,

siendo ésta una clavija large 90. Esta se sitia de modo

~que 8¢ coloque la caja de certén en una estacidn de tra~—

bajo, como la ilustrads en la Figura 17, en que la caja -
de cartén es hecha avanzar en gentido de la anchura para
llevar la linea en que se juntan las solapas laterales ==
de 1la ceja de cartén a coincidencia con el sje transver--
pgl de las cabezas de engrapars

En el ciclo de méquina producido por lamé-

quina 25 asi modificada, las cabezas de engrapdr permene—
~ cerdn en sus posiciones transverseles secundarias el fter—

minar el primer ciclo de la mlquina. El ciclo de engrapa

do inicial del ciclo immediatamente siguiente de la méqui
na tendré 1ugar con las cabezas en diches posiciones se=-
cundarias, y las cabezas gerdn luego hechas retornar auto'
méticemente a sus posiciones transverseles primaries pa—-‘
re efectuar sus segundos ciclos de engrapar en dicho se--
gundo ciclo de la méquina.

Esta solicitud que corresponde & la presen

_ tada en los Estados Unidos de América, el 30 de gbril de

1.968, bajo el nimero T26.644, se acoge & los beneficios

del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Inteem’
~ dustrial. '
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= REIVINDICACIONES =

Los puntos de Invencidn propia y nueva, ==

que se presentan para que sean objeto de esta solicitu de

- Patente de Invencidn, en Espafia, por VEINTE afios, sor los

: slguientes:

le~ Uns méquina automética para coser —-

. con grapae cgjas de cartén, que comprende: medios para -

. hacer avenzar una caja de cartén a lo largo de une via ==

' de transporte que define un cemino de gufa a una estacién

~ de trabajo en dicha méquina; medios de cabeza cosedora =

~ con grapas, que tlenen una placg de cara para establecer

f contacto el lado de dicha caja de cartdn y colocada enci-

' ma de dicha via, en la mencionada estacidén de trabajo, ——

para hincar grapes espacladas en un digefio predeterming=-

|

do, en un lado de diche caja de cartdn parglelo al citado
camino de gufa; medios para soportar dichos medios de —-

cabeza cosedora con grapas, sustancialmente f£fijos en posi

. cién relativa al plano de dicho lado de la caja de car- -

| tény medios para gular el mencionado lado de la caja de

cartén a contacto deslizante con dicha placa de cara; -
y medios de control del cosido con grapas para hacer que

dichos medlos de cabeza cosedora con grapas hinquen gre—-

" pas en dicho digefio en dicho lado de la caja de cartdn, -

= 30 =~



10

15

20

25

30

16-6-69

desde la mencionada posicidn fija.

',1, que comprende gdemés, en dichos medios de soporte, un

2= Lo méquina segin la reivindicacién
bastidor de montaje que soporta los citados medios de ca-
beza cosedora con grapas, para movimiento a lo largo de -
un camino de desplazemiento, transversal a dicho cemino -
de gufla y perslelo al mencionado lado de la caja de car--
t6n; medios de control de desplazemiento pare hacer que

los citedos medios de cabeza cosedora sean desplezados -

"a lo largo de dicho camino de desplazemiento, entre une =

primera posicidén de cosido con grapas, en la que dicho ==

' disefio esté desplazado en un sentido con respecto a dicho.

camino de gufa, y una segunda posicidn de cosido con gra=-

pas en la que el citado disefio solapa el disefio estabiecie’

- do en la primera posicién de cosido con grapas y esté Geg

. plazado en sentido opuesto con respecto a dicho cemino ==,

de gufa; incluyendo dichos medios de control de cosido -

. con grapas un control de secuencia de cosido con grepas -

para acclonar dichos medios de cabeza cosedora con grapas,
{

en cade una de dichas primera y segunda posiclones de co=
sido con grapasy y medios de control de avance para hza\--1
cer que dlchos medios de avance de la caja de cartén he~—
gen evenzer a esta con relacién a dichos medios de cabe==
ze cosedora con grapas después del cosido con grapas en -
diches primera y segunde posicionese

3o= La méquina segin la reivindicecién
2, en la que dichos medios de control del avance inclu= =
yen: un primer control de secuencia del avance para pro-%

ducir el avance de dicha caja de cartdén siguiendo una se-f;

|
cuencia de cosido con grepas hacla adelante 3 cosido - =

- 40 =
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con grepas en la primers posicidn - desplazemiento = =
cosid con grapas en la gegunda posicidng y un segundo -
control de secuencia del avance para producir el avance -
de dicha caja de cartén siguiendo une secuencia de cosi-;v

do con grapee inversa : cosldo con grapas en la segunda

posicidn =~ desplazemiento - cosido con grapas en la pri

- mera posicidn.

4e= La méquina segin la reivindicacidn

3, en la cual dichos medios de control de avance inclu- =~

" yen ademés medios para producir el avance de una caja de

cartén fuera de dicha estacidn de trabajo, y otro hacia =
dentro de dicha estacidn de trabajo, siguiendo cada se~ -
cuencie de cosido con grepas hacia adelante y siguiendo -
cada secuencia inversa de cosido con grapas.

5.~ La méquina segin la reivindicecidn
3, en la cual dichos medios de control del avance inclu-j
yven ademés medios pars producir el avance de dicha caja -;

de cartdn hasta una segunda posicidn en la citada esta~ =

. cién de trabajo, siguiendo una de dichas secuencias de =

cosido con grepas, y medlos para producir el avance de la

citada caja de cartdn fuera de dicha estacidn de trabajo,

©y el avance de otra caja de carton a dicha estacién de -~

trabajo siguiendo la otra de las citadas secuencias de co
sldo con grapas.

6o~ TLe mdauina segin la reivindicacidn °
3, que incluye ademds: medios de control de derivacidn -
para producir la omigién del desplazamiento de dichos ne-
dios de cabeza cosedora con grapas entre operaciones de -
cogido y avances de dicha caja de cartdng y medios para:
ajustar los medios de cabeza cosedora con grepaes a una --f
posicidn en diche via de desplazamiento, con Lo cual Qlee

cho digefio de cosido con grapas es simétrico con el mencip

nado camino de guia. ‘
-4l - |
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7.— La miquina seglin la reivindicacic.
3, la cual incluye medios adicionales de cabeza cosedora
con grapas, situados frente a los primeramente menciona—-:
dos medios de cabeza cosedora con grepas, para hincar - =
5 grapas, en un digefio predeterminado, en el lado opuesto =
de dicha caja de cartény un bastidor de montaje adiciowe
ngl que soporta dichos medios adicionales de cabeza cose-
dora con grepas, pare movimiento a lo largo de un segun——
do camino de desplazamiento, paralelo &l primer camino de
10 desplazemiento mencionado y sometido al control de dichos
medios de control de desplazamiento y dichos medios de -
control de cosido con grapas, pare desplazar y coser on
_grapar sustencialmente de manera pimulténes con 108 pri--
meros medios mencionados de cabeza cosedora con grapase
15 8e- ILa miquina segin la reivindicacién
7, en la que dichos medios de cabeza cosedora con grapaa,3
estdn situados encima y debajo de dicho cemino de guia —
pera coser con grepas la parte superior y la parte infe-—
. rior de dicha caja de cartén. :
20 ge= La miquine segin la reivindicacidn ;
3, que comprende ademds medios de percepcidén sensibles =
a la posicidn de dicho lado de la caja de cartén a medida
| que la cajla de cartdn es hecha avanzar a la mencionada -;
estacién de trabajo, y medios de ajuste autométicos aco-i
25  plados el mencionado bastidor de soporte y que responden
! los citados medios de percepcién para efectuar el ajus-‘
te transversal de posicidn de dichos medios de cabeza co-:

Esedora con grepas, a contacto deslizante con dicho lado -

30
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de la caja de carton.

10.~ Una mdquina asutomética para coser
con grapas cajas de cartén que comprende, un bastidor =-

estacionario; medios de gufa en dicho bagtidor para — -

- gular una serie de cajas de cartdn a lo largo de un cami-

> no horizontal dado, estando dichas cajas de cartdn roloca
' das verticales, extendiéndose dicho camino a través de ==
un plano de disparo de grapas vertical que es normsl a ai
cho camino; medios para impulsar dichas cajas de certdn
10 sucegivamente a lo largo del citado camino y a través de

~dicho plano; un bastidor de soporte de cabezas cosedo- —
. ras con grapas, dispuesto muy prdximo al citado plano de

f digparo y desplazablemente montado sobre dicho bastidor =~

-

| estacilonario pera movimiento horizontal paralelo a Gicho
15 plano de disparo y paralelo a una pared horizontel de - -

una cajea de cartén que se traslada a lo largo de dicho ca

- minos medlos de cabeza cosedora con grapas montados en -
. @icho bastidor desplazable, con dichos medios de cabeza -
v,vuxtapuestos nuy préximos a dicha pared horizontal de - —
20 1a caja de cartdn en posicidn para disparar una grapa en
 dicha pared simétricamente con el citado plano de digparo
- de grapas, cuando dicha caja de cartdn ha sido impulseda
a lo largo del citado cemino para interceptar dicho plem—

no; wmedios para desplazar dicho plano; medlos para des-

25 plazar dicho bastidor desplazable, para desplazar {ranse
| versalmente los citados medios de cabeza cosedora con = =
; grapas desde una posicidn primeria de disparo de grapas =
| a una posicidn secundaria de disparo de grapas, y & con--
tinuacidén volver de nuevo a dicha posicidn primaria de --
30 |
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7 disparo de grapas; medios para excitar los citados me~ -

dios de cabeza cosedora con grapas en cualqulera de lag =

citadas posiciones, para hacer que los mismos realicen =

un ciclo de disparo de grapas; y mediog de conbtrol elec=
trénico que actian para: (a) hacer que dichos medios ==
de propulsidn de la caja de cartdén impulsen una caja de =
cartén, entregada a dichos medios de gufa, a lo largo del
citado camino y a una estacidn de trabajo dada, en la -~ =
cual dicha caja de carton intercepta el c¢itado plano de -

disparo de grapas; (b) mantener dichos medios de propul

- gidn de la caja de cartdn con la citada caja de cartén —-

avanzada a dicha estacidn; (c¢) iniciar el disparo dg ==

dichos medios de cabeza cosedora con grapas; (d) dispa=

- rar el desplazamiento de dicho bastidor para desplazar -

los citados medios de cabeza cosedora con grapas a dicha |

posicidn secundaria; (e) iniciar de nuevo el disparo -1
. de dichos medios de cabeza cosedora con grapas; (£) in-

"mibir el retorno de dichos medios de cabeza cosedora con

grapas, con lo cual se leos d¢ja en su posicidn de disparo.

secundaria; y (g) disparar la reanudacidn de la propul-
sién de dicha caja de cartén a lo largo de dicho cami—

N0

1le- Una miquina segin la reivindica= =.

~cidn 10, en la que dichos medlos de control, simulténea~-
| ments con la reanudacidn de la propulsidn de dicha caja -
de cartén, hecen avanzar la siguiente caja de cartdn de -
dicha merie a la citada estacidn; después de lo cual di-.

\ chos medios de control hacen automdticamente que dicha —

1

méquine repita la cadena de funciones anteriormente refe=|

rida en rdpida sucesidn, en dicha siguiente caja de car=

- 44 -
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tdn y asf sucesivamente en cade una de las cajas de car—-

t6n de dicha serie; realizéndose el primer ciclo de cosi

* do con grapas en la segunda caja de cartdn mencionada y -
en todas las cajas de cartdn de nimero para con 10s me- =
dios de cabeza cosedora con grapas en su posicidn gecunda
| ria y realizédndose el segundo ciclo con los medios de co=-
beza cosedora con grapas en su posicidn primaria.
12+~ TUna miquina segin la reivindice- -
cién 10 en la cual dichos medios de control electrdnicos
tienen medios opcionalespara hacer inoperantes los medios
fde desplazamiento del bastidor y para modificar el fun— =
cionamiento de los medios de impulegidn de cajas de car- -
t6n con lo cual dichos medios de control son automdtica--
imen'he operativos para producir la realizacidn de las gi
j guientes funciones, en rdpida secuencia: (a) entrega ~-—
* de una caja de cartén a dicha estacidn de trabajo; (b) =
I detener dicha caja de cartdén en la estacidn mencionada, -
(e) originar el digparo de dichos medios de cabeza de ==
" coser con grapas; (d) avance de dicha caja de cartdn a
- una segunda estacién de trabajo; (e) detencidn de dicha
caja de cartdn en la citada estacidn; (£) producir el -

digparo de dichos medios de cabeza de grapar, y (g) dig

| parar la reanudacidn de la propulsién de dicha caja a lo

largo del citado cemino y fuera de dicha segunda este- -

cidn, y simulténesmente con ello, producir el avance de -
la siguiente caja de cartdn de dicha serie a la citada ==
primera estqcién de trabajo; después de 1o cusl 10S me-=

dios de control hacen automdticemente que dicha méquina =

. replta la cadena de funclones anteriomrmente referida, en

' répida sucesidn, sobre la siguiente caja de cartén, y - -

| - 35 -
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343 200

asl sucesivamente en cada una de las cajas de cartdn de la

citada serie.

13.~- TUna miquina segin la reivindice- =

" ¢idn 10, en la cual dichos medios de cabeza cosedora con

grapas son ajustables horizontalmente en dicho bastidor =
desplazable, paralelsmente con dicho plano de disparo de
grapes, para hacer variar trensversalmente las posicicnes
de las grapas disparadaes de dichos medios de cabeza cone~
dora con grapas, tanto en sus posiciones primaria como sg
cundaria de disparo.

14e- Una mdquine segin la reivindice- -
cidn 10, en la cual dichos medios de cabeza cosedora son

grapes incluyen cabezas cosedoras con grapas superior = =

" @ inferior posicionadas, segin se ha dicho enteriomsute,

en relacidn verticalmenbte opuesta, estando yxtapuesta -
1a cabeza superior muy préxima a la pared horizontel su-l
perior de la caja de cartén de dicha estacidn de trabajo,i
y estando yuxbapuesta la cabeza inferior muy préxima a —
la pared horizontel inferior de dicha ceja de cartén. |

15 TUna miquina segin la reivindice= =
¢idn 14, en la cusl dichos medios de cabeza cosedora con |
grapas incluyen dos cabezas cogedoras con grepas, supe=- -;
riores e inferiores posicionadas, segin se ha dicho en ==
dos pares, un par a la izqulerda, opuesto verticalmente,~
y un par a la derecha, opuesto verticalmente, y medios -i

para ajustar horizontelmente dichas cabezas cosedoras con

: grapas en dicho bastidor desplazable, paralelamente al cil

~ tado plano de disparo de grapas, para hacer variar 't:rana-z

versalmente las posiciones de las grapas disparadas por =

" dichas cabezas cosedoras con grapas, tanto en su posicion

i
i
i
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primaria como secundaria.
16e= Una méquina segin la reivindica~ -

¢idn 15, en la cual dicho amazdn de soporte desplazable

. comprende un par de sub-bastidores rectangulares unidos -
" en relacidn espaciada, simétrica, paralela, con dicho - =
plano de disparo de grapas; medios de bloqueo desliza~ =
' bles, que bloquean de manera ajustable dichas cabezas ine
. feriores a elementos inferiores horizontales de dichos —-
sub-bastidores, con dichas cabezas inferlores dispuestas
. en relacidn simétrica con los elementos citados; un sg—

!* porte horizontal montado de manera deslizable verticélmeg

! te, en sus extremos, sobre elementos extremos verticalas

de dichos sub-bastidores, de manera que se sitie parale--
; lemente a dicho bastidor desplazable; medios de bloqueo

deslizables, que bloquean de manera ajustable dichas cawe
; bezas superiores al mencionado soporte horizontel, de me=
' nera que las citadas cabezas penden del mismo, y medios =

‘ para ajustar verticelmente dicho soporte horizontal, para
{

i yuxtaponer las citadas cabezas superiores con paredes su-

. periores de las cejas de cartén que varfan gustancislmen-
] te en dimensidn vertical.

I 17e= Una miquina segin la reivindicg -
cidn 16, en la cual dichos medios Wltimemente mencionados

incluyen medios manuales para efectuar dicho ajuste, para.

hacer que dichag cabezas superiores sean exactamente yux-f
tepuestas a las partes superiores en las cajas de cartén ;
que tienen, uniformemente, una dimepsidn verticel dada, -
! ¥ medios automdticos, operables por contacto con la pth—v
te superior de cada caja de cartdén que es entregada a di-;?

cha estacidn de trabajo, por los cuales cualquier exceso '

- 47 -
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~ ¢ién 10, en la cual eatén previstos medios para ajustar -f

[ X0 TR (

on la dimensién vertical de una caja de cartén pérticular
ajustaré dichas cabezas cosedoras con grapas superiores,=
hacia arriba, para acomodar adecuadamente esa caja de car
tén debajo de dichas cabezas.

18.~ TUna miquina segin la reivindica= =
¢idn 10, en la cual estén previstas gufas laterales, inde
pendientemente ajustables, para lados opuestos de dichos
medios de gula de las cajas de cartdn, con el fin de-modi
ficar la anchura del camino de las cajas de cartdén para -
acomodar cajas de cartén de anchura variable o elegir ‘sl
una caje de cartén ha de ser recibida longitudianlmente -

o transversaelmente en dicha mAquina, o desplazar el cep-

tro del cemino lateralmente en la determinacidn del dlme-
: #lo a formar por grapas hincadas en cajas de cartén que pa

_gan a través de dicha méquinae

10+= TUna miquina segin la reivindice= =

i

" 1os medios pare desplazar dicho bastidor desplazable, co:ﬁ

. ¢l fin de alterar las posiciones del mencionedo bastidor

desplazable en los puntos terminales de los movimientos -
deo desplazemiento de dicho bastidor.

20e= Une méquina segén la reivindica= =

¢idn 19, en la cual el ajuste de dichos medios de desplem

zemlento modifica las citadas posiciones simétricemente -

" con referencia a una linea vertical situada en dicho ple~

no de disparo y que pasa a través del centro de éate.

9le= Una méquine automética para coser

- gon grapas cajas de cartén que comprende medios que defim

|
nen un cemino de gula fijo para una serie de cajas Ge = =

- 48 -



cartdn; medios de cabezas cosedoras con grapas, montados
en una alineacidn dada con una estacidn de trabajo en el
citado camino, para realizar un ciclo de cosido con gra--
fpas en ceda una de dichas cajas de cartén, cuando alcan~=
5 2@ dicha estacidn de trabajo en su recorrido a lo largo -
~del citado camino; medlos para impulsar dichas cajes de
. cartén sucesivamente a lo largo del mencionado camino hag
. ta dicha estacidn de trabajo, y detener cada una de dlchas

cajas de cartdén en la citada estacidn al llegar e la mige

10 Tes mediog que operan a la llegada la caja de cartén a -
'dicha estacidn de trabajo, para excitar dichos medios de
geabezas cosedoras con grepas, para hacer que los migmos -
' realicen un ciclo de cosido con grapas en dicha caje de =
. cartény medios que operan a la temminacidn de dicho cle

15  clo de cogido con grepas para desplazar los citados me= =

diog de cabezas cosedoras con grepas, transverselmente a

dicho cemino, hasta una nueva posicidn de alineacidn con |
la estacién de trabajo mencionada; medios que operan a =
fla llegada de dichos medios de cabezas cosedoras con gra-
20 | pas en dicha nueva posicidn, para hacer que los mismos —-
:realiceﬁ un ciclo de cosido con grapas desde dicha nueva
posicidn, en la caja de cartdn; medios que operan a la -
;tezminacién de dicho segundo ciclo de cosido con grepas,
. para hacer que 1los citados medios de impulsidn de caja —-
25 : de cartdn hagan avanzar dicha caja de cartén a lo largo =
i del camino menclonado y detengan la misma en una nueva -

estacién de trabajo, medios que operan a la detencidn de

de la citada caja de cartdn en le citada nueva estacidn -

de trabajo, para hacer que los medlos de cabezas cosedom-

30 | rag con grepas mencionados realicen un tercer ciclo de co

16-6=69 - 40 -
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. gido con grapas en dicha caja de cartén; medios que ope~

‘ pan a la terminacidn de dicho tercer ciclo de cosido con !

' grapas, para hacer que los citados medios de desplazemien

" %0 de cabezas cosedoras con grapes }iaga.n regresar & Qle =

" chos medios de cabezas cosedoras con grapas & su posicién‘

inicial de slinescidn con la citade estacidn de trabajoj=
y medios que operan gl retorno de dichos medios de cabew-
zas cosedorass con grapas a su posicidn inicial, para hae=

cer que los citados medios de cabezas cosedoras con gra=-—

' pas reelicen un cuarto ciclo de cosido con grepas en Qlem

cha caja de cartdn.

92+~ Una méquina automética para coser

" con grapas cajas de cartdn. o

{ JRAe - 50 =

Tal y como se ha descrito en la Memorie -
que antecede, representado en los dibujos que se acompa—-é
flan y para los fines que se han especificados ‘

Este Memoria consta de cincuenta hojas es
critas e méquina por una sola carae |

| 3 JUN 196y
Madrid, |
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