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E1l invento se refiere a un dispositivo estatico
para derivar un voltaje de medicion inducido por el rotor
de un motor eléctrico que tiene polos de estator y al me-
nos un devenado de estator alimentado con corriente aiye?7
ne, y dependiente de la velocided de este rotor, ineluyenJ
do dicho dispositivo al menos un devanado de medicién'qqe
cireunda la trayectoria magnetica entre dos polos del es-
tator. '
¥n los motores eléctricos con un rotor megnetico
permanente y uns velocidad gue puede regulerse, por ejem-
plo, electronicemente, el voltaje g = %%E inducido en
un devanado de medicion que tiene w espiras por el campo
rotativo del rotor se utilize frecuentemente como megnitud

proporcional a la velocidad, La frecuencis y la amplitud

de este voltaje son el reglidad proporcionsles a la velocl-
;dad del rotor, siempre que, en el instante en el que se d%—
?riva el voltaje, no circule corriente a traves del devana%
gdo de medicion utilizado, y que este devanado no este acoi

:plado con otros devenados a traves de los cusles circula

una corriente, por ejemplo, la corriente de alimentacion

'del estator, y que no ocurrs saturacion en toda la combi--

. ?
naclon.

;!3 i

Se conocen dispositivos en los que el voltaje i

ducido a través de los devenados por los que no circula

corriente en el instante de medicién, es medido repetida-
mente. Una construccion geométrica del motor tal que el

ecoplamiento magnetico mutuo de los devanados es iguel a
cero, de por resultado la medicion de la fuerza electro- i
motriz pura, la cusl puede utilizarse después para gober-

nar la velocidad.
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Sin embergo, en ls meyoria de los casos en los
que un motor eléetrico tiene varios devanados a través de

los cuales circula alternativamente una corriente, estos

imencionado y adaptado para ser utilizedo en muchos tipos

devenedos estan montados sobre una srmedura ferromegneticel
comin. Su acoplamiento magnetico mutuo puede tener un alto

’
valor y los flujos magneticos a traves de los diversos de-

vanados pueden ser aproximadamente igueles entre si. Consgi
deraciones de rendimiento y de conmutacion impiden a menu-
do una reduccion del acoplemiento magnetico mutuo de los

diversos devanados.

Por consiguiente, en funcionemiento, el volteje
a través de un devanado de un motor de esta clase a través
del cual no circula corriente en el instante considerado,
es no solo el voltaje inducido producido por el movimento
del rotor del motor, sino que, ademés, incluye tembién un
volteje L %% dependiendo de la carga producido por las

variaciones de corriente en el otro devanado (o devanados).

Por tanto, la amplitud del voltaje producido a través de
uno de los devanados del motor o a través de un devanado g

adicional de medicion depende de la carga del motor y no i

puede utilizarse como magnitud de control, por ejemplo, pa-
ra gobernar la velocidad del motor. Bsto se aplica en gene-
ral a todos los casos en que no puede evitarse un acopla-
miento del devanado de medicidn.

Un objeto del presente invento es eliminar esta

dificultad y crear un dispositivo barato del tipo antes

4 -
de motores electricos.
Bl dispositivo de acuerdo con el invento se ca~

racterlza porgue incluye al menos un transformador que tie-

..3..




ne un devanado primario conectado en serie con el devanado
de estator y un devanado secundario conectado en serie con
el devanado de medicion, eligiendose los sentidos de los
devanados y la relacion entre el numero de espiras de’ esfqs
5 Ildevanados de transformador tales que el volitaje induciﬁp
en el devanado de medicion por la corriente de alimentépién
que circula en el devanado de estator, es compensado ﬁpf
al menos parte del voltaje inducido es el devanado seoﬁﬁp
dario del trensformador por la corriente de alimentacién
10 |[que circula por el primerio de este bransformador.
Generalmente, el motor, teniendo por ejemplovﬁn
rotor magnetico permanente, esta provisto de varios deva-
nados de estator, por ejemplo, de dos. En este caso, el

dispositivo incluye preferiblemente un transformador que

15  tiene a2l menos dos primarios conectados cada uno en serie
i . ;

. con uno de los devanados de estator magneticamente acopla—

i

dos con el devanado de medicion, y‘un secundario conectado

en serie con ol devanado de medicidn.

1
!
%
Las caracteristicas y ventajas del invento apa-}
t

20 %reoeran en la siguiente descripeiodn de reelizaciones del
imismo, dades a titulo de ejemplo solamente, ocon referencisa
i a los dibujos adjuntos, en los que:

Lo figura 1 es un diagrama de circuito de una

primera realizacitn de un digpositivo de acuerdo con el

25 |invento utilizado en un motor eléotrico provisto de un ro-

tor magnetico permanente,

la figurs 2 es un diagrama de circuito que ilus

—— v.'

tre el principio de una modificacion de la realizacion |
r |
Emostrada en la figura 1,

30 la figura 3 es un diagrama de circuito que ilusT
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tra el principio de una segunda realizacidn utilizada en
un motor de colector,

la figurs 4 es un diagrama de circuito de una
tercera realizacion utilizada en un motor tripolar, y
5 la figura 5 es un diagrama de circuito de unaa
modificacioén simplificada de la realizacidén mostrada eﬁ
la figura 4, :

Haciendo ahora referencia a la figura 1, la feap
lizacion mostrade en esta figura ilustra el uso del dispos
10 | sitivo de acuerdo con el invento en un motor que tienz un
rotor magnetico permanente 1. Este motor comprende, ademés,
un colector 2 accionado por el rotor 1 y una armadura de
estator ferromagnética 3 que tiene un yugo 4 y dos polos
5 y 6 entre los cuales ests montado de manera giratoria
15 | el rotor. La armadura 3 lleve tres devanados: dos devana-
dos de excitacidn 7 y 8 enrolledos en el mismo sentido y
un devanedo de medicion 9 dispuesto entre estos dos deve-
nados.

Los devanados de excitacion 7 y 8 son slimente-
20 | dos elternativamente por une fuente 10 de voltaje de co~
rriente continua a través de un inferruptor de clerre y
apertura 11 y las trayectorias de emisor-colector de tran-
sistores de conmmutacidén p-n-p 12 y 13, respectivamente,
cuyas bases gon polarizadas alternativamente en la diree-
25 | cion de conduccion a través del colector 2 de acuerdo con

la posicion del rotor 1. Las bases de los transistores 12

| ¥ 13 estén conectadas a sus respectivos emisores a traves
de las resistencias 14 y 15, respectivamente, de modo un

los trensistores estan normelmente en corte. Sin embargo,

3o | estén conectadas tambien a diferentes escobillas diemetrsl-

28.5.69 -5 -
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. te de base y le trayectoria de colector-emigor de un tren

Fdo a los terminales de emtrada de un puente 20, cuyos ter-

| este colector, une resistencia 16 limitadore de la corrien-

mente opuestes del colector 2 y estan slternativamente
acopladas a una fuente de voltaje de sentido directo a

través de otras dos escobillas diametralmente opuestas de

sigtor n-p~n 17. La fuente de voltaje de sentido diréctp
comprende la conexion en serie de un diodo Zener 18 y una
resistencia 19 conectados a través de la conexion en so-
rie de la fuente 10 de corriente continua y el interrup-
tor 11.

Bl trensistor 17 es controlado, a través de une
resistencia 23 limitadora de la corriente de base, por 1&
diferencia entre el voltaje a través del diodo Zener 18,
que girve tambien como fuente de voltaje de referencia, ¥
el voltaje rectificado y alisado establecido a través del

devanado de medicidn 9. bate ultimo devenado esté conecta-

minales de galida estan conectados a través de una resis-
tencia alisadore 21 a los terminsles de un condensador a%i—

sador 22, cuyo terminal positivo estéd conectado e los emi-

gsores de los transistores 12 y 13 y al terminel positivo'
del diodo Zener 18 y cuyo terminal negativo esta conectaﬁ
do a la base del transistor 17 a través de la resistencig
23.

Los dispositivos de esta clase, que incluyen
un motor con un rotor magnético permanente, son conocidos
2l menos en prineipio.

£l voltaje de Vg producido a través del devane-

do de medicion 9 contiene una componente Wy d¢1 y Cuysa
at

amplitud y frecuencia sumentan con la fuerza contraelectro-

-6 -
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motriz y, por tanto, con la velocided de este rotor. Cuaq—

do el voltaje V,, de corriente continua producido por es%e

voltaje a través del condensador 22 excede de o se hace

igual al voltaje de referencia V18 8 través del diodo‘\\‘Zé

S RS

ner 18, no se suministra corriente de sentido directo a

la base del transistor 17. Por consiguiente, este tré@si

tor esta en corte de modo que no puede pasar corriente de
sentido directo a le base del transistor 12 6 13 ¥ estos
transistores permanecen en corte. Como resultado, léuvelc~
cidad del rotor 1 se estabiliza a un vaelor en el qué'ia
amplitud y la frecuencia de V9 son tales que Voo sigue

giendo ligeramente menor que V18' Este vaelor puede ajus-

tarse, por ejemplo, variando el valor de una resistencisa

24 conectedae en paralelo con el condensador 22.

£1 devanado de medicidn 9 esté magnetico y apre-

tadamente acoplado con los devenados de excitacion 7 y 8

!

de modo que el voltaje Vg & travées de este devanado con-

tiene, ademés de dicha componente ouye amplitud y frecuen-

cia son proporcioneles & lag de la fuerza contrapelectro%
i

motriz producida en el devanado de medicion por el rotor '

giratorio 1, una segunds componente de la misma frecuen=-

cial
W dig , w ai |
Wg dt w7 at

cuya amplitud aumenta con la de la corriente i7 o ig de
los devansdos 7 y 8 respectivamente. Sin embargo, esta |
segunde componente depende del voltaje suministrado por !
la fuente 10 y de la carga del motor, es decir, del par

entregado por el rotor 1. Como resultado, la velocidad

-7~ !
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del rotor 1 se estabiliza en el valor ajustado solo para
un par de accionsmiento (o frenado) dado. En la mayoria

de los casos, esto no es suficiente y se considera una .

Py

gran desventaja.
5 Con el fin de eliminar este influencia de la se-
gunda componente de voltaje V9, el dispositivo de adﬁ%ﬁdc
con el invento incluye un transformador de compensacion
28. Bste transformador que es comparativamente pequeﬁo{-
pero que preferiblemente no es excitado a saturacion, com-
10 prende dos primerios idénticos 25 y 26, que estan conectj
dos en la misma direccidn en serie con los devanados de
exeitacion 7 y 8, respectivamente, y un secundario 27 co-
nectado en serie con el devanado de medicion 9.

Bl transformador 28 superpone un voltaje

1 5 W27 dai 8
Vot = - b

20 y los numeros de espiras de los devanados 26,26 y 27 ¥
los valores de inductancia de los primarios 25 y 26 pueden

elegirse tales que V27 compense la segunda componente del
vdﬁquy

w2 di woligdd
25 7 . L26 8 - o-8*+8
Wog at Wg a4t
W 'S5 g a 9 ¥ Vpg == Wwg T
2 5 at W7
con lo que se estabiliza la velocidad de rotacion del ro-
30 tor 1 para que sea sustancislmente independiente del vol-
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taje de elimentacion y de la carga, dentro de limites adj

misibles dados. En la practica, el voltaje V27 gse ajusta

preferiblemente, por ejemplo, variando el numero de espi-

ras Wy, del secundario 27 con el rotor estacionario (pe~
{

5 redo) 1 y por conmutacion artificisl, por ejemplo, por me}
dio de un generador de voltaje de onde rectengular: en es-

tas condiciones, el voltaje V20 en la entrada del rectifi&

cador 20 tiene que ser igual a cero. ;

La figura 2 muestra una modificacion del dispo-

10 sitivo de la figura 1. El motor incluye otra vez un rotor
. i
magnetico permanente 1 y un estator que comprende una ar-

madure 3, un yugo 4 y los polos 5 y 6. Sin embargo, esta

armadure lleva so0lo un devanado de excitecion 7 y un deva%
nado de medicion 9. ¥l devenado de excitacion 7 es alimen}
15 tado por una fuente 10' de volitaje de corriente élterna,%
con une corriente cuye frecuencis varia directamente conf
la velocidad del rotor 1. Esto puede conseguirse, por ejeﬁp
plo, conectando los transistores 12 y 13 de la figura 1 ;
al primario con toma central deuun transformador de salid?

20 cuyo secunderio esta coneetado al devanado de excitacion !

1

7 y forma asi la fuente 10' en luger de dejer que estos |

trensistores alimenten directamente y en forma alternativ;
dos devanados de excitacion. |

En esta modificacion, el transformador 28 tiene

1
o . !
25 s0lo un primerio 25 que esté conectado en serie con el ;

1

devenado de excitacion 7. Bl transformador de compensacion

tiene otra vez un secundario 27 conectado en serie con el.
devanado de mediciodn 9. Bl devanado 27 estéd conectado en !

|

'

parelelo con un potencidmetro 29, que hace posible que se

3o ajuste féaeilmente el voltaje de compensacion \FYE

2805069 - 9 -




En la segunda realizacidn mostrada en la figural
3, el dispositivo se utiliza en un motor de colector que
tiene un rotor devanado 31 que es alimentado a través de

escobillas por una fuente 10'' de voltaje de corriente

.

L]
L ]

5 elterna y esté conectado en serie con un devanado de éX-

citacién de campo 32. En los motores de este tipo, se pro
duce una fuerza contraslectromotriz a través del deveanhedo
del rotor cuando esta girendo el rotor. Bl devanado del

rotor realiza asi también la funcidn de un devanado de -

lo | medicidn. Debido a la conmutacién, esta fuerza contraslac
tromotriz es un voltaje proporcional a la velocidad del

rotor 1 y de la misma frecuencia que el voliaje de ali-

mentacion. Bl rotor superpone a esta fuerza contreelec-
tromotriz una caida de voltaje,

" R I + I _c_liﬂ . Esta caida de volteje pue-
M. AN 31 at

de ser neutralizada, por ejemplo, de la manera descrita

{ en Mullard Technical Communications de Noviembre de 1.966,

pégines 86-89: une pequefia resistencia equilibradora 33

20 esta conectdda de la manera mostrads en la figura 3 en sarie
con el rotor 31, estando conectado a traves de la conexi?n
en serie del rotor 31 y la resistencia 33 un segundo bra-

zo de puente que comprende la conexidn en serie de una

resistencia 34 y de la conexion en paralelo de una regis-

[Prepep—

25 tencia 35 y un condensador 36: Esto da por resultado la

produccion de un voltaje V31 proporcional a la fuerza coﬂr

traelectromotriz entre la toma del segundo brazo del puen-—

| te y la union del rotor 31 y la resistencia 33. Si el mo<

tor es del tipo shunto es exeitado por un iman permanente,

30 la fuerza contraelectromotriz, y, por tanto, el voltaje

2805.69 - 10"




Vs seran independientes de la cerga y, en el caso de ex:
citacion por iman permanente, del voltaje de alimentacion
tembien,

Sin embargo, en un motor tipo serie y en grado
5 menor en un motor tipo compound, el campo y, por consie
gulente, la fuerza contraelectromotriz y el voltaje dé
medicion V31 aumenten con la carga y el voltaje de aii—
mentacion.

En el dispositivo mogtrado, el motor 31, 32 es
1o del tipo serie y dicho aumento se compensa por medio 8o
un transformador de compensacion 28 que tiene un primaé
rio 25 conectado en serie con el devanado de autoexcifa-
cifn 32 y un secundario 27 conectado en serie con la sa~-
lida del doble puente 31, 33-36, En la salida de la ﬁltil
15 ma conexion en serie se produce entonces un voltaje de

medicion que es proporcional a la velocidad del rotor 31!

¥y corresponde a la fuerza contraelectromotriz que se proT
duciria a la velocidad considerada con el motor descargai
do: Con el motor descargado, el transformador de compen—
20 sacion puede hacerse inopereante, por ejemplo, poniendo
| en cortocircuito su primario 25 por medio de una resis-
tencia 37 que tenga un alto coeficiente de temperature posi-
tivo y un umbral de corriente bien definido.

El invento puede utilizarse también con un mo-
25 tor que tenga més de dos polos de estator, y la figura 4
muestra una realizacion en la que el motor tiene tres po-
los de estatoxn.

£l motor incluye un rotor 41 y una armadura de
estator 43 con partes de yugo 44, 44', 44'' y polos 45,
30 46 y 47 que llevan devanados de estator 48, 49 y 50, res-

28-5069 - 11 hd :



pectivamente. £l dispositivo comprende tres devanados de
medicion 51, 52 y 53 dispuestos sobre los polos 45, 46 ¥
47, respectivamente, tres transformadores de compensacion
58, 58' y 58'', cada uno de los cueles tiene tres prime-
5 rios 54, 55, 56; 54', 55', 56f; 54'', 55'' y 56'', y un’
secundario 57, 57', 57'', respectivamente.

Los devanados de estator 48, 49 y 50 estén'ao;

nectados en estrella 2 una fuente de alimentacion trifasi

ca 60 a través de los primarios 54, 54', 54''; 55, 55¢',
lo 55''; 56, 56', 56'', respectivamente, de los trensforme-
dores de compensacion 58, 58', y 58''.

Los devenados de medicién 51, 52 ¥ 53 estén oo
nectados tambiéﬁ en estrella y cada uno estéa conectado a
los terminales de salida 61 a través del secundario 57,

15 57!, 57'' del transformador de compensacion esociado 58,

58!, 58'!', respectivamente.

Tos sentidos de los devanados y las relaciones
entre los numeros respectivos de espiras de los devanedo

; primerios y secunderios de cade transformador de compen-

20 é sacion se escogen otra vez tales que el voltaje indueido
% en cada uno de los devanados de medicidn por la corriente
| de alimentacidn que circuls a través de los devanados de
estator sea compensado por el voltaje induecido en los
secundarios de los transformadores de compensacién ago-
25 ciades por la corriente que circula a trevés de los pri-
mericsde estos transformadores.

Como en la primersa realizacién, el rotor 41 pue~-
de ser otre vez un rotor megnético permanente, estando
constitulda 1la fuente de alimentacidn 60 por una fuente |

3o de voltaje de corriente continua conmutads de acuerdo con

28-5069 - 12 -
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ill[llllll '

los cembios de posiciodn del rotor 41 o por una fuente de
voltaje de corriente alterns trifésica controlade de acuer-
do con estos cambios. Se produce asi en los termingles de
saelida 61, como volteje de medicion, un voltaje de corrien-
te elterna trifasice cuya frecuencia y 'amplitud son propor-
cionales a la velocidad del rotor 41. o
Bl rotor 41 puedeestar provisto alternativemen-
te de un devanado trifésico alimentado & través de escobi-
llas y conectado en gerie con los devanados de estator 48,
49 y 50, por ejemplo, estando estos devenados y el centro
de la estrella (conductor superior) de los devanados de
estqtqr conectados a una fuente de voltaje de alimentacion

60, por ejemplo, en forme de una red trifasica de voltaje

de corriente alterna. La frecuencia del voltaje de medicién
producido en los terminalés de salida 61 es entonces iguai
a la frecuencia de la red y su amplitud es proporcional a!
la velocidad del rotor 41, tal como ocurre en la realize-
cion mostreds en la figura 3.

Finalmente, el motor 41, 43 puede ser un motor

de induccién, siendo el rotor, por ejemplo, un rotor de ‘
jaula de ardilla y siendo la fuente de alimentacion 60 ung
red trifasica de voltaje de corriente alterna. La frecueni
cie del voltaje de medicion producido en los terminales de
salida 61 es entonces igual otra vez a la de los medios
de alimentacion y su amplitud es proporcional al resbala-
miento del rotor 41, es decir, igual a un valor maximo con
el rotor estacionario (por ejemplo, parado) e 1gual a cerg
con el rotor girando a la velocidad sincrona.

En todos los casos, puede conectarse un rectifi-

cador de puente trifésico a los terminales de salida 61

- 13 -



para producir un voltaje de corriente continua que depen&é‘
de la velocidad del rotor4t.

La figure 5 muestra uns modificacion muy simpli-+
' ficada de la realizacion mostrade en la figure 4. A velgﬁ

i
5 ! cidades y/o frecuencias de alimentacion compearativamente

-

altas es generalmente suficiente un voltaje de mediciégx
monofasico. &l dispositivo tiene entonces solo un ﬁniéé '
devanado de medicidn 51! que puede estar dispuesto, pof
ejemplo, en la perte de yugo 44'' y que, por consiguiente,
lo circunda la trayectoria magnética entre los polos de estar
tor 46 y 47. -
¥l flujo magnétioo de la tercers bobina de esta~
tor 45 se cierra a través de la parte de yugo 44, el polo
47 y el  rotor 41 y también a través de la parte de yugo
- 15 44', el polo 46 y el rotor 41 de modo que el flujo & través

del devenado de medicion 51' no es influenciedo, o &l me-

! nos no lo es directamente, por la corriente que pasa a
H
gtrawés del devanado 48. Sin embargo, este flujo es influene
Eciado directemente por las corrientes que pesan por los

20 ldevanados 49 y 50 y el transformador de compensacion 58

§esté provisto, por tantc, de dos primerios 55 y 56 conec-

|

f
H

tados en serie con los devanados de estator 49 y 50, res-
| pectivamente.

Bl secundario 57 de este transformedor esté eonlc-
25 - tado otra vez en serie con el devenado de medicion 51'.
Resumiendo, puede decirse que el dispositivo de

acuerdo con el invento puede utilizarse de menera parti-

i

i cularmente ventajosa en mobtores con rotores magneticos

!

ipermanentes; el dispositivo es seguro y barato en compa-

30 ‘ racion econ un generador tacométrico de otro modo necesari4.

- 14 -
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Proporciona un voltaje de mediecidn cuya frecuencia y amplﬂ—
tud son proporcionales a la velocidad del rotor.

En los motores de colector el dispositivo puede
utilizarse solo ventajosamente en motores de tipo serie
o del tipo compound. En estos casos, el devanado del rotor
puede utilizarse también como devanado de medieidn debido

8 que la fuerze contreelectromotriz producide a travéas del

¥

rotor puede derivarse facilmente y tiene una amplitud pro-
porcional al producto de la velocidad y el cempo de ekéi-
tacidn. En este caso, la inductancia del devanado o deve-
nados de estator debe ser enteramente, o en esencia ente-
ramente, independiente de la posicién,del rotor, es declir
ol motor de colector puede estar provisto de un rotor sin
nicleo megnético o con un mimero grande de chapas de colsc-
tor. En el ceso de solo pequefias variaciones de la indud-
tancia del devanaedo de estator, la caida del voltaje a
traves del estator puedé ser compensede entonces por el
transformador con inductancia constante, produciendo el
dispositivo un voltaje de la misma forme y frecuencia que
el voltaje de slimentacion ¥y cuya amplitud es proporcionsgl
a la velocidad del motor.

En motores gincronos ¥ en otros motores de iny-
duccion puede utilizerse también el dispositivo de acuerde
con el invento, aunque se utilizara preferiblemente con
frecuencia, especiaslmente en el caso de motores comparati-
vemente grandes, un generador tacomeétrico. Cuando se uti-
liza en un motor sincrono, el dispositivo entrega un vol-
taje de la misma frecuencia que el voltaje de alimentacion

con una amplitud proporcional a la diferencia entre la ve-

locidad sincrona y la velocidad real.
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Como se ha descrito con referencia a los dibu-
jos, el dispositivo de  acuerdo con el invento puede ser
i utilizado en muchos tipos de motores eléctricos para pro-
dueir un voltaje de medicion dependiente de la velocidad
5 del rotor por medios estaticos, sin utilizer, por teanto,
un generador tacométrico separado accionado por el rotor.
Esta solucion es ventajosa cuando el transformedor defgqgr
pensacion junto con el devenado de medicion y, segin el

cas0, con un rectificador y un filtro alisador es més -pe-

lo quefio, més ligero y mas barato que un generador tacométri:
co, es decir, especislmente en motores eléctricos peqﬁéﬁqs
y muy pequeilos, .
La presente solicitud que corresponde & la pfeé
sentada en la Replblica Federal Alemena, el 30 de Abril
15 de 1.968, con el numero P. 1763294.9,se ascoge a los bene-

ficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propie-~
dad Industriel.

i
!
!
:
20 ‘ NOTA

Los puntos de invencion propia ¥ nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pamenw
te de Invencion en Bspafia por VEINTE afios, son los siguien-
25 tes:

12,- Un dispositive estatico para derivar un
voltaje de medicidn inducido por el rotor de un motor elég-
trico con polos de estator y &l menos un devanado de estaq
i

1tor glimentado con corriente alterna y dependiente de la

3o velocided de este rotor, incluyendo dicho dispositivo al

28.5¢69 - 16"‘
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menos un devenado de medicion que circunde la trayectorie
megnetica entre dog polos de estator, caracterizado porgue

incluye al menos un transformador que tiene un primario co

B

nectedo en serie con el devanado de estator y un secundarip

conectado en serie con el devenado de medicidn, eligiendose
los sentidos de los devensdos y las relaciones entre losg

respectivos nimeros de espires de estos devanados de trang

formedor teles que el voltaje induecido en el devanado ds

medicién por la corriente de alimentacion que fluye en el
devanado de estator sea compensado por &l menos perte del
voltaje indueido en el secundario del transformedor por lg
corriente de slimentacidn que circule en el primario de esg-

te trensformedor. i

29.- Un dispositiveo segin la reivindicacidn 1
pera su uso en un motor provisto de varios devanados de |
egtator, caracterizado porque incluye un transformador qué
tiene al menos dos primarios conectados cada uno en serieg
con uno de los devanados de estator magnéticamente acoplaé
dos con el devanado de medicion, y un secundario conectadq

I
en serie con el devanado de medicidn. :

32.- Un dispositivo estatico para derivar un voi—
taje de medicion inducido por el rotor de un motor eléctri—
co.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos que se acompaiian y pa-

ra los fines que se han especificado.
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Este Memoria consta de dieciocho hojas eseritas

a maquina por una sola cara.

Madrid, - 3JU'N ‘869

P,

A,
.!b‘é%d Eyabure. .
Por Po L

28.5.69
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