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MEMORTA DESCRIPZITIVA

ks

La pregente sgolicitud, tiene por objeto garantizar el
derecho a la fabricacign ¥ explotacién, en exclugive, pare
todo el territorio nacionsl, de un elevador hidrdulico con-
cretamente adaptable a tractores destinados a foda clase de

5 laboreo agrénomo asi como a los de usos industriales.

Partiendo de ecste precedente, el elevador de qus vamos
a tratar, no solo tiecne la nisidn de levantar y bajar los
brazog elevadores, ging que egta dotado, como primero de
sus diversos perfeccionamientos, de una cgpacidad de contro-

10 lar o estabilizar en une posicidn determinade el gpero con

el cual esté laborando.
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Relacionando con dichs cgpacidad lsa caracteristice cons—
tructiva, de centrar en el espacio intermedio entre los dos
brazos elevalores, al nicleo o caja central del mecanismo
elevador, que es Ge dimensiones reducidas (tenisndo en cuen=-
ta su gran potencia), derivéndose de ello la ventaja de no
precisar de gran espacio disponible para el asentemiento del
citado conjunto en el tractor.

Por otra parte, ze slcanza la importantisima ventaja de
sminorar el peso del tractor debido al sistema de trabajo
del elevador, gue transfiere parte del peso y esfuerzo del
apero a las ruedas motrices consiguiendo una mayor presién o]

adherencia de las mismasg con el suelo, gque 13 propia del pe-

go del trector. EZgste elevads adherencia, se conseguia ante~
riormente, congtruyendo tractores de gran peso muerto y por
lo ‘banto de hajo rendimiento y poca meniobragbilidad.

Una de las caracteristicas esenciales de este elevador
sgtriba en la faculted de trabajsr con control de posici6n,
gl igual gue con control automdtico de profundidad. Bsta dua-
lidad se consigue menualmente por medio de una palanca, en
cuyo arco de giro se pueden considerar dos zonas: una pars
trabajar con control aubondtico de profundided en la gque se
puade variar la sensibilidad que le otorga una fluctuacion
de la penetracién del apero con refersncila al suelo. La otra
zone extrema de giro deo dicha palanca bloquea el control
sutomdtico y entonces el elevador trabaja con conitrol de po-
gicidn, creando wne linea o nivel constante de penstracion.
Para seleccionar la profundidad en uno u otro caso, g8 ob-
tiene mediante una palance de mando que ademds se puede co-—
locar en una posicién gseleccionade mediante una palomille
que hace de tope de guisz.

Otra caracterf{stica de sste elevador rafica en el hecho
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de presentar el tercer punto de apoyo central mévil, capaz

de trangformar las reacciones del apero recibidas en dicho

punto en movimiento.

Dicho apoyo presenta la particularidad de tener dos pun—
tos de aplicacién con lo que se varia le megnitud de ls resis—
tencia oponible al movimiento, pudiéndose optar indistinta-
mente por uno w otro seg&n convenga por la durezg del terre—
no o por la velocidad de trabajo.

Otra ventaja que caracteriza el perfecclionamiento del
elevador que estamos tratando, consiste en la incorporacidn

de otra palanca de mando accionable & criterio del conductor
ante la insuficients adherencia del terreno y consigulente
patinaje, la cugl llevada y mantenida a su posicién extrems
ofrece una fuerza elsvadora en el gpero insuficiente para
levantarlo, pero en cambio suficiente para aumentar el poder
de contacto con el suelo.

Como confirmacidn de todas las ventajas expuestan, ge

compendia la caracter{stica fundamentel de que, la reduceidn
y simplicidad de su mecanismo se traduce en un minimo de cos—
to, dados los beneficios derivados del mismo.

BEn ampliacién de todo lo gue antecede y para el mas com-
pleto conocimiento de la composicién ¥ estructura del eleva-
dor, se procede a describirlo seguidamente en todas sus par—
tes y funcionemiento, con sujeccidn y referencis a los gré—
ficos que se adjuntan.

Dichos graficos me centran en siste figures repartides
en tres hojas o planos.

La Fige Ly es la representacién escueta de un tractor
usual visto en alzado lateral, con objeto de mostrar lo pro-
porcionalmente reducido de la caja =ll- en la gue se centra

todo el mecanismo del elevador, incluyendo los brazog -L2-
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del mismo gue se dibujan en la posicién de trabajo en linesg

de trazo normel, al igual que el apero de labranza -l3- ¥y cu-~
yos dos elementos ge repiten dibujados en linea de trazos en
la posicién congiderade como de méxime elevacidn. Impleazads
dicha caja o mecanismo, en la zona posterior del chasis =l4=-.
Sa observa igualmente la situacidn, al alcance de la mano

del conductor de la palancae de mando ~15-~ y la palanca de
blocaje y control auwtomatico de profundidad -19-.

Le fig. 2 representa, en la nisne vista lateral externa
vy a mayor amplitud y detalle, la indicada caja =1l- provista
de una gulg en arco de circulo =17~ cuyo centro ~17a~ estd
fijo al cubo en el que juega la movilidad de la pelancg ~15=-,
regpecto a la que se dibuja en linea de trazos las dos posi-
ciones miximas extremas: la de elevacién ~-15b~- ¥y la de desa-
cengo =L5¢=e

Situado en un punto de la colisa corredera del citado
arco, va dispuesta la palomillae -18- que ez el tope gula en

cuglauiere de las posiciones de trabajo entre las dos extra-

mag -15b— y -15¢-. De igual modo se sefizlan las dos pogicio-
nes méximas de la palanca -19- (control de sensibilidad y
blocaje control profundidaed) siendo la posicién dibujada en
trazo grueso la de ninime sensibilided y la dibujada en lines
de trezos -19a— la posicidn de blocaje. Batre estas dos posi-
cionos extremae estd la zons de control de sensibilidad,
giendo indispensable para pacar o esta Ul tima posicién, ha~
llarse el apero en el suelo en estado de reposo.

Peniendo en cuenta que el esfuerzo a vencer indicado
por la fleche N (Fig.l) ocesione un par cuya reaccidn R es-

t4 aplicada en el tercer punto de epoyo -2l- del borde poste-—

rior de la caja, ee ha previsto la posibilided de graduar la

. P
fuerza oponente a la reaccion R por medio de dos orificioes,
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destindndose el punto de fijacidn -2la- (Fig. 2) para los tra-—

bajos en condiciones normales y el -21~b— para los esfuerzosg

. 7 . .
de traccion mds elevados ocasionados por gran velocidad o

bien por grandes durezas o profundidades.

Ta Pige 3 en la hoja 28, es un esguema tedrico del me-
canigmo de la caja ~ll- mogtradas en dos secciones de corte
longitudinel, superponiéndolas convencionsl e irreelmente,
cuando en realidad se hallan al mismo nivel horizontal de
acuerdo con la referencia que denota la biela =22- dibujada

. ! .
en trazo fuerte en la seccion de la parte glite y en linea de
trazos en la seccidn inferiore

En el interior de dicha caja se distribuyen como elemen-—
tos principales en la parte extrema delantera del elevador,
el cuerpo de valvulas ~23- seguido del cilindro -24- de cuyo
émbolo -25- e prolonga el eje vistago —26- articulando por
el otro exlremo con la biela -22- sgolidaria a los brazos -12-
por medio del eje =3l-—.

in la parte extreme posterior de la citada caja y entre
los dos brazos elevadores -12-, esté situado el mecanismo
ogcilente del tercer punto de apoyo -21l-, consigtente en el
eje =-27- transmisor de la reaccidn sobre el resorte equilibra~
dor =29~ y que por su parte exbrema va solidario a la palanca
-21- con eje ds giro en las orejetas -21- que formen parte de
la cajg «ll=.

in el nivel del plano comprendido en la seccidn dibujads
inferiormente, se gitdan vy desenvuelven todas las palanceas
componentes del dispositivo transmisor del mecanismo.

En el eje de glro ~31-~ de los brazosg ~-12- y palanca =22-,
go halla enchavetada la pieze -32- en cuyo vertice inferior

se articula la biela =33~ que se articula s ung palancs acoda~

da =34~ en cuyo extremo opuesto se enlaza otro tramo ~35- ar—
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ticulado con olra palanca -36- que se enlaza & la pleza =37-
ds forma ovoidal, £fija g6lidamente al egje de giro -38~ de la
palence de mando =15-.

Ia anteriormente citada palanca acodads -34-, gira libre-
mente por el vértice de su codo sobre el aje =39~, fijo sé-
lidamente a la pleza =07- y a la palanca exterior -=19=, O seag
gue log Gos ejes fijos del sistema son los ejes de mando de
las palancas exteriores =19= y =15~.

Simulténea y complomentarismente al curso de palancas
descrito, trabajs otro Jjuego que concurre en el primero por
medio de la pieza fundamental -40~ enlazada por un extremo g
la pelance =36~ en un punto intermedio, en tento gque superior-~

mente se articuwla a obtro tirante ~4l-= iniclado en 8l exbremo

superior de otra palanca curvada en arco =42-, la cual se
vincula a su vez al término de una varilla -43- dotada de un
resorte ~68- y fraida horizontalmente desde el exterior ¥y que.
recibe el movimiento del tercer punto ~21~ gracias a lg palen-
ca —4b—o

Te trenemisidn del movimiento de dichas palancas a la
corredera distribuidora -~46-, se obtisne mediante el rodillo
-A5- enclgvado con libertad de giro en una altura adecuads
de la palence =40-, Dicho rodillo permanece siempre en contace
to con la correders -46-, sobre la cual actla continuamente
un resorte -57-, circundénte.

BEn el cuerpo =23~ ge alojan y distribuyen bodag las val-
vulas del sigtemg, que son las sigulentes:

Una vélvula -48- intercalada en el circuito de retorno
del aceite procedente del cilindro y que gradus dicho caudsl
¥y por congiguiente la velocidad de descenso.

Una valvule -49- de sobre presidn ingtanténes.

Una valvula -50- que permite el flujo de aceite en un
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golo sentido.

Una vélvula ~51- mandade desde el exterior manualmente
para la ‘toma de mando a distancia.

Una vélvula de seguridad -52- contra las presiones exce-
givas.

Una corredera estranguladora -63- pare trensferencia de
carga y que obtura parcialmente el conducto de retorno -58-.

Ia vélvula =54~ pilotada que regula le direccidn del
aceite procedente de la bomba.

Una vilvule de descarga —47- que obtura o deja paso li-
bre al aceite que estd en el cilindro.

I mecanismo directriz de todo el sistema, es la corre-
dera distribuidors -46~ que actia directa o indirectemente
sobre las valvulas =50=, =54=~ y =47=, que son las de funcio-
naniento inmediato ecimprescindible.

Fare la descripcién del funciongmiento de este elevador,
se dividirsn en dos explicacionss por sepsrado segﬁn actie
con control de posicién o bien con combrol automitico de pro-
fundidad.

. . .’ 14
Funcionamiento con trol de posicione. Se colocara la palanca

de mando ~19~ (Fig. 2) en le posicidn —19a-, con lo que la
pieza —67- pasara & ocupar la posicidn de le Fig. 4d, con lo
cual el movimiento del tercer punto =2l- (IFig. 3) serd absor-
vido por el regorte -68- al encontrar inmdviles las varillas
-43- y -42-, quedando por consiguiente bloqueado el control

autondtico. De esta forma el elevador estard mendado solamen—

te por la palanca de mendo =15~ (Fig. 2) independientemente

del esfuerzo gue sufra el tercer punto o punto central ~21-.
Para levantar los brazog -~12-~ y con ellos el gpero ~Ll3—

(Figo 1), debe accionarse el mando -15- en el sentido —l5c—
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(Fige 2) el cuzl lleva solidario la pelanca =37- que junto
con lag =36=, =40~ y el rodillo -45- (Fig. 3), desplazan a

la corredera —~46- de la posicién marcade en lines de trazos

a la de lines continue (Fig. 4a), con lo que dicha corredere
y vilvules adoptan la posicidn de la Fige 6.

Como puede verse segﬁn dicho gréfico, la presién de pi-~
lotaje del conducto -56- pasa & través de la orredera =~46-
vy cangl -63- & la perte posbterior de la véalvula ~54- quedan—
do cerrada, ya que aunque,actﬁa lg nmiema presién en la parte
anterior que posterior, por el contrario hey digtinta seccidn
lo gue provoca una fuerza de cierre superior a la de apertures

tonces el sceite no puede circular hacia el conducto =58
v es obligado a paser por el conducto -55= venclendo la fusr—
za del resorfe que achia sobre la vélvula unidireccional -50-,
pasendo a través del conducto -6l— hagta el interior de la
clmare, -24— del cilindro empujando el piston -25— y por con-
éiguienﬁe el elevedor adquiriré un movinmiento ascendente. De
otra parte la vélvule de descarga -47— que comunice tambidn
con el cilindro egtéd cerrada no permitiendo el paso de aceite
hacig el retorno libre.

Bete movimiento de sublda tendrd mis o menos duracidn o
curso, segﬁn sea el recorrido necesario para retornar a la
corredera & la posicidn de que habia sido desplazada por el
mendo ~15— segin la Fig. 4b (trazo puntos posicidn antes del
movimiento ascendente y trazo fuerte posicién después de di—
cho movimiento) .

En estas condiciones el elevador adopta la posicidn de
paro (Fige 5) en la que como puede observarse la vilvule
-54——queda abierta dejando paso libre al aceite procedente
de lg bombg y laz velvula de descarga ~47— esté blen cerrada,

la cusl manbtiene el acelite deniro del c¢ilindro inmévilo
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Descenso. Para descender los brazos, es necesario acclonar al
nando 15— (Fige 2) en sentido -15¢— lo que, por mediscidn del

citado juego de pelancag —37—, —36—, -40— y el rodillo =45=
(Fige 3) empujan & la corredera —-46— quedando en la poaicién
de la Fige T que cierra la presién de pilotaje =56= y por lo
tanto la valvula =54- queda abierta dejando paso libre al
aceite procedente de le. bomba; por otro lado, dicha correders
—46— empuja la vélvula de descargs —47— que deja pasc libre
al aceits del cilindroe.

fn dicha circulacién el aceite pasa a traves da la va'.lvu-—
la -48~ susceptible. de regular el caudal y por tento la velo~
cidad de descenso. Este descenso durars, hasta que por el pro—
cedimiento indicado en la Fig. 4c nos devuelva la correders
g la posicign de paro (Fige 5)e

Funcionamiento con control au‘tomé:bico de profundided. Dicho

gistema es complementario al cltado anteriormente y en el quey
la profundided del apero viene sdemés controlada por la reme—
cidn sobre el tercer punto.

Pars obtener este control, es indigpenssble colocar el
mando =~19— (Fige. 2) en cualquier posicidn que no sea la ~19a~
(control bloqueado)e

Mantenide une posicidn fija y selecclonada de la palance
de mando -15-, se determine la profundidad adecuada, pero al
variar la reaccidn R del * tercer punto, digtinta a la de equi—
libric, la pelanca -21— (Fig. 3) adquiere un movimlento osci—
lante con eje de giro en los orejetas -28- y medisnte las pa—
lances —4fm, =43~, =42~ ¥y =40~ ga transmite e la corredera
por medio del rodillo ~45- ocagsionando un pequefio desplazg=-
niento en &lls (Fige 4b) que modificard la posicign de paro,
conv:i_.r'biéndolo en subide o bajada de los brazom (profundided)

segin sem el sentido de desplazemiento de la varilla —43- mom

UALITY
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tivado por la vaeriscidn de la reaccidn R en magnitud mayor o

menor que ls de equilibrioc.

Dicho desplezemiento de la varilla -43- (Fig. 3) me transe
mi'l:e.‘ a.'la. pelanca —-40- mediante un juego de piezasm susceptible
de varisr la smplitud de movimiento de dicha palanca -40 pare
un mismo desplazemiento de la varilla -43-, lo que equivala a
declr que la variacién, de profundided del apero, gerd més o
mencs gcusado pare una misma variacidn de la reaccidn R.

Aute control de sensibilidad se consigue mediante la pa-
lanca externa de mendo =19~ (Fig. 2).

& titulo amplistivo de los conocimientos del elevador,
csbe congignar la inoorporacién del mando & distancia sobre

el mismo, para lo cual es necesario cerrar la valvule -51-
ya resefiada, que obtura el paso =l cilindro -24- y desenros—
car el 'hapén ¢ (Fig. 3) para consctar en &1 las conducciones
procisas. Consecuentemente al accionar la palance de mando
colocéndola en ls posicién ~15b~ geflalada en la Fig. 2, el
acelte cireulard por las conducclones acopladas de acuerdo
con los movimientos de dicha palance ~l5=-.

Descrito suficientemente el objeto de la invencién, s de
hacer noter que al ser llevado & la pré’.e‘bica, podré'n variar
lag formas,. dimensiones, proporcic';n ¥ disposicién de los dls—
tintos elementos, asi como los materisles utilizados, sin que

por ello se altere, ni modifique, su egsencialidade.
- ¥ 0T & =-

Se reivindica como objeto de la presente Patente de In-
vencions

. L4 . . .
12 .~ Un elevador hidraulico, destinado a cuslguier clese



10

15

20

25

30

-11 -

de trabgjosg, que se caracteriza esenciglmente por la posesién
de un doble mando, que sin esfuerzo fisico del conductor le
permite controlar las posiclones de dos palancas independien—
tes, con las cusles regula indistintamente en un arco de zZo=
nas de digbinba sensibilidad, las posiclones claves de control
de posicién y las situaclones para el control eutondtico de

1a profundidad. Contendo con un elemento de Fijacidn mecdnice
externa, como eos une palomills de tope estabilizador en el pri-
mer aspecto (control de posicidn y profundidad) y con una pa-
lanca oscilante e interna, que bloquea con un maergen de elas—

ticidad (control sensibilided), el curso de un sistema de pa-
lances, por lag que se rige la distribucidn del control suto—

méticoo

22 .~ Bl propio elevador hidréulico, segﬁn la reivindice—
cién 12, caracterizado porque la palence manusl que se cita
regpeoto al control de posicién, presenta para el amplio arco
del curso mfximo que lleva de la posicién elevadore a la de
descenso, el enclave de su punto~eje de apoyo, en un eja pa—
sador, con independencla del punto de apoyo- de la palanca de
control sensibllidad, siendo no obstante, dichos dos ejes fi-
jos y constantes, el nexo de réacién en que se apoys con dug=
lided, el sistema interno de palancas erticulgsdas transmiso-
rag entre el reivindicado mando manugl y el sistema valvuler
de la caja distribuidora de las conexiones de diches valvulas
con el cilindro interno, cuyo dmbolo determina el movimiento
de descenso y elevacidn de los dos brazos del elevador hidrfu—
licoe

32.~ EL proplo elevador hidréulico, segﬁn la reivindica-—
cifdn 1le, caracterizado porgque el cuadro de articulacifn de

los tensores entre los brazos hidrdulicos ¥y el larguero cen=-
tral del epero, comprende un tercer punto de apoyo, coneisten—
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te en une palance menor, horgquillada, srticulada al borde in-
ferior de la cajs del elevedor y al borde posterior del cha-
gis del tractor, presentando dos orificios superpusstos verti-
calmente, como puntos indisgtintos de fijaoién del cltado tenw
gor, a ti{n de poder extender y aminorar la longltud del brazo
de palence oponente a las distintes circunstancias del traba-
jo, relacionado con velocidad y resistencla ante la dureza

del terrence. '

42 .~ El propio elevador hidrdulico, segin la reivindica-
cidn 28, caracterizado porgue en el punto inferior de 2poyo
de lg pelanca del mando menual que se clta, se inserta soli-
darismente & elle, una pequefia biela de forma oval, en cuyo
polo menor se enlaza el extremo de uns palanca terminal en la
que converge todo el sistema de las también citadas palancas
trensmisoras, centréndose dicho sistema en movilizar un rodi-
llo que permaneée en contacto tangencial congtante con la cabe=
ze exterior de un eje corredera deslizante en el interlor de
la vélvule principal de distribucidn de pilotajes

52 .~ El propio elevador hidréulico, caracterizado porque
le caja de distribucidn valvular que se cita en la reivindi-
cacidn 28, esté constituida por un blogue macizo, ocupando
toda la zong anberior de la caja cuerpoe del elevador, en cuya

mess ge ordenan lag canalizaclones que intercomunlcan a las
consiguientes vélvulas, siendo le vélvula celificada de "des—

carga" por su migidn, mendads por el eje corredera para.ia;
apert&ra, recobrando la posicién de clierre. por un resorte y
siendo dicha corredera, receptora de los impulaos.mecﬁnicoa
o manusles, constendo de un primer tramo semi-externc sobre
el que,actﬁa ol resorte circundants que origina la conabante
regrasién.posterior & los avences, seguldo de otro tremo cm—

paz de distribuir en los diversos canales le presidn de piloé
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62~ Bl propioc elevador hidrdulico, caracterizado porque
el conducto central de la ve'v.lmﬂ.a; de déscarga que ge cita en
la reivindicmeidn anterior, se halls en comunicacidn con el
acaite del cilindro por un lado y por el otro comunica con el
retorno libre, circulando el agelte procedente de la bomhge &
travéa de une valvuls: de pago shlerta maendade por la presién
de pilotaje por intervencidn da la corredere digtribuidors,
cuando no interesa hacer trabajo mecgnico.

T2 4= El proplo elevador hidrgulico ’ segﬁn la reivindicaw-
cign 55, caracterizado por completar el cuadrado valvular de
au caja distribuidora, con vélvulas de gradvzcign de la velo—
cided de descenso, ung valvula de seguridad (escepe), una viI-
vule circunstancial para la tém& de mando & dia‘tancia,, otro
nando suxilier para la transferencia de cargz, ¥ otre vélvule:
perfecclonads para ls sobrepresién, con objeto de atender no
golo & lag gobrepresiones durante la situgeidn de trabajos
gind a la previsic‘)'n de que log accidentes de trénsito en si-
tuacion de pagividad puedan daflar la integrided de log elemen-
tos de mendo y sustentacione A

82.~ UN ELEVADOR HEMUIICO o=

Madrid,// de Marzo de 1969-
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