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IEMORT, DESCRIPLIVA

La presente invencidn se refiere & unos perfeceionamien
tos introducidos en los aparatos distribuidores de un alimen-—

%o artificial pura animales jOVENeS. = — m = = = o = m — — -

de conocen yu uparatos de este tip0 que presentun esen—
cialmente un depdsito de azue calients, una tolva de almacenu-
Jo de un polvo nutritivo ( por ejenplo polvo de leche) ¥y un ro=-
cipiente de mezela en el cuul se introducen cantidudes prede-
terminadus de agua caliente ¥ de polvo nutritivo para ser mez-
cladas en el mismo y formar un alimento 1fquido que se distri

buye a continumeion u 108 animulese = = = = = = = = = o o - o

La presente.invencion se refiere mus particularnente a
unos perfeccionamientos introducidos en un aparato de esta ti
Po con objeto de permitir ulimentar raclonulmente, & partir
de un mismo aparato, grupos de unimules distintos cuyo numero

y edad son Aiferentes. = = = = = = @ m e 0 oo e e o

Para ello, este aparato distribuidor de un glimento ar-
tificial para animales jdvenes comprende un recipiente ds nez
cla en el que se introducen cuntidades pvradeterminadas de a-
gua caliente y de polvo nutritivo que proceden, respectlvamen
te, de un depdsito de agua caliente y de una tolve de wliuce-

naje del polvo, y se caracteriza porque lau salidua del reci-
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piente de mezclu estd conectads en paralelo a abrevaderos
digtintos donde puaden alimentarse animeles repurtidos en
Srupos que exigzen alimentuciones diferentes, y porque en ca-
da una de lus canalizaciones de alimentacidn gue conectan la
salida del recipiente de mezelu a un abrevadero hay conscta~
do un dispositivo de seceidn calibrada que mznda el caudal

del alimento liquido en dicha cunalizacidn. = = = = = = = —

#ligiendo de formu adecuada lus secciones calibradas
de los diversos dispositivos que mendun 108 cuudales en las
canalizaciones de alimentacién, a8 posible asi repartir ra-
cionalmente, entre los diversos abrevaderos, el volumen to-
tal del alimento liquido formado en el recipiente de mezcla.
Un solo aparato distribuidor puede utilizarss asi para gali-

mentar racionalmente diferentes grupos de animaleSe. — — = =

Segun otro perfeccionamiento de 1la presente invencidn,
la tolva de almacenaje del polvo nutritivo, en cuya parte in-
ferior hay dispuesto un tornillo de Arquimedes dosificador
movido en rotacidn por un motor eléctrico, presenta, encima
de este tornillo de Arquimedes, un drgano oscilante CUyO MmO~
vimiento de oscilacidn estd mandado por la rotacion del tor-

. : 4 -
nillo de Arquimedes. = = =~ = = = = = = @ = = - = - -—--

Bl movimiento del drguno oscilante situado en la tolva
- - 4 L ) CYr
de almacenaje impide la Fformacidn de una béveda en la masa
. 4
de polvo a almamcenar y permite una perfecta alimentucion del

tornillo dosificador.: m = w m m o = - = - - - - - o = - =

Se describira a continuacion, a titulo de ejemplo no
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limitativo, unza forma de ejecucidn de la invencidn con refe-

rencia a los planos anexos en los cuales: = ~ = - - o o Lo

Ta figura 1 es una vista esquemitica de un aparato dige

tribuidor de un alimentado artificial para animsles jovenes.

Le figura 2 es un esquems de la instalucidn electrica

46 mandoe = = - -~ w e e e e L L. .

Bl aparato segin la invencidn presenta un calentador 1
de agua, ds nivel constante, provisto de un grifo 2 consctudo
8 una canalizacidn 3 de alimentacidn de asua ¥y muandudo p6§
un flotador 4. #l culentador de dagua presenta izualmente una
resistencia sumergida 5 ¥y un termostato 6. Zgtd provigto je-
gualmente de un rebosadero 7. En el calentador 1 de agua hay
conectada una canalizacidn de salida de agua caliente 8 en la
que hay conectuda una electrovélvula 9. La canulizacidn & de
alimentucidn de aguw caliente desemboca encimu ds un recipien
te de mezecla 11 en cuyo fondo se sumerge un ugitador 12 soli-

dario del arbol de un motor eldetrico 13. = = = = = m - — o -

Encima del recipiente de mezela 11 se halla isualmente
el orificio de un conducto de sulidu 14 de unu tolva 15 que
contiene el polvo 16 que constituye el alimento urtificial

de base del alimento que debe distribuirse (por ejemplo polvo

'de 1oche)s = = = = = = = = - i e TR I,

Bl polvo nutritivo 16 es distribufdo en ol recipiente
de mezela 11 por medio de un tornillo de irquimedes 17 dis-

puesto en el fondo de la tolva 15 ¥ euyo extremo estd situa=
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do en el conducto de sulida 14. Hste tornillo de Arquimedes

17 os movido en rotacidn por un motorreductor 18. = = = = =

En la tolva 15 hay alojado un dispositivo que impide
que el polvo nutritivo forme una boveda en la tolva ¥y que per
mite uns perfecta alimentacion del tornillo dosificador 17.
Zste dispositivo presenta un orguno oscilante 19 constitufdo
por una pieza de plancha que tiene la forma de un diedro cuya
arista esta vuelta haciu arriba. Esta pieza 19 estd anclada
en la tolva 15, por uno de sus extremos, y, por su otro ex~
fremo, es solidaria de un véstago vertical 21 montado desli-
zante a lo largo de la pared de la tolva 15. Este vastago 21
descansa, por su extremo inferior, sobre una zona plana prac-
ticada en la ultima espira del tornillo de quuimedes 17 de
modo que el vastazo 21 estd sometido a un movimiento alterna-
tivo vertical que Se traduce en un movimiento de oscilacion
de la pieza 19. Se evita asi toda formaciodon de una bdveda en

la masa de POLVO 16¢ = = = = = = = = = = = = = = = - - - -

Bl agua caliente y el polvo nutritivo se introducen
pues en el recipiente de mezcla 11 donde son agitados por el
agitador 12 movido en rotacidn por el motor 13. EL recipien-
te 11 presenta un sifon 22 que estd prolongado por un tubo 23
on forms de I sobre cuyas dos ramas hay enroscados dos dispo-
gltivos 24 y 25 de seceion calibrada (por ejemplo dos mangui-
%08 calibrados interiormente). Estos calibres estan conecta-
dos, por canalizaciones 26 y 27, a por lo menos dos abrevade-

ros 28 y 28a y tienen por funcidn distribuir en estos abreva-
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deros volumenes diferentes de leche reconstitufda, teniendo
en cuenta el numero y la edad de los animales que deben ser

alimentados por cada abrevaderOs — = = = = = = = = = = = < -

Bs igualmente posible prever un sistema con varias ra=-
mas {cuatro o seis por ejemplo) provistas cadae una de un ca-

libre intercamblable y modificable en funcidn de la edad y
del numero de los animales alimentzdos (por ejemplo segun el
mimero de las erias de lechones). La condicidn del buen fun-
cionamiento de este dispositivo simple es que el caudal del
sifon 22 sea siempre por 1o menos igusl & 1l sums de 103 cau-

dales de los calibres de reparticidn tales como los calibres

24 F 250 m == mm e e e m e m— - _—————-—

En unz variante de ejecucidn del aparato segin la in-
vencidn, este Qltimo presenta, corriente abajo del recipien~
te de mezcla 11 (de dimensiones mayores), un conjunto de vél-
vulas mandadas por un programador a fin de distribulr el ali-
mento de cebado a los cerdos de toda una piara. Bs suficien-
te afladir & este dispositivo una bomba situada entre el reci-
piente de mezecla 11 y el conjunto de lus electrovalvulas de
distribucidn. Ia presidn proporcionada por la bombx permite
entonces eliminar todo cuidado de distribucidn por gravedad

y facilita un barrido enérgico de la tubsrig. = = = = = = -

Se describird ahora el dispositivo eldctrico de mando

del aparato segdn la invencion con referencia a la figura 2.

Bste dispositivo presenta esencialmente un reloj eléctrico
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30 y dos combinadores 29 ¥ 31.

El reloj electrico 30 presenta un {ndice que Se pone
en posicidn en funcidn de las necesidades de alimentacion

de los animales, a fin de determinar la frecuencia de alimen

tacidn, es decir de los funcionamientos del aparato. = = = ~

El combinador 29 determina el nimero de ciclos de re=
constitucidn de la leche o del alimento liquido. Este combie
nador presenta un mobor eldetrico 2% que estad conectado a
un contacto 302 normalmente abierto del reloj eléctrico 30.
Lste contacto 30z es cerrado a intervalos de tiempo que de-

penden del ajuste del indice del reloj 30, por ejemplo cada
dos horas. A cada cierre del contacto 302, sl motor 29a del
combinador 29 se pone en marcha ¥ permanece alimentado durah-
te un tiempo pred;terminado que puede ser por ejemplo de 10
minutos, por medio de una leva de autoalimentacidn 29b que
actis sobre un contacto de mantenimiento 29c. El combinador
29 presenta una segunda leva variable 294 que actua sobre un

Contacto 29gs = = = = = = = - . m e m e e el hdm el oo

El contacto 29¢ manda la alimentacion del motor 31a del
segundo combinador 31. Ia leva variable 29d permite cerrar el
contacto 29e durante un periocdo de tiempo ajustable entre 0
¥ 5 minutos, es decir la mitad del periodo de revolucidn del
combinador 29 puesto que la leva 29d variable trabaja como

miximo en 180%. = = = = - m - m o oL oL L. L.

ElL ajuste de la leva variable 29d puede efectuarse por



10.

15.

20.

25

medio de un volunte del exterior del aparato. 3obre este vo-
lante hay marcados un cierto nimsro de trazos de referencia,
& intervalos iguales, correspondiendo estos intervalos, cada
uno, por ejemplo, a una duracidn de 10 segundos o & un ciclo
completo del otro combinador 31. Si se dispone, por ejemplo,
la aguja solidaria del volante exterior de la levs en posi-
cion sobre el trazo de referencia "4" gl aparato funciona en-
tonces durante cuatro ciclos del combinador 31. Bl maximo po~
sible de eciclos, por perfodo de funeionamiento, es pues igual

a 30 en este ejemplo rRrticulare = = = = o @ - o o oo o o o

El combinador 31, cuyo perfodo de rotacidn es igual,
por ejemplo, =z 10 Segundos, vresenta un motor 312 que mueve
en rotacitn tres levas de perfil constante 31p, 314, 31L y
unae leva variable 31h que actdan respectivamente sobre con-

tactos 31¢,31e, 318y 3Mie = = = = = m e o - o o L . -=-

La leva 31b es una leva de autoalimentucidn que deter—
mina el cierre del contacto 31¢ durante una vuelta comovlety
del motor 31a correspondiente a una duracidn del ecielo de 10

HPEUNAO0S: = = = = = = - e m L Lo oo o il R R

Los contactos 31¢, 31g y 311 estin conectudos respecti=-
vamente a lu electrovalvula 9, al motor 13 del agitador 12 Yy
@l motor 18 del tornillo de srquimedes 17. BTl cierre del con-
%acto 31e supone lu apertura de la electrovilvula 9 durante
un periodo de tiempo fijo, el del eontaeto 31g supone la pues-
ta en marcha del motor 13, igualmente durante un perfodo de

tiempo fijo, mientras que el ecisrre de contucto 31i supone la
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Puesta en marcha del motor 18 durante wun perfodo de ‘tiempo
mis o menos largo, sezun el ajuste de lu leva 31k, lo que

supone asi una modificacidn de 1y concentracion de materig
Seca de la mezcla formada en el recipiente 11, segin la vo-
luntad del ganadero. Para ello, la leva 31h es solidaria de

un botén de ajuste accesible al USUAYiOe = ~ = = = - - -

Asi, cuando el combinador 31 se pone en marcha, en el
momento del cierre del conmbucto 29e, la apertura de la elec~
trovalvula 9 determina el flujo de agua caliente en el reci-
piente 11, la puesta en marcha del motor 18 rrovoca la caida,
en el recipients 11, de una cantidad de polvo nutritivo que
depende del ajuste de la leva 31h, ¥y la puesta en marcha del

motor 13 determina la agitacidn de 1a mezola. - = — — — — -

La mezela liquida as{ formada se distribuye por el gi-
£on 22 cada Vez que el volumends 1iquido del recipiente 11

alcanza el nivel superior del sifén 22. = = = — — — — — — _

Los calibres 24 y 25 situados en las canglizaciones 26
¥ 27 de los abrevaderos determinan lag fracciones de cada pro
ceso de alimentucidn dirigidas hacia cada abrevadero. Deg~
pues de acabado un ciclo del combinador 31, empieza un nuevo
ciclo y asi sucesivamente mientras el contacto 29e esta ce-

Y006 = = = o, m m - . e e e e o - e o s e e -

Por lo demis se sobreentiende que el modo de realiza~
cidn de la invencidn que se ha descrito anteriormente, con re

ferenciu al plano anexo, se ha dado a t{tulo puramente indi-
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cativo y en forma alguna limitativo ¥ que pueden introducir-
88 numerosas modificaciones sin salirse por ello del mareo

de la presente invencidn., = = = = = = o= — = - _

N O T 4

Se declaran de novedad y propiedad para Jspafla, sus te-

rritorios y plazas de soberania, las siguientes: - - « - — o

REIVINDICACIONSZS

Te= Aparato distribuidor de alimentos artificiales pa-
ra animales, del tipo que comprends un recipiente de mezcla
en el que se introducen cantidades predeterminadas de asua
caliente y de polvornutritivo que proceden, respectivamente,
de un depdsito de ague caliente y de una tolva de almacens-—
Je del polvo, caracterizado porque la salida (23) del reci~
piente de mezcla (11) estd conectada en peralelo a abrevade-
ros distintos (28, 208z) donde pueden alimeniarse animales re-
partidos en grupos que exigen alimentaciones diferentes, y
porque en cada unz de lus canalizaciones de alimentucidn (26,
27) que conectan la salida (23) del recipiente de mezels &
un abrevadero hay conectzde un dispositivo (24, 25) de sec-
cion calibradu que manda el caudul del alimento 1iquido en

Gicha canalizacidfe = — = = = = = = - - em m ew o m m e e e

2.~ Aparato segin la reivindiczeidn 1, caruacterizado
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porque en el fondo del recipiente de mezela hay conectudo un
sifén (22) conectado, por ol exterior, a una canalizacidn
(23), con varias derivaciones (26, 27) en las que estdn consg
tados los dispositivos de seccidn calibrada (24, 25) conecta-

dos a las canalizaciones de alimentacidn. = = = = % o o — o _

3.- aparato sesun lu reivindicucidn 1, caracterizado
porque la tolva (15) de almacenaje del polvo nutritivo (16)
en cuys parfe inferior hay dispuesto un tornillo de Arquime-
des dosificador (17) movido en rotacidn por un motor eldctri-
co (18), presenta, encima de este tornillo de Arquimedes, un
drgano oscilante (19) cuyo movimiento de oscilacidn estd man—

dado por la rotacidn del tornillo de Arquimedes. - - — — - -

4e= aparato segun lu reivindicacidn 3, caracterizado
porque el Orguno oscilante (19) estd constitufdo por una pie-
za de plancha doblada en forma de diedro cuya arista estd

vueltya huciuz la purbe superior de la t0lva. = = = = = = — —

5.= aparato segun la reivindicacidn 3, caracterizado
porque el Orguno oscilante estd anclado, por un extremo, en
la tolva (15) y, por su otro extremo, & un vdstago vertical

deslizante (21) provisto de un movimiento alternativo, = - =

6.~ iparato segun la reivindicacidn 5, caracterizado
porque el vistago vertical deslizante (21) se apoya, por su
. . ’ .

extremo inferior, sobre una parte plana prevista en la wlti-

ma espira del tornillo dosificador (17)e = = = = = = = — — -

7.~ sparato segun la reivindicacidn 1, caracterizado
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porgue presenta, corriente abajo del recipiente de mezela
(11), varias electrovilvulas mundadas por un programador y
que controlan ei caudal del wlimento 1{quido en las cunaliza;
ciones de alimentacion conect=das a 1os abrevaderos, asi como

ung bomba conectada entre el recipiente y estas vélvulas. = =

8e= Aparato segun la reivindicaeidn 7, caracterizado
porque el dispositivo eléctrico de mando presgenta un reloj
electrico (30) y dos combinadores (29 y 31) gue comprenden
cada uno un motor eléctrico gque mueve on rotacidn varias le-
vas unz de lus cuzles es de autoalimentacidn del motor, mun-
dando el reloj, a intervalos de tiempo predeterminados, la
puesta en marcha de un primer combinador que presenta una
primera leva de perfil variable que actia sobre un contucto
conectado al motor del segundo combinador, para provocar la
alimentucion eléetrica de sste Ultimo durante un primer'pe-
riodo de tlempo predeterminudo, ajustable por medio de la pri
mera leva de perfil variable, bvresentando el sezundo combina=
dor dog levas de perfil constunte, que actlan sobre contactos
que mandan respectivamente lu excitucidn de uma elsctrovilvu-
le de szua culiente y do un motor que detsrmina la agitacién
de la mezcla, ¥y actuando uni sezunda leva e perfil variuble
sobre un contacto que munda la alimsntacidn eléctrica del mo-
tor que mueve el tornillo dosificsdor, durante un sesundo pe-
riodo de tiempo predeterminzdo y ajustable durante cuda ciclo

de funcionamicntos = = = = = = = = - - - - — e - - -

Qo= MAPARATO DISYRIEUIDOR DE ALIMENDOS ARTIFICIALES Pa
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Rh ANIMALES": = = = = = = = = = = = = -, m - -

Todo ello counforme se describe y reivindica en la pre-
sente memoria que consta de trece hojas, foliadas y mecano-
grufiudas por una sola de sus caras, y de una lémina de dibu-

5 jos que la ilusitra. N

BARCELONA, 93 FEB. 1969
Fo A M. curelt suRol

mts.
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