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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a unos perfeccionamien 
tos introducidos en los aparatos distribuidores de un alimen­
to artificial para animales jóvenes. -----------------------

Se conocen ya aparatos de este tipo que presentan esen­
cialmente un depósito de agua caliente, una tolva de almacena­
je de un polvo nutritivo (por ejemplo polvo de lache) y un re­
cipiente de mezcla en el cual se introducen cantidades prede­
terminadas de agua caliente y de polvo nutritivo para ser mez­
cladas en el mismo y formar un alimento líquido que se distri 
buye a continuación a los animales. -------------------------

La presente.invención se refiere más particularmente a 
unos perfeccionamientos introducidos en un aparato de este ti 
po con objeto de permitir alimentar racionalmente, a partir 
de un mismo aparato, grupos de animales distintos cuyo número 
y edad son diferentes. -------------------------------------

Rara ello, este aparato distribuidor de un alimento ar­
tificial para animales jovenes comprende un recipiente de mez 
cía en el que se introducen cantidades predeterminadas de a- 
gua caliente y de polvo nutritivo que proceden, respectivamen 
te, de un deposito de agua caliente y de una tolva de almace­
naje del polvo, y se caracteriza porque la salida del reci-



píente de mezcla esta conectada en paralelo a abrevaderos 
distintos donde pueden alimentarse animales repartidos en 
grupos que exigen alimentaciones diferentes, y porque en ca­
da una de las canalizaciones de alimentación que conectan la 
salida del recipiente de mezcla a un abrevadero hay conecta­
do un dispositivo de sección calibrada que manda el caudal 
del alimento líquido en dicha canalización. - - - - - - - -

l*liaisndo de forma adecuada las secciones calibradas 
de los diversos dispositivos que mandan los caudales en las 
canalizaciones de alimentación, es posible así repartir ra­
cionalmente, entre los diversos abrevaderos, el volumen to­
tal del alimento líquido formado en el recipiente de mezcla. 
Un solo aparato distribuidor puede utilizarse así para ali­
mentar racionalmente diferentes grupos de animales. - - - -

Según otro perfeccionamiento de la presente invención, 
la tolva de almacenaje del polvo nutritivo, en cuya parte in­
ferior hay dispuesto un tornillo de Arquímedes dosificador 
movido en rotación por un motor eléctrico, presenta, encima 
de este tornillo de Arquímedes, un órgano oscilante cuyo mo­
vimiento de oscilación está mandado por la rotación del tor­
nillo de Arquímedes. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El movimiento del órgano oscilante situado en la tolva 
de almacenaje impide la formación de una bóveda en la masa 
de polvo a almacenar y permite una perfecta alimentación del 
tornillo dosificador. - - - - - - - - -  --  - - - - - - - -

Se describirá a continuación, a título de ejemplo no
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limitativo, una forma de ejecución Je la invención con refe­
rencia a los planos anexos en los cuales:

La figura 1 es una vista esquemática de un aparato dis­
tribuidor de un alimentado artificial para animales jóvenes.

La figura 2 es un esquema de la instalación eléctrica 
de m a n d o . -------------------------

El aparato según la invención presenta un calentador 1 
de agua, de nivel constante, provisto de un grifo.2 conectado 
a una canalización 3 de alimentación de agua y mandado por 
un flotador 4. .81 calentador de agua presenta igualmente una 
resistencia sumergida 5 y un termostato 6. Está provisto i- 
gualmente de un rebosadero 7. En el calentador 1 de agua hay 
conectada una canalización de salida de agua caliente 3 en la 

que hay conectada una electroválvula 9. La canalización 8 de 
alimentación de agua caliente desemboca encima de un recipien 
te de mezcla 11 en cuyo fondo se sumerge un agitador 12 soli­
dario del árbol de un motor eléctrico 1 3 .__

Encima del recipiente de mezcla 11 se halla igualmente 
el orificio de un conducto de salida 14 de una tolva 15 que 
contiene el polvo 16 que constituye el alimento artificial 
de base del alimento que debe distribuirse (por ejemplo polvo 
de leche).-------------------------------

El polvo nutritivo 16 es distribuido en el recipiente 
de mezcla 11 por medio de un tornillo de Arquímedes 17 dis­
puesto en el fondo de la tolva 15 y cuyo extremo está sitúa-



do en el conducto de salida 14. Este tornillo de Arquímedes 
17 es movido en rotación por un motorreductor 18. - —  --

En la tolva 15 hay alojado un dispositivo que impide 
que el polvo nutritivo forme una bóveda en la tolva y que per 
mito una perfecta alimentación del tornillo dosificador 17. 
Este dispositivo presenta un órgano oscilante 19 constituido 
por una pieza de plancha que tiene la forma de un diedro cuya 
arista está vuelta hacia arriba. Esta pieza 19 está anclada 
en la tolva 15, por uno de sus extremos, y, por su otro ex­

tremo, es solidaria de un vástago vertical 21 montado desli­
zante a lo largo de la pared de la tolva 15. Este vástago 21 
descansa, por su extremo inferior, sobre una zona plana prac­
ticada en la última espira del tornillo de Arquímedes 17 de 
modo que el vástago 21 está sometido a un movimiento alterna­
tivo vertical que se traduce en un movimiento de oscilación 
de la pieza 19* Se evita así toda formación de una bóveda en 
la masa de polvo 16. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El agua caliente y el polvo nutritivo se introducen 
pues en el recipiente de mezcla 11 donde son agitados por el 
agitador 12 movido en rotación por el motor 13. El recipien­
te 11 presenta un sifón 22 que está prolongado por un tubo 23 

en forma de T sobre cuyas dos ramas hay enroscados dos dispo­
sitivos 24 y 25 de sección calibrada (por ejemplo dos mangui­

tos calibrados interiormente). Estos calibres están conecta­
dos, por canalizaciones 26 y 27, a por lo menos dos abrevade­
ros 28 y 28a y tienen por función distribuir en estos abreva-



deros volúmenes diferentes de leche reconstituida, teniendo 
en cuenta el número y la edad de los animales que deben ser 
alimentados por cada abrevadero.--------------------------

Es igualmente posible prever un sistema con varias ra­
mas (cuatro o seis por ejemplo) provistas cada una de un ca­
libre intercambiable y modificable en función de la edad y 

del número de los animales alimentados (por ejemplo según el 
numero de las crías de lechonas). La condición del buen fun­
cionamiento de este dispositivo simple es que el caudal del 
sifón 22 sea siempre por lo menos igual a la suma de los cau­

dales de los calibres de repartición tales como los calibres 
24 y 25. ---------------------------------------------------

En una variante de ejecución del aparato según la in­
vención, este último presenta, corriente abajo del recipien­
te de mezcla 11 (de dimensiones mayores), un conjunto de vál­
vulas mandadas por un programador a fin de distribuir el ali­
mento de cebado a los cerdos de toda una piara. Es suficien­
te añadir a este dispositivo una bomba situada entre el reci­

piente de mezcla 11 y el conjunto de las electroválvulas de 

distribución. La presión proporcionada por la bomba permite 
entonces eliminar todo cuidado de distribución por gravedad 
y facilita un barrido enérgico de la tubería. -------------

Se describirá ahora el dispositivo eléctrico de mando 
del aparato según la invención con referencia a la figura 2.

Este dispositivo presenta esencialmente un reloj eléctrico



30 y dos combinadores 29 y 31.

El reloj eléctrico 30 presenta un índice que se pone 
en posición en función de las necesidades de alimentación
de los animales, a fin de determinar la frecuencia de alimen 
tación, es decir de los funcionamientos del aparato. _______

El combinador 29 determina el número de ciclos de re­
constitución de la leche o del alimento líquido. Este combi­
nador presenta un motor eléctrico 29a que está conectado a 
un contacto 30a normalmente abierto del reloj eléctrico 30. 
Este contacto 30a es cerrado a intervalos de tiempo que de­
penden del ajuste del índice del reloj 30, por ejemplo cada 

dos horas. A cada cierre del contacto 30a, el motor 29a del 
combinador 29 se pone en marcha y permanece alimentado duran­

te un tiempo predeterminado que puede ser por ejemplo de 10 

minutos, por medio de una leva de autoalimentación 29b que 

actúa sobre un contacto de mantenimiento 29_c. El combinador 

29 presenta una segunda leva variable 29_d que actúa sobre un 
contacto 29e. - ------------------ - ________________________

El contacto 29e manda la alimentación del motor 31a del 
segundo combinador 31. La leva variable 29d permite cerrar el 
contacto 29e durante un período de tiempo ajustable entre 0 

y 5 minutos, es decir la mitad del período de revolución del 
combinador 29 puesto que la leva 29,d variable trabaja como 
máximo en 180S. -- ----------------------------------------

El ajuste de la leva variable 29d puede efectuarse por
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medio de un volante del exterior del aparato. Sobre este vo­
lante hay marcados un cierto número de trazos de referencia, 
a intervalos iguales, correspondiendo estos intervalos, cada 
uno, por ejemplo, a una duración de 10 segundos o a un ciclo 
completo del otro combinador 31. Si se dispone, por ejemplo, 
la aguja solidaria del volante exterior de la leva en posi­
ción sobre el trazo de referencia "4" el aparato funciona en­
tonces durante cuatro ciclos del combinador 31. El máximo po­
sible de ciclos, por período de funcionamiento, es pues igual 
a 30 en este ejemplo particular. - -  _____________________

El combinador 31, cuyo período de rotación es igual, 
por ejemplo, a 10 segundos, presenta un motor 31a que mueve 
en rotación tres levas de perfil constante 31b, 3ld, 3lf y
una leva variable 31h que actúan respectivamente sobre con­
tactos 31c,31e, 31g y 31i. ---------------------------------

La leva 31b es una leva de autoalimentación que deter­
mina el cierre del contacto 31c durante una vuelta completa
del motor 31a correspondiente a una duración del ciclo de 10 
segundos. _ - -________________________ _____

Los contactos 31e, 31g y 31i están conectados respecti­
vamente a la electroválvula 9, al motor 13 del agitador 12 y 
al motor 18 del tornillo de Arquímedes 17. El cierre del con­
tacto 31e supone la apertura de la electroválvula 9 durante 
un periodo de tiempo fijo, el del contacto 31g supone la pues­
ta en marcha del motor 13, igualmente durante un período de 
tiempo fijo, mientras que el cierre de contacto 31i supone la



28

puesta en marcha del motor 18 durante un período*de tiempo 
mas o menos largo, según el ajuste de la leva 31h, lo que 
supone así una modificación de la concentración de materia 
seca de la mezcla formada en el recipiente 11, según la vo- 
Imitad del ganadera. Para ello, la lava 31h es solidaria de 
un boton de ajuste accesible al usuario.__ _ _ _ _ _ _ _ _

Asi, cuando el combinador 31 se pone en marcha, en el 
momento del cierre del contacto 29e, la apertura de la elec- 
trovúlvula 9 determina el flujo de agua caliente en el reci­
piente 11, la puesta en marcha del motor 18 provoca la caída, 
en el recipiente 11, de una cantidad de polvo nutritivo que 
depende del ajuste de la leva 31h, y la puesta en marcha del 
motor 13 determina la agitación de la mezcla. _____________

La mezcla liquida así formada se distribuye por el si- 
fon 22 cada vez que el volumende líquido del recipiente 11 
alcanza el nivel superior del sifón 22. - _________________

Los calibres 24 y 25 situados en las canalizaciones 26 
y 27 de los abrevaderos determinan las fracciones de cada pro 
ceso de alimentación dirigidas hacia cada abrevadero. Des­
pués de acabado un ciclo del combinador 31, empieza un nuevo 
ciclo y así sucesivamente mientras el contacto 29e está ce­
rrado. __ ________________________________

Por lo demas se sobreentiende que el modo de realiza­

ción de la invención que se ha descrito anteriormente, con re 

ferencia al plano anexo, se ha dado a título puramente indi-
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cativo y en forma alguna limitativo y que pueden introducir­
se numerosas modificaciones sin salirse por ello del marco 
de la presente invención. - -------------------

N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para 3spaHa, sus te­
rritorios y plazas de soberanía, las siguientes: — — — — — —

R__2! I V I N D I 0 A C I 0 N 3 S

1.- Aparato distribuidor de alimentos artificiales pa­
ra animales, del tipo que comprende un recipiente de mezcla 
en el que se introducen cantidades predeterminadas de agua 
caliente y de polvo nutritivo que proceden, respectivamente, 
de un deposito de agua caliente y de una tolva de almacena­

je del polvo, caracterizado porque la salida (23) del reci­

piente de mezcla (11) está conectada en paralelo a abrevade­
ros distintos (28, 28a) donde pueden alimentarse animales re­

partidos en grupos que exigen alimentaciones diferentes, y 

porque en cada una de las canalizaciones de alimentación (26, 
27) que conectan la salida (23) del recipiente de mezcla a 
un abrevadero hay conectado un dispositivo (24, 25) de sec­

ción calibrada que manda el caudal del alimento líquido en 
dicha canalización. - - -  --

2.— aparato según la reivindicación 1, caracterizado



porque en el fondo del recipiente de mezcla hay conectado un 
sifón (22) conectado, por el exterior, a una canalización 
(23), con varias derivaciones (26, 27) en las que están conec 
tados los dispositivos de sección calibrada (24, 25) conecta­
dos a las canalizaciones de alimentación. - - - - L - . - - . . . .

3*— .apara&o según lo. reivindicación 1, caracterizado 
porque la kolva (15) de almacenaje del polvo nutritivo (16) 
en cuya parte inferior hay dispuesto un tornillo de Arquíme- 
des dosificador (17) movido en rotación por un motor eléctri­
co (16), presenta, encima de este tornillo de Arquímedes, un 
órgano oscilante (19) cuyo movimiento de oscilación está man­
dado por la rotación del tornillo de Arquímedes. - - - - - -

4*- aparato según la reivindicación 3, caracterizado 
porque el órgano oscilante (19) está constituido por una pie­
za de plancha doblada en forma de diedro cuya arista está 
vuelta hacia la parte superior de la tolva. --  -----------

5. - Aparato según la reivindicación 3, caracterizado 
porque el órgano oscilante está anclado, por un extremo, en 
la tolva (15) y, por su otro extremo, a un vastago vertical 
deslizante (21) provisto de un movimiento alternativo. - - -

6. — Aparato según la reivindicación 5, caracterizado
porque el vastago vertical deslizante (21) se apoya, por su 
extremo inferior, sobre una parte plana prevista en la últi­
ma espira del tornillo dosificador (17). ----------------- -

7<- Aparato según la reivindicación 1, caracterizado



porque presenta, corriente abajo del recipiente de mezcla 
(11), varias electroválvulas mandadas por un programador y 
que controlan el caudal del alimento líquido en las canaliza­
ciones de alimentación conectadas a los abrevaderos, así como 
una bomba conectada entre el recipiente y estas válvulas. ---

8.- Aparato según la reivindicación 7, caracterizado 
porque el dispositivo eléctrico de mando presenta un reloj 
eléctrico (30) y dos combinadores (29 y 31) que comprenden 
cada uno un motor eléctrico que mueve en rotación varias le­
vas una de las cuales es de autoalimentación del motor, man­
dando el reloj, a intervalos de tiempo predeterminados, la 
puesta en marcha de un primer combinador que presenta una 

primera leva de perfil variable que actúa sobre un contacto 
conectado al motor del segundo combinador, para provocar la 
alimentación eléctrica de este último durante un primer pe­
ríodo de tiempo predeterminado, ajustable por medio de la pri 
mera leva de perfil variable, presentando el segundo combina­

dor dos levas de perfil constante, que actúan sobre contactos 
que mandan respectivamente la excitación de una electroválvu- 
la de agua caliente y de un motor que determina la agitación 
de la mezcla, y actuando una segunda leva ae perfil variable 
sobre un contacto que manda la alimentación eléctrica del mo­
tor que mueve el tornillo dosificador, durante un segundo pe­

ríodo de tiempo predeterminado y ajustable durante cada ciclo 
de funcionamiento.-------- --------------------------------

9.- "ABARATO DISTRIBUIDOR DE ALH'SNTOS ARTIFICIALES P*



RA ANIMALES".------------------------------------- -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre­
sente memoria que consta de trece hojas, foliadas y mecano­
grafiadas por una sola de sus caras, y de una lámina de dibu­
jos que la ilustra. — . .......

BARCELONA, 28 FE8= ¡969
A Ai. CUMK SUÑOÍ
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