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Bete invento se refiere a accionadores
electromecénicos seicchivemente opersbles y, con mis -
particnlaridad, o aparatos de esta clase para mover se-— |'
lectivamente un rodillo de presidén desde una posicidn
neutra a relacidn de alimentacidén cooperante con una
rueda de alimentacidn y transferir wna fuerza de carga - |
previa al rodillo de presidn cucndo ha sgido movido & po=
sicién de alimentaciln con relacidn a la rueda de alimen
tacidn.

Bl invento encuentbra pariticular wbtilidad
en las ndquinas gue manipulan documentos o fichas de re-
cistros. Bn estas méquinas, es necesario a veces sujetar
una ficha o un cocumento en un puesto "de espera® antes
de su avance & travds de wn puesto de trabajo. Ademds,
en algunas miquinas, las fichas o docuuentos se selec—
cionan en caminos primarios y sscundarlos para gue Sean
retenidas en puestos de espera superiores e inferiores.
Para este tipvo de méauinas, es esencial que el rodillo
de presildn sea mantenido en wma posicidn neutra hasta
que se desee el avance, Bs también esencial que el ro-
Gillo de presidn sea devuelto a la posicidn necutra sin
perturbar la ficha o documento gue se halla en la otra
estacidn de espera.

En el pasado, la prdctica ha consistido en
&plicar presidn al rodillo de presién de una nanera que
no era adecuada parc ajuste o que no permitia que el ro~
dillo Ge presidén fuera mantenido en uwna posicibén neutra
y movido desde csa posicibn & relacidn de alinentacidn
cooperante con una rveda de alimentacidn superior o in-

ferior. un este invento, pueden hacerse ajustes con ine
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dependenciz del "facto" de la persocna que realice el a-
juste. También, en este invento, los muelles previamen-
te cargados estin libres en un exfremo, v asi, el movi~l
niento del rodillo de presidn en dos direcciones no que-
da restrinzido. Los nuelles previamente cargados estdn
digeflados para cue tengan una baja pobencia eldstica I
por tanto, lae variaciones de desplazamiento son menos
eriticas. Diste invento es ‘de construceidn sencilla y,
por consiguiente, de Tabricacién fécil vy econdmica.

E1 objeto principal del invento es el dz
crear un accionador electromecdnico selectivamente ope-
rable, perfeccionado, para mover un rodillo Ge presién
desde una posicidn neubra a relucidn de alimentacién
cooperante con una rueda de alimentacidén y para trans-
ferir una fuerze de carga previa al rodillo de presidn
que: a) es fécil de ajustar, b) es relativamente simple
y barato, c¢) puede mover el rodillo de presidn a rela-
cibén de alimentacidn cooperante con wa rueda de slimen-—
tacidn superior o inferior y d) permite el uso de mue—
lles que tienen une potencia eléstica baja.

La fizura 1 es una vista en persyectiva
que muestra el aparato acclonador, el rodillo de presidn
v las rucdas de alimentacién.

La figurs 2 es wa viste en alzado frontal
del aparato accionador el rodillo de presidén y las rue-
das de alimentacidn cuando el rodillo de presibn estd
en posicidén neutra.

La fisura 3 es una vista en alzado frontal
del aparato accionador el rodillo de presidn y ruecdas

de alimentacidén, con el rodillo de presién en relacidn

22.3.69 -3 -




10

20

N2V

iy, 2
trllllllllun,,.

de alimentacidén cooperante con la rueda de alimentacidn
inferior; ¥

Lz figura 4 es wma vista en alzado frontaH
del aparato accionador, rodillo de presidn y ruedas de
alimentacién con el rodillo de presidén en relucidn de
alimentacidn cooverante con el rodillo de alimentacida
superior.,

Con referenciza e los dibujos y, nparticu—~

larmente, con respecto a le fizuwra 1, el invento se ilus

tra a modo de ejemplo incorporado a una méouwina gue tiej
ne trayvectorias inforior y superior para las fichas, :
Con fines de claridad, los sovortes o bancadas para ]asi
fichas, 10 y 11 no se muestran., Se reconoceri que las
fichas deben ger souportadas, vero tales soportes no son
esenciales para el invento, Ademds los términos superior
¢ iugerior son relativos ¥y no son inporiantes para el
invento. Las ruedas de alimentacidn 12 y 13 son movidas
continuzmenie por una fuente de accionamiento adecueda
no mostrada. Aungue las ruedas de alimentacidn 12 y 13
estén ;dirando continuemente, las iichas 10 y 11 no serdn
hechas avanzar en tanto el rodillo de presidn 15 esté

en la posicidn neuwbra, como se vé mejor en la visura 2.
De hecho, cusndo el roaillo de presidn 15 estd en la po-
sicidn reutra, las ficnas 10 y 11 son mamtenides contra
moviniento por relenedores de fiches selectivamente uvpe-
rables, no mostrados, pero nostrados y descritos en el
IGLi THECINICAT DISCLOSU.RE BULLETILN, volumen 9, He 11 de
abril de 1967, ndoina 1615, que estd disponible en la
United Siates Library of Congress,

tefiriéndonos de nuevo 2 la ficura 1, las
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rucdas de elimentacidén 12 y 13 estdn fijadas a los extre
mos de drboles 16 y 17, resvectivamente, y el rodillo de
presidn 15 esté soportado a rotacidn en un husillo 18
roscado al brezo 1% cue estd fijo al drbol 20, 31 husi-
1lo 18 funciona asi para soportar rotativamente el 1odi-
1lo de presidn 15 y restringe tambidn al rodillo de pre-
sidén 15 contra movimiento luteral. Bl 4rbol 20 estd so-
vortado a rotacidn en un soporte no mostrado, para per4
ritir el movimiento rotativo del mismo,

W1l movimiento de rotacidn del &rbol 20 es-
4 controlado por un sisbema electrome-ndtico que inelu-
ve los imanes 24 y 25 v la eruadura 26. La armadura 26
es corm a los imancs 24 ¥ 25 7 estd sowortada a rota-
c¢ibn sobre el fSrbol 20. Una esniza 30 estd fijada a la
ermacura 26 y sovresale lubteralrente desde el lado de
la nisma para entrar entre un par de muelles planos 32
v 33 que  cstdn unidoz al brazo 34, Bl brazo 34 eztd
wrovisto de suveriicies inclinadas 36 y 37 cue terminan
en superficies horizoniales 38 y 39. Los muelles 32 y
33 estdn colocados gobre el brazco 34 de modo que sus ex-
tremos se apoyan contra resalios 40 y 41, respectivamen-
te. Los muelles 32 y 33 son mentenidos en su lusar por
cuilas 44 y 45 y tornillos 46 ¥y 47 que atraviesan las cu-
fas 44 y 45 y se roscan en el brazo 34. Mediante esta
disposicidn, se aplica una fuerza de corga vrevia sobre
los muelles de bajo poteuncia eldstica 32 v 33, y los nue
lles 32 y 33 estén inactivos cucndo se aplica un 1OVie
miento al brazo 34 en tanto gue ¢l brazo 34 pueda pivo-
tar.

Lsi, cuando estd cxzeltado el imdn 24 o el
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25, el &rbol 20 es hecho girar por medio de la crmadura
26, la espiza 30, el nuelle 32 o el 33 y el brazo 34,

11 &rbol 20 pusde ser hecho sirsr hasta que le rucda dél
presidén 15 llesa contra la ficha 10 u 11 y a rolacidn |
de alimentacidn cooperante con la rucda de alimentacidn |
12 o con la 13, Cuendo ocurre esto, el brazo 34 no puede|
noverse m4s; sin ewbargo, la arsadura 26 conbtinua moviég
dose hesta gue una prolongacidn 27 ge avlies contra el

tope fije 50 ¢ 51 dependiendo de cual de los irmes ha

slGo exeitado, Cuendo la apmséura 26 continua novidnéose

la espizc 30 eleverd ol muelle 32 o el 33 separdndolo

o

del brazo 34 para aplicar la fuerzs de carza previa al }
rodillo de nresidn 15, Debe observsrse gue los topes 50
¥ 51l y los imames 24 y 25 egtdn dispuestos de modo gue
los muelles 32 y 33 serdn e¢levados del brazo 34 antes
d

e que la zvmadurs 26 togue log topes 50 y 51, pero sin

gue la armadura 26 ajuste conira las piczas polires de

sicidn, Llos muelles 32 y 33 son capaces de mover ri.ida-
wente la trmzdura 26 separdndola de log imanes 2d y 25
cusndo esvos son desexcitados,

Ia armadura 26 estd provista de wiz ranu-
ra en V 55 en uno de sus extrenos pura recibir el rodi-
1lilo fiator 56 llevado en un extremo del muclle de lémi-
na 57, cue estd unido en su otro exbtremo =1 blogus f£ijo
50. Bl 10Gillo fisdor 56 ruaciona para retoner la arma~
dura 26 en wna posicidn neutra cuando ningino de log
inenes 24 6 25 es excitado ¥, para llevar la armadura

24 a la posicidn necutra después de que umo de los ima-
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nes 24 6 25 ha sido desexcitado. Cuando la armsdura 26
estd en la posicidn neutra, el rodillo de presién 15 no
estd en relacidn de alimentacidn cooperante con los roéﬁil
dillos de alimentacidn 12 y 13. Es nuy importante gue -
cuando el rodillo fiador 56 devuelve la armadura 26 a B
la posicidn neutra, es decir, desde 1la posicidn mostra= |
da en la Tizura 3 o en la figzura 4 a la posicidn mostra-|.
da en la ficura 2, cue la armadura 26 no la sobrepase,
ya que de ocurrir esto, el rodillo de presidn 15 podris
verturbar la ficha del oiro puesto, es dscir, causar la
alimentacidén no intencionada de la ILicha,
En la {isira 3, el imdn 24 estd excitado

y la armadura 25 ha sido hecha girar en sentido levogi--
ro, por 1lo que el rodillo de presidén 15 se mucve desde
la posicidn mostrada en la fizwra 2 hegta que toca la
ficha 11 como se muestra en la figura 3. Después, la ar-
madura 26 continua girando en sentido levéd iro y hace
que le espiga 30 levante el muelle 32 separdndolo del
brazo 34. La armadura 26 toca finalmente el tope 50 y
es mantenida contra él por la fuerza atractiva del imdn
24, Bl rodillo fiador 56 sifue la ranura en V 55 y el

muelle 57 es desviado cuando la armadura 26 gira en
santido levdeiro. Cuando el imdn 24 es desexcitado, el
muelle 32 proporcionerd wna fuerza de liberacidn rdoida
para hacer pivotar la armacura 26 por redio de la espi-
ga 30 en sentido dextrd:iro, separdndola de la pioza po-
lar del imén 24. Bl muelle 57 proporciona tambidn una
fuerza a través dol rodillo 56 para devolver la armadu-
ra 26 a la posicibn neubtra mostrada en la firura 2. En

la figura 4, el indn 25 ha sido excitado para hacer pi-
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votar la armadura 26 en sentido dextrdgiro hesta que to-
que al tope 51. Bl rodillo de presidm 15 ha sido lleva-
do & contacto con le fiche 10 y la fuerza de cavga pre~
via ha sido transferida al rodillo de presién 15 cuando |
la espiga 30 ha movido al muelle 33 separdndolo del bra~
20 34, Le cceidn del rodGillo fisdor 56 es similar a la
deserita pera la fijura 3.

De lo aunterior, se Gesnrende que ¢l amplid
vrincipio del invenvo es teusr un muelle de boju poten—r
eis eldstics hajo wma carsa previa, estendo incclivo la

fuerse Gel muslle kuste ¢ue el rodillo de procidi s res

$3

Srin_ido contre movimicnto ulterior, La Giepocicidn do
ruelle plono eg wuy deogeeble a cauca do suw sirlicldad.
Debe rceeonocerse cus son tambidn posivies otrac dlsposi-
clones que ineorporen loz iwinelniog Gel invento, Por

— ’ - -
R _— [ g T - o o~ Ay Ja ] o s e
ejemplo, wodrizn usarge Gog armeluras, sebendo cshas

?
sortadas & rotmeidn en wi eje tal como el dvhol 20 ¥y
las eenises que cobresalen de las sruaduras csiorfan en
contacto con ludos opuesios de vu brazo similar gl bra-
5o 34. Loag espious octorisn manbonides contrs ¢l brazo
=or un ruelle Ge carxge previa conectado a lag dos esni-
cag, Cuando se osueitese wn imdn, la armedura csociada
sivotardis y harda pivotor dwmbidn al brazo 7 la otra ar-
nedura wor redio de las espligas y del ruelle con carg
previa., Cuendo el rodillo de presidn se anlica a lo Li-
chn, ¢Olo la ermedurs agoelads conblnua novidndose ¥ la
Tuorsa de cires nrevia del ruelle es transioviia al ro-
dillo de présidn,

kuongue el inverto se ha mostrado y descri-

to partlcularwente con refercncia a re&élizacioucs jrefe-
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gue pueden hacerse los camblos antes menclonzdos y otros

en la forma y detalles, ein apartarse del espiritu y al-
cance del invento.

Beta solicitud que corresponde a la pre-
sentada en los Betodos Unidos de Amdrica el 28 de Marzo
de 1.968, bajo el nimero 716,818, se acoge a los benefi-|
cios del articulo 51 del vigente Bstatubto sobre Propie~

dad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidn en Bepaiia, por VEINTE afios, son los
siguientes:

1.~ Un aparato accionador para mover se-
lectivamente un rodillo de presidén a relacidn de alimen-
tacidén cooperante con un rodillo de alimentacidn, en el
cual dicho rodillo de presidn se apoya comtra un arbicu-
lo a avanzar, comprendiendo la mejora: wn miembro monta-
do a pivotamiento gue incluye medios para soportar dicho
rodillo de presidn, un brazo fijado a dicho miembro; un

muelle cargado previamente, montado en dicho brazo para

22.3069 - 9 -
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ger mentenido inactivo por é1; medios electromagnéticos
gue incluyen una armadura nontada a pivotamiento en con=-
tacto con dlcho muelle cargado previamente nor lo que,
cuando dichos medios electromagnéticos son excitados di—}f
cha armedura actla sobre dicho muelle para hacer pivo-
tar dicho miembro a travéds de dicho brazo hasta que di-
cho rodillo de presidén se apoya contra dicho articulo
vy, después de ello, desplaza dicho muelle pora superar
la fuerza de carga previa y btrensferirla a dicho rodillﬂ
de presidn a travéds de dicho brazo y dicho miembro, i
2.= Bl sparato acclionador de la reivindi-
cacidn 1, en el cual dicho muelle carsado previamente es!

1

wn nuells plano,

3.~ Bl aparato accionzdor de la reivindi-—
cacién 1, que comprende ademds,un tope situado para aplir
carse & dicha armedura antes de que la misma haga contagc
t0 con Gichos medios electromagnéticos y despuds de que
Gicha armadura ha sctuado sobre dicho nuclle para des-
plazarlo y superar la fuerza de carga previa,

4.~ Un aparato acclonzdor para mover seleg
tivamcnte un ré&illo de presidén desde wna posicidén neu-
tra a wna posicidn activa en relacidn de alimentacibn
coopersnte con wma rueds de alimentacidn continuamente
rotativa, a fin de alimentar un articulo entre diciio ro-
dillo de presidi y dicha rueda de alimentacibu, la mejjo-
rs gque comprende: un miembro montado a pivotamicnto que
incluye mwedios para soporiar éicho rodillo de presidng
wm muelle plano cargado previamente, dispucsto sobre di-
cho miewbro montado a pivotamiento, estando al menos unal

parte de dicho muelle libre de éiclio rmiembro nontado a
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pivotamiento; medios de accionanmiento montados a pivo-
taniento, operables selectivamente, gue incluyen medios
para aplicarse a la parte libre de dicho muelle para hé;
cer pivotar dicho miembro montado & pivotamiento median—
te dicho muelle cuando dichos medios de accionamiento
son hechos funcionar y desplager dicho muelle para apli-
car dicha fuerza de carga previa a dicho rodillo de pre-

sibén; y medios de detencidén situados para mentener dicho

10

30

rodillo de presién en dicha posicidn neutra cuando di~
chos medios de accionamicnto estdn en la condicidn de
no operados y devolver dicho rodillo de presién a diche
nosicién neutra despuds de que dichos medios de acciona-
miento se han hecho no operables.

5.~ Bl aparato accionador de la reivindi-
cacién 4, que comprende ademds: un tope para limitar el
movimiento de dichos medios de accionamiento despuds de
que los mismos hen desplazado dicho muelle para aplicar
una fuerza de cersa previa a dicho rodillo de presidn,

6.~ Un aparato accionador para mover seled)
tivamente un rodillo de presiln desde una »osicién neu-
tra 2 wa posicidn activa en relacidn de alimentacidn
cooperante con wa de wn par de rucdas de alimentacidn
continuamente rotativas la mejora que comprende: un &r-
bol montado a nivolamiento gue incluye mcdios para so-
portar dicno rodilio de presidn; wnm brazo {ijado a di-
cho érbol; un per de muellies planoz montados a lados
onuestos de dicho brazo en una condicidn de carga nre-
via y que tienen una parie que ge extiende mds alld de
dicho brazo; medlos electromazndiicos que incluyen una

armecura mnontada & nivotamiento intervucsta cutre prime-—
I ¥ I
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situados en contacho con {ichiz armadura para wentencrle
en una nos ieidn neubtra cusndo dichos electroirtnes celiml

desexcitados y devolver Cicha avmedurs a dicha nosleidn,

a2 . 4

newbra despucs de que uno de Gichos electroimonce ho si-

T.- BL aparato accionador de lz reivindi-

¢

cacidn 6 que corprende adewd

a lafos opuestos de dicho sxmcdurs de nodo que %

dicha arnadura antes 4o gque la mispo negé contacto con !
dichos clectroimcnes y despuds de gue dicha armaiura ha

actuado sobre alclios- muelles pura desnlazorlos Herd Su-

perar la fuerga de cirga previa,

Go~ Un apsrato accionzador pars nover £e-

]

lectivamente wn rodiilo de presibn a relacidén de alinmen~

teeldn cooperente con un rodillo de alimentacidn,

Pal y como se ha deserito en la Lemoria

que antecede, representado en el dibujo que se acorpaiia

v con los rincs ¢ue se han especificado.
cba meroria consta de doce hojas

a miquina por una sola cara,

Hadrid, 75 AR, 969 |

P.A.
Aibertof df Ejzabury
Par Pode! ,;-t (/ L
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uc se cxtiente desde ella vars gor abrazo-
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g, un psr de topes situados
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