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Este invento se refiere a un dispositivo de con+

. e
-

9
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mutacidén de pulsadores cue comprende miembroz de accpla=
{miento cargados por resorte, dispuestos a lo largo de coox
denadas y provistos de imancs permanentes y contactos em

5 envueltas herméticas al aire accionados por dichos imanes

comprendiendo dicho digpositivo una pluralidad de pulsados-

res parc la actuacibn selective de los miembros de acoplaT

miento., |
En log dispositivos de commutacidn de pulsadores,

10 surge el problema de construir une forms compacte de modo

gue, por ejemplo, el dispositivo pueda ser incorporado en

aparatos existentes de dimensiones dadas. BEs ademds impors

tante que la consiruccidn bisica de esos dispositivos per:

mite la adaptacidn de diferentes cddigos de conmutacidn
15 usados en la prdctica, sin necesidad de llevar a cabo no-

dificaciones radicales, desde el punto dc vieta de fabri-

_cacidn. Lo construccidn compacte deseads implica ademds
el problema de eviter los campos magnéticos dispersos de
los imanes permenentes adyacentes que hon de accionar un
20 contacto individual.

Es sabido (de la Solicitud de Patente Holandesg
Tomero 249.668), en relacidn con los dispositivos de con-
nmutacién de pulssdores, comunicar a los miembros de aco-
' plamiento dispuestos a lo largo de coordinadas un movi-
a5 miento transversal a la direccibn de movimiento Ge todos
los pulsadores. Estos miewmbros de acoplamiento desplazan
imanes permanentes conectados con ellos, en la Gireccidn
de la longitud de contactos estacionarios dispuestos en
envueltas herméticas al aire, de modo que esos contactos

30 son abiertos o cerrados.
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Esta construceidn conocide tieme la desventuja
de gue las direcciones ortogonales de movimiento de los
pulsadores y los miembros de acoplamiento, y la disposi=-

cidn horizontal ée los contactos en envueltas herméticas

5 al aire, exigen un volumen estructural relativamente grans
de. Por otra parte, la naturaleza de esta construceidn CO
nocida es menos adecuada para obtener dispositivos que se
adapten a log difercntes cddigos de commutacibn.

El invento tiene como objeto proporcionar una
10 construccidn oque supera diches desventajas.

De acuerdo con el invento, ésto se consigue ha-
ciendo que los pulsadores y los miembros de acoplamienxo
se muevan en la misme direccidn y en distancias sustancial-
nmente iguales, siendo dicha direccidn de movimiento rara=-
- 15 lela a la direccidn de los ejes geométricos longitudina-
les paralelos de los contzetos que hay en las envueltas
herméticas al aire.

En una realizacidn ventajosa del dispositivo de
conmutacibén de acuerdo coh el invento, al menos un miem-
20 bro de acoplamiento tiene forme de T, el brazo transver-
sal de la cual estd sitnado en un plano el éngulo recto
con la direccidn de movimiento de los pulsadores y se ex—
tiende & lo largo de una de las coordinadas, a la vez que
se ha provisto de preferencia otro miembro de acoplamienw
25 $0 que tieme un rebajo que acomoda a un brazo transversal
de un miembro de forma de T. Otra realizacidn ventajoss
del invento esti caracterizada porgue el dispositivo come-
prende una montura cerrada por un extremo mediante una pla-
ca inferior desmontable y por el extremo opuesto mediante

30 wne, placa de cublerts desmontable que sitia en posicidn
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i los micmbros de acoplamicnto y que tiene aberturas que
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acomodan a los pulsadores, en cuya montura egtin montados
‘los contactos en envueltas hermétices al aire, de wodo qu
sus ejes geométricos longitudinales son perpendiculares a
la place inferior, extendiéndose dichos contactos a tra-
vés de un sistema de gula dispuesto de modo fijo entre la
placa inferior y la placa de cubierte pora los miembros
de acoplamiento, estando cada uno de logc contactos que hay
en la envuelta hermética el airve incluido en un cireuio
impreso en la placa inferior.

En otra realizaciln ventajosa, un imdn permenen:

te que coopera con un contacto en una envuelte hermética

al aire, esté formado por dos partes de forme de placa dig
puestas lado a lado en la direccidn de movimiento y pola-}
rizadas en sentidos opuestos transversalmente a sus pla- i
nos, cotando dispuestas dichas partes de preferencia en
dos rebajos adyacentes liperamente desplazados entre si,
habiéndose provisto medios para empujar las dos placas de
imén en esos ecpucios contra topes rormudos por sus posi-
ciones relativamente desplazadas entre si, o al tresboli-
1llo.

4 continuacidn ge describird el invento con re-
ferencia a los dibujos en que ze ilustra una remlizacidn.

Ia Figura 1 es una vists en plania esquendtica
de un dispositivo de commubtacidn que realiza el invento,
adecuado para uso con un cddigo denominado "ebdigo de dos
de siete". ;

Lo Figurs 2 ilusira una vists en despiece orde-

nado de un dispositivo de commutacidn gue realiza el in-

vento, adecuado para uso en un aparato telefdnico.
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La Figura 3 es una viste en plenta esquemdtica
similar a la de la Pigura 1, de un dispositivo de conmu-
tacidn que realiza el invento, adecuado para un cddigo de
nomingdo de "como maximo tres de cinco.

El dispositivo de commutacidn ilustrado en la
'Figura 1 comprende doce pulsadores designados por los nd-

 meros 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, ¥y 9, ¥y los simbolos "-"

3"0" y ™", Estos pulcadores estdn dispuestos en una metris
i(cuatro filas de tres pulsadores o bien tres columnas de

cuatro pulsadores cada una) y estén adaptados para mover—
ige en dngulo recto con el plano del dibujo. Cadé pulsador
t H
acciona los miembros de acoplamiento de diferente clase |
'mediante la cooperaciln entre caras extremas provistas en

los pulsadores y en los miembros de acoplamiento. Una cla=

;se de miembros de acoplamiento designados por X1, Xé, XB,
{

|X,, tienen forma de T, extendiéndose los brazos transver-
sales paralelos al plano del dibujo en la direccidn X que

ineide con la direceidn de las filas, y estando las pa-

feo
{ tag centrales formando dngulo recto con el plano del dibu-t
jo. Estos miembros de acoplamiento estdn adaptados para

moverse en dngulo recto con el plano del dibujo. La otra

;clase de miembros de acoplamiento degignados por Y1 Yé Y3
fY# son Ge una forme complicada, gue se describird mis de-
:talladamen%e con referencia & la Figura 2. Esos miembros
;Y se extienden en la direccidén Y que coincide con la di-
'receién de 1as columnas de dicha ordenaciln, y estin tame
bién adaptedos para woverse en Angulo recto con el plano
'del dibujo. Cuendo se oprime un pulsador arbitrario de ung
‘fila deda, es acclonado invariablemente el mismo miembro

'X de forma de T. Para los pulsadores 1, 2 y 3, este es el
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: Ia cooperacidén entre los pulsadores y los miembros X nc

riembro de acoplamiento X1. De acuerdo con la columna del
pulsador seleccionado, es accionado el miembro de acopla-~
miento ¥,, ¥, 6 ¥,+ El miembro de acoplamiento Y, es siem
pre accionado, por la depresidn de cualquier pulsedor, de
una manera idéntica mediante la cooperacidn con todos los

niembros X. Los lugares en que los miembros de acoplamisn-

to cooperan entre si y los pulsadores cooperan con leg
miembros Yé, YS e Y@, estdn sombreadas en la Figura 1.
se ha ilustrado; esta serd evidente de la Figura median-
te el solapamiento de las linecas circunferencizles de los

pulsadores ¥y los miembros de acoplamiento.

A fin de controlar siete contactos mognéticos
estacionarios en envueltas herméticas =l aire, los miem-

bros de acoplamiento estdn provistos de imanes permanented

s

(ilustrados en la Figura 1 en una vista en planta en 1{-
neas de trazos), los cuales son desplazados al producirse
movimiento de los miembros de acoplamiente a lo largo de
dichos contactos designados por las letras A, By Cy Dy E,
Fy Gy A. Vo C. Los pulsadores "=" y "&", gue controlan
ambos el contacto A.V.C. (contacto de ruptura genersl)
para interrumpir el circuito de mierdfono em un aparato

telefdénico, pueden ser empleados para comunicaciones locas

les y para accesgo. Todos los contactos formados con la
forma de los conocidos contactos "de liminag en seco',
tienen sus ejes geométricos longitudinaeles pevpendiculares
a2l plano del dibujo. Para completar la explicacidn, sigue
a continuacidn un estudio pars indicar cuéles de los pul~
sadores accionan miembros de acoplemiento y contactos da-

dos; es de hacer notar que la configuracién correspondien:
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contactos proporciona dicho cddigo de "dos de siete", lo
que significa qye cada pulsador acciona una combinacidn
de dos contactos de un total de siete contactos caracte-

ristico de dicho pulsador (no habiéndose tomado en consi-

i deracidn el contacto 4.V.C.).

i
i
‘
]
‘
v
§

qulsador Miembros de Acoplamiento Contactog .
1 ESTIR SR A A+ E+ATVC,
2 Xy Ty g A4 F4AVC
3 X0 X0 Y, A4 G4 ATV
4 X0 Ty 1, B+ E 4 AVC
E Xs Y9 1y B4+ P4 AVC
6 Xys ¥4y ¥y B+ G4 ATV.Co
(1 X3y Y5 X C+E+ AV.Co
| 8 X3 Y0 Yy C 4+ P4 AT.C.
9 YR TR C 4G+ AV.C,
- X, ¥, Y, D+E+ AV.C

X, Y, Y D4 T 4i AT.C
+ TR TR D4 G+ ATC

Ia Figura 2 ilustra un dispositivo de conmute-

?cién que realiga el invento, el cual puede ser empleado
fventajosamente, entre otras razones wor su mayor veloci-
dad, en aparatos telefénicos, en lugar de las unidades de
seleccidn usuales que comprenden el disco giratorio. Seré
evidente que, sspecialmente para este fin, se requiere

una estructura compacta (las dimensiones estin prefijadas

nientras cue los campos magnéticos dispersos debidos a

los imanes de control deben quedar reducidos al minipo,

-7-
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como para el cddigo de "como méximo tres de cinco" que se

 claflos y los miembros Z de acoplamiento separados, que se

'lizar en gulas 13 y 15 del sistema 7. lMiembros de acopla=-

a fin de evitar los efectos relativos. In la Figura 2 se
ilustran todos los elementos esenciales en su forma basi-

ca y en su relacidn tanto para el cbdigo de "dos de sicte!

describirén en lo que sigue. Para mayor claridad, se han
omitido los pulgadores. "=", MOF y WL, ol miembro de aco=

plamiento X, acelonado por ellos y'los niembros de accplas

miento Y1 e Y#, asi como los conductores y contactos 2.50=

degeribirdn con el cddigo de "como mdximo tres de cinsol.
1

Una montura

de pléstico sustancicimente oilin:
drica estd cerrada por un extremo por una placa inferior |
desmontable 3, y por el extremo opucsto mediante una pla—'
ca de cubierie desmontable 5. Entre la place inferior y
la placa de cubierts, un sistema de gula 7 de una resina
gintética forme una parte enterize de la montura 1 y es-

t4 fabricada juntamente con ella por molieo por imyeccidn

Ia montura 1 comprende nicrnbrosg X1, Xé ¥y X3 de acoplamiens

to de forma de T, de plistico, moldeados por inyeccidn.

Ias pates centrales de dichos miembros de acoplamiento ess
tin guiadas en aberturas del sistema 7. La Pigura ilustra

solamente las patas cenirales 9 y 11 de los miembros de

acoplamiento X1 ¥y Xz, las cuales estdn adaptodas pars des,

niento de pldstico T, e T, (en la Pigura 2 se ilustran so-
lamente dos miembros Y) se extienden en sentido transver—
gal a la direccidn de los brazos de los miembros de aco-
plamiento X1, X, ¥ X3 de forms de T, y estadn provistos de
rebajos 17 y 19, en los cuales son movibles libremente

partes de los brazos de los miembros X4, etc. Por ejem-

—8—




10

15

20

25

30

10.3.69

; por el dedo es hueca, estando dividida la cavidad median~-

Plo, un brazo trensversal del miembro de acoplamiento X,

de forma de T se extiende a través del rebajo 19 del miem
bro de acoplamiento YQ. Ios miembros de acoplamiento tie=
nen una pata deslizante (21 en el miembro de acoplamien~
to Yé) mediante la cual son gulados en el sistema 7, cu=
yos caminos de guia correspondientes son todos idénticod.

dJunto a cada uno de los cruces de un miembro de
acoplamiento X y un miembro de scoplamiento Y hay dispuasl
to un pulsador de plistico, cada uno de los cuales comprei
de una parte de oprimir y una pata deslizante puiada en

el sistema 7. La parte de oprimir del pulsador controlada

te un tabique en dos compartimientos. En el pulsador 2

la parte de oprimir se ha designado por 23, la pata des-
lizante por 25, y los dos compartimientos por 27 y 29.

Los compartimientos de los pulsadores 2, 3 y 8 mds préxi-
mos a las patas deslizantes (compartimiento 27 en el pul-
sador 2) sirven para situar en posicidén y guiar a los mien
bros de acoplamiento X1, Xé,

tan provistos de piezas de gula para este fin. En X, ¥ X2

las piezas de gula se han designado por 31 y 33. Los miem

X., X4 de forma de T, que es-

bros de acoplamiento ¥ tienen piezas de guia similares;

¥y en el miembro de acoplamiento Yé ilustrado por completo
en la Figura 2, esa pleza de guls se ha designado por 35.
Lasg piezas de gufa de los miembros Y, en contraposicidn
con las de los miembros X, estédn guiadas en hendiduras pré
vista®s en la cara interior de la placa de cubierta desmon-
table 5 (para mayor claridad no se han representado las
hendiduras en las figuras).

Los miembros de acoplemiento X estin guiados

-0 -
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|y de log miembros X de acoplamiento de forme de T. Una ser

por ¢l lado inferior mediante sus pates centrales en el
gistena 7 y por el lado superior por medio de la parte de
oprimir de los boltones en les bertur"~ de la cubilerts 5
(véase la figura). Los miembros de acoplamiento Y estén
guiados por el lado inferior mediante potas deslizantews
en el sistema 7, y por el lado superior directamente en
las hendiduras de gufa antes citadas, (no representadas)
en la cublerta. Entre la placa inferior 3 y el lado infz=-
rior de todas las patas centrales y patas deslizantes hay
resortes que empujan a los miembros correspondientes ha-
cia la cubierta 5; para mayor claridad no se han represens
tado esos resortes.

Una cara extrema (37 en ¢l pulsador 2) situada
en el lado inferior de la parte de oprimir hueca de los
puleadores vy la cara superior de un wiembro X counstituyen

caras extremas que cooperan mutuanente de los pulsadores

gunda cara extrema (41 en el pulsador 2) situada en el la-+
do inferior de la purte de oprimir hueca de los pulsadores,
vy prolongaciones de cada miembro ¥ (39 vara el wiembro Y3
congtituyen caras extremes que cooperan mutuamente entre

log pulsadores y los miembros de acoplamiento rebajados Y,

Cada uno de los micmbros de acoplamiento estd

provisto de al menos dos rebajos que se comunican, desplas
zados entre si relativemente, destinados a acomodar cada
uno dog imanes permanentes en forma de placas polarizados
en sentidoe opuestos transversalménte a sus planos (los

imanes 43 y 45 para el miembro X1). Dichos rebajos estin
limitados por un lado por rebordes eldsticos, por ejemplo,

47T ¥y 49 pera el miembro X1, los cuales sujetan los dos

- 10 =
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imanes apretados sobre los topes 51 y 53 formados por las
posiciones desplazadas de los dos rebajos. Para los miemw

bros X esos rebajos estdn dispuestos en las patas centra~-

les, y pars los miembros Yé e Y. estdn situados en las ‘pao-

3
tes delizantes (por ejemplo, los rebajos 55 y 57 en la paJ

ta deglizante 59 del miembro Yé). Ll contacto entre les-

imaenes y los topes proporciona la ventaja de que la posi-

cibn de la mdxima concentracidn de 1ineas de fuerza magné-
ticas en el plano transversal que pasa por la linea de se+
paracién entre los imanes, queda definida exactamente no
g6lo para un miembro de acoplemiento individual sinc lam-
bién para la ordenacidn mutua de los miembros de acopla-
miento. Il punto hasta el cual han de ser desplazados los

dos imanes para acclionar el contacto correspondiente pue—

de ser asi definido satisfactorismente. El uso de dos ima-

nes polarizados en sentidos opucstos tienen ademds la ven
taja de que dicha concentracién mdxima de lineas de fuer-
za estd situada en uno regién relativamente pequefia en tor

no a dicho plano transversal. Mds alld de esa regidn la

concentracidn de lineas de fuerza es considerablemente med
nor, de modo que la distancia en que han de desplazarse
los imancs para acciomar los contactos puede ser pequelia
(de unos 6 mm.). Por consiguiente, puede prescindirse de
un mecanismo de trensmisidn entre los pulsadores y los
miembros de acoplamiento. Lia carrera de los pulsadores no
debe exceder de 6 mm. para poder mantener un control conm
veniente del dispositivo de commutacidén. Debido a heberse
prescindido de la transmisidn, el volumen estructural re-—
querido es desde luego menor, por lo que, visto también

en la direccidn de movimiento de los pulsadores, el dispo&

-1 -
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sitivo pucde fener una formae compacta.

Cada par de wlccas magnéticas estd blindado, a
fin de cvitor campos dispersos, en su lado alejado del
contacto asociado, mediante una chapa de material ferroe-
magnético que se extiende sobre las dos portes de imén y
dispuesta en el miembro de acoplamiento correspondienfe.

Un contacto dentro de una envuelta hermética al

aire es controlado mediante wn imdn permancute enterizo

0 en dos partes, incluido en una pate cenivral o ex una pas
ta deslizable, como ge ha dicho en lo que antecede. Tal
contacto estd siempre situado, por consiguiente, junto a
tal pata, ¥y se extiende o través de wuna abertura provista
para ese Tin en ¢l sistema 7, destinado al guiado de di-
chas patas. De lo que antecede serd evidente gue cada una
de las citadas potas no estard asociznda con un contacto.
Con objeto de usar un solo molde en la fabricacidn, se prg-
vee el sistema 7 al principio, en todas les poziciones en
que puede proveerse un contacto en la unidad de pulsador,
es decir en laos proximidades Gel miembro'de guia de cada
pata, de una aberiura paoras el contacto.

B1 contacto 61 (y cuslesquicra otros contuctos)
estd plindado en el lado opuesto o los imanes de control

corresuzondientes mediante una funde 65 de material conduecs

L]

tor eléotrico. Junto & un extremo de csa funds estd pro-

vigto de una prolongacibn 67, la cual estd conectada elécd

tricamente a une de las partes de las lduinas de contacto
69, situzdas fuera de la envuelta del contacto. Junto al

otro extremo la funda 65 e¢std proviste de prolongaciones

71 ¥ 73, ancladas en aberturas 75 ¥y 77 en la ploca infe-

rior 3. Unc de esas prolongaciones estd conectada eléetri

!
|
|
- 12 - ;
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camente & un circuito impreso (no representado) en la otra
cara de la placa inferior 3, a la cual estd también co=
nectada la parte 79 de una de las lenglietas de contacto
situadas junto a dicho extremo., La funda 65 estd adends
provigta de una oréjeta 81, mediante la cual es retenida
en una hendidura 83 en la placa de cubierta 5, de modo -
que el contacto 61 y la funda 65 de blindaje asociade es-
tdn fijog en posicidn con exactitud en el dispositivo.
Como se ha dicho en lo que antecede, la parte
de oprimir de cada pulsador es hueca, estando dividida
la cavidad por unm tabique en dos compartimientos, (vease
el pulsador 3 en la Figura2). Uno de esog compertimientos
sirve para gular la prolongaciones del miembro X (véanse
los pulsadores 2 y 5 en la Figura 2), mientras que el
otro compartimiento sirve para gular un miembro de acoplas
miento separado 2 (por ejemplo 85), el eje geomdtrico
longitudinal del cual se extiende paralelo a la direccidni.
de movimiento del miembro deslizante, En el lado inferior

ege miembro deslizante estd guiado como los otros miewbrob

de acoplamiento en el sistema 7. El miembro de acoplamien
to 2, la forma del cual difiere de la de los miembros de

acoplamiento X e ¥, se requlere, entre otras razones, pa-
ra obtener el llamado cddigo "de como mdximo tres de cin-
co" usado en la préetica. EL miembro de acoplemiento 85

tiene una cara extrema 87 que coopera al ser oprimido el
pulsador 3 con una cara extrema 89 de dicho pulsador. La
Figura 3 ilustra QSqueméticaménte, al igual que la TFigue
ra 1, 1la disgposicidn para un cbédigo de "como mdximo 3 de
5%, Junto a los pulsadores 4, 6 y "+" se ha provisto un

miembro de acoplamiento Z (designezdos en lo que sigue por

- 13 -
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{24y B ¥ Zy). Los contactos ce han desigucdo por las letrdgs
|A, B1, 32, 01, 02, D1, Db’ E y AVC, estondo conectados
los contactos B1, Bys O, ¥ 02, D1 ¥ D, en paralelo eléc-
tricamente. El pulsador W' sirve en dicho cbdigo ™de como
méximo 3 de 5" como el pulcador de conexidn a masé, lo
que permite la comsulta. EL botén "~" puede uer empleado

parsg comunicaciones locales y para acceso. Para mayor cla

iridad, se da nuevemente un cotado de los miemwbros de aco~

vlamiento y de Llos contactos accionadoz por los diversos

§
£
¢
¥
i

ipulsadores.

Pulgador HMiewmbros de Acoplamiento Contactos

1 X ¥ T, A + A.V.C,
2 X1, Y1, Ya, Y3 A3, + AV.Co
3 X, 1, 1, B, 4 AV.C.
4 Xor Yy 2y B44C,; 4+ AV.C
5 Xz, Y1 ¢, + AV.C.
6 X2, Y. g C1+D1 + A.V.Co
7 Xy, T ¥, A+D, 4 AV.C.
8 X, Y1, Yy, YS A+BydDy + ALV.C,
9 X, Y1, 1, BotDy 4 ALV.Co
- x4, I ¥, AMC, 4 AV.C.
0 Xﬁ’ Y1, I, Y3 AMB,HC, 4 AWV.C.
+ Z+ X

Una comparacidn entre los dos estados revela que
el cbdigo "de dos de siete" eg resular para lus posicio-
nes de los contactos y yara el nimero de contoctos accio-
nados por un pulsador. Sin cambios radiccles, las esgtruc-

turag bdsicas de los pulsadores y de los miembros de acow

- 14 -
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; muy bajos por un procedimiento de produccidn en seriely da

plamiento descritos con referehcia a la Figura 2 pueden

ger¥ir tanto para un cddigo de "dos de slete" como para

un c¢bdigo de "como miximo tres de cinco'. Laé diferencias
més caracteristicas entre los dos cddigos son:

a. Una disposicidén diferente de log contatos,
para cuyo fin el sistema 7 estd ya provisto
de los circuitos de guia apropiados;

b. la adicidn de tres miembros de acoplamiento
Z, para cuyo fin son apropiados todos los
pulsadores y se han provisto los circuitos
de guias

c. las disposiciones parcialmente diferentes de
las caras extremas de los miembros Y que-
cooperan con los pulsadores.

Log apartados a y b pueden zer satisfechoz bas-
tonte fdcilmente, dado que el sistema 7 es idéntico para
ambos c¢ddigos y Unicemente se utiliza de un modo diferen—
te. El apartado ¢ puede ser satisfecho partiendo de un
niembro ¥ que tenga cuatro pares de prolongaciones, sien-—
do retiradas prolongaciones dadas de acuerdo con el cddi-
&0 & ser usado.

Serd evidente que el conjunto de pulsadores.des

crito en lo que antecede puede ser fabricado con costes

do que consiste en su mayor parte en resina sintética mol
deada por inyeccidn. No es necesario adaptar las méquinas
de moldear por inyeccidén para los miembros Y para los

diversos cddigos, dado que las diFferenciass respecto a la

forma basica son ligeras, y pueden ser eliminadas de la

forme bdsica por medio de sencillas mdquinas existentes,

- 15 -
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teles como las mdcuinas de serrar y las micuinas de esme-
rilar.

Iz presente solicitud que corresponde a la pre-—
gentade en Holanda, con fecha 7 de liarzo de 1968, bajo
el nimero 68-03209, se acoge a los benePicios del articu-

lo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industriol.

REIVINDICACIOHES

Los puntos de Inveneidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de la presente solicitwd
de Patente de Invencidn en Ispaiia por Veinte afios, sen |
log siguientes:

12,~ Un dispositivo de conmutacidén de vulsadores

que comprende miembros de acoplamiento cargados por resory
te, digpuestos a lo largo de coordenadas y provistos de

imanes permanentes y de contactos en cnvuclies herméticas
al aire accionados por -diciios imanes, comprendiendo dicho
dispositivo una pluralidad de pulsadores para la actuacidn
selectiva de los miembros de acoplamiento, carccterizado
porgue las direcclones de moviniento de los pulgadores y

de los miembros de acoplamiento son las misuas, y las disd

¥

tancias en gue los pulsadores y los milcmbros de acoplamien~
to estdn adaptados para moverse son susbancialmente igua-
les, mlentras que dicha direceidn de wmovimiento es para-
lela a la direccidn de los ejes geométricos longitudina-

les paralelos de los contactos que hay dentro de las en-

! Ih lllllﬂ A. .
mmm



10

15

20

25

30

10.3.69

l
!
!
|

|

I

I

' segin la re1v1ndlca01on 1, caracterizado porque al nenos

1o direceidn de movimiento de los pulsadores y extendién-

| dose en la direccidén de una de dichas coordenadas.

i montable que sitda en posicidén los miembros de acoplamiend

vueltas herméticas al aire.

2%.~ Un dispositivo de conmutacidn de nulsadore%

un miembro de acoplamiento tiene forma de T, estando situa

do el brazo transversal en un plano en an >ulo recto con

5

32,~ Un dispositivo de commutacidn de pulsado-
jTes segin la reivindicacién 2, caracterizado gporque =l
d sitivo comprende al menos un miembro de acoplamiento
i provisto de un rebajo que acomoda un brazo transversal de
un niembro de forma de T.
!

42 .~ Un disposgitivo de conmutacidn de pulsadéreé

segln las reivindicaciones 2 & 3, caracterizado porque el

dispositivo comprende al menos otro miembro de acoplaﬁienﬁ
t0 que tiene la forma de un balancin, extendiéndose el eji
geométrico longitudinal del balancin paralelo a la direc-
cién de movimiento del miembro de acoplamiento.

52,~ Un dispositivo de conmutacidn de pulsadores
segin cualquiera de las reivindicaciones precedentes, ca=-
racterizado porque el dispositivo comprende una montura
en un extremo mediante una placa inferior desmontable y

en el extremo opuesto mediente una placa de cubierta des-

%o y provista de aberturas gque acomodan a los pulsadores,

en cuya montura los contactos que hay en las envueltas he:

méticas al aire estdn montados de modo que sus ejes geo-

métricos longitudinales son perpendiculares a la placa ins
ferior, extendiéndose los contactos a través de un siste-

ma de guila estacionario para los miembros de acoplamiento

- 17 -
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ientre la placa inferior y la placa de cublerta, estando
: incluido cada uno de los contactos gue hay en la envuelta
hermética al aire en un circuito impreso en la placa in-

ferior.

62.~ Un dispositivo de commutacién de pulsado-
res segun cualquicra de las reivindicociones precedentes,
Ecaracterizado porque los zulsadores estin provistos de cad
‘ ras extremas opuestas a los mzembros de acoplamiento, cu-

vas caras extremas estdn adapbades para cooperar, al ser

- oprimidos los pulsadores, con caras extremas provistas pas

rz este £in en los miembros de acoplamiento.
T~ Un dispogitivo de commutacidn de nulsado-
res segun cualquiera de las reivindicaciones precedentes)

caracterizado porque un imdn permenente que coopera con

un contacto en una envuelta hermética al aire consiste
en dos partes adyocentes en forma de placa cue se eXtien-

den en la direccidn de movimiento y que estdn polarizadas

en sentidos opuestos en dngulo recto con el plano de di-
chas partes.

9, Un dispositivo de conmutacibn de pulsado-
res segin la relvindicacidn 7, caracterizado porque di-

chas partes de imdn estdn dispuestes en dos rebajos que

. se comunican desplazados entre sf lireramente, habiéndose
: provisto medios para empujar las dos placas de imén acono
dadas contra los topes formados en la transicidn de los

rebajos desplazados entre si.

92.~ Un dispositivo de conmutacidn de pulsadores
gegin las reivindicaciones 7 u 8, caracterizado porgue
frente a cada par de partes de imén se extiende una chapa

de material Ferromagnético sobre dichas dos partes de

e 18 -
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imén, del lado de cada uno de los miembros de acoplomien-
to alejado del contacto asociado.

102,- Un dispositivo de commutacidén de pulsado-
res segin cuslguiera de las reivindicsciones precedentes,
caracterizado porque los contactos en las envueltas her—
:méticas al aire estdn provistos de unn funda protectora

parcialmente abierta de material conductor eléctrico, mag:

netizable, conectada con una de las lengletas de contacto

.

es decir con la lengleta no anclada en la placa inferior,
teniendo dicha fun&a'prolongaciones ancladas en la placa
inferior, una de cuyas prolongaciones estd en contacto
eléctrico con el circuito impreso de la placa inferior.
112,.~ Un dispositivo de conmutacidén de pulsado-

resd.

Tal y como se ha descrito en la memoria gque an-
tecede, representado en los dibujos que se acompaiian y pa
ra los fines gue se han especificado.

Esta Memoria consta de 19 hojas escritas a
miquina por una sola cara.

Madrid, o AR, 1969 |

P.A.
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