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PATENTE DE INTRODUCGCION -
POR DIEZ Al os

E N ESPALA

! solicitada a favor de BLANCH HERMANGS S.L., sociedad es~-

! pafiocla, con domicilio social en AILMACERA Ayda. de Ronda,

" 112 (Valencia)

por
=/=/= » PERFECCIONsMIENTOS EN LAS MAQUINAS CLASIFICADORAS
DS PATATE. » =/ fo ffmfm o [= o [ = === ==
R T e R B L S
MEMORTIA DESCRIPTIVA -

2 — R - S I

Ios perfeccionamientos que se describen en la pre
sente memoria se aplican a una miquina clasificadora de -

patatas que comprende una instalacién especialmente dise-




- 2 -
flada para satisfacer las exigencias de la administracién -
en 1o que se refiere al calibrado y clasificacién de las -
Zipatatas, constituyendo una novedad entre las miquinas exig
Est.entes debido a su especial y eficaz sistema desobturador

que permite en todo momento el desarrollo del proceso de -

© eribado libre de interrupciones y a su dispositivo varia--
i dor que de forma intermitente actla sobre el mecanismo de
. accionamiento de la miquina facilitando notablemente el --

- efecto de cribado. i

Por su especial concepcién y distribucidn de mec;a_i
;nismos se consigue con el empleo de esta miquina una gran

fproduccién de forma muy regular y econémica, puesto que --
Ejcon solo una pasada del producto se puede efectuar, la car
iga la clasificacidn las operaciones de destrio de los tu--
3bérculos en las mesas correspordientes y el llenado de los
‘sacos. |
; Aparte de que la concepcién general de la miquina
%y la disposicién de sus elementos se han ordenado para con
ﬁseguir las ventajosas propiedades anteriormente citadas, o
ﬁlos perfeccionamientos que la caracterizan se refieren --

%principalaente a los dispositivos desobturador y variador

ide velocidad, cuya composicién se pondri de manifiesto en

ila descripeién general de la miquina que se efectla a con-

‘tinuacidn.
? Para facilitar la comprensidén de dicha descripeidn
jse acompafian tres ldminas de dibujos que nos muestran un -
.ejemplo de realizacién, el cual deberd interpretarse en un
;més amplio sentido.

En los citados dibujos sus figuras representan como
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Fig. 1.~ Vista en alzado de la instalacién cla-|

i sificadora de patata.

| Fig. 2.~ Vista en planta de la citada instala--;
? cién en la cual se aprecia la disposicién de las mesas de}
! destrio.

“ Fig. 3.~ Vista en sentido transversal del meca-;
nismo variador.

\ Fig. L.~ Vista lateral del mismo mecanismo.

' Fig. 5.- Vista lateral del mecanismo desobtura-

" dor con sus elementos de apoyo ¥ cribas del m&dulo centrali
.

ﬁFig. 6.- Seccién transversal por A-B de la fig. 5.

1a mAquina e instalacién correspondiente esté -

I‘compuest.a por los siguientes conjuntos principales:

. -1-(hoja 1) transportador elevador con tolva de
jcarga. ,
: ~2~(hoja 1) médulo central de cribado y clasifi-'

H 2

lcacién con mecanismos desobtuwrador -3- (hoja 1) y vari ador -
h=(hoja 1).
I:'

i

i ' -5-(hoja 1) mesa central para destrio de patata
}de siembra.

3 ~6-(hoja 1) mesa lateral para destrio de patata

i

] s s oy
ide consumo y frigorifica.
i

El transportador elevador =l-(hojal) estd formado

ibor un robusto bastidor metélico par el que se desliza una
iFadena especial de rodillos giratorios sobre cuyos eslabo-
hes se soportan unos cangilomes de madera o metdlicos que
:iransportan y elevan la patata desde la tolva de carga al -
%6dulo de clasificacién. La disposicién de la tolva per--

mite un fcil llenado de la misma y la del transportador -
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- una regular alimentacidn del producto. El accionamiento -

. su apoyo sobre ruedas, lo quepermite variaciones de altur

i transmisién por cadena. La fijacién del transportador al

|
!

, i

se efectua par medio de un motorreductor electrico con ==
i

f

1

lddulo clasificador se efectdia mediante articulacién, y -=
1
l

|

y de inclinacidén motivadas por variacién de la pendiente
del mddulo central o pcar desniveles del terreno en donde -
se fije la instalacidén. Asimisno permite el transporte de
la misma. |
El médulo central -2- (hoja 1) sobre el que recae ‘_
la misién del cribado y clasificacién, estd formado por -’
un bastidor metilico que soparta hediante ballestas ade--:

cuadas, dos cuerpos uno superior con dos cribas para tama:

- Hos consumo y siembra y otro con tres cribas para tamafios

; siembra, frigorifico y garinero. Dichos cuerpos son accio

. nados como citamos anteriormente de forma alternativa y -~

con variacién de su velocidad para facilitar el efecto de
cribado.

La variacidén de la velocidad se consigue mediante
el siguiente mecanismo -4~ (hoja 1) que ampliamos en la --
hoja 2 adjunta a la presete memoria y que describimos a -
continuacidn haciendo referencia para su me jor comprensidn
a las referencias numéricas de la hoja 1.

Las cribas ~7- (hoja 1) son movidas por bielas - -

flexibles accionadas por un cigliefial montado en el eje 8=

* {(hoja 1) en el cual estdn instaladas las poleas -9- y -10-

‘ (hoja 1) fija y loca respectivamente con respecto al cita

©do eje.

Estas poleas toman el movimiento del motor «ll- -=
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fdiente a la marca 13 de la hoja 2.

(Hoja 1) a través de una correa -12- (hoja 1) correspon--

§ El mecanismo variador -4~ (hoja 1) reseflado a mz

¥ I
hyor escala como hemos dicho, en la hoja 2, tieme por obJe-

.to el desplazar de una forma imtermitente la correa -12- {
-(hoga 1), sobre las poleas =9~ {hoja 1) fija y -10- (hoja ;
l), loca, consiguiendo de esta manera por disminucién de ~
;frlccldn de la correa -12- (hoja 1) sobre 1la polea fija -
;-9— (hoja 1) un descenso de la velocidad de las cribas --

?-7— (hoja 1) durante un corto periodo de tiempo ya que al !
. volver la correa -12- (hoja 1) a trabajar sobre la polea -f
i-9- (hoja 1) se recupera la velocidad de fegimen. :
: Este movimiento de desplazamiento alternativo de.
;1a correa -12- (hoja 1) sobre las poleas ~9- y =10~ (hoja :
fl) fija y loca producen en definitiva aumentos y disminu—;
;ciones de velocidad que repercuten en los movimientos de -i
ilas cribas facilitando el trabajo de las mismas. |
la horquilla -1l4- (hoja 2) que efectua el despla.

zamiento de la correa ~-13« (hoja 2) 6 -12- (hoja 1) es ac~:

|

|

|

!cmonada por una leva =15~ (hoja 2) solidaria al eje ~16~ -:
E(hoaa 2) que recibe el movimiento a través de la correa --
fnla- (hoja 2) y polea -18~ (hoja 2) seflaladas con las mar-
:cas =19~ y =20~ en la hoja 1. La leva -15- (hoja 2) de for
Lma helicoidal, en su movimiento de rotacién desplaza en-.
gtre los puntos méximo y minimo de su carrera, a la horqui=-
illa -14~ (hqh2) mediante el rodillo -21- (hoja 2), osci
lando sobre un eje -22- (hoja 2). Moviendo el volante -
=23~ (hoja 2) se puede variar la posicién relativa entre -

'la horquilla -1k~ (hoja 2) v la correa ~13- (hoja 2) 6 - -
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-12- (hoja l), modificando asi el tiempo de permanencia -!

de esta correa sobre las poleas -9- Hoja 1 fija y -10- -
!
(hoja 1) loca d#e acuerdo con las necesidades del trabajo.

t

Un dispositivo especial =3~ (hoja 1) y ampliado

en la hoja -3~ permite efectuar continua y automaticamen-:

t te el desobtwrado de las cribas.

Su funcionamiento es el siguiente:

El mecanismo es accionado a través de la correa |
-24~ (hoja 1) y de la polea =-25- (hoja 1) por el motor -
~11- (hoja 1). En el eje ~26~ (hoja 1) de la polea =25~ -

(hoja 1) va montada una polea =27~ (hoja 3) que por medio-

de la correa -28- (hoja 1) & =29 (hoja 3) transmite el -

| movimiemto a la polea -30~ (hoja 1) 6 -31- (hoja 3) que -

# su vez al conjunto de palancas -39~ (hoja 3) en cuyos -

. transversales =40 (hoja 3) van alojades unas piezas de

acciona a su vez mediante los engranajes =32- (hoja 3) y _
=33~ (hoja 3) una cadema a la cual estd solidario el me--
canismo desobturador -3~ (hoja 1) (ampliado en la hoja 3)‘
que se desplaza en sentido longi tudinal hacia delante y -

hacia atrds siguiendo el movimiento dehcadena guiado en -

: los soportes superiores -il- ({hoja 3) del médulo central

-2= (hoja 1) y recorriendo la parte inferior de las cri--
bas -7- (hoja 1) 8 -35- (hoja 3). La desobturacién se - -
efectlia al combinar este desplazamiento longitudinal con

un movimiento de golpeteo en la parte inferior de las ci--
tadas cribas; esto se consigue al ser movida la polea =35~
(hoja 3) por ka correa -28- (hoja 1) 6 -29- (hoja 3) la -

cual acciona un cigliefial -37~ (hoja 3) que en su movimien

to arrastra a una biela eldstica -38- (hoja 3) y esta a
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- goma ~41- (hoja 3) que son las que golpean el producto -

produciendo el desobtnrado.
La descarga del producto desde las cribas a las

mesas de destrio ~-5- (hoja 1) y -6~ (hojal) se realiza a
través de las bocas inclinadas ~42~ (hoja 1) dispuestas -;
!

al efecto. La descarga del tamafio gorrinero se efectia -Ji
|

por la parte lateral del accionamiento, por medio de una %
bocg ~43- (hoja 1) con enganche para sacos. ‘

Los ejes de los transmidones estin soportados -i
en cojinetes de rodamientos ajustables. El hastidor se ~-%

apoysén dos soportes fijos y en dos husillos que permitenf

1

variar a voluntad la inclinacién del médulo y asi mismo -

apoyarlo sobre ruedas para facilitar su transporte.

El accionamiento de los distintos mecanismos se’
efectua con un solo mobor que puede ser electrico, diesel:
gasolina, etc. y todas las transmisiones exteriores estén;
debidamente protegidas con defensas adecuadas.

La mesa central -5- (hoja 1) para destrio, esté?
formada por una ligera estructura metilica que soporta un-
transportador de rodillos giratorios (que pueden ser cong:
truidos de acero, madera, pldstico etc) con tres vias, --

dos de ellas para paso de los tuberculos tamafio siembra -

y una para el destrio. En su extremo exterior hay dispues-

' tas dos bocas de carga para cada uma de las dos vias para’

tamafio de siembra y una para la via de destrio, con comw-
puerta de retencién para cambio de saco. la descarga del

tamafio de siembra se efectua sin interrupcion medisnte com

puerta que comunica la via con una u obtra boca de carga.

Dichas bocas de carga van provistas de un engan
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che especial para los sacos de llenado. Il accionamiento
se efectia mediante motorreductor electrico y transmisié&
por cadena debidamente protegida. VE

1a mesa lateral -6-~ (hoja 1) dispuesta perpen-f

dicularmente al médulo de clasificacién, es semejante a la

" descrita anteriormente . De las tres vias, dos son para - .

" asi como de variar farmas y tamafios, e igualmente variar

los tamafios de consumo y frigorifico y la tercera para el
destrio. ‘

Uescritos suficientemente los mecanismos ele-—-}
mentos v detalles de la mdquina y de los perfeccionamien~

tos objeto de esta Patente conviene hacer constar la pos;j

“bilidad de que se fabrique en los mds diversos méteriales%

i
|

_otros detalles secundarios

NOTA REIVINDICATORIA

W—— '
!
—

En la presente Patente de Introduccidn se rei-.

% vindican como no conocidos ni practicados en BEspafia los -

siguientes puntos:

l.- Perfeccionamientos en las miquinas clasifi:
cadoras de patata, esencialmente caracterizados por la ip
corporacién a las mismas de un especial dispositivo desob.
turador que permite, de una forma continua y automitica,
el desatascado de las cribas de la miquina, siendo accio-
nado a través de una transmisién que en ‘el mismo eje de -

toma de fuerza lleva montada una polea, la cual estd co--

" nectada a su vez, por una correa, con otra de mayor tama-

. o que pone en movimiento unos engranajes y una transmi--

" 8idn de cadena sobre la que estd solidarizado el mecanismo
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propiamente dicho, desplazéndose en el sertido longitudi-
'nal de la miquina hacia delante y hacia atris, guiado en i
;los soportes superiores del médulo central, batiendo en - :;

qu recorrido laparte inferior de las cribas, combindndose -

1
i

i, este movimiento con el alternativo hacia arriha y hacia - ©
f ' =
| aba jo, conseguido por la rotacién de un cigfiefial que es -

! accionado por una polea fija al mecanismo y que, en su re -

5
" corrido longitudinal, gira sobre una correa, efectudndo

;la desobturacién mediante un conjunto de palancas en cu--.
fyostransversales van montadas unas piezas de goma que zol
Epean el producto.

ﬁ 2.~ Perfeccionamientos en las miquinas clasifi—;
cadoras de patata, caracterizadas por llevar incorporado
“un variador de velocidad de movimiento automatico qﬁe ac-

?tﬁa sobre la transmisién de fuerza al cigliefial que mueve
;las eribas, formando por una leva helicoidal, rotativa, la
?cual acclona una horquilla regulable entre los puntos méxi
ﬁmo y minimo de su recorrido arrastrando esta a su vez, en
- su movimiento, a la correa que acciona el cigleflal sobre -
ﬁdos poleas; una fija solidaria al eje del ciglieflal y otra
Hloca montada sobre el mismo eje, consiguiendose en varia-
ﬁcién de velocidad del régimen de las cribas, popdisminu--
fcién alternativa del agarre de la citada correa sobre la

% polea fi ja, en su desplazamiento entre esta y la polea -
gloca facilitando el trabajo de las mismas. Y

? 3+~ » PERFECCIONANILKTOS EN IAS HAGUINAS CLASIFL
" CADCRAS DB PATATA » de conformidad en un todo en lo esen-
;cial y fines industriales a lo descrito en la precedente -

!I - K3 L3 3
‘memoria descriptiva y graficamente remesentada en los ad-

juntos planos para su e jor comprensién.
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Esta memoria consta de DIEZ hojas escritas 6

mecanografiadas por una sola cara a doble espacio.

Madrid, 27 FEB 1969

f K3
|La.-interesada.
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