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Se gabe que los frutos destin.dos =z ser cagli-
brados antes de su envio a log revendedores son recibi-
dog en jaulas gque hay gque vaciar, por consiguiente, en -
bande jas apropiadas, debiendo ser llevedos regularmente
los frutos esi entregados a la méquine calibradors. Estas

operuciones implican, de hecho, una mano de ohra impor-—-

tante.

i El invento persigue permitir estzblecer un apa-
reto sencillo y eficaz que asegura automdticeamente el va-|-
i clado de las jaulas, la llevada regular de los frutos —-

lasi desprendidos a la méquina czlibradora y la evacuacidn

de las jeulas vacias.

El aparato segin el invento se caracteriza por-

que comprende, en combinacién, una serie de bandejzs lle-

vadas con articulacidn por dos cadenas sin fin montadas -
sobre ruedazs enchavetitadas sobre &rboles transversales de
;extremo con objeto de realizar sobre el ramal superior de
Eestas cadenas una superficie sustancialmente continua, -
mévil entre un extremo de entrada y uﬁ extremo de salida,
un primer dispositivo de brazos laterales articulados ~-
asociados al &rbol trensversal situsda en el extremo de
entrada ¥y convenientemeﬁte mendados para apretarse sobre

une jaula llena presentada en este extremo por debajo de

ldicho frbol, con objeto de arrastrarla volcéndola contra
i
|

%ha llegado a la horizontal sobre el ramsl superior de las

una bandeja, y luego para liberarla cuando esta bande ja

cadenas, un segundo dispositivo debrazos laterales arti-
‘culados llevados por un érbol trensversszl intermedioc y -
mandados de manera que cogen sucesivamente las jaulas vol

cadas en el ramal superior y que las vuelve para llever--

-2 = '
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las sobre un transportador de evacuacidn dejando los ~-
fri.tos sobre lag bandejas, un sistema deflector que des~
via sobre uno por 1o menos de los lados los frutos lleva-
dos por las bandejas después de su liberacidn de las jau~-
lag, por lo menos un transportador lateral que recibe -
los frutos as{ desviados para llevarlos al extremo de -
selida del aparato, y por lo menos un transportador de =
tornillo que toma estos frutos de uno en uno a la salida
del trensportador lateral citado para llevarlos regular-
mente a la méquina calibradora.

En cada dispositivo de brazos articulados, ca-
da uno de los brazos, montado alrededor de un eje trens-
versal con relacidn al &rbol que lo lleva, es solicitado
por un resorte a la posicién de aprieto y es separado de
éata en el momento deseado por una rampa fija. Mordazas
gpropiadas le permiten coger Gtilmente las jaulas suce—-
gsivag. En cuanto al gistema deflector, esté constituido
ventajosamente por una especie de reja de arado que envia
los frutos a un lado y a otro, incluyendo entonces el ——
aparato un trensportador lateral en cada uno de sus lados
Tal trensportador estd hecho, de preferencia, en forma -
de un canal que comprende dos paredes laterales inclina-
dag fijas y un fondo constituido por una correa mdvil.

Todas las superficies con las cuales los frutos
se ponen en contacto, estén ventajosamente provistas de
una materia blanda tal como espuma de poliuretano.

Con vistas & reducir la mano de obra necesaria
para asegurar el funcionamiento del aparato de alimenta~
cidn, éste esté equipado ventajosamente de un dispositivo

apropiado pare llevar y presentar las jaulas llenag. Este

-3 -
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digpositivo comprende, esencialmente, un sistema de cade~
nas sobre el cual las jaulas pueden ser retenidas en una
posicidn inclinada por un tope inferior y por un travesa-
o superior llevado por un soporte articulade a las cade-
nag y mantenida en posicidén levantada por una rampa, de
menera que las jaulas pueden ser pregentadas con la in--
clinacidn deseada a las bandejas del aparato de alimenta-
i cidn, para ser cogidas por éstas, siendo retenidas con-
tra ellas por los brazos citados, oculténdose los sopor—
tes articulados inmediatemente por basculacidn, para no
estorbar el desplazeamiento de las jaulas.

Para evitar deteriorar los frutos durante el -

ivheleo de las jaunlas, cada bandeja del aparato de alimen—
!

‘tacidén puede incluir un tampdn o tope mévil empujado so-

:bre los frutos por un dedo giratorio solidario del Arbol

de las ruedas de entrada del aparato. |

El dibujo anejo, dado & tiuvlo de ejemplo, permi-

itird comprender mejor el invento:
‘I .
i La figura 1 es una vista de costado de un apa-

Irato segln el invento.
| Ia figure 2 es la vista en planta correspondien-
}te.

! La figura 3 es une vista en corte a gran escala

ide uno de log transportadores laterales.
H

La figura 4 reproduce, en forma muy esquemati-

zzada, la vista en alzado de la figura 1 para exponer el -

'funcionamiento del aparato.

La figura 5 reproduce con més detalles y a mayor

]
|
|
i
|
!
escala el extremo izquierdo de la figura 4. i
1

La figura 6 es uns vista de costado esquematiza~

-4 -
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i que llevan ruedas dentadas, respectivamente 4 y 5, sobre

da de un dispositivo de llevzda y de presentacidon apro--
piado para ser utilizado en combinacidén con un aparato -
seghn las figuras 1 a 5.

Lae figurag 7 y 8 son vistas de detella que -
indican una forma modificada de bandeja que se puede ha-
cer incluir al aparato de las figuras 1 y 5, especialmen—
te cusndo se utiliza con el dispositivo de la figura 6.

La figura 9 reproduce parcislmente la figura -
6, pero mostrando las piezas en otra posicidn.

Bl aparato representado en las figurags 1y 2 -
comprende un bastidor 1 constituido por dos placas late-
rales reunidas por travesafios apropiados. Sobre este -

bastidor estén montados dos arboles transversales 2 y 3

les cuales se enrollan dos cadenas sin fin 6, cuyo con
junto lleva con articulacidn una serie de bandejas 7. La
disposicidn es tal que las bandejes 7 sean contiguas go-
bre los ramales rectilineos de la cadena, con objeto de
congtituir una shiperficie mévil continua. Su cera exte~-
rior esté provista de una capa de una materia relative--
mente blanda, tal como esponja de poliuretano.

Los arboleg 2 y 3 estén unidos por cadenas 8
¥ 9 a un mismo &rbol intermedio 10, del que se puede su~

poner que constituye &rbol motor que arrastra el conjun-

to del aparato (aunque evidentemente el arrastre pueda -

estar asegurado por cualquier otro &rbol del mecanismo -
de éste). La cadena 9 pasa, por otra parte, sobre una --
roldana de inversgidn intermedia 11 que la obliga a enro-
llarse al pasar sobre un pifidn 12 enchavetado sobre un -

&rbol transversal 13 dispuesto inmediatamente debajo del

-5 =
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ramal superior de las cadenzs 6. Siendo arrastrudo el -
&rbol 10 en sentido inverso de las agnjzs del rejoj en -
la figura 1, se comprende gue los &rboles 2 ¥y 3 giran en
el mismo sentido, mientras que el Arbol 13 gira en el ——
Esentido opuesto, todo como se indica por las flechas.

s El éxrbol 2 esté unido, ademés, por una cadena -
14, con otro &rbol tramsversal 15 sobre el cusl estan —-
montadas dos poleas gue soportan, cadz ana, una correa -

:lateral 16 enviada al extremo izquierc de la méquina por

i una polea loca montada sobre un &rbol transversal cémin

;17. Como ge indica en la figura 2, las dos correas 16 es~
itén dispuestas a uno y otro lado del tren de las bandejas
7 y se prolongan hacia la izquierda més alld del &rbol 2.

i
: E1 ramal superior de cada una de ellas circula entre dos

Eparedes inclinadas 18, con objeto de constitulr con éstas
una especie de canal con fondo mévil, como se puede ver

i con més detelles en la figura 3. Las correas 16 se hacen
apreferiblemente de tejido cauchutado, mientres que las -~

paredes inclinadas 18 estén recubiertés de mna capa de -

§
lespuma de poliuretanc u otra materia relativamente blan-

E-

! El Arbol 2 estéd unido, ademés, por una cedena —

'
{

19, con un arbol transversal inferior 20. Este Gltimo lle

va dos pifiones cédnicos, cada uno de los cuzles engrana —-—

con una rueda correspondiente enchavetadc sobre um peque-
gﬁo érbol longitudinal 21. Cada &rbol 21 esta unido por ~ |
suna cadena 22 con un tornillo transporiuzdor 23 orientado,
a su vez, longitudinalmente. Al lade de cada tornillo 23
estd previgto un tambor loco correspondiente 24 con pared:

lise, determinandc este tambor y el cuerpo eilindrico del

-6 ~ !
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i tiende a mproximarlo al otro brazo. E1l bagtidor 1 lleva

tornillo 23 una especie de canel alineado con unovde los
canales rezlizados por las corress 16 y les pavedes 10 -
gtie le estdn escciadasg,

Sobre un travesafic eyropiado 27, cituado cerca
del extremo izquierdo del bastidor del aeparato, esté fi-
Jjado un brazo 26 que lleva en su extremo opuesto una es-
pecie de reja 27 mantenida a una distancia muy pequelia -
por encima de las bandejas 7 en la zona en que éstas cir-
culan todavia en horizontal. Comc se comprenderd mejor -
después, esta reja estd destinada a enviar a derecha o a
izquierda log frutos llevados por las bandejas.

Sobre el &rbol 3 estén montados dos brazos 28

dispuestos & wo y otro lado de lasg cadenas 6, egtandos

egtes brazos articulados alrededor de ejes transversgles
a cubog £¢ von objeto de poder alejarse o acercarse uno ;
de otro. 4 cada brazo estéd asociado un resorte 30 que -
junto a cada brazo 28 una rampa fija 31 en forma de semi-
circulo, que v.ene a actuar sobre este brazo en el curso
de la rotacidén del é&rbol 3, para separarlo en contra de
su resorte.

Cada brazo 28 lleva en el extreno una mordaza

32 de perfil en forma de 4ngulo terminzda en un reborde

en su extremo, que se encuentra en la parte inferior -- i
chando el brazo Z8 sube. i

El &rbol 13 esté equipado de un sistema de bra

zos similares al descrito més srriba. Se perciben en 33

los brazos en cuestidn, en 34 sus resortes, en 35 sus cu-

bosg, y er 36 sus rampas de mando, las cunales gse extienden

aqui sobre cagi tres cuartos de circulo.

-7 -
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Los brazos 33 estld equipados con mordazas 38
provistas de tamponss de caucho o materia anflogza.

Bl funcionamliento es el migniente:

Las jaulas llenss de frutos son llevadas lige~
ramente debajo de las ruedas 5, siendo presentadas en -
nna posicidn inclinads, como se indicz en 01 en la figurs
4. En el momento en gque 1los brazos 28 pasan por la zona
de las jaulas 01 asl presentada, son liberados por sus -
rampas 31, de tal menera que bajo la eceidn de sus resor
tes 30, vienen a cerrarse sobre log bordes de esta jauls,
viniendo sus mordazas 32 que aprietan el borde superior
de la jaula ¥y el reborde terminal de estas mordezas a -
alojarse contra el borde trensversal inferior de ésta. -

{

Al mismo tiempo, una bandeja 7 se ha presentado ¥ ha ve- |

nido a aplicarse contra la cara abierts de la jaula, co- |
mo ge representa en Ta en la figura 5. La Jaula es, pues,|
arrastrada por la bandeja sobre la cual estid mantenida -

por lag mordazas. Pass por la posicibén vertical indicada

en 02 en la figura 4 y en la figura 1, luego se vuelca -

progreasivamente como ge nmuesgtra en 03 en la figura 4, pa-
ra disponerse finalmente en la posicién completamente =—-

volcada sobre le bandeja correspondiente que ha vuelto a

la horizontal; se estéd entonces en la posicidn 04 en la -
figura 4.

En egte momento, los brazos 28 son separados =
por la rampa 31 y dejan libre la jaula C;, como lo hace
comprender bien la figura 5.

La jaula C, es arrastrada, naturalmente, por -
la vandeja 7 sobre la cual rewvwosa, como se indica eun C 5

5

en la figura 4. Ilega asi a la zona de accibn de los bra

-8 -
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zos 33. Las mordazas 38 de
bre la jeula (que ocupa la posicién Cg de la figura 1) -
¥y la leventan haciéndola girar sobre si misma, como se
indica en 07, Cgs ¥ Cy en la figura 4. Al proseguir el -
movimiento, la jaula vacia vuelve a la horizontal en 010
en contacto con un sgoporte apropiado 39. Los brazos 33 -
se separen entonces para liberarla. Un dispositivo apro-
piado no representado permite evacuar lateralmente la -
jauls, asi liberada.

Al continuar las bandejas 7 su movimiento, los

frutos P liberadog de las jaulas son arragirados hacia -

la izquierda. Reencuentran la reja 27 que los desvia la- !

teralmente hacia una u otra de las dos correas 16. Son -

arrastradGos entonces por egtas Gltimas, como lo hace com

prender bien la figura 3, ¥ llegan agi a los dispositivos
de tornillo 23-24. La rosca de cada tornillo tome indi-

vidualmente los frutos asi llevados para transferirlos -
regularmente & la miguine calibradora.

Se comprende que el aparato descrito asegura -
bien agi la alimentucidn regular de esta méquina, evitanz
do todas las operaciones menwuales necesarias hasta shora.

La figura 6 muestra ma forma preferida de un
digpogitivo de llevada de las jaulas al aparato. Este =~
dispositivo comprende dos cadenag sin fin 40 que se enro-

1llan sobre ruedas de extremo 41 y 42 convenientemente ——

arrastradas. Estas cadenas llevan una serie de éngulos -
de retencibn 43, entre los cuales estén interpuestos so-
portes basculantes 44. Cada soporte 44 comprende un pri-
mer brazo 45 terminado en un travesafio plano 46, y un se-

gundo brazo 47 que lleva en el extremo una roldana 48, -

-0 -
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te, lo que se puede obtener sin dificultad arrastrando -

{ en sincronismo los dos &rboles 2 y 3, con objeto de man-

estando el conjunto articulado sobre un eje transversal
4% llevedo por las cadenas 40. Egtd previsto, por otra -
parte, un carril lateral de guia 50 de perfil en U, que
incluye una entrada ensanchada 50y desplazzdz hacia aba-
jo en la zona interesada por las ruedzs 42 § ruedas de
entrada del ramal superior de las cadenas 40. El carril
50 se termina en 50b un poco delante de las ruedas 41.

Sobre el ramal inferior de lag cadenas 40, los
soportes 44 egtén enteramente libres y, a consecuencie
de su masa, se orientan con susgfravesafios 46 en la parte
inferior y su roldana 48 en la parte superior. Cuando un
gsoporte 44 llega hacia lzs ruedas 42, su roldans (o sus
roldanas si el soporte esté hecho en forma simétrica) —- |
se aplican en el carril lateral 50 correspondiente, lo - i
gue oblige al soporte a girar, siendo llevado su brazo -
45 a una orientacidn vertical hacia arriba. El operador
puede disponer as{ una jaula C en una posicidn inclinada,!
reposando uno de sus lados contra un éngulo 43, el otro
gobre el travesafio 46 del soporte 44 que sigue a éste.

Por otra parte, el aparato de lag figuras 1 a
5 egtd ligeramente modificado en lo que concierne al per-
fil del ramal inferior de lag cadenzs 6 y la configura——
cibén de lag bandejas T:

Las cadenas 6 estén previstzs de manera que —-

sus ramales inferiores incluyen una zona floja importan-

tener los ramales superiores tensos. Por este hecho, es-
tos remales inferiores, que se han referenciado con 6a - !

en la figura 6, llegan a la rueda 5 bajo una inclinacidbn

- 10 -



notable, egtablecida de manera que correspohde gustan—--
cialmente con la de las jaulas C soportadas por las ca——
denas 40.

El dispositivo de llevada estd dispuesto con -
5 relacidén al aparato de manera que la jaula C que se en—-
cuentra en el extremo de salida de los ramales superiores
de lag cadenas 40 esté dispuesto en la proximidad inme-
diata de las ruedag 5, pasgando su eje sensgiblemente por
el del Arbol 3.
10 Por lo demés, cada bandeja 7 esté hecha de dos
' piezas, & saber, una base que se ha designado con 51 en
lag vigtas de detalle de las figuras 7 y 8, y una parte
mévil o tampbn 52, siendo esta Gltima solidaria de un ——
apéndice 53 que se desliza con holgura reducida en un ——
15 casquillo 5@ de la base5i. E1 tampdn 52 es solidario de
orejas 55 que atraviesan aberturas epropiadas de la base
51 para recibir resortes 56 enganchados, por otra parte,
a la pared del casquillo 54. Se comprende asi que en re-
poso (posicidn de la figura 7), el tamén 52 es aplicado

contra la base 51, pero que empujando el apéndice 53 del

20
cegquillo 54 (posicidn de la figura 8) se pueden separar,

por el contrario, las dos piezas una de otra.
El accionamiento de los apéndices 53 de las —-

bande jas 7 sucesivas estd asegurado por un dedo 57 (fi~-

25 gura 6) enchavetado gobre el &rbol 3. Como lo hace com—-

prender lg figura 6, el digpositivo estd sincronizado —-

con relacidn al aparato principal, de manera que cuando =
una bandeja 7 llega encima de una janlaC situada en el ~

extremo de salida del ramal superior de lag cadenas 40,

30 el dedo 57 venga a introducirge en el casquillo 54 de la |

12~3~69 - 11 -




bande ja, para rechazar el apénd;ce 53 ¥y vara aplicar asi
el tampédn 52 sobre los frutos ¥ contenidos por la jaula,
y cuyo difdmetro medio es siempre un poco inferior a la -
altura de ésta. En el momento en que la jauls es cogida

5 por los brazos 28, se separada del travesafio 46 para gi-
rar alrededor de las ruedag 5, como se muegitra en la fi-
gura S, mientras que a caisa del avance concomitante de

lag cadenas 40, la roldana 4§ del soporte 44 que hebia -

10 rril 50 y vuelve a caer libremente sin correr el riesgo
asi de estorbar el desplazamiento de la jaula. Durante ~
el vuelco de este (1ltima alrededor del érbol 3, los fru-
tos F se encuentran asl mantenidos por el tampdn 52 y —- :
no corren el riesgo, pues, en absoluto, de salitar en el -
15 interior de la jaula.

Se comprende, por otra parte, que tan pronto -
como la janle volcada comienza 2 glejarse de las ruedas -.
5 sobre los ramales superiores de las .cadenas 6, el dedo
57 cesa de actuar, y que por consiguiente, el tampdn 52 ~
20 viene a plicarse de nuevo gobre la base 51, de modo que =
la bandeja 7 se presenta luego igual que en el caso de -
lag figuras 1 a 5.

La presente solicitud que corresponde a la pre-
sentada en Francia con fecha 27 de TFebrero de 1.9¢8, ba-
25 jo el nfimero PV Rhone 49710, se acoge a los beneficiosg -
del Articulo 51 del vigente Estatuto sotwe Propiedad In-

dugtrial.

12~3-69 -12 -
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-~ REIVINDICACIONES -

Los puntos de inveneidn, propia y nueva, que
ge presentan parea que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidn en Espaiia por VEINTE afios, son log
siguientes:

1.~ Aparato de alimentacidn para méquinas de
calibrar frutos y andlogos, caracterizado porque compregI

de, en combinacidn, una serie de bandejas llevadas con —

1

!

das enchavetadas sobre dos érboles transversales de ex--f

articulzcidn por dos cadenas sin fin montedas sobre rue-

tremo, con obJjeto de realizar en el ramal superior de -
estas cadenas una superficie sustancialmente continua, -
mévil entre un extremo de entrada y un extremo de salida,
un primer dispositivo de brazos laterales articulados -—-
asociudos al Arbol transvergal situado en el extremo de

entrada 3

(v

convenieniemente mandados para apretarse sobre
una Jjauls llena presentada en este extremo por dehajo =--
de dicho érbol, con objeto de arrastrarla, volcéndola, -
contra una handeja, y luego liberarla cusndo esta bande—»
Ja ha llegado a la horigontal sobre el ramal superior de
las cadenas, un segundo digpositivo de brazos laterales

articulados llevados por un Arbol transversal intermedio

y mandados de menera que cogen sucesivamente las jaulas
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ral citado, para llevarlos regularmente a la miquina ca-

libradora.

voleadag sobre el rawsl superior y les vuelven para lle-
vorlas a un trensportador de evacuacidn dejando los fru-
tog sobre las bandejas, un sistema deflsctor gue desvia
a2 uno por lo menos de los lzdos los frutds llevados por -
les bandejas después de la liberacidn de las jaulas, por
1o menos un transportador lateral que recibe lcs frutos -
asi desv.ados para llevarlos al extremo del aparmto, y =
por lo menos un transportador de tornillioc que toma estos

frubos de uno en uno a la salida del transportador late-

2.~ Aparato segin la reivindicacidén 1, carac--
terizado porque en cada uno de los dispositivos de braszos
articulados, cada brazo, mcntado glrededor de un eje =--
trensvergal con relacidén al érbol que lo lleva, estéd so-
licitado por un resorte a la posicidn de sprieto y es se-
parado de ésta en el momento deseado por una rampa fija.

3.~ Aparato segim la reivindicacidn 1, caracte-
rizedo porque estan previstas mordazas apropizdas que —-
permiten que log brazos cojan Gtilmente las jaulas sucesi
ves.

4.~ Aparato segin la reivindiczcidn 1, caracte—
rizado porgue el sistema deflector esté constituidc por -
una reja que envia los frutos a un lado § = otrc para ——
llcvarlos a dos transportadores laterales de evacuacidn.

5.~ Aperato segln la reivindicszcibn 4, caracte-
rizedo porque cada uno de locs {ransportzdores laterales
estéd hecho en forma de un canal que com.rende dos paredes

laterales inclinadas fijas y un fondo constituido por --

una correa mbévil.
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i los soportes articulados inmedliatamente por basculacion

6.~ Aparato gegln la reivindicacién 1, carac-
terizado porque todas las superficies con las cuales los
frutos vienen a ponerse en contacto, estén guasrnecidas -
de una materia blanda, tal como espuma de poliuretano.

7.- Aparato segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque cada bandeja incluye un tamén o tope ~—=
que puede desplagzarse perpendicularmente a su superficie
para venir g apretar los frutos en el interior de la -
Jaula aplicada contra la bande ja,

8.~ Aparato segin la reivindicacidn %, carac—
terizado porque el tamén es atraido por resortes contra
la bandeja a la cual egtd asociado y es alejzdo positiva-
mente de ésta a la entrada del aparato por un brazo en-
chavetado sobre el 4rbol de las ruedas de inversidn de -
las cadenas ¥y que viene a actuar sobre un apéndice goli-
dario de dicho ‘tampdn.

9.~ Aparato segln la reivindicacién 1, carac-
terizado porque comprende un dispositivo de alimentacidn
de jaulag, cuyo dispogitivo incluye un sistems de cade-
nag gobre el cual lasg jaulas pueden serireienidas en una
posieién inclinada por un tope inferior y por um trave-
safio superior llevado por un soporte articulado a lag cg-

denas y mantenido en posgicidn leventada por una rampa, -

con objeto de que las jaulus puedan ser presentadas con |

la inclinacion deseada & las bandejas del aparato de —
alimentacidn, pars ser cogidas por éstas, siendo reteni-

das contra ellas por los brazos laterales, oculténdose

para no estorbar el desplazamiento de las jaulas.

15.~ APARATO DE ALINMENTACION PARA MAQUINAS -
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DE CALIERAR FRUTOS Y ANALOGOS.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que -

peara los fines que se han egpecificado.

; entecede, representado en los dibujos Que sge acompafian y

Egta Memoria consta de dieciseis hojzs escritas

a méquina por una sola de sus caras.

12~3-69/RT4 .~
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