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MEMORIA DESCRIPITVA -

BEsta invencidn se refiere & unos perfeccionamientos

en los conmutadores eléCtricoS. — — = w o = = = - - - - -

Un conmutador eléetrico segin la invencidn compren-

5e de una caja hueca que incluye una bage, una pluralidad de

contactcs fijos ilevados por dicha base, un contacto mévil

que puede cooperar con dichos comtactos fijos y montado para

reglizar movinientos deglizantes vesrecto a dicha Ease, mediosg

de retercidn que actian entre la caja y diohb contacto mévil
10, para posicionar el contacto mévil respecto a dicha base en

las posiciones operativas del conmutador, wy drgano de =mecio-

nemientoc que coopera de forua pivetante con la caja, medios

en el érgano de accionsmiento para liberar dichos medios de

retencibn durante el movimiento de dicho Srgano de acciona=
15 miento, y medios eldsticos que zctian entre =1 Srgano de ac-
cionamiento y el contacto mévil, siendo forzados dichos medios
eldsticos durante el movimiento del drgano de accionamiento
respecto a la caja y sirviende para mover digho contacto mévil
respects a dicha base cuando ze liberan dichos medios de re-

20. tencifn. = =« = = = - = = - = - - e e . - -

Un ejemplo de la invencidn se ilustra en los pla-
nos anexos en los que la figura 1 es una vista en seccidn de

un conmutador eldetrico, la figura 2 es una vista en seccidn
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por la linea 2-2 de la figura 1? la figura 3 es una visgta

en seccidn del drgano de accionamiento del conmutador ilus-
trado en le figura 1, la figura 4 es una vista en secciln
nor la linea 4-4 de la figura 3, la fizura 5 es una vista en
seccibn por la 1inea 5-5 de la figura 2, con partes omiti-
das para mayor claridad, y la figuraz 6 es una vista en sec-

cidn de un portacontacto del conmutador ilustrado en la figu—

Con referencia & log plancs, el conmutador incluye
una caja hueca 11 de.reaina sintética moldeada que cstd ce-
rrada por un extremo mediante una placa de contactos 12 que
estd montada a presidn en la caja 11. Las paredes extremas
de lz caja 11 estdn provistas de uflas eldsticas correspon-
dientes 13 por medio de las cuales puede montarse el conmu~
tador a presidn en un orificio de ferma correspondiente de

un panel, por ejemplo el panel de un vehiculo automévil. La
placa 12 de contactos constituye la base de la cajs 11 y lle-
va wia pluralided de contactos fijos 14 que sobresalen hacia
arriba en la caja 11. Los contactos 14 estdén conectados elée-
tricamente 2 terminales 15 situados en el exterior de 1la

placa 12 de contactos. — = = = = = = = = = = = = = - - ~ -

Montado de forma deslizante dentro de la caja 11
pars moverse en una direccidén paralels & la placa 12 de con-
tactos hay un portacontacto 16 de resina moldeada. Un contac-
to mévil 17 de puenteo egtd soportado por el portacontecto 16

y esempujado en contacto con los contactos 14 por resortes 18
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que actudn entre el portacontacto 16 y el contacto de puen—
teo 17. Las paredes laterales opuestas 11a de la caja 11 es-
tdn proviétas cada una de un regalte 19 arqueado y dirigldo
hacia dentro y cada uno de los resaltes 19 estd provisto de
tres'depresiones 21g, 21b, 21c, respectivamente. El portacon-.
tacto 16 esté provieto de un canal transversal 22 que esta
ensenchado junto al centro del portacontacto 16 y un rodillo
23 de acero que tiene un par de partes extremas 24 axialmenw
te alineadas unidas por medio de una éarte,esférica central
25;, esté introducido en el canal 00 m m = - - ,

&

Sobresaliendo hacia arriba de las paredes 11a de la
caja hszy.un par de orejas 26 y acoplado de Torma pivotante
con las orsjas 26 hay un drzano de accionamiento 2% de re~
gina sintética moldeada (figura 3). TFormando una sola pieza
con el drzano 27 haj un par de bragzos idénticos 28, que es-
t4n espaciados transversalmente uno Ge otro a través del drga
no 2;. Tos brazos 28 se extienden hacia sbajo desde el Srga-
no de accionamiento‘27 por la caja 11 ¥ quedan junto a la-
dos opuestos de una parte elevada del portacontacto 16+ Los
brazos 28 del drgano 27 estén provistos cada uno de una ven
tana 2%, cuya base tiene unua forma general de V, qus‘tiene
un par de bordes inclinzdos 31. Los extremos 24 del rodillo
23 se extieriden a través de la ventana 29 en cooperacién con
las depresiones 21z, 21b & 21¢c de las paredes 11a de la cajas
Loa exiremos 24 del rodillo 23 cooperan normalmente con losg

vértices de les bases de las ventanas 29 de los brazos 28,
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y un resorte 33 actia entre el Srgano 2% v la parte esféri-
ca 25 del rodillo 23 para empujar el rodillo 23 hacia abajo
en cooperacidn con las depresiones y los vértices de las
ventanes 29. L1 Srgano de accionamiento 27 incluye ademés
dog pares de dedos 34, 35 que forman una sola pleza con
aquél, estando egpaciados Log pares de dedog 34, 35 uno de
otro longitudinalmente respecto al Srgano 27 rientras que
los dedos de cada par estan éspaciadcs uno de otro trans-
versalmente respecto al Srgano 27. Los pares de dedos 34,
35 gon elisticos, y cooperan con raesaltes correspcondientes

de exiremnos opuestos del portacontucto 16e —= - = = = ~ =

El funcionamiento del commutzdor es como gigue:
Como se ilustra, el conmﬁtador estd en una primera posicidn
operativa, en la que el contacto 17 de puenteo coopera con
un primer juego de contactos (no ilustrado) de la nlaca 12
de contactos, para coupletar un érimer circuito eiéctrico
entre ellos. Ademds, en la primera posicidn operativa del
conmutzdor los extremos 24 del rodillo 23 cooperan conrlas
depresiones 21b de las paredes laterales 11a de la caja pa-
ra mantener el conmubtador én la priaera posieidn orerativa.
Cuando se degea mover el conmutador hacia su segunda posi-
cidn operativa, es decir, mover el portacontacto 16 y el
contacto 17 hacia la izquierdas gegls se ilustra en los pld-~
nos, se hece pivdtar manﬁalmente el drgano de accionamiento
27 en la direccidn de las agujas del reloj. Dado que el br-

geno 16 es retenido en su primera posicidn por cooperecidn
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de los extremos 24 del rodillo 23 con las'&epresiones 21b,
el movimiento inicial en el sentido de las esgujas del reloj
del Srgano de acclonamiento 27 provoca lé flexidn de los
dedos 35. Ademéds, el movimiento inicial en el sentido de
las agujas ael reloj del drgeno 27 hace que el redillo 23
pase por uno de los bordes inclinados 31 de cada una de las
bases de las ventanas 29 de los brazgs 28 del drgano 27. El
10d1110 23 es movido hascia srriba , contra la accidn del
resorta 133 hasta que los extremos 24 del rodillo 23 nan
subido completamente p0r lag deoresiones 21b Ge lag paredes
11g de la caja 11. Cuando los extremos 24 del rodillo 23
dejan las depresiones 21b de las paredes 118 de la caja 11,
el portacontacto 16 no estd ya retenido contra el movimien-
to deslizante regpecto a la placa de contactos 12 y el por-
tacont:icto 16 es movido habia 12 izquierda como se ilustra
en los planos por la elasticidad de los dedos 35. Cuando el
portacontacto 16 se mueve hacie la izquisrda, el rodillo 23
es 1levado hacia la izquierda coa el portacontacto 16 y sus
extremnss 24 ocooperan con la pared 21b adyucente a las depre
slones 21g para limitar el movimiento del rortacontucto 16.
Cuzndo los exiremos 24 del rodillo 23 cooperan con las pa-
redes 21b el woviniento del portacontacto 16 es detenido ¥
21l rodillo es empujado hacla abajo por el resorte 3J para
introducir los extremos 24 del rodillo 23 en las dcyresiones
21a, posicionando zsf el conmutador en su segunda vosicidn
opergtiva. ELl contacto 17 de puenteo sstd aiora en una posi-

cibdn qus completa el circuito entre un sejundo juego de con-
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tactos de la vlaca de contazctos 12. Ademds, dado que el .Sr-
gano de accionamiento 27 ha sido movido en la direccidn de
las agujas del reloj sus brazos 28 e habrdn movido de mane-
ra general hacia la isquierda y los exiremos 24 del rodillo

i~

23 cooperardn de nyevo con los vértices de lug bases de las

A

ventongs 29, — = = o m e e e e m e . - - )

La accidn del conmutador suando es movido de su
asgunda nosicidn a su primera vosicidn o cuands es movido
de su primera posicidn a su tercera posicidn, es similar

1C. a la descrita anteriormente, con laz excepcidn de que ¢l fr-
‘zweno de accionamiento 27 es movido en una direccidn contra
las agujas del réloj, moviéndose correspondientewcnte el

portacontacto 16 y el contacto de naenteo 17 hacia la dere-

cha sezin se ilustra en 108 planos. = = —~ = = = = = = = = =

15. Se observard que los cdmponéutes del conmutador
deseritos anteriormente pueden'moéificarse de tal manera
que el rodillo‘23 gea movido hacia gbajo contra la aceidn
de un resorte, pafa dejar las devresiones rresentadas hacia
abzjo de l=s pareaes Mg de la caja 11. Adends, se observa-

20, T4 que.la placa 12 puede llevar otras formasg de contactos

que lag illugtradag. = = « = e - - o - - - -

N o T 4

Se declarsn de novedad y propledad para uspeafia,

sug territorios y plazas (e soberania, las sigulentesi- - =
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REITVINDICACICHNES

1.~ Perfeccionamientos en los commutodores eldetri-
cos, caracterizados nor la provisidn de una caja hmeeca que
incluye uha bése, uig pluralidad de confacfos fijos lleva=-
dos por dicha base, un conbuceto mévil que ymeds cooperar
con dichos cohtactos fijos y wontado vara realizar moviaien—
tos deslizantes respecto a Gicha base, wnedios de retencidn

que actdan entre la caja y dicho contacto mévil para pos

]
-

“cionar el contacto mbévil respecto a dicha base en las po-

siciones'operativas del commutador, un drganc de accionaaiecn
t0o que coopera de forma pivotante con la eajs, nedios en

el Organo de accionamiento para liberar dichos nedios de re-
tencidn durante el movimiento de dicho Srgano de =cciona-
miento, y medios eldsticos que actdan entre el brgano de ac-
cionaniento y el contacto mévil, siendo forzados dichos me-
dios eldshicos ‘Qurante el movimiento ¢el drgano ce accio-
nemiento regpecto 2 lau caja sicrviendo para mover dicho con-
tacto mévil respecto a dicha base cuandc se liberan dichos

medios de retencifn. = = = = = = - - - - - e m .- m - -

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caractorizados porgue dichosg medios ds retencidn incluyen
una piaza mévil con dicho contacto mévil y emuujada con re-
sortes en cooperacién con una forma de retencidn de la caja,
siendc dicha pieza cooperante con una forma de leva llevada
vor el drgano de accionamiento de modo que el movimiento del

Srgano de accionamieonto resyecto a la caja pueda sacar divha
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pieza de la cooperacidn .con dicha forma de retencidn libe-
rendo asi el contacto mévil para el movimiento deslizante

resrecto a 1a cajle = = = = = = = e o o e e - -

3.~ "PERFECCIONAMIENTOS N LOS CONMUTADORES ELEC-
PRICOS" s = = = = = = = = = = = e e e

Todo ello conforme se degcribe y reivindlca en la
presente memoria que consta de nueve hojas, foliadas y me-
canografiadas por una sola de sus caras, ¥ de dos 14minas

de dibujos gue la ilustran.

BARCELONA, 15 FEB, 1369
P. A M cUReLL suNOL

Por Poder
Firmado: J, Carkonal}
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