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1 invento se refiere
copiar linez a-linea y por
jados soakre un tambor de iv
gn sentido axial, por mcdlo de varias levas
zables paralelarente respectc-al eje del zark
sibén v regulables en direccién perifé
nismo de avance paso a paso, levas (ue gobisrn
cidn de los elementos impresores con ayuda e
radores ¥ de varillajes de palancas.

La preseleccidn de la impresidn de ura,
neas de una méquiha impresora por lineas, es
diante un accionaniento de varillas ¢z ¢
cidn, cue adolece del inconveniente de ser mi
de reqguerir un esfuerzo con un gasto slevadlc
servicio. A este particular era neceaario resz
noviriiento, a saber, ademds del movirisnto fg
reszulacidn de la impresidn propiameﬁte qier
vimiento de enclavamiento o desenclavaniento.

invento se ha propuesto, »or lo Tanisc
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e la cconera-
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conncida ra ne-
ariento de Troc

’ 81 «-np-,-/:’-na-n

nar una posibilidad de regulacidn necdnica ~ue nueda

vada a cano de nanera sencillisima nor el orerario,

ner que recurrir a medios de nmovimientos muiliTiy

cos o electronagnéticos.
La nisidn del gobierno de 1a innresicn d

un avance de una, dos V.tLres lineas, ha d2 se

rer Lud
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diante un sinple moviniento de giro, cuya extensicn nren

ciona el ajuste de una, dos o tres 14”635, g

del mecanisno de mando paso a paso de los discos de

ra la multicopista.

Conforme al invento se resuelve sl »rokl
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cho de que para el accilonaniento del necanismo de mando pase
a naso, se han previsto discos de leva actuantes sobre rodi-
1los de nando resulahles ex la via de c1rc11ac1on del meca-
nismo de paso a paso, estando dlspuesto un elemento de man-
¢o, curo movimiento de giro es transrormado en un noviniente
axial que hace bascular a lasé levas de mando,

Preferentenente, ¥ en denendencia de la .extensidn de la
regﬁlacién de los discos d& leva, estd previsto un segundo
rodillo de mando, gue asimisno es hecho bascular por un dis-
co de leva giratorio en 1a via de circulacidn del mece anismo
de avance paso a paso, teniendo lugar con ello de manera for
znosa el gobicrno del segundo disco de leva por el primer dis
co de leva.

Otra rejora del invento estriba en gue debido al movi-
miento de giro del elemento de rando, transfornado nor redic
de un varillaje de palancas ex un moviniento axial, entren
en accidn, vanto las levas de mando nara la econeracidn con
los elenentos inpresores, como tankidn los discos de leva
ra el desplazaulentc de uno o varios rodillios de mando en 1a

zona del necanismo de avance 58S0 & Daso.

Jediante el accionaniento de un segundo elemento de
nando, se puede interrunnir el avance e una o nés lineas
del recanismo de paso a paso, vara Lo cual los rodillos de
mando son retirados de la zozna del gatillo del necanismo de
avance de paso a paso, bien sea directamense por el sesundo
elemento de mando, o bien mnor desylazaniento de los puntos
de giro de los discos de leva.

In los dibujos ha sido representado un ejerinlo de rea-
lizacién del objeto del invento, 1ostrando:

Ta fig. 1, el mscanismo de mando nara la regulacidn de
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imulviconista, la mitad en seccidn y habiéndose suprimido la

| mueven sonre el rodillo 17 de la palanca exploradora 18, en-

i

las levas de una nmulticopista, en ura seceidn narcial 7 ha-
biéndose suprimido la pared lateral izauierda;

la fig. 2, la vista desde arriba corresncadiente a It
fig. 1;

la fig. %, el rnecanisno de avance »asoc a paso de ura

- Ca

pared lateral izquierda

"En las fig. 1, 2 y 3 ha sido representado éT mecanisno
de mando para la resulacidén de las levas de una rulsticonis-
ta. A-través de las rhedds denvadas 1, 2 ¥ 3 es hecho girar
el eje de levas 6 de nanera sincronizada con el cilin
presor 5, soporiado sobre el drbecl 4. Junto con el eje de led
vas 6, es accionada la rueda de itrinquete 7, fijanente unida
con él, en la que estan fijados el wrincuete de revenida 3 ¥
el tringuete de avance §. Bl srincuete de retenida 8 traxn
nite ¢l giro a la rueda cataiina 10, s través de la cual san

impulsados en la direccidn e la ‘Wec.n 4 el casoul 710 ce

bridas 11 r iz leva 12, asi como 1z brida de suia 14, unis

G Vieem vt

con el casnuillo de bridas 11 mediante la chaveta 13, v 1

levas 15 y 16 unidas fijarente con ella., Cuando durants el

Sirc una de las leves o varias de las levas 12, 15 ¥y 15 se

tonces es hecha girar ésta en torno dsg su eje 1%, en la dired
cidn de 1la flecha B, m."*axuo con e1io a la oprida 22 en 1z
direceidn de la flecha €, al nmismo viempo cue hace que la 14t
lanca de mando 20 gire en torno del eje 21. Esie enmpuje hace
que, & través de las palancas acodadas 23 7y 24 situadas en

la via de la palancé de zuila 25, que gira en torno del ejs

26, el elemento de presiln anvagonista 27, soporsado ex di-

cha pelance, tascule haci

’.J

& el cilindrs inpresor 5. Is josi-
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aporado en Angulos de soporte %7 ¥ %8 fijados en la chapa de

ble 1llevar a cabo, nediante la leva 12, una inpresidn a un

gspacio, mediante la leva 16 a dos espacios, ¥ nediante la

leva 19, a tres éspaciosw ILa leva 12 esta dispuesta de modo
que no es desplazable hacia el lado, nientras que las levas
15 ¥ 16 son desplazables hacia el lado. '

En las fig. 1, 2 y 3 se ha representado el mecanisno naq

ra la regulacidn de las levas en tal forma que, al girar las

levas 12, 15 y 16, la multicopista llevaria a cabo una imprey

sidn a tres espacios ¥y un transporte de tres lineas de las

levas 12, 15 y'156. Si se desea preparar la rmulticopista para

una inpresidn a dos espacios o tres espacios, entonces se

mueve 1a varilla de mando 28 haciéndola avanzar uaa o dos po

siciones de maniobra en la direccidn de giro D. La varilla

de mando 28, conducida en un agujero alargado ce la chaxna de

mando 29, hace que, al mismo Tisnpo que realiza su novinien-

jo A

tc de giro en la direccidm D, la chana de mando 29 hascule

en torno de su punto de apoyc 30 en el perno de soporte 31,

ct

siendo este nmovimiento de basculacidn trasmitido a la escua-

)

ad

£
54

IS

- ’ . . U] - s
%4 a traveés de las bridas invermedias 32 ¥ 33,

. ,
& mia Phascula en vormo del eje 35, cue estd

ok

Lz escuadr

soporte %6, 7 por medio de tacos deslizantes 39 vy 40, sopor-

iratoria en la escuadra de gula 34, empuia

tados de nanera

cn

sobre el eje de levas 6 a la brida de guile 14 y las levas 15

v 16 en 12 direccidn d¢e la flecha I, hasta que 1la leva 16 é

las levas 15 y 16 se han salido del campo de accidn del ro-

dilto 17, Para inpedir que las levas 15 ¥ 16 se desajusten dp-

rante el giro del cilindro impresor 5, se encusnira fijada
en la trida invermedia 32 un rodillo de mando 41, que encas-

tra en la nuesca de cada caso del hrazo de encastre 42, El




10

156

20

25

30

Lrezo de encastre 42 estd SOpcftado de maners
torno del punto @e anoyo 4% del 4dngulo de soporie 44 7, exn
cuelquier pssicién ¢el rodillo de mando 41, es orrinidio con-
tra éste nor la fuerza elastica del muelle 45. Si se desez
Tracajar con transporte auton 4dtico, ez decir, si le leva 18,
desnuds de una impresiéh a dos espaciocs, vuelve a saltar 403
lire ae hacia atrds respecto a la direccidn ae siro, entonces
ia variila de traccidén 47 se coloca en la posicidén renresen-
tada en la fig. 1, en la que queda revsnida por &l dnzulo
orte 48. E1 rodillo de mando 49 de la chana de mandc 37,
sopoftada ¢e nanera giratoria'en torno del nunto ae apGV§ 50
v unida con la varilla de traccidn 47 nediante 1z espiga re-
nacheda 52, se encuentra entonces en el canpo de aceidn del

srizaguete de avexnce Y. Al dnecidir el Irincuaste e avance S

en 1a rucda catalina 10, mientras que 2l nmiero Tilemno es e-

1le reliccidal 52 Tira entonces del carqiuillio de hridas %,

’
oA At S
YOS ILN~

imto eon las levas 12, 15 y 16 fijades soure €1, ¢

Q

dslo en la direccidn de la flecha I hassa que el Ilanco de
wr diente de la rueda catalina 10 choca contra 2 &isnts 54

del trincuete de avance. Al gepararse 2l grincae?
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jXel

del rodillo de mando 44, los muelles 55 r 56 de los gati-

l_'

los tiran del par de gatillos de retencion r de avance 8 ¥
9, devolviéndolos a la posi cidn de partida nestrada en la
fig. %. Bl trinquete de avance 9 se sale nuevarense de 1=
rueda catalina 10, y el muelie helicoidal 5% sirue Tiranig

de 1a rusda catg a2lina 10 hasta cue el i

1
(3
h
.
<t
(o]
4]
ey
7
o
4
[¢/]
3
ot
0]
.y
m
Q
[49]

anoyo contra el trinquete de reteneidén 8. al nisro tiemro ha

z

agontado la leva 12 una posicion en la que, en is revoiucidin
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cuerda al ne
de traccidn
de manera ba
estando los

medio de las

carmno de aceidn del rodillo 17, tiene luzar un rovimiento de
la varilla de nando 28, conducida en el éngulo 66, a lo lar-

0 de una nosicidn de maniobra en 1a direcciln 1,

la brida int

rue el disco de lsva 60 hascule en torno del punto de ansjo

$2 en un ansulo deterninado, con lo que este movimiento de

mnedio de la

nanera basculable en el dnsulo

en contra de

sicidn rmostrada en la fig. 2. Bl rodillo 71 se encuentra en-

Tonces en el

tras que la

esvado basculado hacia afuera, S5i

1la de mando 28 a 1o larzo de otra posicidn de nmaniobra nds,

en la direcc

hechos hascu

renresentada en 1la fig. 2, con 10 que el rodillo 71 ¥ la pa-

laneca ds nando 72,

en contra de

1 tanmbor imprasor 5, es coniada la
de la rueda dentada 57 v mediante 1a rueda den-
casquillo de bhridas 11, puede darse cde nuevo
canisrio de avance npaso a paso. Sobre la varill
47 esvan dis puestos dos discos de leva 59 y 60
sculable en storno de los puntos de apoyo 61 y 62
dos discos de leva 59 ¥ 60 unidos entre si por

dos espigas renachadas 6%,64, asi como de la

en una posicidn de las levas 15 ¥ 16 Tuera del

enLonces

ernedia 3%, situada en posicidn inclinada, hace

ss transnitido asinmisnc al disco de leva 39 nor

brida 65. La valanca de nando 69, sonsrvada de

de sonorte 67 sohre el eje 68

‘

eular coxn su rodillo 71 mor el disco de leva €0,

’ 0

1z fuerza eléstice del muelle 70, hasta la

el

O

camno de accidn cel sringuese de avance Y, nient
palanca de nando 72 s nernensciendo en su

se sijue noviendo la vari-

ién D, entonces los discos de leva 59 ¥ 60 scon
iar por la brida intermedia 3% hasta la posicidn
junto con el rodiilo 73, se encuentran,

la fuerza eldstica del muelle 74, en el camvo
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de accion del tringuetve de avance 9, Si rarilla de rmande

]
na
fan

23 es revida a 1o largo de una posicidn de maniohra en con-
tra de 1a dirsccidn de giro D, entonces baseula nrirerancnie
el rodiflo 73 ¥, en un segundo avance en coatra de la direc-
cidn de giro D, vambién el rodillo 71, saliindose anmhos del
canpo de accidn del t£inquete de avance Y. De este modo es
posible provocar un transporte autonatico de las levas 12,

1% ¥ 16, a lo largfo de una, dos o tres lineas. Si se desea

]

]

ealizar ura impresidn a uno, dos o ires espacios, sin tranc
porse automidtico, entonces se enclava la barra de traccidn

47 con su entalladura 75 en el angulo de sonorte 48, de ro-

ok

do gque el rodillo 49 se sale del camno de accidn del Trin-

quete de avance 9, mientras que los discos de leva 59 vy 60

se salen del campo de accidn de las

"3

clancas de mando 8% T
2. ) .
in resumen, la Patente de Invencidn nue se solicisa de-

bera recaer sobre las siguientes

- REIVINDICACTIONES -

1. Una nulvicopista rosativa nzra coniar lirea a 1i-

nea y por ndrraros clisés de imprenta .£i
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sus lineas situadas en sentidso axial,
por nedio de varias levas de nando desnlazables naralelarern
te respecto al eje dél tambor de impresidn y reculables en .
direccidn periférica mediante un necanisnoc de avance paso a
nase, levas que gobierﬂan la cooperacidn de los elsiientos
impresores con ayuda de drganos exploradores r de varillajied

de malancas, caracterigada norgue, pora el acclonaniente del
mecanisiio de avance paso a pasb, estén vrevisitos discos de
leva actuantss sovre rodillos de . nando regulanles en

la via de cireuilacadn del nmecanismo ¢a pasd a eSO, I BOTCUY

- “
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B

. resente memoria, que consta de diez péginas mecanografiadas

- 10

5.- 8e reivindica por ultimo, como objeto sobre el

que ha de recaer la Patente de Invencidn qQue se solicita:

"UNA MULTICOPISTA ROTATIVA",

-~  Todo conforme queda descrito

y dibujos que se acompafian.

Madrid, 18 de
BERNARDO

¥ reivindicado en la

febrero de 1.968

UNGRIA
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