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Este imvento se refiere a una maguina para
abrir y/o cerrar un sub-molde. Este término se destina
a significar una estructura que incluye, por lo'menoé,
dos partes separables gue, una vez cerradas, tiemen un
5. contorno internc combinado que Se adapia & " la forma
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externa de una pieza a moldear en su interior. Las par-
tes separables tienen medios para permitir manbegerlas

en 2lineacidn adecuada mientras estan colocadas en una

prensa de moldeo, o se retiran de la misna,

Los sub~moldes de este tipo se mencionsin en
la llemoria de la Patente Espafiola N2 360.841 de los
mismos solicitantes (caso 1.087), as{ como los nétodos
para el empleo de los mismos. Asi, pues, esta Stljoi-
tud anterior se refiere a2l empleo de un considereble
minero de sub-moldes, por ejemplo, en una prensa rota-
tiva y en especial para la fabricacion de commiadores
que precise sub-moldes de este tipo. Se prevé, por tan
%0, que serd comveniente proporcionar métodos para el
mansjo fécil de los sub-moldes, antes y despuds de ha-
berse trabajado con ellos en la prensa de moldeo,

De acuerdo con este invento, una miquina pa-
ra abrir y/o cerrar sub-moldes como acaba de definirse,
comprende, por lo menos, dos soportes relativamente 6=
viles adaptados para desplazérse entre una primera posi
cion en la que pueden recibir el sub-molde cerrado, ¥y
una segunda posicion en la que los sopories se despla-
zan relativamente para mover una parte éei sub;holde
separada de la otra parte, a fin de permitir que se rea
lice una operacidn, por lo menos, de una parte, indepen

dientemente de la otra,

.

Los sub-moldes pueden ser de varias formas,
pero convenientemente son tales que lo= soportes son
inicialmente separables en ung primera airecoién, ¥y lue
go, méviles uno con respecto al otrc, en una segunda di

P4 . . aa :
reccicn. Por ejemplo, la primera direccidn comprende una.
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direccion lineal, y la segunia una direccion arqueada,

Especificamente, las partes de lgs sub-~moldes
pueden tener aberturas alinesdas unas frente a bffé$ en
la:posicion cerrada; permanecienio los MErZenes de las

5. nismas précticamente en un plano o plancs prolongados
perpeniicularmente a la direccidn lineal del movimiens
to y paralelos a un plano que contenga la direceidn ar-
queads del movimiento. Para ‘determinades aplicaciones,
el sub-molde puede incluir mds de dos partes, Por ¢ jem-

10, plo, para un commtador, el sub-molde pusde inczuir tres
partes, dos por lo menos de las cuales estén gc3tenidas
por soportes moviles susceptibles de desplazarse en dig
tintas direccionss con feépeéfo'a une, tércer@lparte;con,
lo cual las tres parites pueden tensr aberturas alinea-

15, des en la posicion cerrads, desplazadas unas de otras
en la posicion abierta, para permitir la insercidn o 1la
retirada de otro miembro (por ejemplo, el articulo del

-molde, un inserto, pincho, etc.)a través de las abertu-
ras. Dichas dos partes puedén sostenerse por soportes,

20, cada uno de élos montado en n érbol rotativo; éstos
con preferencia, tienen un eje comin,

Cada drbol puede llevar una leva adaptada pa-
ra cooperar con, por lo menos, un tope dispuesto para
producir un movinmiento rotativo de su arbol durante el

25, movimiento relativo conjunto de la leva'y del tope. Con
preferencia, los dos soporteé estan montados en una ba-
.8e, dispuesta para moverse entre dos posiciones estacip
narias, por lo menos (a contimacién denominadas esta-
ciones), que puede comprender nna mese giratoria con un

30, . eje de rotacidn paralelo al eje o ejes de rotacidn de
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los drboles de soporte, de tal modo que la rotacidn
de dicha mesa en conjunto, impulsa los soportes en-
tre las dos estaciones. |
Un.mecanismo'conveniente incluys levas que
se sostienen, para movimiento duranie la rotacion de
la nesa giratoria, dentro de un par de canales Jorma-
dos en un soporte, cada uno de ellos con un par &u pa
redes curvadas de retencion, coneava la extericr
convexe la interior, y con centro én el eje de ln mo-
sarotativa; dichas paredes de retencidn estén dispues
‘tas para impedir la rotacidén de las levas respectivas
en ciertas regiones, prolonzéniose uno o mis topes al
interior de cade canal péra‘Quédér"én el paso de las
ievas durante su movimiento entre estaciones. La leva
puede tener dos pares de superficies periféricas cur-
vadas, una de cada par es convexa y se adapta a la pa-
red exterior concava, y la otra de cada par es cdncava
¥y se adapta a la pared convexa interior de retennién.
Cada leva puede tener dos sistemas de topes
dispuestos, respectivamente, para dar lugar al ﬁovi—
miento en el sentido del reloj, y en el contrario, de
aquélla. Por ejemplo, un sistema de topés puedg compren
der una sola prolongscidn gue penetra en el canel adya~
cente a su pared cdncava de retencidn y dispuesta para
cooperar con una ramra de leva situada entre las dos
superficies periféricas convekas de la leva y prolon-
ganiose hacia el inberior, entre las superficies peri-
féricas convexas de la misma., El otro sistema de topes

puede comprender un par de prolongaciones que. penetren

en el interior del cansl adyacente a la pared convexa



de retiencidn y dispuestas para cooperar con unupar de
ramreas de leva separadas situadas entr@las superfi-
cies periféricas cdéncavas de la leva ¥ prolongéh@dse
hacia el interior emtre las superficies periféricas
5. concavas de la misma. |

Cada una de las superficies céncavas de ia
leva, puede proporcionar entre ells y um del par de
ramuras separadaz, una parte de leva situada a una dig
tancia del eje de rotacion de dicha leva, gque sea ma=-

10, yor que la distanciz entre este ejé y la pared de{re»

‘ tencion interior y comvexa del canal, que esta ranﬁraw
da para permitir la entrada  de diche parte durante la
rotecidn de la leva. '

Este invento, puede aplicarse en la préeticé

15. de distintos modos; & continuacion y por via de ejem-
plo, se describe un tipo del mismo, haciendo referen-
cia & los dibujos adjuntﬁs, en'los quer

' La figura 1, es una vista en perspectiva de
'un corte de un sub-molde usado paré el moldeo de con~

20, nutadores y adaptado para cargarse y descargarse por Wn.
méquina adecuada, de acuerdo con este invemto.

La figura 2, es un corte vertical de’ dicha ma
quina, de acuerdo con este invento, por la 1linea A-A de
la figura 3.
25, | - , Ia figura 3, es un corte por la linea E-E de
la figure 2. ' | |
La figura 4, es unra vista en planta de la mé-
quina representada en la figura 2,
' Las figuras 5 2 T, son corteé fragmentarios

. 30-_ - por las ;{neas B-B, C-C y D-D, respectivamente, de la
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figura 3,

La figura 8, es unra viste desarrollada de
le mesa rotativae de la maguina especial, y muesida
sus cuatro estaciones,

La figure 9, representa de qué modo el on-
granaje epicicloidal para el movimiento rotativo de
los soportes, coopera con un par de pasadores para
abrir el sub~molde. '

La figura 10 muestra da qué modo el "engra-
naje epicicloidal" para el movimiento rotetivo de¢ los
soportes coopera con un pasador Unico para'cerrar el
sub=nolde, 7

Con referencia primero a la figura 1, se re-

presentaren ella laé cuatro partes principaies de un

_sub-molde usado para la fabricacidn de cormutadores

por el procedimiento de moldeo en &os fases., La conse-
truceion detallada de este molde ¥ el modo de empleo
del mismo, se trata mis detalladamente en la Solicitud
peniiente n® 360.841, caso 108%. Baste decir agui qﬁe
el sub-molde incorpora un manguito central b, una par-
te inferior 4, con un pasador central ¢ para cclocar
un manguito que formard el manguito cedtral de*un cone
mtador, y una pieza o parte superior g superpuesta al
manguito o canal central b. Como se representa, las
partes superior e inferior g y 4 tienen pestafias amilg
res prolongadas hacia abajo y hacia arriba, respectiva
menbe, para ajustarse en los extremos superior e infe-
rior del taledro del manguito central b, con objeto de
colocar axialmente las partes del sub-molde 8el modo

representadd en la figufa T



Debe observarse que cada una de las piezab
superior e inferior y el manguito intermedio ¢ tieunen
ramuras f, por las cuales pueden acoplarse & la i_néquin
na.de fabricacion -o retirarse de ella- represenitada

5. en las figuras restantes. |

Con referencia a la figura 2, la miquina de
fabricacion en ella representada, tiene una base .o
zocalo estacionario sobre el cual se monta un2 mesa
giratoria 11 dotada de cugtro estaéiones idénxicas‘pa~

10. ra sostener, cada una, un sub-molde del tipo repré$en~
fado en la figura 1; la mesa eé susceptible de gfaduag
se a través de cuatro inmtervalos de 902, por medio de
un &rbol 12 prolongedo & través de un cojinete de man-
guito 13 montado en el interior de un manguito fijo 14,

15, prolongado verticelmente a través del zdcalo 10. En una
estacidn que, como se describird, se llamerd sstacidn
1, el zocalo 10 tiene un rebajo 15 (representado a la
izquierda en la figura 2). Por encima del plang de la
parte superior del rebajo 15, el zdcala tiens una cam

20. vidad cilindrica 17 en el interior de la cual se amon-
tonan cuatro anillos superior e inferior 19 y 18, res~
pectivamente, y anillos intermedios suﬁérior e‘inferiory
respectivamente, 20 y 21, estos dotados de canales ami-
lares 23 y 24, respectivamente., A la izquierda de la fi

25. gura 2, que representa un corte a través de la estacidn
de la maquina de trabajo, situada en la posicion de las
6, en la figura 3 y que a contimuecion se denominard es
tacion 1, se observa que ellanillo 18 en esta estacidn
tiene una gbertura cireular 25 pare un £in descrito mds

. 30. ~adelante,
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Cada una de las cuatre estuciones idéntican
de 1la mesa giratoria 11, incorpora un conjunto infe-
rior de soportes 30 que, como se representa en la fi-
gura 3, proporciona un rebajo shorquillado 31, Girigi-
do hacia el exberior, visto en planta, dispuesto»para
recibir la parte inferior 4 del sub-molde y coloecarla
por medio e una pesﬁéﬁa 32 que se ajusta en la ramra
£ de la parte inferior 4. Montados para girvar alrede-
dor de un eje vertical por encima del conjunto inforior
30 se disponen un par de soportes, a saber, uno lnier—
medio 33 y otro superior 34, dotados de horguilles co-
rfespondientes 35 y 36 dispuestas para reeibir, respec-
tivemente, el manguito intermedié b y la parte superior
8 del sub-molde., El soﬁorte superior 34 esta sujeto a

un arbol 40 prolongado verticalmente a través de un dr-

“bol-manguito 41, en el extremo superior del cusl se su-

jeta el soporte intermedio 33. EL arbol-manguito 41 dsl
soporte intermedio 33 se prolongé a través. de un coji-
nete'de manguito 42 de la mesa rotativa 15. Se observa-
ré en la figura 2, que el arbol 40 del soporte superior
34 se prolonga por debajo del extremo inferior del ar-
bol-manguito 41 del soporte intermedic 33. Monfadas en
low extremos inferiores del arbol 40 y del Arbol-man-
guito 41, se disponen levas que, por conveniencia pue-
den llamarse rugdas de eétrella, que compreﬁden un el
granaje inferior 45 en ol arbol 40 y un engraraje supe-
rior 46 en el érbol—manguito 41 de perfiles exteriores
idénticos vistos en planta, y representados en las fi-

garas 9 y 10. La accion de estos engranajes se descri-

bira con mis detalle, pero debo observarse que pueden
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moverse con sus arboles respecﬁ@ﬂaa, Yo Solo en senti-
do rotative, alrededor de sus ejes, sino verticalmente
anbos y uno con respecto al oirc entre varias posicio-
nes. La figura 2, a la izquierda, representa laé,bcsi-
5, ciones relativas de los engranajes 45 y 46 en saé'pos&
ciones inferiores, cuando el engranaje inferior 45 se
aloja en el rebajo 15, mientras qﬁe el engran2je supe-
rior 46 estd en el interior del canmal amular 24. Se
observard, en el lado izquierdo de la figura 2, que en

10. estas posiciones inferiores, los engranmajes 45 y. 46,
estan separados uno de otro. En estas posiciones infe-
riores, los soportes 33 y 34 estan agrupados uno sobre
otro y sobre el conjunto 30 de soporte inferior, de tal’
modo que los soportes pueden recibir o descargar sub-

15. moldes completos de la configuracién representada en la
figura 1.

Sujeto a la vase 10 se encuentra un armazén
que incorpora ramas laferales 50 y un elemento hérizon~
tal superior 51, ‘

20, Montadas para movimiento altermativo de ascen .
so y descenso con respecto a la base 10 y al armazdn,
existen places superior e inferior 53 y 54, respective~
mente, sujetas en sus periferias a cuatro barras vertica
les 55 que pasan verticalmente & través del elemento su-

25, " perior 51 y del zécalo 10. EL modo de hecer ascender y
descender las placas superior e inferior, 53 y 54, por
medio de las barras 55, no se representa, pero estard
sincronizado con otras operaciones de la maquina de fa~
bricacion, incluyendo el d¢5plazamienté de la mesa To-

30,  tativa 11 entresus cuatro estaciones, Debe observarse,
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en el lado izquierdo de lo figura 2, gue la pléca in-
ferior 54 tiege un vastago 57 prolongado hecia arriba,
en el fordo del zocalo 10, que sirve para elevar ol en
granaje de estrella inferior 45 en una carrera ascsn-
dente en la estacidn 1. Ista elevacién del engranaje
de estrella 45, inicialmente separara el soports supoe
rior 34 del intermedio 33. En cuanto la rueda de edre-
1le 45 se ajusta en la perie inferior del engramaje 46,
éste se levanta también para elevar el soporie irternme-
dio 33 desde el conjunto inferior de soportes 30, En la
posicion superior, los engranajes 45 y 46 se aloien den
tro de los canales anulares 24 y 23, respectivamente,
como Se representa a la derecha -de la figura 2, En cuan

to los engranajes 45 y 46 se han levantado pbr encinma

‘del pleno superior del amillo inferior 18, aquéllos pue

den, desde luego, moverse en el inﬁarior de sus canales
analares, por rotacion de la mesa giratoria 11, Por es-
ta razon, debe observarse que antes de realizar ajuste

alguno de la nmesa ro#ativa,‘eé eséncial que las barras

55 hayan desplazado la placa inferior 54 a su posicidén

superior, para asegurar que el ajuste es posible.

Una vez separados del conjunto inferior 4Je
soportes 30, y uno de otro, los soportes 33 y 34 son
susceptibles de movimiento rotativo por medio de sus
4rboles respectivos 41 y 40. EL modo preciso en ol que
éato ocurre, empleendo los engranajes 45 y 46 se discu-
tird detalladamente mds adelante, pero hay qus observar
que durante un movimiento de ajuste desde las estacio-
nes 1 a la 2, en el sentido del reloj, como puede verse

en la figura 3, el sopofte superior 34 ek@erimenxa un
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movimiento de 902 en sentido conirario con respecto el
conjunto inferior de soportes 30. De este modo, mlenp
tras la parte inferior g estd retenida por el conJunto
inferioxr de soportes 30, el manguito interumedio H Se
desplazard, por medio del sovorte cenmtral 33, a lz po-
sieidn representada en la figura 3; el canal vertical
central en estas condiciones contiene un conmutédcr
completo que se halluba presente en el molde cerrado
cuando éste en conjunto se inserté en la estaciqﬁlt.
La parte superior g girara con el soporte 34 a 1la posi
cion representada en la figura 3, de tal modo gze 1os
tres soportes se hallan en la estacmon 2, separados al
observarse en plaﬁta. Los sopor*es nermanecen en.estas
posiciones relativas en la estacion siguiente 3 (en la
posicion de las 12 en la figura 3) y en la estacidn 4
(posicidn de laes 3 en la figura 3). Solamente después

de ajustarse entre las estaciones 4 y 1, los soportes

intermedio y superior se alinean de nuevo.¢on el conw

Junto inferior de soportes 30, a fin de colocar las par
tes del sub-molde una encima de la ofra antes de un mo-
vimiento de descenso y retirada de la méquina %? trabajo.
En lgksﬁacién 2, se realizan variass operaciones
para expulsar a lg vez el commumtador del canal medio b,
sostenido por el soporte intermedio 33 y también lo que
se llama "descarge de molde" que e superpondrad a la par
te superior a y se prolongara a través de un canal de og
ledo 60 de la misma, por el cual se introduce en el mol~
de el material de moldeo. EL modo de relirar el conmuta-

dor completo del manguito intermedio b puede verse ha~

clendo referencia a la figura 6 y también a la estacidn -
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2 que es la estacidn de la derecha @ﬁiﬂéﬁg§g§§z 8. Un
véatago 61 expulsor de conmuiazdores (&er figures 4 ¥
8), se prolonga hacia abajo desde la placa superior
53. de movimiento alteqnativo; este vésﬁago esté~alinag
do con el eje de manguito intermedio y por tantc, pue-
de prolongarse completamente a lo largo del micwmo para
obiigar al conmutador completo a salir a través dal ex
tremo inferior de aguél. Para este objeto, como S Te-
presente en la figura 6, la mesa giratorie 11 ticue un
peso 63 al interior del cual puede expulsarse el conmu
tador completo por un coniucto vertical 64'fqrmaia en
un saliente 65 de la mesa 11 sobre el cual descansa el
soporte 33 en estos momentos, V ”

Hientras el conmutador completo se expulsa

.hecia abajo, la "descarga de molde" del cannl de cola-

de 60 y por encima de la parte a suporior se impulsan

hacia arriba por medio de un véstago expulsor de descar

&2 T0 representado en las figuras 5 y 7. El véstago 70

tiene un pasador 71 verticalmente prolongado, represens.
tado también parcialmente en la figura 8, adaphado para
pasar a través del canal de colada 60 para limpiarlo e
impulsaer la descargs de la parte superibﬁ de 1a parte
més alta a. As{, ol véstage 70 estd montado pars movi-
miento altermativo ascendente y descendente; el primero
producido por una palancé acodada T2 montada en un re-
bajo 73 por encima de la mesa giratoria 11; el extremo
de la palancs acodada opuesto al véstago 70 tiene un
buzo o piston 75 de accionamiento im@ulsado hacia aba-
Jo por un actuador 76 del sxpulsor de descarga, repre-

senfado en le figura 8, y tambien en planta en la fi-
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gura 4. Se observara que el vdstago eépulsor de moldeo
70 y el actuador 76 del expulsor de descarga funcionan
ambos, cuando la phica superior 53 se desplaza hacia aba
Jo. Como se representa a la derecha de la figura}G, Sim
tuada alrededor del véstago expulsor de moldeo 51 y del
astuador 76 del expulsor de descarge, existe una cape-
ruza T8 de extraceion de vaefo, por medio de la onal se
elimina la rebaba de moldeos Anles de ajustar la mesa
giratoria en la estacidn 3, la placa 53 se desploza ha-
cla arriba para retirar el véstago expulsor 61 ¥ el ac-
tuador del expulsor de descarga de la trayectoria de ro
tacidn de los soportes. Como se ha dicho, estos perma~
necen en sus posiciones abiertas exbtendidas durante el

movimiento de ajuste y en la estacion 3, después del

‘movimiento descendente de la placa superior 53, el vds-

tago expulsor de descarga 70, la pélanca acodada T2 ¥
el buzo 75, pasan de nuevo a sus posiciones de la fign
ra 5, por medio de un retractor de vastago expuléor'de '
descarga 80 que se prolohga‘hécié ebajo desde la placa
53, como se representa en la figura 8, El retractor 80
tiene un pasador 81 que puede pasar por el canal 60 de
la parte superior a para ajustaerse en ¢l extreio supe-
rior del pasador 80 del expulsor 70 a fin de llevar a
cabo esta operacion de retorno. Con el pasador 81 se
asociard algin tipo de medio sensible, para asegurar
que si éste se estropea, por ejemplo, a causa de la
obstruceidn completa de la parte superior de un sub-
molde, la méquina de trabajo sdietenaré imediatanen~
te. Después de elevar de mevo la placa superior 53,

para separar gl pasador.81 dgl_cagal_ﬁo, 12 mesa gira-
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toria puede ajustarse en la posicidn 4.

~ En la estacion 4, las tres partes del sube
moldie estardn todavia en sus posiciones mbicrtes 56-
paradas de la figura 3, vy en esta estacidn se linllan
en ung posicion para recibir una earcasa ¥y uan mangiie
to de conmutador, respsctivamente, en el canal inver—
medio b y en ol pasador ¢ prolongade hacia arriba de
la parte inferior 4, respectivamente. Para este Ebje-
to, como se representa en la figura 3, se emplea un
brazo de carga 100 que por medio de sujetadores'élés-
ticos, y mediante un movimiento arqueado, 1leva el nan
guito 101 y la carcasa 102 a alinserse-.con el canal
vertical y la parte inferior, respectivamente. Lunego,

la carcasa 102 puede impulsarse, por un véstago de car

.ga de la misma 103 al interior del manguito intermedio

b. Ademas, un véstago 104 cargador de manguito, eupuja
el manguito 101 sobre el pasador ¢ levantalo desde la
parte inferior d que todavia se halla colocado en la
horquilla 31 del conjunto inferior de soportes 0.
Zuego, los véstagos de carga de la carcass
y del manguito sedlevaran por el movimiento ascenden-
te de la placa 53 y el conjunto de soportes se ajusta-
ré en la estacion 1. Durante este movimiento de ajuste
o situacion, los soportes superior e intermedio gira-
fén con respecto al conjﬁnto de soportes inferior 30
ﬁara restablecer los tres soﬁortes uno sobre otro en
la estacion 1, La inmediata carrera desceniente de la
placa superior 53, colocard un vdstago 105 de cierre
de molde hacia abajo sobrg el‘érbol 40, pera impulsar

los tres soportes en sentido descendente en ajuste de
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acoplamiento, de tal modo que el sub-molde cargado pue
da retirarse de la maquina .de trabajoaen la estacion 1
y substituirse por otro recibido de la méquina de mol-
deo y que contengs un commutador completo, despﬁééidé

lo cual se repite el ciclo. .

Las figuras 9 y 10, representan de que modo
los engranajes 45 y 46 de los exiremos inferiorez de
los arboles 40 y 41 se acclonan para hacer girar 108
soportes entre ias estaciones 1T y 2, en una poaiqién
desplegada y, enbtre las estaciones 4 y 1, en posizidn
alineada. Da figura 9 representa el engranéje 46 cos-
tenido por el arbol hueco 41 y.muesfra-dicho engranzje
en el canal amlar 23. Consecuentemente, cuando la ta-

bla rotativa 11 se hace girar alrededor de su eje 110,

.en el sentido del reloj, como se ve en la figura 9, un

angulo de 902, el engranaje 46 se desplazara desde su
posicion 111 de linea interrumpida, a la 112 de linea
también de trazo y punto. Entre estas dos posiciénes,
que representan las posiciones respectivas del engra~
naje 46 en las estaciones 1 y 2, dicho engranaje alcan
zard primero su posicién de linea conmtirma representas
da en la figura 9, Como se indice, ol ehgranajé, en
general, tiene una superficie periférica en forma de
estrella con Secciones periféricas 113 y 114 de forma
arqueada, con los arcos dispuestos alrededor del eje
de rotacidn 110 de la mesa rotativa, de tal modo que
las superficies arqueadas 113 y 114 estén respeciiva-
mente guiadas por las supsrficies externa e interna del
cangl 23 durante el movimigntq arqueado del engransje

desde su posicién 111 en la estacidn 1, haste su posi-
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cidon de linea contimma de la figura 9. BEn esta ulbtima
posicién, una de las dos escotaduras profunias 115 y 116
abiertas en la periferia del engranaje, empieza'é reci-
bir el primero de dos véstagos colgantes 117 y 118, re-
presentados tembién en la figura 8. Las dos ranuras pro
funlas 115 y 116, estdn separadas por una parbte mnbioe
gude 120 saliente del engranaje, de lades suavemnnse cur
vados, que forman superficies de leva que se combinan on
una linea vertical 121, Cuando el engranaje 46 ce mueve
en el sentido del reloj, desde su posicidn de 1izss cor-
tima de la figura 9, el véstago 117, por su cocperacion
con los'lados de la ramra 115, producird un movimiento
rotativo del engranaje 46 alrededor de su propio eje, o
sea, el del drbol 41, primero a través de 452 , de tel
modo gue el engranaje adoptard la ppsicién de 1inea de
trazo y punto 119, en cuyo momento la prolongacién 120
se alojaré entre los vastagos 117 y 118, como se¢ irdica.
ELl posterior movimiento arqueado del engranaje, haré,que
el pasador 118 se apoye scbre el lado de la prolongacién
120 que forma parte de la ramura 116, con objeto de con-
tinvar el movimiento rotativo del engranaje alrededor de
su cje, hasta que el engranaje gire finalmente otros 450
corpletendo un desplazamiento de 602, en cuyo momento
las demss superficies periféricas curvadas 122 y 123 del
engranaje seran recibidas.por las paredeé limitadcras
del canal 23, Debe observarse.que la pared limitadors
interna de este canal, en la regién de los véstagos 117
y 118, tiene un rebajo 125 dirigido hécia el interior,
de tal mod@que las partes selientes 126 del engranaje

pueden penetrar en dicho rebajo durante el movimiento
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del mencionado engraraje entre las estaciones 1 y 2,
La figura 10 representa de éué 1nodo el en-
cromaje 46 me restablece a su posicidn primitiva. Pa-
ra ello, el engranaje tiens otra ranura externa:j30,'
entre las superficies 122 y 113, que coopera con un
véstago unico 131 prolongado hacie abajo en la trayec—
toria del engranaje entre la estacion 4 y ;a estacidn
1. La rotacion en el sentido del relo) de la mesa ro-
tativa, como se observa en la figara 10, hard que el
engranaje 46 se desplace desde su posiciénerqueaid 112
de dicha figura, que corresponde a la posiéién'arqueaf
da 112 de la figura 9, a través de ﬁna-pbsicién 132 de
I{nea contimma, y de otre posicidn de 1inea de trazo y

punto 133, correspondiente a la posicidn 119 de 1inea

-de trazo y punto de la figura 9, con cuyo objeto se dig

pone otro rebajo 134 para recibir las partes salientes
126 del engranaje, y finalmente -a una posicion 135 de
linea de trazo y punto, en la que el engranaje sé TG
tablece a la posicidn eqﬁivélen$e a la indicéda en 111
en la figura 9.

El engranaje 45 se hace girar de modo comple-
tamente andlogo; en este caso, los vésfégos sevprolonp
gan hacia arriba, como se indica en la figuras 8.

- NO T A -

Descrita suficienﬁemente la natureleza del
invento, asi como la manera ée realizarlo en la prac-
tica, debe hacerse constar que las dlsposiciones an-
teriormente irdicadas, son susoeptibies e modifica~
ciones de detalle en cuanto no alteren su principio

fundamental, También se hace constar que el invento
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Corresponile a una solicitud de patente presentada en.
Inglaterra, con fecha 16 Qe febrerc de 1968, bajo ol
Ne 7847/68, acogiéndose por lo tanto, a los beneficios
que conceden los Convenios Internacionales en vigor,
siendo lo que constituye la esencia del referidotid'qg
to y por lo que se solicita Patente de Inyencién, por
20 aflos en Espafia: "PERFECCIOFARIENTOS EXN LA CONSIRUC-
CION DE MAQUINAS PARA ABRIR Y CERRAR UN SUB-LIOLDZE" 5
caracterizaniose por lo siguiente:

' 18,~ Perfecciomamientos en la construseion
de maquinas para abrir y cerrar un sub-molde, chTac-
terizados porque_como_minim6, sé disponen dos soportes
relativamente méviles aéaptééos pafa movérse entre una
prinmera posicién en la que pueden recibir el sub-molde
cerrado, y una segunda posicidn en la que los Soportes
estan relativamente desplazados para mover una parie

del sub-molde alejdniola de la otra para permitir la

realizacion de una operacidn en una parte. como minimo,

independientemente de la otra parte.

28, Perfeccionamientos segin la reivinlice-
cién_1§, caracterizados porque los soportes son inicial
mente separables en una primera direceion y luego novi-
les relativamente entre s{, en una segunia direccion,

38.- Perfeccionzmientos segin la reivindicaw
cion 28, caracterizados porque la primera direccidn com
prende una direccion lireal y la segunda, una direccidn
arqueada. |

48,~ Perfeccionanientos segin la reivindica-

cidn 38, caracterizados porque cada uno -de Los soportes

“se monta en un arbol rotative y la rotacidén relativa.de
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los drboles produce el movimiento relativo en la se-
gunda direceion.

58,~ Perfeccionaulentos segin la reivindica-
cién.49, caracterizados porque los érboles rotaﬁiﬁos
son relativamente desplazables en una direccion axial,
para dar lugar al movimiento relativo en la primera

direced.dn. 3

68,- Perfeccionamientos segun la reivindica-
cidn 58, caracterizados porque.los arboles rotativos
tienen un eje comun,

78 ,~ Perfeccionamientos seé&n cualquiera de
las reivindicazciones 48 a 68, caracterizados-p&rqﬁe
se dota a cada 4rbol de una leva adaptada paras coopérar
con, por lo menos, un tope dispuesto para producir el
movimiento rotativo del arbol durante el movimiente en
conjunto de la leva y del tope.

88,~ Perfoccionamientos segin la reivindica-

4 . ’
cion 7§, caracterizados porque los soportes se montan

sobre una base que se dispone para‘movimiento entre,por

lo menos, dos posiciones estacicnarias o estaciones.
98 ,~ Perfeccionamientos segan la reivindica-

cidn 88, caracterizados porque la base ‘comprenie una

mesa giratoria con un eje de rotacion que se situa pa=-

ralelo al eje o ejes de rotacidn de los &rboles, de

"~ tal modo que la rotacidn de la mesa giratoria, en con-

junto, desplace los soportes'entre las dos estaclones,
108.~ Perfeccionamientos segin la reivindics
cidn 98, caracterizados porque las levas se alojan pa~

ra movimiento durante la rotacién de la mesa giratoria,

dentro de un par de canales formados en un soporte,cada
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une de leos cuales presenta un par de pareles curves
de retencidn la extorior dé las cuales es céneava y
la interior convexa; teniendo dichas paredes q; eje
de la mesa giratoria como su centro y estanﬂd~§répa—
rodas para impedir la rotscidn de las levas réépecti»
vas, en determinadas regionss; disponiéndiose por lo
menos, un tope que sobresale del soporie el interior
de cada uno de dichos canales, para hallarse en la
trayectoria de¢ las levas durante su movimiento entre
estaciones. )

118,.~ Perfeccionamientos segan la reirindi-
cacién.105, caracterizados borque cada‘leva tiene dos
pares de superficies pefifériéaé-curvadas; una de ca~

da par es convexa y se adapta & la pared cdncava ds

‘retencidn, y la otra de cada par es céncava y se adap-

ta a le pared de retencidn convexa.

128 ,~ Perfeccionamientos segin lasreivinii-
caciones 102 y 118, caracterizados porgue cada leva tig
ne dos sistemas de topes qué Se ponen, respectivamente,
para dar lugar al movimiento en el sentido del reloj,
¥y en el contrario de dicha leva.

138,- Perfeccionamientos segin la reivirdi~
cacion 128, caracterizados porque uno de los sistemas
de topes comprenie una prolongacién unica extendida por
el interior del cansl adyacepte a su pared concava de
retencion y preparada para cooperar con una ramira de
leva que se sitla entre las dos superficies periféricas
convexas de la leva y se prolonga hacia el infterior enw
tre lay superficies pefiféricas coﬁvéxas de la misma.

148,- Perfecoionamienﬁos-segdn la reivindiicoe .
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cidn 128, caracterizados porque el otro sishtems de to~
pes comprende un par de salientes prolongaaos al into-
rior del canal adyacenxes a su pered convexa de,reten-
cién.y dispuestos para cooperar con un par de ranuras
5. de leva separada, situadas entre las superficieé peri-
féricas cbucavas de la leva y prolongadas hacia ol in-
terior emtre las superficies periféricas cdncavas de
la nmisma.
158,~ Perfeccionamientos segin la reivindi-
10, cacion 148, caracterizados porque cada una de ias su~
perfioieé concavas proporciona,’enﬁre ella y uns ram-
rg del par de ellas separsdas, una parte de leva situa
da 2 upa distancia del eje de rotacidn de la leva, su-
perior a la distancia entre dicho eje y la pared inte~
15. rior convexa de rebencidn del canal, ésta rebajada pa-
ra permitir la entrada de dichas partes durante la ro-
tacidn de la leva.
16%.~ Perfeccionamientos segin la reivimdi-
cacion 9%, caracterizados porgue la mese girafdria se
20. prepara para la rotacion entre cuatro estaciones.
178.~ Perfeccionamientos segun la reivirdi-
cacion 153, caracterizados porque los sopories’en la
primers posicidn, se disponen en una primera estacidn;
se desplazan para pasarlos a la segunda posicidn, entre
25. le primera gstaqién v 1a‘siguiente, segunda; e fin de
permanscer en su segunde posicidn durante la rofacion
desde las estaciones segunda f tercera, y para retor-
nar a su primera posicion durante la rotscion desde la
cuarta estacion a la primera. |

30. 188,~ Perfeccionamientos segin la reivindi-
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cacidn 178, caracterizados porque sé disponen punzoneé
eysctores para introduwelirse en, por lo mehos, una pafte
del sub-molde, en la scgunda estacidn. '

198.~ Perfeccionamientos segin la reivindiea-
Qién 178 o 188, caracﬁerizados vorgue se dispone un me-
canismo de carga para iniroducir auwbomiticaments wuno o
més elementos en, por lo menos, una parte del sub-molde,
en la cuarta estacidn, .

208,~ Perfeccionamicnbos Segdn eualquiera de
las reivindicaciones 168 g 198, caracterizados porque
se dispone un mecanismo para aplicar presidén el sub-
molde, después de cerrarse., - .

. 213.-"Perfecoibnamient03-Segdn.la reivindi
cacidn 208, caracterizados porgue el mecanismo de apli
cacidn de presidn comprende un punzdén que se sitia en
la primera estacidn, '

228, Perfeccionamientos segin las reivinii-
caciones 182 a 208, caracterizados porgue les punzones
eyeétores, el mecanismo de carga y el necenismo de apli
cacion de presidn, se mueven simultdneamente mediante
un cuerpo accionador comin.

23%,~ Porfeccionamientos segin la reivindi-
cacion 228, caracterizados porque se disponen medios
separadores de soportes, preparados para dar lugar s
la separacion inicial de éstos en la primera direcoidn,
conectanlose dichos medios el cuerpo accionador comin,

248,~ Perfeccionamientos segﬁn la reivirdica-
cién_235, caracterizados porque los medios separadores

de soporte y el cuerpo accionador comin se montan para

movimiento de vaivén con respecto a la mesa giratorisa,
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¥y la direccion de dicho movimiento es paralela al éje
de dicha mess. '
258,. Perfeccionamientos en la construccidn
de mfquinas para abrir y cerrar un sub-uolde; tal y
como queda éustanoialmenﬁe descrito en la presente Me-
moria e ilustrado en los dibujos que se acompafian,
Esta Memoria comsta de veintitres hojas, es-

eritas a miquind\por una sola cara,

ASOMEZ AEBO Y MODEL
0 Flemedo: F. Marmindax Ruly -
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