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, : PATENTE DE INVENCION

que por veinte afios se solicita a favor de la firma INVENTIO
AG, de nacionalidad suiza, con domicilio en Hergiswil (Suiza),

¥ que ha de recaer sobre " DISPOSITIVO DE DESPLAZAMIENTO PARA
LA CARGA Y DESCARGA AUTQMATICA DE UN MONTACARGAS M.

e

5
Memoria.desorintiva
El registro de la patente de invencién que se solicita
tiene por objeto garantizar la explotacidén exclusiva en todo
el territorio nacional y sus poseslones de un dispositivo de
¥0 degplazamientod para la carga y descarga autondtica de un mon-

tacargas, conforme se describe a continuacidén y se representa

gréficamente en los adjuntos dibujos a titulo de ejemplo.

T g B T ;,#?m?,~ 'QUAUTY
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EL presente invento se reiiere & un diSPOSitivo de des-
plazamisnto para la carga y descargs automdtica de un montg-
cargaes transportador de objetos méviles sobre ruedas, en espe-
cial de un montacargas para camas 0 carros de mano para el trag
porte de viandas.

Para el transporte o apilamiento aubondtico de objetos
néviles sobre ruedas, tales como camas de enfermos o carros de
mano pava el transporte de viandas, se precisan frecuentemente
montacargas que realizan la carga y descavga de manera autoud-
tica. En tales montécargas suele estar disjuesto en la cabina
del montacgrgas un dispositivo de desplaszanisnto, que expulsa
el objeto mévil sobre ruedas fuera de la cabire en direccidn
horizontal, o lo introduce en la cabina desde un sitio determi-
nado de delante de la puerta del montacargas. Para esto tiltimo
es necesario que el disposi tivo de desplazamiento nueda alcan-~
zar hasta bastante lejos desde el interior de la cabina.

Uno de estos dispositivos de desplazamiento conocido, es-
t4 constituido por un carro telescépico de dos vartes, sobre
el que estd fijada una platatorma. Fara la carga, la platulorwa
es corrida hasta debajo del objeto a mover, por entre las rue-
das del mismo. Seguldamente se cleva la cabina del montacargas
hasta que las ruedas del objeto se levantan del suelo. A conti-
nuacidén se repliega el carro telescdpico. Este disrcositivo ado-
lece de diversos inconvenientes. Asi, por ejemrlo, la platailor-
ma Unicamente puede proyectarse hacis asusra en la wagnitud del
fondo de la cabina. Para poder apresar objetos situados uds le-
jos, hay que prever otros Srganos telescbpicos, lo gue auwmenta-
ria el gasto ya en si considerable a2l tratarse de dos Srganos.

Asimisnio resulta en extremo peligroso el movimiento del monta-
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cargas con la puerta abierta, lo que aqul es necesario.

En un montacargas para carretillas de transporte se ha
previsto ya un dispositivo automdtico de desplazamiento que,
como 6rgano de expulsidn, presenta un pistén conducido en
una cavidad del suelo de la cabim y del piso, piston que se
extiende aproximddamente por todo el fondo de la cabim y que
en el movi@iento de expulsién eupuja una palanca iijada en la
carretilla de transporte y que penetra en la cavidad. El pis-

tén es acciomdo vor una cadena articulada de bridas, que es

desviada e impulsada en la cabim . Este dispositivo de expul-
8idén tiene la ventaja de que, gracias a la resistencia al pan
deo de la cgdena, puede en teoria hacerse todo lo extensible
que se quiera. Por otra parte, no obstante, resulta un incon-
veniente la cavidad necesaria en el suelo del piso. Tampoco
estdn previstos medios que permitan arrastrar hacia adentro
la carretilla de transporbe.

El presente invento se ha propuesto crear un aispositi—
ve de desplazamiento menos costoso, que sea capaz de trasla-
dar objeltos movibles sdpre ruedas hasta lugares alejados tan
alejados de la puerta del montacargas como se quiera, dentro
naturalmente de clertos limites, o bien atraerlos desde di-
chos lugares, sin gque se precise para ello de cavidades én el
suelo del piso.

El dispositivo de desplazamiento conforme al invento es.
t4 caracterizado por el hecho de que, en una cadena articula-
da de bridas, resistente al pandeo, que estd accionada y des-
viada por debajo del suelo de la cabins del montacargas, se
halle fijado un carro de arrastre, gue puede ser proyectado.

fuera de la cabina y que presenta un bastidor bdsico movido
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sobr: ruedas de rodadura, en el que estdn soportaaos dés ér-
ganos Ge arvastre acclonables poxr ruerza electromagnética,
diriszidos uno contra el otro, gue pueden ser basculados ha-
cig afuera en la via de movimiento de barras del chasis de
los objetos méviles a transportar, situadas transversaluen-
te respecto a la direccidn de desplazamiento, actuando los
brganos en sentidos opuestos debido a una Luerza eldstica.

En el dibujo adjunto han sido re¢iresentados ejein . los
de realigzacidén del invento, que a continuacibn serdn descri-
tos mds detalladémente, mostrando:

Ia figura 1, una seccibn a través de la caja de un mon
tacargas para camas en un hospital;

Ia figura 2, una vista en plante de la caja del monta-
cargas; '

Ta <igura 3, una seccidn a través de una primera Jorma
de realizacidn de un carro de arvrastre;

la figura 4, ure vista en planta de dicho carro de
arrastre;

Tia figura 5, una seccibn a través de una segunda Jor-
ma dz realizacidn de un carro de arvastre, ¥y

Ta. figura 6, la vista en planta de este carro de arras
tre.,

La representacidén de la figura 1 ruestra una vista en
seccibén counrorme a la linea A-A de la figura 2. En estas fi-
guras se ha designado con 1 la caja del wontacargus, en la
que, mediante carriles de gula 4, estd conducida una cabina
de montacargas 3, suspendida de un cable de transporte 2. la
cabina. de montacargas 3 posee un guelo de transnorte 3.1,

una caja de transporte 3.2 y, debajo del suelo de trarsporte
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una caja de accionamiento 3.3. ELl suelo 3.1. se’halla, en

la posicidén representada, enrasado con el suelo 5 de un pi-
so. El montacargas posee puertas corredizas verticales auto-
miticas, de las que la correspondiente al suelo 5 del piso
ha sido designada con 6.

Sobre el suelo 5 del piso se han dibujado camas de en-
fermos T, wovibles sobre ruedas de rodadura 7.1 y que han de
ser transportadas por el montacargas. Las camas 7 son arras-
tradas por un dispositivo de desplazamiento al interior de
la cabina 3; o bien empujadas hacia afuera de la cabina 3.
Fl dispositivo de desplazamiento estd constituido por un ca~
rro de arrastre 8, al que estd fijade una cadena articulada
de bridas 9, resistente al pandeo, de un tipo de construccid
corriente. Esta clase de cadenas articuladas de bridas son
desviables uUnicamente en una direccién. La cadena articula-
da de bridas 9 es curvada hacila la caja de accionamientos
3.3 en 902, en su direccién de desviacién, por medio de una
rueda de acclonamiento 10 dispuesta en la cabina 3 por en-
cima del suelo de trausporte 3.1, en la pared opuesta a la
puerta 6, y dentro ya‘ae la caja de accionamiento 3.3, es
desviada varias veces por medio de gulasg 11 y de ruedas de
inversidén 12. Ia rueda de accionamsiento 10 estd impulsada
por un motor eléctrico 13, alojado en la caje de accionamiens
$0 3.3, a trgvés de un engranzje de ruedas helicoidales 14 ¥
de una transmisidén de correa trapezoidal 15.. Bl carro de

arrastre 8 apresa la came 7 por una barra T7.2. de su chasis

situada transversalmente respecto a la direccidn de despla-
zamiento. Le came 7 es conducida sobre la via de desplaza-

miento mediante rodillos de gufa 7.3, que cooperan con ca-
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rriles de gula 16, dispuestos sobre el suelo 5 de cadar;iénta
¥ en la caja de transporte 3.2..

La figuras 3 munestra una vista en seccién conloxie 2 la
linea B-B de la figura 4. El carro de arrastre 8 consiste, de
acuérdo con las figuras 3 y 4, en un bastidor bdsico 17, en
el que estdn soportadas de manera giratoria cuatro ruedas de
rodadura 18. En el bastidor bdsico 17 estd ifijada la cadena
articulada de bridas 9. Sobre el bastidor bdsico 17 estdn so-
portados dos brganos de arrastre 19,20 dirigidos uno contra
el otro, que son bgsculables por separado en la zona que vienec
& ocuyar la barra 7.2 del chasis de la cama o carro g trans-—
portar. Cada uno de los 6rganos de arrastre consiste en un
gdrbol 19.1,20.1 soportado de manera giratoria en caballetes
de soporte 21. dispuestos en las cuatro esquims del bastidor
bdsico 17, ¥ en una traviesa de arrastre 19.2,20.2 que, a
través de palancas 19.3,20.3, estd unida rigidamente con los
drboles 19.1. y 20.1, respectivamente., En cada 4rbol 19.1,20.1
estd ijada asimismo una palanca de acclonmaiento 19.4,20.4,
a las que, a través de un sistema articulado de varillas 19.5,
20.5, atacan sendos electroimanes 19.6,20.6, Los electroimg-
nes 19.6,20.6 estdn ztornillados a una traviesa centwral 17.1
soldada en el bastidor bdsico 17, y poseen las barras de ar-
madura 19.61,20.61. Uno de los extremos de las barras de amse.
dura 19.61,20.61 egtd unido articuladamwente en un lado del
correspondiente electroiman 19.6 6 20.6, al sistema de vari-
llas 19.5 6 20..5, mientras que en el otro extremo, poi el
otro lado del imdn 19.6 6 20.6, estd ijado un disco 19.7,
20..7T. Bntre el disco 19.7 é 20.7, 7 el electroimdn 19.6 6

20.6, estd dispuesto un muelle 19.8 6 20.0, cuec tiende a des-
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viar los érganos de arrastre 19 6 20, en contra de la direc-
cibén de la ifuerza de los imanes, hacia la via de movimiento
de las barrés 7.2 del chasis. En las traviesas de arrastre
19.2,20.2 estdn Iijados sobre bases previstas a tal efecto,
unos listones de gomm 19.21,20.21.

En una escotadurs del lisién de goma 19.21 estd dis~
puesto un dedo perceptor 22, gue posee un tope de goma 22,1
¥y que sirve pare el acclonamiento de un contacto 23. En una
brida 24 fijada en la traviesa de arrastre 19.2, estdn dis~
puestas, por debajo de la traviesa 19.2, dos placas de sopor
te 25, en las que estd el dedo perceptor 22 soportado de wa-
nera giratorié, ror wedio de un perno 26. Bajo la influencisa
de un muelle de traccién 27 fijado por un extremo al drbol
19.1 y, por el otro lado, al dedo erceptor 22, tiende éste
a permanecer en una posicidén basculada hacia adelante, en la
gue se apoya contra un perno de tope 28. Al chocar contra
una barra 7.2 del chasis, el dedb perceptor 22 es basculado
hacia atrds, hasta que su tope de goma 22.9 queda enrasaﬁo
con el Yigtén de goms 19.21. Con ello es accionaéo el dontac—
to 23.

El dispositivo de desplazamiento descrito trabaja de
la manera siguiente: Guando el montacargas ha de transpor-
tar a otro piso una cama T depositada delante de la puerta
6, entonces se hace salir al carro de arrastre 8 de la cabi-
na 3, por nedio de la cadena articulade de bridas 9. Al mis-
mo tiempo, y tal como ha sido dibujado en la figuré 3, se
encuentra el Srgano. de arrastre 19 en posicidén basculada ha
cia afuera, y el érgano de arrasire 20 en la posicién de par

tida. El carro de arrastre 8 sigue moviéndose hacia adelan-
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te, hasta que el dedo perceptor 22 del dérgano de arrastre
19 choca contra la barre 7.2 del chasis de la camza 7, sien-
do basculado hasta quedar enrasado con el listdén de goma
19,21, En su movimiento de basculaciédn, el dedo perceptor
22 acciona él contacto 23, que pars el motor 13 de acclona-
miento de la cadena, origina la basculacién hacia efuera del
brgeno de arrastre 20, y vuelve a conectar el motor eléctri-
co 13, pero en sentido de giro contrario. El carro de arras-
tre 8 regresa entonces a la cabina 3, junto con la cama 7,
¥ es parado en épanto se encuenjra en el centro de la cabi-
na., Entonces se eierra la puerta 6 y el wontacarzas se mue-
ve naste el piso de destino, donde es expulsada la cama 7.
Los dos brganos de arrastre 19 y 20 permanecen al mismo tia
po en la posicidn basculada hacia afuers, no volviendo a la

posicidén de partida hasta que la cama 7 ha alcanzado €l lu-

gar de emplazeamiento de destino.

Para el gobierno del movimiento, se pueden prever
barreras 6pticas de luz 29 que, por ejemplo, efectdan auto-
mdticanente la llamada de la cabina y desencadenan el pro-
coso de carga, en cuanto se ven interrumpidas por una caums
aproximade hasta delante de la puerta wedlante un transpar—'
tador horizontal, o bien a mano. La cama 7 puede 2 este
particular ser colocada en un lugar cualguiera dentro de
los carriles de gufa 16. En cualqulera de los c&sos eS apre-
sada correctamente por el carro de arrvastre 8. Tauwbién en
la descarga se puede marcar el lugar de estacionamiento por
medio de barrerés épticas de luz, que paran e. dispositivo
de desplagzamiento en &l momnento correcto. El lugar de es-

tacionamiento de la cama T en la cabina del montacargas
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puede determimrse medlante barreras dpticas de luz, o bien
por interruptores de fin de carrera accionados por la cadena
articulads dé bridas 9.

El carro de arrasbtre 8 represzntado en las figuras 3 y 4
precisa un electroimén 19.6 6 20.6 para cada Srgano de arras—
tre 19 y 20. Ahora bien, es posible asgimismo accionar los dos
érganos de arrastre 19,20 con un solo electroimdn couwdn. Para
este fin, né obstante, es preciso que, tal como ha sido repre~
sentgdo en las figuras 5 y 6, el brgano de arrastire 20 esté
realizado de tal modo que, al moverse el carro de arrastre 8
hacla adelante, pueda ser basculgdo por la barrs 7.2 del cha-
sis,

BEn las figuras 5 y 6 se ha sustituido el drgano de arras
tre 20 del carro de arrastre de las figuras 3 ¥y 4, represen~

tado tan sélo parcialmente, por un 6rgano de arrastre 30. Ia

flgura 5 nuestra una vista en seccidn conforme a la linea CG-C

de la figura 6. El drgano de arrastre 30 consiste en un 4rbol
30.1 soportado de manera giratoria en los caballetes de sopor-
te 21 dispuestos sobre él bastidor bdsico 17, ¥y en el que es~-
tan fijadas dos palancas 30.2. Las palancas 30.2 llevan un lig
t6n de tope 30.3 y un &rbol de basculaciéﬁ giratorio 30.4.‘80-
bre el drbol de basculacién 30.4 estédn fijadas dos palancas

de basculacidn 30.5 que soporfan una travigsa de arrastre 30.7
provista de un listén de gomm 30.6. Las palancas de bascula- '
cidén 30.5 son mantenidas por muelles 30.8, fijados por un ex~—
tremo a‘ellas.yy por otro lado, al &rbol 30.l, en una posiciédn
de partida, en la que se apoyan contra el listén de tope 30.3.

El 6rgano de arrastre 30 es mantenido en la posicidn de bascu~
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lacién por un muelle de traccibén 32 que, por un extremo, ata-

ca & Gtravés de palancas 31 al &drbol 19.1, gue no ha sido di-
bujado, y por el otro lado, al 4rbol 30.1, siendo basculado
a la posicién de retirada por un electroiman 34 que atuca a
los 4rboles 19.1 y 30.1 a través de palancas 33.

Cuando el carro de arrasfre 8 sale de la cabim 3 vara
recoger una came 7, entonces los dos érganos de arrastre 19
v 30 se encuentran en posicidén basculada hacia afuera. Al cho
car conbtra la barre 7»2,de‘un.chasis, lae palancas de bascu~
lacidén 30.5, junto con la traviesa de arrastre 30.7, son he~
chas bascular hacia afuera, para después volver inwadiatamen-~ .
te a la posicién de partida bajo la accidn de los mueslles
30.8. Ei curso ulterior del proceso de desplazemiento es el
mismo gue el descrito en relacidn con las figuras 1 a 4,

El invento no estd limitado a los ejemplos de realize-
cibén mostrados. Asl, por ejemplo, entra dentro del warco del
invento el disponer en cabinas de dos entradas enirentadas,
un segundo dispositivo de desplazamiento dentro de la cauina,
simétrico con vespecto 2l primero. Asimismo, y para determi-
nados fines de mando, puede ser provisto taubién el brgano
de arrastre 20 con un dedo perceptor, gue accions un coutac-
to. El invento es también apropiado excelentewente para su
aplicacién en montacargas destinados gl transporte de carros

de wano portaviandas, con los que se reparten comidas en ra-

cionzs en distintos pisos.
Los materiamies, forma, tamafio y disposicidén de los ele~-
mentos serdn susceptibles de variacién sieupre que ello no

suponga una alteracidén de la esencialidad del invento.

Los términos en que se ha redactado esta memoria debe-
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réd ser tomado sieupre en sentido amplio, no limitativo.

NOTA DE REIVINDICACIOIHES

Se reivindica como de propia y nueva invencién, a fa-

vor de INVENTIO AG., con domicilio en Hergiswil (Suiza), lo

~ especificado en las siguientes relvindicaciones:

PRIMERA.- Dispositivo de dewplagzamiento para la cerga y des-
carga automdtica de un montacargas transportador de objetos mé'
viles sobre ruedas, en especial de un montacargas parae camas

0 carros de aanoc para el trausporte de viandas, caracterizado
en gue en ung cadena artlculada de bridas, resistente al pan-
deo, que estd accionada y desviada por debajo del suelo de la
cabina del montacargas, se halla fijado un carro de arrastre,
que puede ser proyectado fuera de la cabims y que presenta un
bastidor bdsico movido sobre ruedas de rodadura, en el que es-
tdn soportados dos 6rganos de arrastre accionables por fuergs
olectromagnética, dirigidos uno contra el otro, que pueden ser
basculados hacia afuera en la via de wovimiento de unas barras
de arrestre previstas en los chasis de los objetos méviles,
que estdn situadas trangversalmente respecto a la direcéidn de
desplazaniento, actuando los Organos en sentidos opuestos de~
bido a una fuerzae eldstica.

SEGUNDA.~ Dispositivo de desplazamiento de acuerdo con la rei-
vindicacién primera, caracterizado en que cade uno de los 6r-
genos de arrastre presenta un drbol sonortado de manera gira-
toria en el bastidor bdsico, y en el e estdn fijadas las
partes basculables de los 6rganos de arrastre, actuando las
fuerzas de acclonamiento sobre dicho drbol a través de palan-
cas.

TERCERA.~ Dispositivo de accionamiento de acuerdo con las rei
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vindicaciones primera y segunde, caracterizado en que cada
uno de los 6rganos de arrastre es accionable por un elec-
troimdn independiente que va fijado mediante una traviesa

al bastidor bdsico y gue actia venciendo la resistencia de
un muelle. |

CUAERA.— Dispositivo de accionamiento de acuerdo con las
relvindicaclones primera y segunda, caracterizado en que

los dos brganos de arrastre son acclonables & lu Vvez por un
electroimdn comdn actuante a través de palancas sobre los
dgrboles de los 5rganos de arrastre, vetiwciendo la resisten-
cia de muelles que actian a través de palancas sobre los 4r-
boles de los drganos de arrastre.

QUIITA .~ Dispositivo de accionamiento de acuerdo con las
reivindicaciones primera a cuarta, carscterizado en que por
lo menos el drgano de arrastre situado delante, cl ser pro-
yectado el carro de arrastre fuera de la cabina del monta-
cargas, presenta una pieza de arrastre que, al chocar contra
la barra del chasis durante el moviuiento de szlida, es bas-
culzble en contra de la direéeidn de la fuerza de Cicka bz~
rra 7 en contra de la direccidn de la fuer:a de un .aunellie
que lo oprime contra un tope.

SEXTA.~ Dispositivo de desplazamiento de acuerdo con las
reivindicaciones primers a quinta, caracterizado en gque por
lo menos el brgeno de arrastre situado detrds, al ssr rro-
vectado el carro de arrastre Ifuere de la cabina del wonta-
cargns, presenta un dedo perceplor hecho basculer hacia
afuera por un muelle que los retira de la posicidn enrasaca
con la superficie del 6rgano de arrastre, dedo que coorera

con un contacto eléectrico de mando.
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SEPTIIIA.~ DISPOSITIVO DE DESPLAZANMIZNTO PARA TA CARGA Y DES~
CARGA AUTOMATICA DE UN MONTACARGAS.

Pal y como se deja descrito en la memoria precedente
que congta de trece hojas foliadas y mecanograliadas por una

sola de sus caras y tres hojas de planos,
Madrid, 7 de Febrero de 1.969

P.A. de INVENIIO AG.
VICTOR GIL VIGA.
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