P-40.735

PHN 3049

363342

|
Memoria descriptiva

?;““'5 lun‘%‘ .

oaras solicitar ~ PATGNTE DE INVENCION por 20 afios |

‘o nombre de N.V. PHILIPS’GLOEILAMPENFABRIEKEN

i i -

? , SECCION TECNICA

i E HASFECACION I, P. C.

é : Clasg _

‘entidad / MEXNMERMEADEI holandesa Sl ' 1
F LA B

!
Bt
e

con domicilio en Emmasingel 29, Eindhoven, Holanda

[ O

b
‘
1
t
i
'
1
1

‘por: "UNA UNIDAD DE BOTONES PULSADORES"
| (Clase Internacional Gllb( A

1
1]
i
i

24020 69 "‘1"

© e cewa svepwweeano.



10

15

20

25

30

El invento se refiere a una unidad de bo- }
tones pulsadores para un aparato grabador y/o reproduc- t
tor de cinta, gque sirve para conectar y desconectar las |
condiciones de movimiento de la cinta y/o sus condicio-
nes de funcionamiento, quedando retenidos los botones -
pulsadores en su posicidén de marcha al enganchar de gol
pe en un dispositivo de retencion.

En una de estas unidades de botones pulsa
dores conforme al invento, los botones pulsadores para

conectar y desconectar las condiciones de movimiento de

la cinta, presentan, al actuar sobre los mismos, una peg%
ceptible resistencia que se produce por escalones, la i
cual es perceptible antes del enganche de golpe con el :
disgpositivo de retencion, teniendo dichos botones pulsa-%
dores una funcibdn de conmutacidn que ya ha quedado esta-é
blecida cuando se llega a dicha resistencia perceptible.z

Esta medida proporciona de modo muy sencillo una posibi~§
i

lidad particularmente ventajosa de operar con aparatos %

grabadores y/o reproductores de cinta. De hecho, cuando %

un portador de grabacidn en forma de cinta ha de ser re

bobinado en uno de estos aparatos, en una extensidn re-

ducida, es necesario Unicamente oprimir el botdn pulsa-

dor destinadoa tal objeto, hasta que se encuentra la re-

sistencia perceptible, de modo que ocurre ya la operaciéﬁ
del rebobinado. Sin embargo, en esta posicidn conmutada %
el propio botdn pulsador no se engancha, de wodo que al E
soltarle termina inmediatamente la operacion de rebobingi
do., Esta posibilidad de operar con el aparato ha resul-

tado particularmente conveniente para encontrar lugares !

determinados sobre un portador de grabacidon. S$i hay que
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rebobinar una extensién considerable del portador ae~—
grabacidén, se oprime el botdn pulsador mas alla de la
resistencia perceptible, de modo que sec enganche de gol
pe con el dispositivo de retencidn, y ya no es necesa-
rio que lo siga reteniendo el operador. Por esto, un bo
ton pulsador asi permite dos posibilidades diferentes
de funcionamiento.

Se obtiene una construccidon especialmente
favorable y segura cuando cada uno de los botones pulsa

dores para conectar y desconectar las condiciones de mo

vimiento de la cinta comprende una varilla de botén pul

i
sador que coopera con el dispositivo de retencidn, y una%
corredera de conmutacion provista para conectar la fun- |
c¢idn de conmutacidn, y pudiendo desplazarse mediante la
varilla del botdon pulsador, estando dicha varilla y di-
cha corredera interconectadas por medio de un muelle, -
estando adaptada la corredera de conmutacidn para quedar
retenida contra un nuevo desplazamiento en su posicidn.
en la que la funcidén de conmutacidon estd conectada, mien
tras que la varilla del botén pulsador estd adaptada pars
desplazarse adicionalmente después alcanzar dicha posi-
cidn de la corredera de conmutacidn, tensindose con ello
el muelle, de modo que la resistencia perceptible que se
presenta por escalones queda establecida, y finalmente,
enganchandose de golpe con el dispositivo de retencidn.
Con objeto de que el invento pueda llevar-
se a efecto fAcilmente, se van a describir ahora con ma-

Yor pormenor dos realizaciones del mismo, a modo de ejem
plo, y haciendo referencia a los adjuntos dibujos, en los

que:
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La figura 1 es una vista en corte transver
sal de una unidad de botdn pulsador, que muestra un bo-
ton pulsador del tipo de corredera en su posicidn de re
poso,

Las figuras 2 y 3 muestran el mismo botén
en una posicidn conmutada cuando se llega a una resisten
cia perceptible, y en situacion en que el botdn se ha
enganchado de golpe en el dispositivo de retenida,

La figura 4 muestra una vista lateral de

un botdn pulsador del tipo basculante, en unidn de una
realizacidn muy sencilla de una resistencia perceptible.

Las figuras 5 y 6 muestran otras dos posi

ciones conmutadas del botdén pulsador representado en la

figura 4.

Haciendo ahora referencia a las figuras 1
a 3, el nlmero de referencia 1 indica un soporte de una
unidad de botdn pulsador, en el gue va dispuesta en for-
ma corrediza una varilla 3 de botdén pulsador, en contra
de la accidn de un muelle 2. Tres unidades 4 de conmu-
tacion, de las que una se muestra esqueméticamente en
corte transversal, y que esté&n asociadas con dicho botdn
pulsador, van provigtas en el cuerpo del botdn pulsador.
Para accionar a sus contactos 5, cada una de estas uni-

dades de conmutacién lleva un miembro 6 de conmutacidn

que sobresale mAs alléd de la unidad de conmutacidén y se
extiende en el interior de un nicho de una corredera 7
de conmutacidén. Estos nichos estédn constituidos por unos .

salientes 8 de la corredera de conmutacidén. Por medio de:

la varilla 3 del botdén pulsador, puede deslizarse la co-E

rredera 7 de conmutacidén, y va conectada a dicha varilla
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por medio de un muelle 9. Para guiar a la corredera de
conmutacidén se han dispuesto, por un lado, unas prolon-
gaciones 10 sobre dicha corredera, las cuales entran en
unos nichos 12 y 13 de la varilla 3 del botdn pulsador,
y por otro lado, se han provisto los salientes 8 que en-
tran en unos nichos 14 del cuerpo 1 del botdn pulsador.

La prolongacién 10 sirve simulténeamente como tope con el

. que. la corredera 7, (bajo la accidn del muelle 9) se a-

iplica al limite del nicho 12 en la posicibén de reposo del

, botdén pulsador. Los nichos 14 del cuerpo del botdén pulsa

dor, en unidn de los salientes 8 de la corredera de con-

mutacidén, determinan dos posiciones extremas de los miem

1

bros 6 de conmutacién, de modo que con esto quedan deter .

minadas las posiciones de reposo y de conmutacidn de la
unidad de conmutacion. Una prolongacion 15 de la varilla
del botdén pulsador determina la posicidén de reposo de la
misma. Para retener al botdn pulsador en la posicidn co-
nectada, se ha provisto una uiia 17, due cae bajo la ac~
cidén de un muelle 16 y coopera con una prolongacion 18
de la varilla del botdn pulsador.

El funcionamiento del botdn pulsador es
tal que, al oprimir a la varilla 3 del botdédn pulsadorn

la direccidon de la flecha 19, la varilla se desplaza en

' su direccién longitudinal, llevandose consigo a la corre

- dera 7 de conmutacidn, mdliante el muelle 9. Las unidades

4 de conmutacidn son asi llevadas a la posicidn de conec

' tadas, en la que la funcidén de conmutacién del botdn pul

sador est& conectada. La corredera 7 de conmutacidon adop
ta una posicion extrema, de la que no puede moverse por-

que los salientes 8 tropiezan con los extremos de los ni
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chos 14, Cuando se alcanza dicha posicion conmutada, ello

puede advertirse por el operador, puesto que con un su-
cesivo desplazamiento de la varilla del boton pulsador,
entra en accidn el muelle 9. La figura 2 muestra esta po
sicidén conmutada. La varilla del botdn pulsador no ha -
dado todavia el salto para enganchar de golpe en el dis-
positivo 17 de retencidn, de modo que al ser soltado el
botdn pulsador, vuelve aguella inmediatamente a su posi-
c¢ibén de reposo, interrumpiéndose de nuevo la conectada
funcidn de conmutacidn.

Sin embargo, si en la posicidén conmutada
que muestra la figura 2 se aumenta la presidon sobre la
varilla del botén pulsador, ésta se desplaza mis en su

sentido longitudinal bajo la accidén del muelle 9, hasta

que la ufa 17 engancha detras de la prolongacion 18 y la !

varilla del botdon pulsador queda enganchada de golpe en

el dispositivo de retencidéng El incrementado desarrollo

' de energia para el desplazamiento Gltimamente mencionado

de la varilla del botdn pulsador suministra consiguiente
mente al operador una notable diferenciacidn de los dos
modos de desplazamiento. De aqui, que el muelle 9 cons-
tituya una resistencia perceptible tan pronto como em-

pieza a actuar. La posicidn conmutada arriba descrita,
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en la que por Nltimo se conecta la funcidn de conmutacion

del botdn pulsador sin nuevo accionamiento del mismo, se :

muestra en la figura 3. El retorno del botdén pulsador -

1
|

desde su posicidn conectada a su posicidn de reposo puede
t

efectuarse normalmente haciendo oscilar a la uiia 17, con !

lo que, cuando la varilla del botdén pulsador vuelve a su |

posicidén de reposo, la corredera de conmutacidn es tam-
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bién arrastrada por el tope 10, y la funcion de conmuta
cibn conectada, vuelve a desconectarse.

Estos botones pulsadores son especialmen-
te ventajosos para conectar y desconectar las condicio-~
nes de movimiento de la cinta, como se requiere para re
bobinar portadores de grabacidén en forma de cinta, en
un aparato grabador y/o reproductor de cinta. Por ejem-
plo, un botdn pulsador puede proveerse para conectar el
movimiento de avance rapido del portador de grabacibn,
y un segundo botdn pulsador para conectar el rebobinado

{
répido. Al presionar un botdn pulsador hasta la resisten

cia perceptible, puede conectarse una operacidn de re-~
bobinado, la cual puede interrumpirse inmediatamente solg
tando el botén pulsador. Como resultado de esto, el por-
tador de grabacidn puede facilmente moverse hacia ade-
lante o hacia atras en recorridos cortos, lo cual faci-
lita considerablemente la localizacidn de lugares deter
minados del portador de grabacibn, pbr ejemplo, para
efectuar cortes y demas. Para rebobinar trozos mas bien
largos del portador de grabacidén, sin embargo, el botdn
pulsador puede ser hecho saltar para engancharse de gol-
pe en el dispositivo de retencidn, venciendo la resis-
tencia perceptible, de modo que el operador no necesita
seguir reteniendo oprimido el botdn pulsador.

En el ejemplo presente, se han provisto -
unas unidades 4 de conmutacion con interruptores eléc-—
tricos para conectar la operacion de rebobinado, cuyo
funcionamiento puede consistir, por ejemplo, en que los
motores de rebobinado sean correspondientemente conecta

dos y desconectados. Alternativamente, sin embargo, puede
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gobernarse por los interruptores un funcionamiento elec
tromagnético. Dichos electroimanes pueden hacer despla-
zar a ruedas internmedias en el mecanismo de arrastre del
aparato, en forma traidicional, de modo que los disposi-
tivos de bobinado sean accionados de conformidad. Natu-
ralmente, sin embargo, la corredera 7 de conmutacidn -~
puede también actuar directamente sobre varillas de ma-
niobra de las transmisiones mecinicas, lo cual asegura
que se establecerd una deseada situacidn de funcionamien
to. Como quiera gue estos pormenores no son esenciales
para el invento, no se les ha dibujado. En el caso Glti
mamente mencionado, por ejemplo, las fuerzas de reaccitdn

de las varillas de maniobra pueden también mantener a la

corredera de conmutacidn en la posicidn conectada, y de-;

terminar asi el punto de iniciacidén de la resistencia
perceptible.

También puede utilizarse preferiblemente
uno de estos botones pulsadores para conectar un dispo-~
sitivo convencional de parada ripida. Si el portador de
grabacion ha de quedar parado durante un tiempo conside
rable, el botdn pulsador salta para enganchar de golpe
en el dispositivo de retencidn. Sin embargo, si el por-
tador de grabacidédn ha de moverse en un instante muy de-
terminado, el botdédn pulsador, gue se mantiene presiona-
do s6lo hasta la resistencia perceptible, se suelta en
aquel momento determinado, de modo que el comienzo del
movimiento del portador de grabacidn puede determinarse
con gran exactitud.

Las figuras 4 a 6 muestran un e¢jemplo de

unidad de botdén pulsador en la que la varilla 3 es
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© una abrazadera 2L, provista en forma corrediza en el sg

pivotable y actlia inmediatamente sobre un interruptor 4
para desconectar una operacidn de rebobinado. En este

ejemplo, la resistencia perceptible estad constituida por

porte 1 de la unidad del botdén pulsador, y sometida a

lghccidn de un muelle 20. Dicha abrazadera, en la posi-
cion de reposo del botdn pulsador, alcanza a dicho sopog’
te con las prolongaciones 22, sin que su extremidad 23

esté en contacto con la varilla 3 del botén pulsador.

Cuando se presiona el botdén pulsador, se

1

produce una resistencia por escalones, debido a la accibq
del muelle 20 tan pronto como el botdén pulsador 3 toca a§

la abrazadera 21. Esta resistencia es perceptible duran-

te el funcionamiento. Cuando se alcanza la posicidén re-

presentada en la figura 5, el contacto 4 estd ya cerra-
do y por tanto, ha ejecutado una funcidn de conmutacidn.
Sin embargo, la varilla del botdn pulsador no esta toda
via retenida por la ufia 17, de modo que al soltarla re-
torna inmediatamente a su posicidén de reposo.

Unicamente cuando se ha vencido la fuerza
del muelle 20 y la abrazadera 21 se ha desplazado, puede
la varilla del botdén pulsador adoptar una posicidén con-
mutada, en la que estd retenida por la ufa 17 como se ve
en la figura 6. En esta posicidon conmutada, el interrup-
tor 4 estd también cerrado, de modo que en esta posicidn
conmutada, también la funcidn de conmutacidn deseada es- |
t4 conectada.

Como resultado de esto, la resistencia per
ceptible vuelve a proporcionar al operador la posibili-

dad de conectar temporalmente una funcidn de conmutacidn,

24.2.69 s I
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a saber, durante todo el tiempo que el botbén pulsador
se mantiene presionado hasta que se alcance la resisten

cia perceptible, sin que el botdén pulsador dé el salto

para engancharse de golpe en el dispositivo de retencibn,

La funcidn de conmutacidn se suspende inmediatamente al
soltarse el botdn pulsador.

La presente solicitud que corresponde a
la presentada en Austria, el 8 de Febrero de 1968, bajo
el nlmero A4 1208/68, se acoge a los beneficios del arti-

culo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

RELVINDICACIONES

Los puntos de invencidén propia y nueva gue
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los
siguientes:

1.~ Una unidad de botones pulsadores pa-
ra aparatos de grabacidn y/o reproduccidn de cinta, que

sirve para conectar y desconectar las condiciones de mo-

vimiento de la cinta y/o sus condiciones de funcionamien '

)

to, estando retenidos los botones pulsadores en su posi- -

cidn conectada por un enganche de golpe en un dispositivol

de retencidn, caracterizada porque los botones pulsadores’

24.,2.69 -10~
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para conectar y desconectar las condiciones de movimien
to de la cinta presentan, al operar con ellos, una re-
sistencia perceptible que se manifiesta por escalones,
la cual se percibe antes del enganche de golpe conm el
dispositivo de retencidn, teniendo dichos botones pulsa
dores una funcidn de conmutacidn que ya estd estableci-
da cuando se alcanza dicha resistencia perceptible.

2.~ Una unidad de botones pulsadores con-
forme a la reivindicaciton 1, caracterizada porque cada
uno de los botones pulsadores para conectar y desconec— !

tar las condiciones de movimiento de la cinta lleva una

!

varilla de boton pulsador, que coopera con el dispositi-!

H

vo de retencidén, y una corredera de conmutacidn provis-— !
ta para conectar la funcidn de conmutacidén, y pudiendo
desplazarse mediante la varilla del boton pulsador, es-
tando dicha varilla y dicha corredera enlazadas por me-
dio de un muelle, estando adaptada la corredera de con-
mutacidon para quedar retenida contra un subsiguiente -
desplazamiento de su posiciodn, en la que la funciodn de
conmutacion esté conectada, mientras gue la varilla del
botdén pulsador esté adaptada para ser desplazada adicio
nalmente después de alcanzar dicha posicidén de la corre
dera de conmutacidn, por lo gue se tensa el muelle, de
modo que se establece la resistencia perceptible que se
presenta por escalones, y finalmente, se dispara para
enganchar de golpe en el dispositivo de retencién.

3.~ Una unidad de botones pulsadores.

Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antecede, representado en el dibujo que se acompaina

Y para los fines que se han especificado.
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Esta Memoria consta de doce hojas escritas

a maquina por una sola cara.
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