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RESUMEN DE LA DESCRIPCION

Se provee un s u r t id o r  de alim entación  l iq u id a  p ara  
s u r t i r  automáticamente una alim en tac ión , a una veloc idad  -  
predeterm inada, a l  ganado. E l s u r t id o r  no req u ie re  de una 
a tención  d ia r ia  y  funciona durante periodos prolongados de 
tiem po.

E l s u r t id o r  comprende un re c ip ie n te  que contiene un 
abastecim iento  de alim entación  l íq u id a , y  que tie n e  una sa 
l id a  de descarga d e 'l a  alim entación  y un tramo de tubo s i ­
tuado den tro  d e l r e c ip ie n te . Un extremo d el tubo se conec­
t a  articu ladam ente en comunicación con la  s a l id a  de descaer 
ga de l a  a lim en tac ión , y e l  o tro  extremo a b ie r to  del tubo 
e s tá  suspendido de un ca b le . 3. movimiento descendente del 
cable es contro lado  por un motor con mecanismo de r e lo je — 
r í a  y  perm ite que e l  extremo a b ie r to  d e l tubo o sc ile  h ac ia  
abajo , en un plano v e r t i c a l ,  a una velocidad  predeterm ina­
da y que evacúe l a  alim entación  l íq u id a  d e l re c ip ie n te  ha_ 

cia un d isp o s it iv o  alim entador accesib le  a l  anim al. 
ANTECEDENTES DEL INVENTO

La té c n ic a  de alim entación  l iq u id a , suplem entaria , 
de l ib re  e lecc ió n  y a g ran e l, d e l ganado, se conoce desde 
hace algún tiem po. D iversas formas de bebederos de colada 
se han u t i l iz a d o ,  incluyendo e s fe ra s  o ruedas que se sumer 
gen y g iran  en l a  alim entación  l íq u id a , sum inistrando a s i  
d icha alim entación  a lo s  anim ales como re sp u es ta  a l a  lame 
dura de lo s  mencionados anim ales, pero an tes de nuestro  in 
vento que se describe más ad e lan te , l a  operación de propor 
c io n a r l a  a lim entación  l íq u id a  a lo s  bebederos de co lada -  
ha podido co n tro la rse  más o menos, y  po r lo  ta n to , ha dado 
como re su ltad o  un inconveniente exceso de alim entación  o -
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una alim entación in s u f ic ie n te .
SUMARIO DEL INVENTO

E ste  invento se r e f ie r e  a su r tid o re s  de liq u id o  con 
tro lad o s  automáticamente y  adaptados jSara proporcionar una 
alim entación l íq u id a  de consumo v o lu n ta rio  a rebaños de ga 
nado, y  co n stituy e  una mejora con resp ec to  a l  aparato  que 
se describe y re iv in d ic a  en n u estra  pa ten te  norteam ericana 
número 3.347.212.

Un o b je tiv o  de e s te  invento co n sis te  en p roporcionar 
dentro  de un tanque de alim entación l íq u id a  que tie n e  una 
s a l id a  que conduce a un d isp o s itiv o  alim entador, un d isp o s i 
tiv o  autónomo de co n tro l de l a  d is tr ib u c ió n  que funciona -  
p ara  cronom etrar y re g u la r  e l  paso de l a  alim entación  l i — 
quida d e l tanque de abastecim iento  a l  d isp o s it iv o  alim enta 

. dor, con e l  cu a l, e l  sum inistro  de l a  a lim entación  líq u id a  
d ispon ib le  p ara  lo s  anim ales se in ic ia  y  se suspende au to ­
máticamente, de manera que d icha alim entación d ispon ib le  -  
es l a  adecuada p ara  e l  consumo d el animal y , s in  embargo, 
se l im ita ,  p ara  im pedir un consumo so b re -a lim e n tic io .

Otro o b je tiv o  de e s te  invento e s t r ib a  en sum inis—  
t r a r ,  dentro  de un tanque de alim entación l iq u id a , y  por -  
lo  ta n to , p ro teg ido  del contacto  de lo s  anim ales que se — 
alim entan, un conducto o brazo s u r t id o r  de alim entación l í  
qu ida, sen sib le  a l a  gravedad y contro lado por e l  tiempo, 
que es móvil con respec to  a l  n iv e l de l a  alim entación l í — 
quida que e s tá  dentro de un tanque de abastecim ien to , y de 
manera que in ic ia  y  detiene e l  derrame d el líq u id o  alimen­
t i c i o  fu e ra  d e l tanque, en condiciones de co n tro l del tiem  
po.

Una v en ta ja  importante d e l p resente invento co n sis­



te  en que l a  a lim entación  l iq u id a  es  d is t r ib u id a  de manera 
que e l  aroma impregna l a  atm ósfera y  a tra e  e l  ganado a l  a l i  
mentador de co lada, elim inando a s i  cu a lq u ie r necesidad de 
en tre n a r a l  ganado p a ra  que use e l  alim entador.

O tra v e n ta ja  más d e l invento es l a  u t i l iz a c ió n  de -  
un d isp o s it iv o  de alim en tac ión , a prueba de fu g as , p a ra  — 
anim ales, por lo  cu a l, l a  alim entación  l iq u id a  que se sumi 
n i s t r a  es accesib le  p ara  lo s  anim ales que van a a lim en tar­
se pero no puede derram arse sobre e l  su e lo . S u rtid o res  de 
alim entación  d e l t ip o  de e s f e ra  son som etidos a un desgas­
te  y  pueden permanecer en una posic ión  a b ie r ta ,  d esp erd i— 
ciándose l a  alim entación  s i  arena u o tro  m a te ria l ex traño  
que proceda de l a  lengua d e l animal que se alim enta se in ­
troduce en tre  l a  su p e rf ic ie  de l a  e s fe ra  y  l a  s a l id a  d e l -  
a lim entador.

O tro s 'o b je tiv o s  y más d e ta l le s  de lo  que considera 
mos nuevos, a s i  como nuestro  inven to , se comprenderán a l  -  
examinar l a  s ig u ien te  descrip c ión  de un aspecto i l u s t r a t i ­
vo de nuestro  inven to , que se considera  con re la c ió n  a lo s  
d ibu jos que se acompañan.
BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

En lo s  d ibu jos:
La f ig u ra  1 es una v i s t a  su p e rio r  de un tanque de -  

abastecim ien to  de alim entación  líq u id a ..
La f ig u ra  2 e s  una v i s t a  en alzado l a t e r a l  y fron 

t a l  de un tanque de abastecim iento  de alim entación  l íq u id a .
La f ig u ra  3 es una v i s t a  en alzado extrema del mis­

mo, desde l a  derecha de l a  f ig u ra  2.
La f ig u ra  4 es una v i s t a  secc io n a l y  v e r t i c a l  toma­

da sobre l a  l in e a  4 -4  de l a  f ig u ra  1, que m uestra a l  dispo,
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s i t iv o  s u r t id o r  con tro lado  por tiempo a que se r e f ie re  nue.s 
t r o  inven to .

La f ig u ra  5 es una v i s ta  en alzado extrema d el me — 
cánismo regu lador por e l cual funciona e l  d isp o s itiv o  de 
co n tro l de l a  d is tr ib u c ió n .

La f ig u ra  6 es una v i s t a  en alzado l a t e r a l  de dicho 
mecanismo regu lador de tiempo y

La f ig u ra  7 es una v i s t a  en alzado l a t e r a l  de ov i—
lío s  o c a r re te s  se lecc io n ab le s , de d iversos d iá m e t r o s ,----
adaptados para d e se n ro lla r  un cable o una cuerda accionada 
por e l  mecanismo regu lador del tiem po, sosteniendo a s i  en 
forma móvil a l  d isp o s itiv o  de co n tro l de l a  d is tr ib u c ió n .

C aracteres sem ejantes de re fe re n c ia  se ap lican  en -  
la s  d iv e rsas  v is ta s  an tes d e s c r i ta s  p a ra  in d ic a r  p a r te s  qo 
rre sp o n d ien tes .
DESCRIPCION DE LOS ASPECTOS PREFERIDOS

R efiriéndonos a lo s  d ib u jo s , e l  número de re fe re n — 
c ia  10 in d ica  un tanque de capacidad adecuada p ara  conte— 
ner un abastecim iento  de alim entación l íq u id a  que va a se r 
d is tr ib u id a . De p re fe re n c ia , e s te  tanque es de forma gene­
ralmente re c ta n g u la r  cuando se.ve la te ra lm e n te , y de co n fi 
guración tra p e z o id a l cuando se ve de f re n te ;  l a  anchura — 
d el tanque disminuye ligeram ente de l a  p a rte  su p e rio r a l a  
in f e r io r .  Aunque d icha configuración  d e l  tanque es l a  que so 
p re f ie r e ,  pueden usarse tanques de formas c i l in d r ic a s ,  ova 
le s  u o tra s . E l tanque 10 puede hacerse de madera, metal 
o de cu a lq u ie r o tro  m a te ria l conveniente. E l tanque i l u s — 
trad o  e s tá  constru ido  de metal con una p arte  su p e rio r de -  
madera p ro v is ta  de una ab e rtu ra  de re lle n o  que e s tá  normal 
mente cerrada  por una p u erta  de b isa g ra  11. E l tanque 10 y
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e l  sistem a s u r t id o r  de alim entación  l íq u id a  con tro lado  por 
e l  tiempo (que posteriorm ente se d e s c r ib irá )  e s tá n  c o n s tru í 
dos de manera que provean una unidad ob turada, adaptada pa 
r a  e v i ta r  e l  escape de lo s  componentes v o lá t i le s  de l a  a l i  
mentación l íq u id a  con ten ida en e l l a  y  p a ra  s e r  d is t r ib u id a  
a p a r t i r  de l a  misma. La p a r te 's u p e r io r  d e l tanque se man­
tie n e  en su lu g a r por medio de pernos de an c la je  12.

E l tanque 10 e s tá  d iv id id o  por una p laca  m etá lica  -  
v e r t i c a l  13, s itu a d a  en un extremo d e l mismo, dentro  de un 

10 compartimiento* de almacenamiento para  l a  alim entación  l i —
quida 14 y un recep tácu lo  de l a  alim entación  15. En l a  par 
te  in f e r io r  de l a  p laca  m etá lica  hay una a b e rtu ra  16, a — 
tra v é s  de l a  cual l a  alim entación  líquR a es  descargada a 
una velocidad  predeterm inada desde e l  com partimiento de a l 

15 macenamiento 14 hasta* e l  recep tácu lo  de l a  a lim entación  15.
La ab e rtu ra  16 e s tá  s itu a d a , y es de t a l  configurac ión  y -  
tamaño, que s irv e  p ara  acomodar e l  conducto 18.

E l d isp o s it iv o  s u r t id o r  de l a  alim entación  líq u id a  
contro lado  por tiempo es un tubo o conducto 18, situado  — 

20 centralm ente dentro  d e l compartimiento de almacenamiento -
14. E l conducto 18 es preferentem ente r íg id o  y c i r c u la r  en 
co rte  t r a n s v e rs a l ,  pero puede s e r  de e s t ru c tu ra  f le x ib le  o 
de cu a lq u ie r configuración  conveniente en co rte  tra n s v e r— 
s a l .  Un extremo de e s te  conducto se conecta  articu ladam eq 

25 te  a una b o q u illa  17, soldado dentro  de l a  ab e rtu ra  16, —
con una sección  de un tubo f le x ib le  de p lá s t ic o  Tygon 19. 
Por e s t a r  conectado articu ladam ente a l a  b o q u illa  17, e l  -  
conducto r íg id o  18 queda l ib re  p a ra  o s c i la r  a tra v é s  de un 
plano v e r t ic á ,  por lo  c u a l, su extremo a b ie r to  20 puede mo 

30 verse h ac ia  abajo , por acción de l a  gravedad, desde una pq
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s ic ió n  i n i c i a l  de o sc ilac ió n  ascendente contigua a l a  p ar­
te  su p e rio r d e l tanque, h a s ta  una posic ión  f in a l  de o sc ila  
ción descendente contigua a l a  p a rte  in f e r io r  d e l tanque.

Colocadas dentro  d e l recep tácu lo  de l a  alim entación 
15 hay una o más ruedas 21, montadas v ertica lm en te  para g i 
r a r  en un e je  22 suspendido de una abrazadera 23. Unas —  
ab e rtu ras  24, p rac ticad as  en l a  p a rte  su p e rio r d e l tanque, 
e s tán  colocadas d irectam ente por encima de la s  ruedas y de 
paran acceso a l a  p e r i f e r ia  de l a  rueda a un animal que se* 
a lim en ta . Las pestañas 25, d e l borde de cada ab e rtu ra  24, 
actúan p ara  impedir que e l  agua de l lu v ia  que pueda acumu­
la rse  sobre l a  p arte  su p e rio r d e l tanque 10 e scu rra  h ac ia  
e l  recep tácu lo  15.

La acción alim entadora de lamedura, por p a rte  del -  
ganado, sobre l a  p e r i f e r ia  de l a  rueda, hará  que l a  rueda 
g ire  y t r a n s f ie r a  l a  alim entación l íq u id a  que ha sido sumí 
n is tra d a  por l a  ab e rtu ra  16 h ac ia  e l  recep tácu lo  de l a  ali. 
m entación, a lo s  anim ales que se alim entan.

E l d isp o s itiv o  para  re g u la r  e l  movimiento funcional 
descendente d e l brazo de c o n tro l 18, desde su posic ión  — 
in ic i a l  de o sc ila c ió n  ascendente, que coloca su extremo — 
a b ie rto  20 contiguo a l  n iv e l de l a  a lim entación  l íq u id a  — 
contenida en e l  tanque 10, -cuando es te  ú ltim o  e s tá  lle n o , 
h a s ta  su posic ión  f in a l  de o sc ilac ió n  descendente, compreti 
de un motor de mecanisino de r e lo je r í a  accionado por re so r­
te  31, cuyo h o ra rio  o e je  motor 32 e s tá  constru ido  para — 
dar una revolución  cada doce ho ras .

E ste motor de mecanismo de r e lo je r í a  31 es d e l tip o  
en e l  cual se da cuerda a su re so r te  m otor, de cuando en -  
cuando según se re q u ie ra , mediante un mecanismo de cuerda
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accionado por una b a te r ía  e lé c t r i c a  33. Hay v a rio s  diseños 
de motores con mecanismo de r e lo je r í a  de e s ta  c la se  d ispo­
n ib le s  en e l  com ercio, como e l  que fa b r ic a  y d is tr ib u y e  l a  
E lg in  N ational Watch Co., de E lg in  111 ., o tro , producido -  
por l a  General E le c t r ic  Co., de Ashland, M ass., y o tro  que 
m anufactura l a  V estelox  D ivisión  de l a  G eneral Time C orp., 
de L a sa lle , In d ., y quizás o tro s . S i se estim a conveniente, 
también pueden proveerse In te rru p to re s  (que no se muestran) 
p ara  hacer a rran ca r o d e tener e l  motor 31.

Al u sa r  dicho.m otor con mecanismo de r e lo j e r í a ,  con 
respecto  a su función re lac io n ad a  con l a  operación d e l b ra ­

zo de c o n tro l 18, de acuerdo con lo s  p r in c ip io s  de e s te  in  
ven to , e l  h o ra rio  o e je  motor 32 se acop la , por medio de -  
un d isp o s it iv o  de embrague adecuado 34, a un elemento o ca 
j a  de reducción de en g ran a jes , 35, cuyo engranaje in te rn o  
(que no se m uestra) comprende un engranaje grande impulsa­
do por e l  alud ido  d isp o s itiv o  de embrague, y un engranaje 
pequeño que s irv e  p a ra  im pulsar un o v il lo  o c a rre te  que ac  ̂
c iona a una f le ch a  de d is tr ib u c ió n  36. Como se m uestra, — 
una armazón adecuada, que comprende p lacas  in te rco n ec tad as 
y  separadas 37 (hechas, de p re fe re n c ia , de un m a te ria l -  
p lá s t ic o  tra n sp a re n te )  so s tien e  a l  e je  32, a la c q ja  de en­
g ranajes 35 y a l a  f le ch a  de d is tr ib u c ió n  36. Montado sobre 
l a  c ita d a  f le ch a  36 hay un o v illo  o c a r re te  38 de diám etro 
seleccionado y conveniente que e s ta  enchavetado a l a  in d i­
cada f le c h a  de d is tr ib u c ió n  mediante un d isp o s it iv o  adecúa 
do de chaveta 39, de manera que g ire  por e l l a .  E nro llado  -  
en e l  o v illo  o c a rre te  38 hay un cable o cuerda 40 adapta­
do p ara  d e sen ro lla rse  lentam ente de aqué l, por e l  funciona 
miento de c o n tro l del tiempo d e l motor de mecanismo r e lo j
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E l motor dé mecanismo de r e lo j  31 e s tá  sosten ido  en 
una posic ión  e s tac ió n a ria . por encima d e l extremo a b ie r to  -  
20 d e l conducto 18 mediante un d isp o s it iv o  apropiado, por 
ejemplo una abrazadera 42 montada sobre l a  p a rte  su p e rio r 
d e l tanque 10, y e s tá  pro teg ido  co n tra  lo s  elementos por -  
una c u b ie r ta  a r t ic u la d a  43. E l cable d e l c a rre te  pasa por 
una ab e rtu ra  44 p ra c tic a d a  en la  p a rte  su p e rio r d e l tanque 
10 y e s tá  su je to  a l  extremo a b ie r to  d e l conducto 18, por -  
lo  cual e s te  ultim o e s tá  sosten ido  p ara  e fe c tu a r  un movi­
miento contro lado  de o sc ila c ió n  descendente.

La velocidad  de descenso del brazo de co n tro l 18 e¿ 
t á  determ inada prim ordialm ente por e l  motor de mecanismo -  
de r e lo j  31 y por e l  engranaje de reducción s itu ad o  dentro  
de l a  c a ja  de engranajes 35) aunque puede v a r ia r ,  según — 
convenga, s i  se emplea un o v illo  o c a rre te  de cable o cuer 
da 38 de diámetro, se leccionado, o por cu a lq u ie r o tro  dispo 
s i t iv o  adecuado, de manera que perm ita que una cantidad  — 
uniforme de l íq u id o , como máximo, flu y a  en un periodo de— 
term inado. Por lo  ta n to , se sugiere que dichos o v illo s  o -

25

c a r re te s  38 se sum inistren  en d iversos diám etros p ara  un -  
uso se le c tiv o , y  que e s té n  su je to s  a un montaje intercam — 
b iab le  sobre l a  f le c h a  de d is tr ib u c ió n  36 d e l sistem a de -  
transm isión  de fu e rza  co n sis ten te  en e l  motor de mecanismo 
de r e lo j ,  de acuerdo con una velocidad  conveniente de des­
censo p erm itida  con respec to  a l  movimiento d e l brazo de — 
c o n tro l. Los o v illo s  o c a r re te s  38 de d iv erso s diám etros -  
pueden su m in istra rse  en formas m ú ltip les  (como se muestra 
en l a  f ig u ra  haciendo a s í  d ispon ib le  una se lecc ión  de 
p iezas de o v il lo  o c a rre te  38 ' de v a rio s  tamaños, a l  mon-30
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ta r s e  sobre l a  f le ch a  de d is tr ib u c ió n  36.
E l tanque 10 y su sistem a de d is tr ib u c ió n  y  co n tro l 

de l a  alim entación  l íq u id a  pueden e s t a r  so s ten id o s , median 
te  cu a lq u ie r forma adecuada de armazón p o rtad o r, en una po, 
s ic ió n  permanentemente e s ta c io n a r ia  d en tro  de un á rea  con­
ven iente  de u so , y a t a l  a l tu r a  sobre éL n iv e l d e l suelo  -  
que vuelva a la s  ruedas alim entadoras 21 fácilm ente accesj. 
b le s  p ara  e l  ganado que va a a lim en ta rse . Sin embargo, pa­
r a  c o n v e r tir  a l  aparato  en p o r t á t i l ,  s i  asi se desea, e l  -  
armazón de soporte puede e s ta r ,  mejor d icho , puede suminis 
t r a r s e  en forma de la rg u e ro , p a ra  p e rm itir  que e l  aparato  
se desplace de un lu g a r a o tro , según se juzgue convenien­
t e .  Como se i l u s t r a  en l a  f i g u r a '3 , puede proveerse un so­
p o rte  en forma de la rg u e ro  que comprende un larguero  long i 
tu d in a l 45 su je to  a una armazón de acero 46 por medio de -  
to r n i l lo s  de ro sca  47. Puede u sarse  cu a lq u ie r o t r a  forma -  
de d isp o s it iv o  de so p o rte , adaptada p ara  v o lver móvil a l  -  
ap a ra to , por ejem plo, un soporte de ru ed as, e t c .  Debe en— 
tenderse que, cuando e s tá  equipado con e l  soporte de tip o  
de la rg u e ro , e t c . ,  e l  aparato  puede s e r  a r ra s tra d o  conve— 
nientemente p a ra  cambiar su ub icac ió n , según convenga.

Debe en tenderse que l a  ab e rtu ra  16, l a  b o q u illa  17 
y e l  conducto 18 se sum in istran  en un tamaño in te r io r  su fi. 
c íen te  (es d e c ir , se u t i l i z a  e l  diám etro d e l tu b o ), de mo­
do que aún cuando la  alim entación  l íq u id a  se vuelva algo -  
v isc o sa  en un clim a f r í o ,  debe asegurarse l a  c irc u la c ió n  -  
de l a  d is tr ib u c ió n  en l a  can tidad  conveniente a l  receptácu  
lo  alim entador 15, en una operación de d is tr ib u c ió n  contro 
lad a , de acuerdo con lo s  p r in c ip io s  de e s te  inven to . Así -  
pues, nuestro  aparato  e s  ú t i l  en todas la s  condiciones ñor

r



males de l a  tem peratura ambiente, v .g r . :  de -1.12C a 492c, 
o aún fu e ra  de e s ta  e sc a la .

Al funcionar e l  ap ara to , s i  se supone que e l  compar 
tim ien to  de almacenamiento 14 e s tá  l le n o , e l  cable o cuer­
da 40 en ro llad a  de manera que sostenga a l  conducto 18 en -  
una posic ión  i n i c i a l  de o sc ilac ió n  ascendente, en l a  cual 
su extremo a b ie r to  e s tá  colocado precisam ente debajo del -  
n iv e l su p e rio r de l a  alim entación l íq u id a  contenida en e l  
tanque, y s i  e]^ motor de mecanismo de r e lo j  31 a rran ca  pa­
ra  operar, la  alim entación l iq u id a  f l u i r á  a tra v é s  de d i—

. cho tubo y de l a  ab e rtu ra  16 h ac ia  e l  recep tácu lo  de l a  a l i  
mentación 1$, p ara  su m in is tra r a s i  l a  alim entación  l iq u i ­
da a la s  ruedas 21, expuestas al*consumo por p a rte  del ga­
nado que se a lim en ta .

E l motor operan te , de mecanismo de r e lo j  31, hace -  
g i r a r  a l a  rueda o c a rre te  38 a una velocidad  seleccionada 
y predeterm inada, p ara  e n ro l la r  a s í  gradualmente e l  cable 
o cuerda 40, de manera que perm ita que e l  conducto 18 o sc i 
le  h ac ia  abajo , por acción de l a  gravedad y que, por ta n to , 
descienda con un movimiento cronometrado y predeterm inado.

Debe en tenderse que l a  alim entación  liq u id a  escurre 
d e l compartimiento 14 a l  recep tácu lo  15 a  medida que e l  — 
conducto 18 se mueve h a c ia .a b a jo , y que e l  paso de l a  a l i ­
mentación a tra v é s  de l a  ab e rtu ra  16 depende únicamente de 
l a  velocidad  de descenso d e l conducto 18, y es independien 
te  del consumo de l a  alim entación que hace e l  ganado que -  
se a lim enta.

S i se provee un compartimiento 14 de capacidad ade­
cuada y se u t i l i z a  un engranaje de reducción impulsado por 
un motor de mecanismo de r e lo j ,  jun to  un tamaño se lecciona



do de o v illo  o c a rre te  para  e n ro l la r  e l  cable o cuerda que 
l im ita  a l  conducto 18, e l  tiempo que se ocupa en que e l  con 
ducto . se mueva, por acción de l a  gravedad, desde una posjL 
ción i n i c i a l  de o sc ilac ió n  ascendente h a s ta  una posic ión  -  
f in a l  de o sc ila c ió n  descendente, puede eva luarse  de manera 
que logre un funcionam iento autom ático d e l aparato  durante 
un período prolongado de tiem po, v .g r . :  de quince a c ien to  
c incuen ta  d ía s , s in  que se re q u ie ra  una atención  d ia r ia  — 
por p a rte  de lo s  p a s to re s . E l ap a ra to , a l  funcionar a s i ,  -  
e s tá  diseñado p ara  su m in is tra r  a la s  ruedas alim entadoras 
2 l un número predeterm inado de l i t r o s  de alim entación  l i ­
quida durante cada período de v e in tic u a tro  horas de u so , -  
según lo  re q u ie ra  l a  demanda d e l consumo que haga e l  gana­
do que se a lim en ta .

La b a te r ía  que acciona a l  d isp o s itiv o  que sirve  pa­
r a  vo lver a dar cuerda a l  re so r te  d e l r e lo j  debe du rar un 
año, o más, an tes  de que re q u ie ra  s e r  s u s t i tu id a .  En conse. 
cuencia , e l  aparato  n e c e s ita  poca a ten c ió n , excepto para -  
v o lver a l le n a r  e l  compartimiento 14 con l a  alim entación  — 
líq u id a , cuando sea n ecesa rio .

Como r e s u l ta  ev idente de l a  d esc rip c ió n  a n te r io r ,  -  
c ie r to s  aspectos de nuestro  invento no se lim itan  a lo s dje 
t a l l e s  p a r t ic u la re s  dé e s tru c tu ra  de lo s  ejem plos que se -  
i lu s t r a n ,  y consideramos que v a r ia s  o tra s  m odificaciones y 
ap licac io n es podrán o c u r r ir  a lo s  expertos en l a  té c n ic a . 
Asimismo, es ev idente que hemos sum in istrado  un aparato  -  

mejorado p ara  proporcionar una alim entación  l iq u id a  p ara  — 
anim ales, e l  cua l lo g ra  lo s  o b je to s expuestos de nuestro  -  
inven to . Por lo  ta n to , e s  n u es tra  in ten c im q u e la s  r e iv in ­
d icac iones s ig u ie n te s  abarquen todas la s  m odificaciones y
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ap licac io n es d e l invento que no se desvíen  d e l e s p í r i tu  n i 
d e l alcance d e l inven to , t a l  como se define en dichas r e i ­
v in d icac io n es.

En resumen, l a  Paten te de Invención que se s o l i c i t a  
deberá re c a e r  sobre la s  s ig u ie n te s :

-  REIVINDICACIONES -
1 .  -  Un aparato  su r tid o r  de alim entación l iq u id a  pa­

r a  a lim en tar anim ales, ca rac te rizad o  porque comprende: un 
re c ip ie n te  p a ra  contener un abastecim iento  de liq u id o ; un

^  d isp o s itiv o  de co n tro l de l a  d is tr ib u c ió n  d e l líq u id o  colo 
cado dentro  de dicho re c ip ie n te , un extremo d el cual e s tá  
conectado articuladam ente en comunicación con una s a lid a  -  
de descarga d e l mencionado re c ip ie n te , y  su o tro  extremo, 
a b ie r to , e s tá  suspendido de un cab le , por lo  c u a l, e l moví 

15 miento v e r t i c a l  descendente d e l cable ocasiona que e l  a lu ­
dido d isp o s itiv o  de conducto se mueva en un plano v e r t i c a l ,  
en tre  una p o sic ión  su p e rio r en l a  cual e l  extremo ab ie rto  
d e l tubo e s tá  contiguo a l a  parte  su p erio r d e l re c ip ie n te  
y una posic ión  in f e r io r  en l a  cual e l  extremo a b ie rto  del 

20 tubo e s tá  contiguo a l  fondo d e l re c ip ie n te ;  yun dispositjL 
vo cronometrador de co n tro l que s irv e  p a ra  re g u la r  e l  moví 
miento descendente d e l c itado  cab le , bajo una r e s tr ic c ió n  
cronometrada.

2 .  -  Aparato según l a  re iv in d ic ac ió n  1, c a ra c te r iz a -
25 do porque co n sis te  en: un re c ip ie n te  que s irv e  para  conte­

ner un abastecim iento  de alim entación l íq u id a  y que tien e  
una s a l id a  de descarga de l a  alim entación; un d isp o s itiv o  
de co n tro l de l a  d is tr ib u c ió n  de .la  alim entación colocado 
den tro  d e l re c ip ie n te , un extremo del cu a l e s tá  conectado

30 articuladam ente en comunicación con l a  s a l id a  de descarga
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de l a  alim entación d e l mencionado re c ip ie n te , y  e l  o tro  ex 
tremo e s tá  a b ie r to  a l  in te r io r  d e l re c ip ie n te  y l ib re  p ara  
o s c i la r  en un plano v e r t i c a l  desde un n iv e l su p e rio r i n i — 
c ia l  de l a  a lim entación  que e s tá  en e l  re c ip ie n te  h a s ta  un 
n iv e l f in a l  in f e r io r  de l a  a lim entación ; un motor con meca 
nismo de r e lo je r í a ;  un c a rre te  accionado por e l  motor a lu ­
dido; un cable con tro lado  por e l  c itad o  c a rre te  y conecta­
do a l  extremo a b ie r to  d e l d isp o s itiv o  de c o n tro l p ara  sos­
te n e r lo ;  e l  c a rre te  indicado es accionado por dicho motor 

10 p a ra  e fe c tu a r  e l  en ro llam ien to  d e l cable mencionado, con e l  
f in  de re g u la r  e l  descenso d e l alud ido  d isp o s it iv o  de con­
t r o l ;  por lo  cu a l, e l  movimiento d e l extremo a b ie r to  d e l -  
c itad o  d isp o s it iv o  de c o n tro l, con resp ec to  a l  n iv e l de l a  
alim entación  l íq u id a  que e s tá  en e l  r e c ip ie n te , d e tien e  e 

15 in ic ia  e l  paso de l a  alim entación a tra v é s  d e l d isp o s itiv o
de c o n tro l.

3 . -  Aparato según la s  re iv in d ic ac io n e s  1 o 2, carac 
te r iz a d o  porque co n s is te  en: un re c ip ie n te  que s irv e  para  
contener un abastecim iento  de alim entación  l íq u id a  en com- 

20 b inación  con un d isp o s itiv o  alim entador accesib le  a lo s  — 
anim ales que van a a lim en tarse ; dicho re c ip ie n te  se ca rac­
t e r i z a  por una s a lid a  de descarga de l a  a lim entación  que se 
comunica con e l  mencionado d isp o s it iv o  alim entador, un d is  
p o s itiv o  de co n tro l de l a  d is tr ib u c ió n  de l a  alim entación 

25 colocado den tro  d e l r e c ip ie n te , un extremo d el cual e s tá  -  
conectado articuladam ente en comunicación con l a  s a l id a  de 
descarga d e l líq u id o  d e l re c ip ie n te  c ita d o , e l  o tro  e x tre ­
mo se abre a l  i n te r io r  d e l re c ip ie n te  y queda l ib re  para  -  
oscilar en un plano vertical, desde un nivel superior in i- 

30 c i a l  de l a  a lim entación  con ten ida en e l  re c ip ie n te  h a s ta  -
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un n iv e l in f e r io r  f in a l  de l a  alim entación; un motor con -  
mecanismo de r e lo je r ía ;  un c a rre te  accionado por e l  motor 
c ita d o ; un cable contro lado  por e l  c a r re te  indicado y co— 
nectado a l  extremo l ib re  d e l d isp o s it iv o  de co n tro l para  -  
so s ten e rlo ; dicho c a rre te  es accionado por e l  motor mencio 
nado p ara  lo g ra r  e l  enro llam ien to  del cable alud ido , con -  
e l  f in  de re g u la r  e l  descenso d e l c itad o  d isp o s itiv o  de -  
c o n tro l; por lo  cu a l, e l  movimiento d e l extremo l ib re  del 
indicado d isp o s itiv o  de c o n tro l, con resp ec to  a l  n iv e l de 
l a  alim entación l íq u id a  que e s tá  en e l  re c ip ie n te , detiene 
e in ic ia  e l  paso de l a  alim entación  a t r a e s  d e l d i s p o s i t i ­
vo de co n tro l y de l a  s a l id a  de descarga de la  alim entación 
h a s ta  e l  d isp o s itiv o  alim entador.

4 .  -  Un .aparato s u r t id o r  de alim entación l iq u id a  pa­
r a  a lim en tar anim ales, como e l  que se describe en l a  r e i — 
v ind icac ión  3, en e l  cu a l, dicho d isp o s itiv o  alim entador -  
comprende un recep tácu lo  p ara  l a  alim entación l íq u id a  que 
es d is tr ib u id a  a tra v é s  de l a  s a l id a  de descarga, y una o 
más ruedas montadas para  g i r a r  en un plano v e r t ic a l  dentro  
d e l mencionado recep tácu lo ; e l  recep tácu lo  e s tá  p ro v isto  -  
de una a b e rtu ra , por lo  cu a l, cada rueda e s tá  expuesta a -  
l a  acción de lamedura por p a rte  de un animal que se alimeji 
t a .

5 .  -  Un aparato  s u r t id o r  de alim entación l íq u id a  pa­
r a  alim en tar anim ales, como e l  que se describe en l a  r e i — 
v ind icac ión  3, en e l  cual e l  motor con mecanismo de reloje^ 
r í a  es accionado por re so r te  e incluye una b a te r ía  e l é c t r i  
ca , mejor d icho, e incluye un d isp o s itiv o  que s irv e  p ara^- 
v o lver a dar cuerda y que e s tá  excitado  por una b a te r ía  — 
e lé c t r i c a .
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6 .  -  Un aparato  s u r t id o r  de alim entación  l iq u id a  pa­
r a  a lim en tar anim ales, como e l  que se describe  en l a , r e í — 
v ind icac ión  3 y que incluye a un d isp o s it iv o  que s irv e  pa­
r a  so s ten e r e l  re c ip ie n te  de l a  alim entación  l íq u id a  y su 
d isp o s itiv o  de c o n tro l de l a  d is tr ib u c ió n ; dicho d is p o s i t i  
vo de soporte e s tá  adaptado p ara  v o lv e r a l  aparato  móvil -  
de un lu g ar a o tro , según convenga.

7 .  -  Un aparato  s u r t id o r  de alim entación  l íq u id a  co­
mo e l  que se describe en l a  re iv in d ic a c ió n  3, en e l  cua l e l  
mencionado re c ip ie n te  e s tá  p ro v is to  de una ab e rtu ra  supe— 
r i o r ,  por l a  cua l puede s e r  v u e lto  a l l e n a r  de manera con­
v en ien te , con e l  f in  de reponer l a  alim entación  l iq u id a  — 
que se haya consumido.

8 .  -  Se re iv in d ic a  por ú ltim o , como ob jeto  sobre e l  
que ha de re c a e r  l a  P a ten te  de Invención que se s o l i c i t a :  
"UN APARATO SURTIDOR DE ALIMENTACION LIQUIDA PARA ALIMEN­
TAR ANIMALES".

Todo conforme queda d e sc r ito  y re iv in d icad o  en l a  -  
p resen te  memoria, que consta  de d ie c is é is  páginas mecanogra 
f ia d a s  y  d ibujos que se acompañan.

Madrid, 29 de enero  de 1.969 BERNARDO UNGRIA

r





¡D SERVICE OORRCRATICK

:



V





FEED SERVICE CORPORATION



LtOSHOJAB —2 —

^  r VAHtABLEfv</-D,„D, ¿9 CE enero r^ME°_
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