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El invento tiene por objeto un aparato que tiene un
Srgano de manlobra que manda un engrane por e¢jemplo un en=-
granaje con dentado recto en particular un interruptor eléc-
trico en el cual el 8rgano de maniobra manda por medio de un
engranaje el Srgano de gobiernmo de los contactos.

Uno de los objetos del invento es realizar un aparato
del género interruptor eldctrico de funcionamimto seguro y
silencioso.

Otro objeto del invento es realizar un aparato en el
que un desplazamimto muy pequefio del 8rgano de maniobra per-
mita obtener un gran desplazamiento del Srgano de mando.

Otro objeto del invento es la aplicacidn a los inte-
rruptores de un mecanismo de engranaje,

El sparato segln el invento es notable en particular
porque tiene un 8rgano de maniobra que lleva un dentado des-
tinado a engranar con un dentado del Srgano de mando, pre-
sentando este Gltimo una protuberamcia o anflogo que actfia
sobre el 8rgano a mandar, en particular sobre un contacto
mévil en un interruptor.

En una forma de realizacidn del invento, el 8rgamno de
naniobra destd constitufdo por una corredera que posee un
dentado recto, o helicoidal o cremallera, estando constitul-
do el 8rgano de mando por una leva, que presenta un dentado
que engransa con el dentado del 6rgano de maniobra, presen-

tando la leva una projuberancia gque actlia sobre el ‘organo
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de contacto mbvil del interruptor, actuando un resorte anta-
gonista sobre el Srgano de contacto mdvil en sentido contra-
rio de la leva.

Otras caracteristicas del invento aparecerfn en el cur-
s0 de la descripcidn siguiente y en el dibujo de una forma
de realizacidn de un aparato segin el invento, quedendo bien
entendido que las particularidades que resaltan tanto del
texto como del dibujo forman parte del invento.

En el dibujo dado finicamente a tftulo de ejemplo no li-
mitativo:

La figura 1, representa una vista en corte longitudinal
del aparato segin el invento,

La figura 2, es una vista en corte longitudinal del
aparato segfn la figura 1, estando separados el zdcalo y la
parte superior del aparato y estando el aparato en posiciln
de "cerrado".

La figurs %, es una vista en corte longitudinal del
aparato, estando separadas sus dos partes, y estando el apa~-
rato en la posicidn de "abierto".

En la forma de realizacibn representada en las figuras,
el aparato tiene un plastrén 10, generalmente de materia
aislante, que soporta un Srgemo de maniobre, por ejemplo un
empujador de corredera 1l gue desliza en un alojamiento 12
previsto en la parte superior del plastrén 10. Este lleva
en su parte inferior una cremallera 1% de dentado recto o
helicoidal. El plastrdén lleve igualmente un soporte 14 so=-
bre el que gira una leva 15 que tieme un sector dentado 16,
estando estableclda la relacidn entre la cremallera 13 y el
sector dentado 16 con el fin de obtener para un desplazamiens

to pequefio de la corredera 1l una rotacidn importante del
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sector dentado 16. La leva 15 tiene igualmente una protu-
berancia 17 que viene a actuar durante una maniobra de la
corredera 11 sobre el equipo mdvil de la parte eldctrica
de un interruptor.

Este equipo mévil estd montado en un zdcalo 18 sobre
el que se aplica el plastrdn 10. El zdcalo 18 tiene un va-
ciado central 19 que recibe el contacto mdvil 20, consti-
tufdo por ejemplo por una limina de latdn. Este conbacto
mévil 20 tiene en una extremidad una pastilla de contacto
21 que viene a colocarse frente a una pastilla de contacto
fijo 22 solidaria de un borne 23, Ia otre extremidad del
contacto mdvil 20 tiene una parte curvada 24 que pivota
apoyindose sobre una pieza fija 25 unida a otro borne 26,
La extremided 24 del contacto mdvil 20 es mantenida entre
el tope 25 y la pared 27 del zbcalo 18 por un resorte an-
tagonista 28 que se apoya por una psrite sobre el contacto
mévil 20 y por otra parte sobre el fondo del vaciado 19 del
zdcalo 18.

Un resorte 29 que se apoya por una parte en un aloja-
miento 30 del zdcalo 18 y por otra parte sobre la correde-
ra 1l asegura el bloqueo al final de la carrera de la co-
rredersa 1ll,

El zbcalo 18 puede ser realizado de materia aislante
cerfimica o pléstica. La presifn de contacto es asegurads
por el resorte 18. El resorte 29 que actfia entre la corre-
dera y el zdcalo asegura dos posiciones estables al 8rgano
de maniobra.

Las figuras 2 y 3 representan el interruptor en una
posicidn en que el plastrén y el z8calo estén separados.

En la figura 2 el mecanismo estd en posicidn de "cerrado".
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Habiendo sido empujada la corredera hacia la derecha, la le-
va 15 ha sido arrastrada por la cremallera 13, la protube-
rancia 17 ha liberado el contacto mévil 20 que estd cerrado
sobre el contacto fijo 22 bajo la accibn del resorte 28, Ia
corredera 1l es mantenida blogueada al final de la carrera
por el resorte 29,

En la figura 3 el interruptor estd en posicidn de ~
"abierto" habiendo sido empujada la corredera 1l en el sen-
tido de la flecha "F", la leva 15 ha sido arrastrada por la
cremallera 15; actnando la protuberancia 17 sobre el contac-
to mdvil 20 ha abierto el contacto y lo mantiene abierto.

El resorte 29 asegura el bloqueo al final de la carrera de
la corredera 1ll. La corredera 1l por ejemplo de forma rec-
tengular posee dimensiones que corresponden a las del alo=-
Jamiento 12 de manmera que se permita su deslizamiento en
este alojamiento. La cara delantera de¢ la corredera puede
estar dispuesta a fin de recibir varios adornos.

La descripeidn se refiere a un mecanismo de contacto
rigido pero puede ser extendida a un mecanismo de contacto
de laminilla u otro, & un mecanismo con uno 0 varios con~
tactos.

El mecanismo seglin el invento permite una gran seguri-
dad de empleo, en particular durante un pegado eventual de
los contactos asegurando la accidn de la leva sobre el con-
tacto mévil un despegado automdtico de los contactos.

El invento se extiende a todas las apllcaciones de un
mando para un mecanismo de engranaje que asegura un funcio-
namiento suave y silencioso y que permite obtener por un
desplazamiento pequefio del Srgano de maniobra un desplaza-

miento més importante del 8rgano de mendo. La descripcidn
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se aplica a un aparato que Giene un 8rgano de maniobra de
corredera, pero puede aplicarse fAcilmente a un mecanismo
de tecla, de palanca basculante, de botén-pulsador o cual-
quier otro.

El invenbto se extiende igualmente al caso de un denta-
do no recto llevado por ejemplo por una palanca que hace
girar una ruedsa dentada de mando.

El invento no estd de ninguna maners limitado al modo
de realizacidn descrito y representado que no ha sido dado
més que a tftulo de ejemplo; en particular se podrf, sin
salir del marco del invento,modificar ciertas disposiciones

0 reemplazar ciertos medios por medios equivalentes.

N 0 T Ao"‘

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presen—
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencifn en
Espafia, por veinte afios, son los siguientes:

19,~ Aparato en el que el movimiento del 8rgano de ma-
niobra es transmitido & un 8rgeno de mando por medio de un
mecanismo de engranaje en particular un interruptor eléc-
trico que tiene un 8rgano de maniobra cuyo movimiento es
amplificado por medio de un engranaje, caracteitizado porque
tiene un frgano de maniobrs. que lleva un dentado destinado
a engranar con un dentado del 8rgano de mamdo, presentando
este fltimo una protuberancia o anflogo que actha sobre el
érgeno a mandar, en particular sobre un contacto mévil en un
interruptor.

29,~ Aparato segin el punto 12, caracterizado porque
el Srgano de maniobra estd comstituldo por una corredera
que posee un dentado recto, o helicoidal, o cremallera, es-

tando constituldo el Srgano de mando por una leva, rueda o
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anflogo que presenta un dentado que engrana con el dentado
del 8rgano de maniobra, presentando la leva una protuberan-
cia que actiia sobre el 8rgano de conbacto mbvil del inte-
rruptor, actuando un resorte antagonista sobre el drgano de
contacto mévil en sentido contrario al de la leva.

39,~ Aparato seghn el punto 192 6 22, caracterizado por-
que el Srgano de maniobra est4 sometido a la accidn de un
resorte que le confiere dos posiciones estables al final de
la carrera.

490.~ Aparato segln los puntos 12 a 39, caracterizado
porque el Srgano de maniobra estd constitufdo por una co-
rredera.

52,- Aparato segln los puntos anteriores, caracterizado
porque el 8rgano de maniobra estd constituido por una palan-
ca basculante.

62,~ Aparato seglin los puntos precedentes, caracteriza-
do porgue el 8rgano de maniobra estd constituido por un bo-
ton pulsador.

72,- Aparato segin los puntos anteriores, caracterizado
porque el Srgano de maniobra est constitufdo por un meca~
nismo de tecla.

82e~ " APARATO EN EL QUE EL MOVIMIENTO DEL ORGANQ DE
MANIOBRA ES TRANSMITIDO A UN ORGANO DE MANEO POR MEDIO DE
UN MECANISMO DE ENGRANAJE EN PARTICULAR UN INTEERUPTOR ELECw
IRICO", todo tal y conforme se describe en la presente Memo-
ria, la cual consta de 172 lineas y a tftulo de ejemplo se

representa en el adjunto dibujo.

edzid, 9y ,1995
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