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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a un aparato para ta­
lar árboles, retener acumulativamente uno o más de los árbo­
les talados en posición vertical y luego trasladar dichos u- 
no o más árboles talados a una posición volcada, antes del 
apilado de los árboles.-- ---------------------- ----------

En los aparatos usados en técnicas anteriores-para ta­
lar árboles, los árboles suelen talarse uno a uno y,después 
de talar cada árbol, es accionado el mecanismo de corte y 
sujeción del árbol por medio del grupo de brazo de carga, y 
la plataforma del vehículo que lleva montado el grupo de bra­
zo de carga es girada o basculada alrededor de un eje verti­
cal, con o sin movimiento del vehículo, para desplazar los 
árboles talados al lugar en que deben apilarse. Esta manio­
bra del grupo de brazo de carga y del vehículo, entre suce­
sivas operaciones de tala de árboles, consume tiempo. En 
cuanto al aparato de la patente norteamericana n3 3.238.981 
otorgada a Robert W. Larson y otros, puede sujetarse y talar 
se un grupo de árboles de una sola vez; no obstante, el nú­
mero de árboles que pueden someterse al proceso cada vez es 
limitado por el número de árboles que estén lo suficiente­
mente juntos entre sí para ser abarcados por el aparato des- 
ramador revelado en aquélla. --------- --------------- --
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Un grupo cortador y acumulador de árboles va montado 
sobre un brazo de carga para ser movido entre una posición 
de corte de árbol y una posición volcada. El grupo mencio­
nado incluye un órgano alargado sobre el que va montado un 
órgano de base que tiene una zona de soporte para soportar 
los extremos inferiores de una pluralidad de árboles. En el 
órgano de base van montadas unas cuchillas para talar los 
árboles. Asimismo montado en el órgano alargado hay un sub­
grupo acumulador que puede funcionar para ayudar a retener 
un árbol talado que tenga su extremo inferior sobre el ór­
gano de base en una posición vertical, y cuando se talan o- 
tros árboles, para ayudar a retener los otros árboles en u- 
na posición vertical con lo que puede acumularse una plura­
lidad de árboles talados sobre el órgano de base. - ----  -

Con esta invención puede talarse un árbol cada vez, y 
el árbol talado, sin ser primero desramado, es retenido en 
una posición vertical. ^ medida que van siendo talados o- 
tros árboles, se acumulan sobre el órgano de base y son re­
tenidos en posición vertical. así, el órgano de base sólo 

tiene que ser movido desde un árbol en pie hacia el siguien­
te, sin tener que accionar el mecanismo de tala hacia un lu­
gar de apilado de árboles, hasta que se ha talado una plura­
lidad de árboles, i.sí puede talarse un mayor número de árbo­
les, en un período de tiempo dado, que cuando es necesario 
desplazar, entre cada operación de tala, el árbol o árboles 
talados hacia un lugar de vaciado (apilado) de árboles. --

Se describirá ahora una realización de la invención,



con referencia a los planos anexos, en los cuales:-----------

La figura 1 es una vista en perspectiva del aparato de 
esta invención, mostrando dicha vis';a el grupo cortador y a- 
cumulador en una posición generalmente vertical; ------- --

La figura 2 es una vista lateral del aparato de la fi­
gura 1 de la que difiere en que el grupo cortador y acumula­
dor es mostrado en posición volcada; - - - -  --  - - - - - -

La figura 3 es una vista en planta del grupo cortador 
y acumulador, siendo tomada dicha vista de modo general a lo 
largo de la línea, y en la dirección de las flechas, 3-3 de 
la figura 2, de la que difiere en que dicho grupo se muestra 
en una posición vertical después da que el primer árbol ha 
sido talado; - —  - ----------------------- ---------------

La figura 4 es una vista en planta de la estructura 
ilustrada en la figura 3 de la que difiere en que dicha vis­
ta ilustra el cortador en una posición abierta y una plurali­
dad de árboles talados que son retenidos en una posición ver­
tical, estando rota una parte de dicha vista, dista vista i- 
lustra asimismo, en líneas de trazos, uno de los subgrupos 
acumuladores en una posición abierta; ---- ------------------

La figura 5 es una vista lateral fragmentaria de uno de 
los subgrupos acumuladores, estando tomada dicha vista de mo­
do general a lo largo de la línea, y en la dirección de las 
flechas, 5-5 de la figura 3, estando rota una parte del ca­
rrete; -- ------------.------- ------------------------------



SJ1

La figura 6 es una vista en planta, fragmentaria, del 
subgrupo de base del grupo cortador y acumulador, estando to­
mada dicha vista de modo general a lo largo de la línea, y 
en la dirección de las flechas, 6-6 de la figura 2; y - - --

5. La figura 7 es una vista en sección transversal del ca­
rrete que ilustra de modo esquemático el resorte del carrete.-

Con referencia ahora a las figuras 1 y 2 se ilustra un 
vehículo, designado de modo general con 10, del tipo tractor 
oruga, que tiene bandas de rodamiento 12 accionadas por las 

10. ruedas 14. Una plataforma giratoria 16 va montada sobro un
bastidor de chasis 13 el cual a su ves va soportado sobre las 
antes mencionadas ruedas y bandas de rodamiento. En la parte 
posterior de una plataforma 16 va montado un motor 20 para 
suministrar presión hidráulica y fuerza accionadora al vehí­
culo. de disponen unos medios motores 22 para hacer girar la 
plataforma junto con el grupo cortador y acumulador colocado 
sobre la misma, alrededor de un eje vertical. Se dispone una 
cabina 24 sobre la plataforma 16 para un operador. Una base 
de montaje 26 va fijada a la plataforma y tiene fijada a la 

20. misma, de modo pivotante en 23, un grupo de brazo de carga y
alcance articulado designado de modo general por 30. El gru­
po de brazo de carga y alcance tiene una sección de brazo 
posterior 32 conectada de modo pivotante en 28 a la base de 
montaje, y un brazo 34 que se extiende hacia fuera. Unos ac- 

25. donadores hidráulicos 36 van fijados de modo pivotante en
38 a la plataforma 16 y también van conectados para pivotar



en 40 a una parte intermedia de la sección 32 del brazo. Loe 
accionadores hidráulicos 36, así como los otros accionadores 
hidráulicos a los que se haga referencia en lo sucesivo,pue­
den ser grupos convencionales de pistón-cilindro que actúan 
en dos sentidos, y que pueden extenderse y retraerse por me­
dio de presión hidráulica gracias a medios no ilustrados.Con 
objeto de simplificar los planos, no se han ilustrado las 
distintas tuberías hidráulicas.-- ------------------------

El brazo de carga 34 va conectado de modo pivotante en 
42 al extremo exterior de la sección de brazo posterior, y 
puede girar alrededor de un pivote horizontal 42 por medio 
de un accionador hidráulico 44 que va fijado de manera pivo- 
tante en 46 a la sección de brazo posterior, y también en 48 
a una parte intermedia del brazo de carga. Soportado en el 
extremo exterior del brazo de carga 34 hay el grupo cortador 
y acumulador designado de modo general por 50. El grupo 50 
incluye un órgano de montaje 52 que va conectado de modo pi­
voteante por medio de un pasador de pivote horizontal 54 al 
extremo del brazo de carga opuesto al pivote 42. Un acciona­
dor hidráulico 56 va conectado de modo pivotante al órgano 
de pivote 42 y al órgano de montaje 52 por medio de un pivo­
te 58. Como puede observarse de la figura 2, los pivotes ho­
rizontales 54 y 53 están substancialmente espaciados entre 
sí con lo que el órgano de montaje puede girar alrededor del 
eje del pivote 54 bajo la acción del accionador hidráulico

El órgano de montaje 52 va fijado a un extremo del mon­
tante alargado 60 mientras en el extremo opuesto del montan­



te va montado el subgrupo cortador y acumulador. Con objeto 
de facilitar la ulterior descripción del grupo 50 se supon­
drá que está en ün posición vertical Re la figura 1. 01 sub­
grupo cortador y acumulador incluye un órgano de base gene­
ralmente plano 64- que se extiende de modo generalmente per­
pendicular a la dirección del alargamiento del montante, y 
un bastidor vertical 66, 68, 70, 72 que va fijado al organo 
de base se extiende de modo generalmente perpendicular al ór­
gano de base, y lo rodea totalmente excepto en una parte de 
una esquina delantera de la base. El área de la base limita­
da por el bastidor es mayor que el área de la sección trans­
versal de los extremos inferiores de una pluralidad de tron­
cos talados. Como puede observarse de la figura 1, el basti­
dor tiene una pared 66 que está conectada al extremo infe­
rior del montante, con lo que el bastidor y el órgano de ba­
se se extienden de modo general hacia adelante del montante.-

Montada en la mencionada parte de esquina del órgano 
de base hay una hoja cortante o cuchilla 74- que se extiende 
de modo generalmente plano con relación al órgano de base y 
horizontalmente hacia afuera del órgano de base en la direc­
ción que se separa de la pared del bastidor 68. la cuchilla 
74 tiene un filo cortante 74a que está alargado en la direc­
ción que es paralela a la dirección de alargamiento de la pa­
red 70 del bastidor, y está colocada a corta distancia hori­
zontalmente por detrás de la pared 70 del bastidor. ------

La pared 72 tiene una parte de pared 72a longitudinal­
mente inclinada hacia adelante y hacia afuera que se extien-
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de por ejemplo unos 45^ con relación a la parte 72b de la pa­
red 72 que se extiende longitudinalmente, y una parte extre­
ma 72c curvada de modo generalmente transversal hacia afuera, 
que en conjunción con el borde adyacente 70a de la pared 70

5. forma una garganta (ver figura 5)* Como puede observarse de
la figura 6, la parte extrema 72c está situada horizontalmen­
te hacia atrás del filo cortante 74a y se extiende horizontal­
mente hacia afuera en una distancia, desde la pared 68, mayor 
que el filo cortante 74a. ---------—  ----------------------

10. Un eje de pivote 76 va montado delante del borde conti­
guo 70a por medio de un bloque 73 para extenderse verticalmen­
te por encima del órgano de base 64, estando dicho bloque 78 
soldado a la pared 70. Al extreato inferior del eje 76 va sol­
dada una hoja cortante o cuchilla móvil 80 que tiene un filo 

15* cortante 80a y un reborde de refuerzo 80b. la cuchilla 80 es
retenida en una posición para moverse por encima y muy próxi­
ma a la cuchilla 74. También soldado a la parte extrema infe­
rior del eje 76 hay un brazo radial 82, estando conectado de 
modo pivotante un extremo de un accionador hidráulico 84 al 

20. extremo exterior del brazo 82 por medio de un pivote 86. El 
accionador hidráulico va conectado también de modo pivotante 
en 88 a un soporte 90 que va fijado a la pared 70 más junto a 
la pared 68 que al bloque 78. El accionador hidráulico se dis­
pone para pivotar la cuchilla cortante 80 desde la posición 

25. cerrada de árbol talado de la figura 3 hasta una posición más 
completamente abierta que la ilustrada en la figura 4. -------

Enchavetado al extremo superior del eje 76 de modo que



se halle a una elevación substancialmente más alta que la ba­
se 64-, hay un brazo curvo de empuje 92 que se extiende radial 
menta. 31 brazo de empuje está situado en relación sobresa­
liente con la parte delantera de la cuchilla 80, y se extien 
de parcialmente a través da la garganta formada por las pie­
zas 70a, 72a cuando la cuchilla 80 se halla en posición ce­
rrada.

*'ontado en la .arte del extremo superior del órgano de 
montaje 52, para extenderse de modo generalmente horizontal 
hacia adelante del mismo, hay un primer subgrupo acumulador, 
designado de modo general por 100 (ver figura 1, 3 y 4-). 01 
subgrupo-100 incluye un primer brazo angular o retonedor que 
tiene una parte de brazo 102 que se extiende transversalmen­
te, una parte de brazo 104- que se extiende longitudinalmente 
y que en su extremo trasero está formando una sola pieza con 
el extremo contiguo de la parte de brazo 102 para extenderse 
en ángulo recto con la misma, y una parte de brazo 106 que 
se inclina hacia afuera. La parte central del brazo 102 va fi 
jada al órgano 52 con lo que las partes de brazo 102, 104 y 
106 respectivamente sobresalen de las paredes 66, 72b, 72a 
del bastidor. Inido formando una sola pieza al extremo de la 
parte de brazo 102opuesto a la parte 104 hay una parte de bra 
zo 100 corta que se extiende longitudinalmente, mientras un 
órgano de pivote 112 conecta de modo pivotante la parte de 
brazo 110 de un segundo brazo o retenedor angular a la parte 
de brazo 108. El segundo brazo angular en la posición de re­
ferencia ilustrado en la figura 3 incluye una parte de brazo 
114 que se extiende transversalmente que está formando una



sola pieza con la {parte de brazo 110 para extenderse en ángu­
lo recto con respecto a ella, y una parte de brazo 116, que 
se extiende transversalmente, curvada hacia adelante, que for 
ma una sola pieza con el extremo opuesto de la parte de bra- 

5. zo 114* 31 segundo brazo angular en una posición de referen­
cia tiene unas partes 110 y 114 que sobresalen de las partes 
de bastidor 68 y 70 respectivamente, además cuando el segun­
do brazo angular está en la posición de referencia, las par­
tes de brazo 106, 116 proporcionan en cooperación una gargan- 

10. ta que se abre en diagonal verticalmente sobre la cuchilla es­
tacionaria 74, siendo la dimensión transversal T de dicha gar 
ganta mayor que el diámetro de un árbol que debe ser talado 
por el aparato de esta invención. - - - - - - - -  --  - - - -
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A fin de mover el segundo brazo angular 110, 114, 116 
1$. desde la posición cerrada de referencia de la figura 3 a la 

posición abierta ilustrada en líneas de trazos en la figura 
4, un extremo de un brazo radial 113 va soldado al eje de pi­
vote 112 mientras que el exbremo opuesto va conectado de mo­
do pivotante en 120 al acdonador hidráulico 122. 31 acciona- 

20. dor hidráulico va también conectado de modo pivotante en 124 
a un soporte 126 el cual a su vez va fijado al brazo 102 con­
tiguo al órgano de montaje 52. Según ello, cuando se aplica 
fluido a presión al accionador hidráulico 122 para accionarlo 
a su posición extendida, el segundo brazo angular es despla- 

25. zado a su posición de referencia; mientras que cuando el ac­
cionador hidráulico es accionado a su posición retraída, el 
segundo brazo angular es desplazado a su posición abierta. -

POOR
QUALtTY
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Unidos a una parte intermedia del brazo 114 y para ex­
tenderse hacia afuera del mismo hay un par de rejas 130 en 
los que va montado un eje vertical 132 de un carrete o bobi­
na 134. Un cable 136 tiene un extremo fijado al tambor 134a 

5. del carrete y va arrollado alrededor del carrete, y de ahí se 
extiende a través de una abertura 114a (ver figura 4) en el 
brazo 114, desde ahí en contacto de tope con una polea loca 
11o que va montada sobre el secundo brazo angular contiguo 
a las artes de brazo 114, 116, y luego a través de una esco- 

10. tadura en la parte de brazo 114 para tener su extremo opues­
to unido a una varilla 140 que va fijada por el primer brazo 
angular contiguo a la unión de las partes 104, 106. 31 carre­
te está construido de modo que el tambor 134a del mismo está 
constantemente bajo tensión de los resortes 134b en dirsc- 

15- cien de arrollar el cable sobre el carrete y mantener dicho 
cable en tensión. Los resortes 134b son del tipo de cuerda 
de reloj fuerte, y tienen un extremo conectado al tambor del 
carrete y los extremos opuestos conectados a la caja del ca­
rrete 134c. —  —  - — -----------------------------------

20. Las patas verticalmente espaciadas de la parte de ex­
tremo libre de la parte de brazo 116 llevan montado un pivo­
te 146 el cual a su vez lleva montada una parte extrema de 
un brazo de empuje curvado 144 entre dichas patas. 31 brazo 
de empuje 144 en la posición da referencia de la figura 3 

25. tiene una parte de empujador 144b de una longitud que se ex­
tiende aproximadamente la mitad de la distancia entre las par 
tes de brazo 116, 106 y está colocado de modo generalmente



vertical por encima, de la correspondiente parte del brazo 92 
en la posición cerrada de la cuchilla. 31 brazo de empuje 
144 incluye asimismo una oreja 144a que se extiende hacia a- 
fuera en relación con la parte 144b, estando conectada la 
parte 144a por mèdio de un órgano de pivote 148 a un extremo 
de un accionador hidráulico 150. 31 extremo opuesto del ac­
ci onador está conectado de modo pivotante en 152 a un sopor­
te 154 que a su vez va montado sobre una parte de brazo 114 
intermedia entre el carrete y la parte de brazo 116. 31 ac­
cionador hidráulico 150 en su posición extendida retiene la 
parte de brazo 144b en la posición de referencia de la figu­
ra 3 en la que por lo menos en parte sobresale por encima de 
la cuchilla estacionaria 74, y una posición retraída en que 
la parte de brazo 144b se extiende generalmente hacia adelan­
te de la parte de brazo 116 (cuando el segundo brazo angular 
está en su posición de referencia).------ ----------------

Intermedio verticalmente a los subgrupos 50 y 100 y fi­
jado a las partes centrales del montante 60 a un segundo sub­
grupo acumulador, designado de modo general por 160 (ver fi­
gura 1). El segundo subgrupo acumulador incluye una parte da 
de brazo 102 que va fijada al montante 60, con lo que el se­
gundo subgrupo se extiende generalmente hacia adelante del 
montante. Dado que los subgrupos 100 y 160 son substancial­
mente idénticos en su construcción, incluyendo tamaño y for­
ma, y en su posición de referencia las distintas partes del 
subgrupo 160 están de modo generalmente vertical debajo de 
las partes correspondientes del subgrupo 100, la construcción



del segundo subgrupo acumulador no se describirá

5.

10.

15.

20.

Habiendo sido expuesta la estructura del aparato de es­
ta invención, se describirá ahora el funcionamiento del mis­
mo. .Empleando el aparato de esta invención, el vehículo 10 
es desplazado a un lugar en que debe talarse un cierto núme­
ro de árboles, y se accionan los accionadores hidráulicos 
36, 44, 56 para mover el montante 60 a una posición extendi­
da de modo generalmente vertical, con la base 64 al nivel en
que debe talarse el árbol. Con objeto de facilitar la ulte­
rior descripción del funcionamiento de la invención, se su-
pone que los segundos brazos angulares se hallan en su posi­
ción da referencia, que no hay ningún árbol talado soportado 
por el grupo cortador y acumulador, y que los brazos de em­
puje 144, 144, 92 y cuchilla 80 están en sus posiciones abior 
tas. ahora, mediante cualquier.accionamiento necesario de 

los accionadores.36, 44, 56 y movimiento del vehículo inclui­
do el .giro de la plataforma 16, la base 64 se mueve para te­
ner el árbol que debe talarse situado entre las cuchillas 74, 
80. Luago se aplica fluido a presión al accionador hidráuli­
co 84 para moverlo a su posición extendida con lo que la cu­
chilla 80 es pivotada en la dirección de la flecha 162 alre­
dedor .'.el eje 76 para talar el árbol. Ona vez que el árbol 
ha sido talado, el eje 76 y ol brazo de empuje 92 han sido
pivotados lo suficiente para llevar el brazo de empuje 92 a 
una relación de contacto con el extremo inferior del árbol 
talado para, mediante la extensión continuada del accionador 
hidráulico 84, desplazar el extremo inferior del árbol hasta



que esto, por lo monos en parte, entre las partes del basti­
dor 70a, 72a. —  — ------ ----------------------—  —

Substancialmente al mismo tiempo o ligeramente después 
de aplicar fluido a presión al accionado:? 84, se aplica tam­
bién fluido a presión a los accionadores 150 pura hacer fun­
cionar los accionadores 150 hacia su posición extendida para 
pivotar los brazos de empuje 144 en la dirección de la fle­
cha 162 a fin de mover las partes 144b del brazo de empuje 
hasta que entren en contacto con las partes del árbol en ele­
vaciones superiores a las del brazo de empuje 92 para evitar 
que el árbol, al ser talado se vuelque hacia afuera de las 
gargantas de los subgrupos acumuladores; y cuando el árbol 
está talado, mover el árbol hacia adentro entre los brazos an 
guiares del acumulador en la dirección hacia Has partes 108 
del brazo contra la resistencia de los cables 136. obstan­
te la acción de resorte de los carretes de 134 es contrarres­
tada por las partes 144b del brazo de empuje que empujan el 
árbol contra los cables, con lo que los cables se desenrollan 
de los tambores del carrete lo suficiente para evitar la rup­
tura del cable, pero al mismo tiempo evitar que el árbol bas­
cule contra las partes 108 del brazo. ----  - - -  --  - - -

Luego es accionado el acdonador hidráulico 84 a su po­
sición retraída para abrir la cuchilla 80, y el grupo corta­
dor y acumulador es movido para colocar sus partes de gargan­
ta que estén contiguas al segundo árbol que debe talarse, .un­
tes del momento en que el grupo acumulador es desplazado lo 
suficientemente cerca del tronco del segundo árbol que debe
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talarse para impedir qu9 las partes 144 del brazo de empuja 
sean movidas a su posición de abiertas, pero lo suficiente­
mente cerca para que las ramas del segundo árbol eviten que 
el árbol talado se vuelque fuera de las partes de garganta, 
se accionan los acclonudores 150 a su posición retraída para 
mover las partas 144 del brazo de empuje a su posición da a- 
biertas. Entonces, si es necesario, se desplaza al subgrupo 
cortador y acumulador más junto al segundo árbol que debe ta­
larse de modo que el tronco del taismo se halle situado entre 
las cuchillas 74, 30. Luego los accionadores hidráulicos 34, 
150 son accionados para mover las hojas de cuchilla 80 y los 
brazos de empuje en posiciones que talen dicho segundo árbol 
y mover el segundo árbol talado diagonalmente hacia adentro 
contra el primer árbol talado y ambos árboles en una direc­
ción generalmente hacia las partos de brazo 103. El mencio­
nado movimiento de los árboles que resulta de que los brazos 
de empuje actúen contra el segundo árbol, obliga a los ca­
bles a desenrollarse un poco más, pero al mismo tiempo la ac­
ción de resorte de los carretes evita que los cables se des­
enrollen lo suficientemente para permitir que los árboles 
vuelquen en una dirección o basculen substancialmente en la 
dirección hacia las partes de brazo 102, 110. ha mencionada 
secuencia de operaciones va siendo continuada hasta que los 
subgrupos de acumulador están llenos con los árboles talados, 
o hasta que haya que quitar los árboles de los subgrupos de
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En relación con esto hay que mencionar que los carre­
tes son de una construcción tal que los cables 136 pueden 
desenrollarse para permitir que el cable se extiende perimé- 
tricamente alrededor de una pluralidad de árboles talados que 

5. substancialmente llenan el área entre los brazos angulares en 
su posición de referencia. Si no se disponen los mencionados 
cables y carretes, los primeros árboles talados en la mayo­
ría 'de ocasiones se inclinarían en una dirección diagonalmen­
te hacia arriba a partir de la hoja de cuchilla 74, hacia par 

-j-j. tes de brazo 102, 110 con lo que no sería prácticamente fac­
tible, si es que fuera posible, contener un número máximo de 
árboles talados en los subgrupos acumuladores tal como es po­
sible- cuando los troncos talados son mantenidos en posición 
vertical a medida que van siendo talados.---- --------------

15. IJna vez que los subgrupos acumuladores se han llenado
o cuando se ha talado un número deseado de árboles, los ac- 
cioradores hidráulicos 35, 44, 56 son accionados para elevar 
el órgano de base 64 con relación al suelo, y para pivotar el 
montante 60 alrededor del eje de pivote de un pivote 54 a una 

20. posición inclinada, por ejemplo como la ilustrada en la figu­
ra 2, o a una posición en que los árboles talados se extien­
dan de modo generalmente horizontal. Una vez accionado el ve­
hículo y el grupo de brazo para mover los árboles talados al 
lugar deseado, y teniendo el grupo cortador y acumulador ex- 

25. tendido en el ángulo deseado, se accionan los accionadores 
hidráulicos 122 a su posición retraída para pivotar los se­
gundos brazos angulares 110, 114, 116 a su posición abierta



(líneas de trazos en la figura 4) con lo que los troncos de 
árbol quedarán sueltos para caer de los grupos acumuladores. 
Cuando los segundos brazos angulares son movidos a su posi­
ción abierta, los cables son movidos para mover los troncos 
de árbol que se hallaban contiguos a las partes de brazo 110, 
114- separándolos de dichas partes para facilitar el vuelco 
de los troncos de árbol (ver posición, en líneas de trazos, 
del cable 136 en la figura 4). Si los extremos inferiores ta­
lados de dichos árboles no caen soltándose del subgrupo de 
base, puede moverse el vehículo hacia atrás y/o elevar el 
subgrupo de base para desalojar de dicho subgrupo los árbo­
les talados. Entonces, el grupo 51 es basculado una vez vacia 
do de los árboles cortados, y el vehículo se desplaza a un 
lugar para talar otro grupo de árboles.---- ----------- -

Hay que entender que la invención no se limita a la es­
pecífica realización ilustrada y descrita en la presente me­
moria, sino que puede usarse de otras maneras sin por ello 
apartarse de las siguientes reivindicaciones.-------------

N 0 T A

Se declaran de novedad y propiedad para España, sus te­
rritorios y plazas de soberanía, las siguientes: - --------

R 3 I V I N B I C ^ C I 0 N 3 S

1 Aparato para talar árboles y acumular una plurali­
dad de árboles talados, caracterizado por un vehículo, un 
brazo le carga montado sobre el vehículo, un grupo cortador



y acumulador, primeros medios para montar de manera movible 
el .grupo en el brazo, y segundos medios conectados al brazo 
para montar el grupo cortador y acumulador y mover el grupo 
con referencia al brazo entre una posición vertical de tala 
de árbol y una posición volcada, incluyendo el grupo corta­
dor y acumulador en posición de talar un árbol un subgrupo 
de base, incluyendo el subgrupo de base un órgano de base ge­
neralmente horizontal de una sección transversal horizontal 
mayor que la sección transversal de las partes de extremos 
inferiores de una pluralidad de árboles talados para sopor­
tar los extremos inferiores de árboles talados, un bastidor 
vertical perimètrico montado sobre el órgano de base, limi­
tando dicho bastidor un área sobre el órgano de base mayor 
que la sección transversal de las partes del extremo infe­
rior de una pluralidad de árboles talados, y poseyendo una 
abertura de garganta hacia la mencionada área delimitadora, 
y medios de corte montados sobre el órgano de base contiguos 
a la mencionada garganta, para cortar un árbol vertical, un 
subgrupo acumulador para recibir de modo sucesivo árboles a 
medida que van siendo talados por los medios de corte y rete­
ner una pluralidad de árboles talados en un^ posición general­
mente vertical sobre el órgano base, y medios verticalmente 
alargados conectados a los subgrupos para montar el subgrupo 
acumulador en relación sobresaliente con el órgano de base 
a una elevación sustancialmente más alta que el órgano de ba­
se. -- ----- - - --------------------------------------------

2.- aparato según la reivindicación 1, caracterizado

POOR
QUALITY
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porque el brazo de carga incluye un brazo de alcance que tiene 
una primera parte extrema montada de modo pivotante sobre el 
vehículo, y una segunda parte extrema, y medios motores montados 
sobre el vehículo para hacer pivotar el brazo de alcance para 

5. mover su segunda parte extrema a través de distintas elevacio­
nes, y porque los medios de movimiento del grupo cortador y a- 
cumulador incluyen unos terceros medios montados de manera mó­
vil sobre la segunda parte extrema del brazo de alcance para 
montar de modo oscilante el grupo cortador y acumulador, y me- 

10. dios motores conectados al brazo de alcance para desplazar se­
lectivamente los terceros medios y el grupo cortador y acumula­
dor entre las posiciones del grupd.-------------------------

3.- aparato según la reivindicación 2, caracterizado por­
que el subgrupo acumulador está montado en un órgano de montaje 

15. alargado verticalmente, e incluye primaros y segundos brazos an­
gulares que se extienden horisontalmente y medios conectados a 
los brazos angulares para desplazar relativamente los brazos en­
tre una posición de referencia que casi abarca un área mayor 
qu.e las partes extremas inferiores de una pluralidad de árboles 

20. talados y una posición abierta, teniendo los brazos, en una po­
sición de referencia, unas partes terminales que definen una 
garganta de una dimensión para hacer que un árbol talado pase 
a través de la misma, medios retráctiles montados en una de las 
partes extremas para forzar un árbol en la garganta hacia la zo- 

25. na abarcada por los brazos, medios plegables conectados a los 
brazos y que se extienden contiguos a la garganta para actuar 
en cooperación con los medios retráctiles para soportar árboles 
talados en una posición vertical, y plegarse para permitir que



un árbol talado adicional sea desplazado hacia la zona abar­
cada por los brazos. - — - — — -

4.- Aparato se.gún la reivindicación 1, caracterizado 
porque el subgrupo acumulador tiene un retenedor horizontal­
mente alargado, cuartos medios conectados ai retenedor para 
cooperar con el retenedor para casi abarcar un área abierta 
de sección transversal mayor que la sección transversal de 
las partes extremas inferiores de una pluralidad de árboles 
talados y una garganta encima de los medios cortadores que 
abre al área abarcada últimamente mencionada, quintos medios 
montados móviles sobre uno de los primeros medios y retene­
dor para bloquear selectivamente el paso de un árbol talado 
a través de la garganta últimamente mencionada, y medios ex- 
tensibles conectados a por lo menos uno de los cuartos medios 
y el retenedor para actuar en cooperación con los quintos me­
dios a fin de retener un árbol talado en posición vertical.-

5<- aparato según la reivindicación 4, caracterizado 
porque la conexión entre el retenedor y los cuartos medios 
comprende un órgano de pivote que conecta de manera pivotan­
te el retenedor y los cuartos medios y unido a los cuartos me­
dios para pivotar los cuartos medios; porque los cuartos me­
dios y retenedor tienen partes extremas libres que definen 
la garganta del subgrupo acumulador, y porque se han provisto 
medios montados sobre el retenedor y conectados al órgano de 
pivote para hacer pivotar selectivamente el órgano de pivote 
a fin de que haga pivotar los cuartos medios entre una posi­
ción en que las partes de extremo libre están separadas por



lo menos en una dimensión mayor que el diámetro de un árbol 
que se está talando y una segunda posición en que la parte de 
extremo libre de los cuartos medios está separada una distan­
cia sustancialmente mayor, desde la parte extrema libre del 
retenedor, que la dimensión para facilitar el vueloo de una 
pluralidad de árboles talados. - - -------- — --------- .

6. - Aparato según la reivindicación 5, caracterizado 
porque los medios extensibles comprenden un cable que tiene
una parte extrema fijada al retenedor contiguo a su parte 
de extremo libre y una parte extrema opuesta, y medios mon­
tados en los cuartos medios para retener una parte interme­
dia del cable contigua a la parte extrema de los cuartos me­

dios y que retiene extensiblemente el cable para permitir 
que un número creciente de árboles talados sea desplazado 
a través de la garganta hacia .dentro del área abarcada, 
incluyendo los medias últimamente mencionados unos medios de 
carrete que tienen la parte extrema opuesta del oable fija­
da a los mismos para enrollar el cable y en alternativa per­
mitir el desenrollado del cable mientras se mantiene el ca­
ble bajo tensión.---- - - - - —  - —   ---------- -- —

7. - Aparato según la reivindicación 5, caracterizado 
porque los quintos medios comprenden un brazo de empuje mon­
tado de modo pivotante sobre la parte extrema de los cuartos 
medios y medios de energía montados sobre los cuartos medios 
para desplazar selectivamente el brazo de empuje para que se 
extienda por lo menos parcialmente a través de la garganta 
del subgrupo y una posición abierta de garganta retraída.- -



8. - Aparato según la reivindicación 6, caracterizado
porque los medios cortadores incluyen una cuchilla estacio­
naria montada sobre-una parte periférica del órgano de ba­
se, una cuchilla móvil, y medios montados sobre el bastidor 
para montar y mover la cuchilla móvil en relación con la 
cuchilla estacionaria para cortar un árbol, y medios conec­
tados a, y accionados por, los medios de cuchilla móvil 
para empujar el árbol talado en la garganta del bastidor 
dentro de los límites del bastidor. - - - - - ------

9. - Aparato según las reivindicaciones 1-8, caracteri­
zado porque hay un par de grupos acumuladores verticalmente 
espaciados montados sobre el órgano de montaje, a mayores 
alturas que el órgano de base en relación sobresaliente con 
el órgano de base.------------------------------------- -

10. - Aparato según la reivindicación 9, caracterizado 
porque cada uno de los subgrupos incluye un retenedor que 
se extiende horizontalmente, sextos medios para actuar en 
cooperación con el retenedor para proporcionar una garganta 
encima de los medios de cuchilla a través de la cual puede

pasar un árbol y limitar un área encima del órgano de base 
mayor que la sección transversal horizontal de una plurali­
dad de árboles talados a los que se abre la garganta, teniení 
do los sextos medios y el retenedor unas partes extremas 
que definen la garganta, séptimos medios para unir los sextos 
medios al retenedor apartados de la garganta, octavos medios 
operables montados sobre el retenedor y sextos medios para 
forzar un árbol talado hacia la garganta, y medios elásticos
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conectados al retenedor y a los sextos medios para retener 
un árbol talado en una posición generalmente vertical cuando 
áste es movido hacia la garganta. - - - ---------------

11. - Aparato según la reivindicación 10, caracterizado
porque los quintos medios incluyen medios hidráulicos conec­
tados al brazo de carga y al grupo para hacer pivotar selec­
tivamente el grupo alrededor de un eje horizontal. - - ----

12. - Aparato según la reivindicación 11, caracterizado
porque los sextos medios incluyen un primer brazo angular 
que tiene la parte extrema de los sextos medios, y porque 
los sóptimos medios incluyen un accionador hidráulico conec­
tado al brazo angular para desplazar selectivamente el brazo 
angular con relación al retenedor entre una posición de re­
ferencia en que la garganta es de una dimensión para hacer 
que un árbol talado pase a travás de la misma, y una posi­
ción abierta en que las partes extremas están sustancialmen­
te más espaciadas entre s í . ------------------------------ -

13. - Aparato según la reivindicación 11, caracterizado
porque los medios elásticos incluyen un carrete montado en 
el brazo angular, y un cable que tiene un extremo fijado al 
retenedor y está enrollado sobre el carrete, poseyendo el 
carrete medios para retener elásticamente el cable en una 
condición tensada para retener, en cooperación con unos oc­
tavos medios, un árbol talado en una posición vertical y ce­
der para permitir que un árbol talado adicional sea desplaza­
do a travás de la garganta hacia dentro del área limitada por 
el subgrupo.------ - —  - - -  - -  - -  - -  - -  -



14. ** Aparato según la reivindicación 13* caracterizado 
porque el retenedor comprende un segundo brazo angular que 
tiene una parte que se extiende transversalmente y una par­
te que se extiende hacia adelante, estando la parte extrema

5. del retenedor unida a la parte que se extiende hacia adelan­
te alejada de la parte que se extiende transversalmente pa­
ra extenderse hacia adelante y en diagonal y alejándose del 
primer brazo angular, y porque la parte extrema del cable va 
fijada al retenedor junto a la unión de la parte extrema del 

10. retenedor y la parte delantera del retenedor. - - - - - - -

15. - "APARATO PARA TALAR ARBOLES Y ACUMULAR UNA PLURA­
LIDAD DE ARBOLES TALADOS".------------- --------------------

Todo ello conforme se describa y reivindica en la pre­
sente memoria, que consta de veinticuatro hojas foliadas y 

15. mecanografiadas por una sola de sus caras y de tres láminas
de dibujos que la ilustran.
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