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PATENTE DE INTRODUCCION
POR DIEZ Afos
: EN EsSpPAfA

| solicitada a favor de INDUSTRIAS GEYPER, S.A., sociedad --
?espaﬁola con domicilio en VALENCIA, Avda. de Eduardo Bos-%
ted, 29,

? p o r ,
i Nmhmt=Mz 1 SISTEMA MECANICO PARA EL CAMBIO AUTOMATICO Y :
I’P’ERIC)DICO DE DIRECCION, EN LOS PEQUENOS MOVILES DE JUGUETE
’KCON ACCIONAMIENTO GOMBINADO DE SUS FIGURAS " "="="'"3"‘"
t &%&%&%&%&%&%&%&%&%&%&%&%&%&%&%&%&%&1&%&%&%&%&%&%&%&1&%&%&%

? MEMORTIA DESCRIPQEIVA }
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; La presente descripcidn y sus dibujos anexos, tra{

| tan de un original sisteme mecdnicomra conseguir que los
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pequefios méviles rodantes de juguete, cambien automdtica--
.mente de direccidn, repitiendo estos camblos periodicamen-

éte, a la vez que impulsa a la figura que los monta, un gra

‘cioso movimiento de vaivén, que imita con gran propiedad -
1103 movimientos efectuados por un conductor del vehfculo -i
que simule el juguete. ;
Este sistema mecdnico comprende en eseqcia la
%diSposiciﬁn en el cle de las ruedas motrices de una excén-f
%trica solidaria, a la que se aloja en el interior de un -
iannlo, del que parte una larga bilela, a la cual se articy
'1a en el extremo de uns palanca de primer género, cuyo pun
Eto de apoyo y basculacidn se situa en la parte antirior -
?del chasis del mévil, uniendo al extremo superior de dicha|
épalanca los brazos de la figura que monte el juguete, efegv
ituanda tal unidn de un modo articulaQo, tanto al manillar
o barra transversal de la palanca, como al cuerpo de la -
l

ifigura, con lo cual, ésta, cuyos pies se hallardn unidos &

eje de las ruedas delanteras, realiza un movimlento de vall

'vén muy gracloso, dando la impresion de que es ella la que
impulsa la palanca hacla adelante y hacia atrds.
Otra de las caracteristicas del sistema mecd--|

.
i
i
i
'
1
P
!

nico reside en que los mencionados movimientos de vaivén de

|
la figura, se combinan con el cambioc de direccidn de las -|
ruedas delanteras del mévil, unas veces hacla un lado y --%

4
1

luego hacia el otro, para lo cual, en el eje del mecanismoi
motriz, si este es de resorte, o en otro eje de un pifién -§

i
%del engranaje reductor, se monta un volante, o cllindro, -

I
con un tetdn excéntrico, o una manivela, cuyo tetdn o mani

{vela se introducen en un orificio coliso dispuesto en un -
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Ejuh puente en el que va montado el eje de las ruedas delan-

iteras, a las cuales hace girar alternativamente hacia un -

i lado y otro,

| te montado por una figurita, Naturalmente, tanto la fozméi

¥ clase del vehfculo, como la de la figura, serdn varia- {

brazo perpendicular a una biela, guisda en dos orificios -

! i
. practicados en unas aletas, unlendo su extremo anterior a |

i

Para la mis facil comprensidn de las caracte--

r{sticas mecdnicas del sistema expuesto, se acompafia una %
. 1§mina en la que se representa un ejemplo de aplicacidén -ﬁ

; del sistema a un movil en forma de pequefio patin de Jugucﬁ

t

3 bles, por lo que los dibujos deben interpretarse en su méé

. amplio sentido,

Dichos dibujos representan en sus figuras com&

sigue: ' ;
Pigura 1 - Seccidn longitudinal del juguete, ;

wostrando los mecanismos de accionamiento de la figura,

Figura 2 - Otra seceidn longitudinal del jugug
te, mostrando los mecanismos de camblo de direccidn. !

Pigura 3 - Planta, por la parte inferior,

En los referidos dibujos;,las diversas partes%
del juguete representado como ejemplo, se hallan soﬁaladaf
con las siguientes referencia numéricas: |

La caja que dd forme al vehfculo se sefiala coﬁ
«l-, siendo -2- el chasis o armazén en que va montado el ;
resorte o cuerda -3-, con su eje de carga -4- y con los -;

diversos engranajes reductores -5-, para transmitir la - -

. fuerza del resorte al eje motriz -6~ en el que van monta--

T das las ruedas -7-,
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En el citado eje -6~ va sclidariamente monta—-i

- do un volante o disco -8~ dispuesto excentricamente (figu-
i ra 1), cuya excentrica se halla alojada con libre giro den
tro del anille -9-, que forma parte integrante de la biela

-10-, la cual se une articuladamente por su extremo ante-q

rior, al extremo de la palanca -1l- de primer género, cuya

palanca atraviesa la caja =1~ y tieme su punto de apoyo Y-
| basculacidn -13- en dos pestafias -12- situadas en dicha --
' caja, yendo unido el manillax o barxa transversal -14-, da
| la palanca, a los brazos -15- del mufieco -16-, cuyos bra--
‘ zos estdn articulados al manillar y al cuerpo del nufieco. .
? Como puede deducirse, el giro de la excentrica -8- hace -~
i bascular a la palanca -1l- por medio de la biela «10- y ~-

i moverse El mufieco -16- hacla adelante y hacla atris.,

El eje delantero se designa con «17-, siendo ~

% -18- las ruedas delanteras, yendo montado el citado aje en

el puente -19-, con su punto de giro en el centro -20-, -
Con -21- se sefiala la biela que ileva unido su extremo an-
terior al puente -19-, en una unidn articulada, siendo - -
29_ las aletas perforadas que sirven de guia a la referida
biela, la cual tiene un brazo perpendicular -23-, con un -
orificlo alargado -24- (figura 2), en el que v4 introduci-
do el tetdén o manivela -25-, de un cuerpo cilfndrico o vo-
lante -26-, solidario del eje de carga -4-. De este modo,
el giro del referido volante «26- impulsa a la biela -21-
un movimiento longitudinal de avance y retroceso que hace
oscilar al puente -19- hacia un lado y otro alternativqmég
te, cambiando la direccidn del vehicule periodicamente,

Aunque el ejemplo gréfico descrito incluye un
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mecanismo motriz de resorte, lo mismo podrian ser impulsa-!
dos estos mecanismos por un motorcito eléctrico a pilas u :
otro dispositivo motor. ‘
‘ Son variables los tamafios, formas, materiales

'y demds detalles constructivos, slempre que no se alteren ?

las caracteristicas de la siguiente

NOTA _REIVINDICATOR

| Los puntos no conocidos ni practicados en Espa~
gﬁa que se reivindican en esta Patente de Introduccidn, soni
1 - Sistema mecdnico para el cambio automdtico :
B4 periodico de direccidn, en los pequefios mdviles de jugue
'te, con accionamiento combinado de sus figuras, caracteri-:
;zado por comprender una excéntrica dispuesta solidariamen-
te en el eje de las ruedas motrices, situdndola en el in--
| terior de un nidlo que forma parte del extremo de una lar-
yga biela, a la cual se articula en su extremo anterior, -
una palanca de primer género, cuyo punto de apoyo y bascu-
blacién se situa en la parte anterior de la caja o cuerpo -
:general del mdvil, disponiendo los brazos articulados de -
un mufieco unidos a la citada palanca, mientras que sus - -
pies se situan ensartados en el eje de las ruedas anterio-
‘res, con posibilidad de articularse en él.
i 2 - Sigtema mecdnico para el cambio automdtico
;y periodico de direccidn, en dos pequefios mdviles de jugue
| te, con acclionamiento combinado de sus figuras, caracteri-.
- zado por comprender un wolante o cilindro con un tetdn ex
céntrico, o una manivela, solidario todo ello del eje del

dispositivo motriz o del de un engranaje reductor, relaclg

nando la manivela ¢ tetdn exceéntrico con un brazo provisto
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de un orificio coliso, que forma parte de una biela, guia-%
da en los orificios de dos aletas, uniéndose articuladamegj
te el extremo de esta biela, con el puente giratorioc que -
;snporta el eje de las ruedas delanteras, al cual obliga a -
%girar perlodicamente hacla un lado y otro y a cambiar con
Eello la direccién del movil, y
i 3 - "SISTEMA MECANICO PARA EL CAMBIO AUTOMATI-
;CO Y PERIORICC DE DIRECCION, EN LOS PEQUENOS WOVILES DE JU
GUETE, CON ACCIONAMIENTO COMBINADO DE SUS FIGURASY, de cop
iformidad en un todo en lo esencial y fines industriales a -
lo descrito en la precedente memoria descriptiva y grdfica
;mente representada an los adjuntos planos, para su wejor -,
- comprensién,

Esta memoria consta de SELS hojas, escritas o

_mecanografiadas por una sola cara a doble espacio,

'
!
1§

Madrid, e o r;.;‘

Por autorizaciéﬁide la interesada,
3 |
O
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