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MIORTA DESCRIPTIVA

Lata invenciSn se refiere a un mecanismo regulo-
dor del género gue comprende, en combinacidn, un drgano nde
vil axialmente, medios para empujer dicho Srgeno en una di-
reccidn y un peso regulador mévil orbitalmente alrededor de
dicho brgano, estando montado el peso reaulador de Ffornms pi=-
votanie e incluyendo una primera parte de palanca que sopor~
ta la maga efectiva del peso o forma parite del mismo v uwna
gsegunda parte de palanca que actia sobre un extremo substane
cialmente plano de dicho Srgano, siendo tal la disposicidn
que, cuando la velocidad orbital del peso aumenta, awrsata
la fuerza ejercida sobre el Srgano para moverlo en oposicidn

a dichos medioge = ~ = - = = = = R

Con tal disposicibn la fuerza aplicada &l Srgano
por el peso regulador es directamente proporcional al cua-~
drado de le velocidad orbital, siempre que no Laya movimien—
to axizl del drgano dado que la relacidén de palanca entre
el centro de gravedad de la masa y el drgano permsnsce cons—
tante, Sin embargo, si tiene luger movimiento axisl del dr-
gano, la relacidn de palanca varfas y por lo tantc lo hucs

tanbidn la fuerza centrifuge que actda sobre el peso con el
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resultado de que la fuerza aplicade al brgeno no es ya cong
tante por oco el movimiento axial del brgemno. in dgunss e-
plicaciones es deseable que la fuerza aplicada al Srgano
permanezca substancislmente constante 7 es el propdsito de
la presente invencidn modificar el mecanismo especificado

de tal manera gque se logre este degsle = = « = = m w ~ - -

Segln la invencidn, en un mecanismo del gdnero
egpecificado, la longitud efectiva de la segunda parte de
palanca se ajusta automdticsmente durante el movimiento
del pcso menteniendo con ello la fusrza que actda sobre
el drgano substancizlmente constante a una velocidad con

independencia de la posicién axial del drgance = — = - = =

In un ejemplo de un mecanisme regulador segdn_la'
invencidn y con referencia g los plsnos anexos se nrovee
un 8rgano 10 mévil axiaslmente montzdo alrededor de un dr-
bol rotativo 9 y que puede ser movido contras %a accidn de'
un resorte helicoidal de compresién 8 por una pluralidad
de pesos reguladores 11 de los que =6lo ge ilustra uno.

Tog posos reguladores estdn montado: de forma pivotante
dentro de una jaula 12 zcoplada al 4&rkol 9 y cada peso

incluye una masa 13 ¥y una parte 14 de palanca aunque se
observard que la parte de palancs tiene masa y el centro

de maga de todo el peso se indicg en 15¢ m = = = = = w - -

Una esquina del reso estd montada de forma pivo-

tente en la jaula, en 16, ¥ la parte de palanca tiene una
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guperficie 13 que cocpera con ung superficie 18Q§gaeticada
en un drgano 19 de tope fijado al drgano 10. Durante el uso,
cuendo aumenta la veloecldad a la que gira la jaunla, los pa-
80s se mueven hacia afuera y desplazan log 8rgancs 19 ¥y 10
contra la accidn del resorte helicoidal de compresidn. Con
tal mecanismo, si no hay movimiento axial de los drganos,
la fuerza ejercida por los pesos reguladores sobre los Sr-
ganos es proporcional al cuadrado de la velocidad a la que
giran los pesos. Sin embargo, si existe movimiento axial de
los 8rganos, la relacidn de palanca entre el centro de masa
v el drgano varia, Lo que da por resultade que la fuerza
que actia sobres los Srganos debido a los pesos reguladores
varle incluso a velocidad constante. En los planos, el
centro de masa de los pesos en su posicidn mis externa se
indica ~n 15' ¥y se observara que la longitud Lo de palanca
en la posicidn més externa de los pesos es substancialmente
nayor que la longitud L, de palanca, en la posicidn més
interna de los pesos. A fin de mantenecr la fuerza que actda
sobre el drgano 19 constante para cualquier posicidn de los
yesos a una velocidad dada, debe variarse la longitud efec—
tiva de la parte 14 de palanca. Como se ilustra en los pla—
nos, las superficies 17 y 18 estén configuradas de modo gue
1la longitud efectiva de la parte 14 de pslancg aumente cuah~
do el peso gse mueve hacla fuera, por movimiento del punto
de contacto hacia adentro. En la posicidn mds interna de
los pesos, la longitud efectiva de palanca es X1 ¥ en la

posicidn mds externa de los pesos la longitud efectiva de
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palanca es Xz. -

La superficie 17 esté curvada mientras que la super
ficie 18 es plana perc estd inclinsde respecto a una perpendi

cular al eje de rotacién de los pesos en un dngulo igual a la

mitad del dngulo de movimiento de 10y [RS0Se = = = = = = = =

N 0 T A

Se declaran de novedald y propiedad psra Ezpofia,

sug territorios y plazas de soberanfa, las sigulentes: - - -

REIVINDICACIOHNES

1.~ Perfeccionamientos en los mecanismos regulado—
res, del género que comprende, en combinacidn, un drganc mé-
vil exislmente, medios para empujaf dicho drgano en una di-
reccidn ¥ un peso reguledor mdvil orbitalmente alrededor de
dicho brgano, estando montado el peso regulador de forma pi-
votante e incluyendo una primera parte de palanca que sopor-—
ta la masa efectiva del peso o forma parte del mismo y una
segunda parte do palanca que actda sobre un extremo substan-
cialmente plano de dicho drgano, siendo tal la disposicidn
que, cuande la velocidad orbitel del peso aumenta, aumenta
la fuerza ejercida sobre el 8rgano para moverlo en oposicién
a dichos mediosg, caracterizados porque la longitud efectiva

de la segunda parte de palanca se ajusta sutomdticamente dus
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rente el movimiento del peso manteniendo con ello la fuerza
que actda sobre el 4rgeno substencialmente constante a una

velocided dada con independencia de la posicidn axial del Sy

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque el punto de contacto de la segunda
parte de palanca con el extremo de dicho Srgano varis por

todo el intervale de movimiento de dicho pegOe = = = =~ = - =

3.~ Perfeccionanientos segin la reivindicacién 2,
caracterizados porgue el punto de contacto se mueve hacia
adentro, hacia el eje de la drbita del peso, durante el a-

largeamiento de dicha primera parte Qe palancae = = = - - —

4o~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 3,7
caracterizaéos porque diche segunda parte de palenca tlene
ung superficle convexa enfrentada con el extremo de dicho
Srgano, cetando inelinado el extremo de dicho Srgano en wn
dngulo igual a la mitad del movimiento angular permitido al
peso en una direccidn alejdndose del eje de le Srbita y ha-

cia la masa efectiva del pesQs = =~ = = - - e e e e

5e— "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISHOS PEGULAQQ
RESMy = = = = = = e e - - - -

Todo ello conforme se describe y reivindica en lg

Presente memoria que consta de siete hojas, foligdas y mecano-



grafiadas por una sola de sus caras y de una lémina de di-

bujos que la ilustra.
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