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"Perfeccionamientos en la construceidn de
registradores de acontecimientos para ob
tener informaciédn relativa a cambios de

condicidn en un éparato"

[ R R T N,

say residen
te en 7 Rolls Buildings, Fetter Lane, Londres E.C. 4., In-
glaterra,

Esta invencidn se relaciona con registradores
de acontecimientos, tales como los destinados a supervi-
sar el uso por un auditorio de receptores de sefiales de
ondas, relacionéndose agimismo con dispositivos que pu-

dieran incorporarse en tales registradores.



5.

10,

15.

20,

25,

De acuerdo con un aspecto de lg invencidn,
se propOrCiona un registrador de acontecimientos a
ra obtener informacidn relativa a cambios de condi-
cién en un aparato, comprendiendo el registradves un
dispositivo destinado a registrar la citada informa
cién en un medio de registro, un dlsp051t1vo aceiona

dor para producir wn movimiento relativo entrs el dis

.positivo ¥ el medio de registro, wn dispositivo cro-

nometrador para proporcionar una medida de tiempo
efectivo y wn dispositivo de entrada de aconvecimien
tos, acoplado al dlSpOSltlvo registrador y mediante

el cual pueden introducirse en el registradcr sefiales

-representativas de cambiocs a supervisar en un apara-

t0, siendo tal el dispositivo registrador que aplieca
un registro de dicha informacidn ¥ el correspondien-
te tiempo en que tgl informacidén se produce en pala-
bras digitalmente coéificadas, cada una de las cuales

©s representada en clave como combinacidn de dizitos

binarios, funcionsndo el dispositivo accionador inde- :

pendientemente del tiempo e internitentenente, de tal

manera que los cambios de condicidn en el aparato, qu:

to con sus correspondientes tiempos de produccidn,
sean registrados en clave en respectivas secciones

del medio de registro.

Preferiblemente, se utlllzara ua clave bina

i

]
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ria, pero una clave ternaria podrza presentar tambidn -

ventajas, especialmente cuando se use un registro .mag-:

nético,
El dispositivo accionador sélo ha de ponerse

en funcionamiento para presentar nuevas secciones del

TR
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medio de registro al dispo=itivo registrador para
respectivas piezas de informacidn y para producir
cualquier movimiento relativo necesario en la opera-
cidn de registro. En realidad, el medio de registro

puede ser sustancialmente estacionario respecto al

dispositivo registrador durente el registro en eisr

tos casos, por ejemplo cuando se registra medianze
da produccidn de marcas por combustidn sobre el me-
dio de registro.

El @ispositivo acecionador no opera en fun-
cldn del tiempo, como hasta ahora, porque la infor-
macién de tiempos se registra di-italmente,

En una versién, el citado dispositivn ac-
cionador cdhtfolé el registro de tal manera que, al
producirée un cambio de condicidn en el ararato,tal
dispositivo accionador serd puesto en funcionanmiento
para producir sucesivamente un movimiento relativo
entre el dispositivo registrador ¥y el medio de regis-
tro, y el registro por el dispoéitivo correspondien—
te. Asi, el movimiento relativo pucde preceder inme-
diatamente al registro o seguirle inmediatamente, Ven-
tajosamente, el dispositivo accion-dor hard que se
registren sucesivamente porciones de la informacidn.
Por ejemplo, puede haber un interruptor movido por
el dispositivo accionador para controlar la secuencia
de registro de las porciones de informacidn. Puede
emplearse entonces un mecanismo de oruz de Malta pa-
ra acoplar el dispositivo accionador al objeto de
producir el movimiento relativo entre el dispositivo

registrador y el medio de registro-sdlo durante una

be i e e
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,porcién del funcionamiento del interruptor, que no
controla el registro.

Ia informacidn de tiempos puede obtener-
se mediante un mofor, tal como uno de escalonamien-~
to, accionado a un nﬁmero predeterminado de revo-

luciones por minuto. Este motor puede accionar

“unos interruvntores que proporcionen una combinm-—

cidén conmutadora unica por cada unidad de tiempo en
un periodo predeterminado, '

De acuerdo con un segundo aspecio de la
invencidn, se proporciona un registrador de acon~

tecimientos para obtener. informacidn relativa a

cambios.de eéndicién en un aparato, cuyo registra
dor estd construido para ascoplarse a tal aparato
al objeto. de supervisar sus cambios de condicidn,
presentando un dispositivo de cronometracidén para
obtener una medida del tiempo efectivo y un dis-
positivo registrador para registrar la citada in-
-formacidn y los correspondientes tiempos de produc-
cién obtenidos de dicho dispositivo cronometrador,
ambos en palabras digitalmente coidifcadas, com-—
prendiendo el dispositivo cronometrador un genera-
dor de impulsos de cronometracidn y un motor de
escalonamiento acoplado para su accionamiento es—
calonado por la salida del genersdor. Pueden aco-
plarse)dispositivos interruptores para su accio-
naniento por el motor al objeto de proporcionar
wna combinacidén conmutadora dnica por cada uno de
un n¥mero predeterminado de pasos del motor.

De acuerdo con un tercer aspecto de la
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invencién, se proporciona un sistema de motor de
esgalonamiento que comprende a tal motor, del ti-
po sineronizado, vrovisto de sistemas de circuitos
magnéticos relativamente desplazables, uno de lns
cuales fiene dos circuitos magnéticos, cada uno de
ellos con su propio -devanado excitatriz , y un sis-
tema generador de impulsos de cronometracidn accio=-
nable para producir en los devanados respectivds
trenes de impulsos de corriente con el misme rit-
mo de repeticion pero con diferente fase, ueniendo
los impulsos de corrlente en cada tren de impulsos

unas direcciones alternantes, de manera que el no=-

- tor avance por cada impulso & corriente y se man-

tenga en sus posiciones estacionarias por ei magne
tismo remanente del mismo en los intervalos sin co-
rriente que se ppoducen entre impulsos de corrien-
te.

Asi, puede haber un contador de anilla
torcida de dos fases, accionable, cuando recike un
tren de impulsos de un generador de impulsos de
cronometracidn, para producir en la salida de una
fase un tren de impulsos desfasado en 90O respecto
al tren de impulsos producido en la salida de la
otra fase, y un circuito para producir, a partir

de estos Wltimos trenes, los dos trenes de impul-

's0s a suministrar al motor, $al como mediante di-

ferenciacidn de los trenes del contador.
De acuerdo con wn cuarto aspecto de
la invencidn, se proporciona un registrador de

inforracidn relativa a uso de receptores de tele-
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visidn, cuyo registrador posee un dispositivo pa-
ra registrar cambios de condicidén en un receptor,
en palabras digitalmente codificadas y que estd
conectado a una bobina captadora Ge oscilaciones
del circuito de linea del recevtor, siendo tzl la
disposicidn que el registrador supervise el volta;
Jje o corriente que vasa a través de la bobina DA~
ra detectar el estado de “conexidn" o de "desco-
nexién"del recevntor.

Asi, la bobina puede estar induciivamen~
te acoplada sl transformador d¢ salida de 1inea,

Para una mejor comprensidén de la inven-

.cidn y al objeto de mostrar cdmo nruede ponsrse en

) prdctica, se hard seguidamente referencia, = modo

de ejemplo, a los adjuntes dibujos, en los cuales:

Ia figura 1 es wna revresentacidn alta-
mente esqueméticé de un aparato supervisor para
un receptor de televisidn,

La figura 2 muestra una cérara registra-
dora del dispositivo., '

La fizura 3 ilustrd un grupo de bobinas
calentadoras de la cabeza registradors de la cdma-
ra de la figura 2.

La figura 4 es una tabla que ilusira 1la
clave de registro .del aparato.

La figura 5 es un diagrarma dé un cireuni-
to para accionar un motor de funcionamiento esca-
lonado de un mecanismo de cronometracidn del apa-

rato;

ILa figura 6 muestra formas de onda que
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se producen en el circuito de la figura 5,

La figura 7, es un diagrama del motor
de escalonamiento,

La figura 8 fs una vigta en perspectiiva
del mecanismo de cronometracidn.

La figura 9 muesira el dispositive de
fiador usado en el mecanismo de cronometracién
de la figura 8,

Ia figura 10 es un diagrama de un cire

cuito del angrato destinado a detectar caﬁbios
en las condiciones del recentor, - .

Ia figura 11 es un diagrama de un cir-
cuito para supsrvisar la selecoidn de cenales y
fallo en la 1inea de suministro; y

Tas figuras 12 y 13 ilustran esquerd-
ticamente el circuito de control de registro,

La figura 1 muestra esquemdticamente un
aparato supervisor de auditorios de televisidn.la
finalidad de este anarato es la de deteetar si
un receptor de televisidn estd "conectado" o "des
conectado", registrar el tiempo en que tiene lu-
gar le transmisidén de Yconexidn"a ‘desconexidn"

Yy viceversa, supervisar el canal en que estd sin-

tonizado el recertor y asimismo el tiempo en que

se efectia un cambio de canal., A efectos de regis-

tro, el aparato comprende una cinta registradora 1
provista de una cabeza registradora 2 mediante

la cual se almacenan datos en una clave digital
binaria sobre la cinta con relacidn 2l tiempo en

aue se produce un cambio en la condicidén del recep-
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if
tor y al canal con que sesintoniza agquél cuando
se ha efectuado tal cambio, En la presente ver-
gidn, la cinta 1 es sensible al calor y la cabe-
z& registradora 2 comprende una serie de bobinas
calentadoras gue graban puntos por combustidn
sobre la cinta. Podrian utilizarse otras técnicas
de registro. Asi, puede usarse una cinta magné-
tica cuando sea posible una clave ternaria.

La informacidn en cuanto a tiempﬁiefec-
tivo se obtiene mediante un mecanismo de érbno-
metracién y un circuito 3 activado por una pila
Mallory4 sustituible, de 1,3 voltiod,

" " Ia informacién en cuanto al canal con
el.que'se sintoniza el receptor, se obtiene de
wn interruptor 5 acoplado al receptor, Cpmo se
ilustra, el interruptor es giratorio y por lo
tanto podria acoplarse al eje de sintonizacién
del receptor, Existen otras posibilidades de ob-
tencidén de esta informacidn, como se indicard
luego con mayor detalle, .

' El aparato es alimentado también con
informacién respecto a cuando se conecta y desco-
necta el receptor y a tal objeto hay una bobina
captadora 6 que se colocard en el receptor de ma-
nera que posea un voltaje inducido »or las os~
cilaciones del circuito de linea, por ejemplo
por la corriente existente en la salida del trans-
formador de salida de linea del recentor. La diss
posicidn es tal que sbélo cuando estd funcionando

la base de tiempo de linea, §c induce una sefial
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apropiada para indicar que el ararato estéd conec-
tago. Esto ssezura el que la seTal de "conexidn"
se produzee de manera virtualmente simulddnea con
la aparicidn de una imagen en la pantalla de tele-
5. visidn, en lugar de ocurrir simultdneamente con el
encendido manual del receptor., Esta bobina 6 jpue~
de usarse también para distringuir el uso del re-
ceptor de televisidn como tal, del uso de cual¥
quier radio de frecuencia modulada que pudicsra ine-

10. cluir también el receptor. Si fuese necesaric, la

' medicidn de la frecuencia del voltaje inducido en
la bobina de captacidn puede usarse para detectar
si se estd recibiendo una transmisién en 625 6
405 liness,

15. El suministro de energia vara la cabeza
registradora y otros elementos del aparato se ob-
tiene de un transformador de entrada 7 que ha
de conectarse a la linea principal indevendiente-
mente del recentor de televisidn, Hay una bateriy

20. de emefgencia 8 que entra en funcionamiento al pro-
ducirse un fallo de energia y que se mantiene en
estado & carga mientras se halls presente el vol-
taje de la linea principal de suministro, En la
versién preferida, esta bacteria es un Deac de

25, cadmio y niquel de 7,2wltios, suplementada por
"otra Deac de 3,6 voltios, Ia disposicidn es tal
que, aun cuando el recerntor hﬁya sido desconectado
e incluso falle la linea de suministro, se mantie-
ne éste al avarato. Sezuidamente se expondrén

30, los diversos elementos de este ararato, sucesiva-
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mente .

' La figura 2 muestra la cdmara de la cin-
ta y cabeze de registro del aparato. Ia cinta 1
va montada, en formad rollo 9, soﬁre un eje 10
¥ se extiende desde el rollo entre los rodillos de
guia 11, sobre un rodillo fijo 12, bajo un miembro
13 y sobre la cabeza registradoraz 2. E1l miembro
13 es de pldstico y tiene um bajo coeficiente de
friccidn y estd montado de manera no ziratoria so-
bre un brazo articulado 15; es impulsado hacia aba-
Jjo por gravedad y empuja a la cinta sobre lz cabeza

2, La cinta pasa desde la cabeza registradora. 2

entre las placas de guia 16 & wn espacic 17 recep-

tor de la misma. Un rodillo accionador 18 y wn ro-
dillo prendedor 19 impulsan a la cinta & lo largo
de la deseada trayectofia, actuando estos rodillos
directamente sobre la cinta en un hueco 20 situado
entre las placas de guia 16, Entre los rodillos 18
¥ 19 v el espacio de recepcidn 17, la cinta 1 pasa
entre dos cuchillas cortadoras 21 y 22, estando
fijada la cuchilla22,mientras que la 21 estd monta-
da sobre una palanca articulada (no visible), que
se encuentra en el lado alejado de la narte poste-
rior 14, ILa cuchilla 21 es impulsada hacia arriba
a una posicidn espaeciada de la cints, mediante un
resorte que actua sobre la palanca. Esta presenta
una prolongacidn 23 que se extiende a través de

la parte posterior 14, con lo que la palancz puede
desplazarse manualmente para descender la cuchilla

cortadora 21 al objeto de cortar la cinta.

——4
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; BEsta cdmara registradora tiene unz puer-
ta deslizable 24 acoplada mediante una cinta me-
tdlica 25 al rodillo prendedor 19. Al deslizarse

la puerta 24 alejaddose de su posiéién de cierre
hacia la posicidn ilustrada, la cinta metdlica, de
acero eldstico, pone en rotacidn al rodillo pren~
dedor en un sentido tal que empuje a la cinta ha-
cia el espacio 17 receptor de la misma, Cuando se
ha abierto por completo la puerta 24, las porcio-
nes de cinta registradas inicialmente en la zona
adyacente a la cabeza'registradora 2, quedardn si-
tuadaes dentro del esvacio 17. Entonces, puede accie
narse la prolongacidn 23 para cortar la seccidn

de cinta en el espacio 17 resvecto a la seccidn
limpia de la miswa. E1 rodillo prendedor 19 tiene
un sistema de apoyo de rueda libre, en virtud gdel
cual, durante el accionamiento normal de la cinta,
el citado rodillo 19 girard libremente con reia-
cién a la cinta metdlica 25, E1l rodillo accionador
18 posee también un sistema de apoyo de rueda li-
bre, merced al cual se halla libre de accionamien-—
to cuando estd siendo movido por el rodillo prende-
dor 19 durante la apertura de la puerta 24, E1 ro-
dillo accionador 18 es accionado a su vez por motor
26, no siendo visible el acoplamiento de este mo-
tor con el rodillo accionador 18 por extenderse por-
detrds de la parte posterior 14, El1 acoplamiento
incluye un mecenismo de cruz de lialta con el fin que
se describird mds adelante,

El espacio 17 de recencidn de la cinta eg-

Mt \
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td delimitado por tres miembros metdlicos arqueados
y flexibles 27, cada uno de los cuales estd asegu-
rado por un extremo, como en 28, pero que por lo
demds puede flexionar libremente. Estos miembros
arqueados actlan como gulas de la cinta entrante pa-
ra darle la forma de un rollo. Estas guias pueden
flexionar también desde el centro del espacio para
producir un ensanchamiento del mismo al aumentar el
tamafio del rollo. La cinta que permanece en la cd-
mara es automdticamente reintroducida en el espa-
cio 17 cuando se pone en funcionamiento el apérato

después de la retirada de la cinta usada. EL miem-

“bro izquiefdo 27 puede tener su extremo libre alo-

jado detrds de la cortadora 22 (como se ilustra)
para asegurar que la cinta entre en el espacio 17
y no pase por detrds de aquél miembro izquierdo 27.
N La cabeza registradora consta de cine
grupos de ocho bobina calenﬁédoras, extendiéndose
cada grupo transversalmente a la cinta 1, Cada gru-
po estd formado sobre un udnico forrmador de pldsti-
co que tiene una serie de dedosg erguidos, entre
pares adyacentes de los cuales van montadas las
respectivas bobinas, como se ilusira en la figura
3, que muestra un grupo de bobinas montadas sobre
su formador 29. En algunos de estos grupos, no se
utilizan las ocho bobinas, pero los grupos estdn
construidos no obstante de manera idéntica, para
facilitar su fabricacidén en serie,

Una posible clave gue puede aplicarse a

~la cinta por medio de estas bobinas calentadoras,
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.se ilustra esquemdticamente mediante unz tabla en
la figura 4. Los cinco grupos estdn numerados de

I a V en la figura, representdndose cada grupo por
una columna de ocho éspacios correspondienteé a sus
ocho bobinas, Iea octava bobina, situada en el Fon-
do de la tabla, proporciona siempre una marca regis
tradora en el primer y segundo grupos con el fin

de identificar el comienzo de un registro. Las octa
vas bobinas de los grupos restantes no se ntilizan,
Ias tres bobinas del grupo I adyacentes a la octa-
va bobina se utilizan pafa registfar en una clave

digital binaria el canal seleccionado, permitiendo

la clave el registro de hasta siete canalsg por

estas tres bobinas. Ias bobinas regftantes de los
grupos I y II se utilizan para regisirar en clave
binaria el numero asignado al particular domici-
lio implicado, en virtud de lo cual la cinta puede
ser identificada en una estacidn de control. Ias
siete primeras bobinas de los grupos III,IVy V

se usan para rezistrar el tiempo cfectivo de pro-
duccidn del cambio objeto de registro en el recep-
tor. Ias cinco primeras bobinas del grupo V se usan
para indicar el periodo de tres sermanas en velntiun
posibles periocdos de tres semenas, las bobinas sex-
ta y séptima del grupo V para indicar la semana del
perfodo de tres semanas implicado, las tres prime-
ras bobinas del grupo IV para indicar el dia de

la semana, lasg bobinas cuarta a séptima del Zrupo

IV para indicar la hora anterior o posterior al me-

diodfia, la primera bobina del grupo III para indicar



. "

- 14 -

un tiempo anterior o,posteriér al mediodia y las
bobinas segunda a septima del grupo III para indi-
car el nimero de minutos en la hora., Toda la informa-
cidn se registra en clave digital binaria sobre la
5. cinta estacionaria, Despuds de haberse registrado
esta informacidn, y éntes de éfectuarse un nuevo
registro, se desplaza la cinta para adelantar una
" porcidn limpia de la misma junto a la cabeza regis-
tradora. Este movimiento puecde efectuarse inmedis-
10, tamente antes o después de cada registro. En la ver-
sidn preferida, el avance de 1a cinta se produce
inmediatamente antes del reaisfro.
Tas flruras 5a8 11ustran el mecanismo
de cronometraclon Ng elrcu¢ﬁo 3. Bl circuito es acti-~
.15, vado por un generador de impulsos electrdénico Smith
30 que emite cuatro impulsos por segundo a la en-
trada del circuito de cronometracidn mostrado
en la figura 5. Estos impulsos son amplificados en
un circuito que comprende los transistores Tl y
20. T2 y son luego envisdos a lo largo de una linea 31
a los transistores de control T3, T6, T7 y T1l0 de
dos circuitos biestables 32 y 33 que comprenden a
los transistores T4 y T5 en un circuito y a los tran-
sistores T8 y T9 en el otro. Estos circuitos se aco-
25, plan conjuntamente a la manera de un contador de
anilla torcida, de tal manera que la salida A del
circuito 32 se acopla a la entrada A del circuito
33, la salida A del circuito 32 a la entrada & del
circuito 33, la salida B del circuito 33 a la enitra-

30. da B del circuito 33 y la salida B del circuito 32
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a la entrada B del circuito 33 a la entrada B del
cirauito 33.

La figura 6 es un diagrama que muestra
las formas de onda que se vroducen en este circuifo,
La forma de onda superior representa los impulsce

de referencia enviados a lo largo de la linea 31

. & las vdlvulas de los circ itos 32 y 33. Ias formas

de onda marcadas por A y B representan las salidas

A y B respectivamente., Supondremos que cuando el pri-
mer impulso ha sido enviado a las vdlvulas, los tran-
sistores T3 y T4 estdn en su condicidn “"desconectada®
de manera que la salida A se:encuentra anroxinadamen—
te & 6 voltios, ¥ que los transistores 79 y 710 es-
tdn en su condicién "desconectada", de manera que

la salida B se encuentra también a 6 voltios., Las
salidas A y B se encuentran entonces casi a cero vol-
tios, Cuando se envia el sesundo impulso de referen~
cia a las vdlvulas, el transistor T3 se pone en co-
nexidn, de manera que cambia el estado del circuito
32 y la salida A pasar & estar a cero voltios, No

se produce ningin cambio en el circuito 33, porque

el transistor T8 estd ya en conexidn y el transistor
T10 no puede ponerse en conexidn por el impulso de
referencia, debido al potencial aplicado & su base
desde la salida A del circuito 32. Este cambio de es-
tado del circuito 32 invierte los wotenciales en las
bases de los transistores de control T7 y T10 del
circuito 33, de manera que la siguiente vez que

se produce un impulso de referencia, la fase 33 cam-

biard de estado, mientras que el circuito 32 resulta-
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ra inafectado. Por consiguiente, las formas de onda
desafasadas en 90o en A y B se producen en las sali-
das A y B de estos circuitos. Estés formas de onda
son enviadas a respectivos devanados 34 y 35 de wn
motor de escalonamiento 36 multipolar de dos devana-

dos (figura 7), a través de unos amplificadores que

comprenden a los transistores T12 y T15 y T16, a T19

respectivamente,

Los circuitos de la figura 5 son normalmen-
te suministrados desde la linea principal, pero des-
de 12 bateria 8 decadmio y niquel de 7,2 voltios,al
producirse un fallo en dicha linea principal.'

Ias formas de onda suninistradas al motor
hacen que éste efectiéie cuatro movimientos de avan—
ce en cada segundo. EL motor estd destinado & reali
zar cuarenta y ochos pasos por revolucidén y por cog-
siguiente efectuard un doceavo de revolucidn en un
segundo, .

Ia figura 7 ilustra al motor de escalona-
miento en forma lineal, Tiene wm rotor R de imdn per-
menente con doce pares de polos y dos estatores §°
¥ S", Los polos del estdtor S’tienen medio paso de
polo respecto a los del estdtor S". Los estatores po-
seen respectivos devanados excitatrices 34 y 35,cada
uno de los cuales puede estar formado como dos de-
vanados conectados entre si interior o exteriormente
al motor. Como se muestra en la figura 5, cada deéa;
nado tiene sus partes conectadas en paralelo, pero

odria emplearse también una conexidn en serie.
P

Se suministran a cada uno de estos devanados
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unos impulsos (fhostrados en 34 ¥y 35en la figura 6)
de direccidn alterna, como resultado de la carga y
descarga de los capacitores C conectados en circui-
%o con los devanados, Cada impulso positivo suﬁinis—
trado a los devanados se produce al comienzo del
Vcorrespondiente impulso A y B y cada impulso nega-
tivo se produce al término del correspondiente -
impulso A & B. Los dos trenes de impulsoérindicados
en 34 ¥ 35 en la figura 6, estdn desfasados, en el
presente ejemplo, en unos 180° (o 90° respecto al
periodo de los impulsos A y B)., Los capacitoras yi
los devanados actdan asi para diferenciar los impul-
sos A'y B. 7
' Cada vez que se suministra un impulso;el
motor avanza un paso. En el intervalo entre impul-
sos, cuando no :se produce una energizacidén de los
devanados, el motor se mantiene estacionario, gi-

guiendo en posicidn.por el magnetismo remante del

_mismo,

Esto difiere del convencional funcionamien=—
t0 de un motor escalonado, en el que se suministra
continuamente corriente, incluso para mantener al
motor en su posicidn estacionaria., Por consiguiente,
la presente disposicion consume menos corriente que
hasta ahora, lo cual es importante en el presente
aparato, porque el funcionamiento del crondmetro
tras un fallo de energfa depende de wna bateria de’
emergencia,

Se observard que en el funcionamiento

convencional del motor de escalonamiento, las mita-
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des de los devanados’ son energizadas sucesivamente,
mientras que en el presente caso son tratadas co-
mo un devanado y se energizan con direccidn alternan-
te, En realidad, en cada caso.podria desconectarse
ua mitad del devanado,

La figura 8 muestra el mecanismo de crono-

metracidn, gue incluye al motor de avance escalonado

36, que acciona a una caja de engranaje 37 que tiene
una relacidén de reduccidén de 300 a 1, mediante la
cual el £rbol de salida de la caja de engranaje efec-
tuard wna revolucidn én una hora. Este drbol de sali-
da estd acoplado mediante éngranajes, de los que sdlo
es visible uno, indicado en 38, a un tambor de leva
39 que comprende seis pistas de leva, Estas pistas

de leva accionan a respectivbs micro~interruptores
dispuestos en vn grupo 40 y organizados de acuerdo
con la clave Gray, en virtud de la cual el funciona-

miento de los seis micro-interruptores se producirad

de acuerdo con. una clave digital binaria. Estos -inte-

rruptores estdn por consiguiente acoplados a las bo-

binas calentadoras segunda a septima del grupo III.

‘Ias pistas de leva podrian proporcionarse también

por respectivos discos de leva acoplados entre si.
Como variante, wn codificador de tambor podria sus-
tituir a la leva y unos contactos codificadores po-
drian sustituir a los micro-interruptores. .
E1l tambor de leva 39 estd acoplado a un co-
dificador de darbol 41 mediante un mecanismo de trin-

quete, que se describird mds sd:lante, que produce
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una rotacidén del disco codificador cada dfa. Este
disqp codificador tiene sus porciones de contacto dis
puestas de acuerdo con una clave digital y estas por-
ciones de contacto se hacen pasar pbr un grupe esta-
clonario de contacto 42 conectado a las bobinac ca-
lentadoras cuarta a séptima del grupo IV, que han

de proporcionar un registro de horas, y a la primera
bobina del gruvo III, El codificador de 4rbol 41 o~
td acoplado mediante otro mecanismo de trinquete a
un codificador de drbol 43, al objeto de producir

en &ste Wltimo wna revolucidn cada veintiin ¢ias,
Este codificador 43 tiene unos contactos dizitalmene~

te dispuestos, que tocan a los contactos estaciona-

rios 44, para dar veintiuna combinaciones de¢ conmuta-

cidn unicas en cada revolucidn. Estos contactos 44
estdan conectados a las tres primeras bobinas calen-
tadoras del grupo IV para registrar digitalmente

el dia de la semana y a las bobinassexta y septima
del grqu V para registrar dizitalmente la semana
del perfodo de tres semanas implicadé. El codifica-
dor 43 acciona otro codificador 45 a través de un
mecanismo de trinquete, de tal manera que el codifi-
cador 45 efectia una revolucidn completa ceda se-
senta y tres sexanas. Este codificador funciona
conjuntamente con un zrupo 46 de geis contactos pa~
ra obtener veintiuna corbinaciones de conmutacidn
en cada revolucidn de este codificador. E1 grupo 46
acciona a las cineo primeras bobinas calentadoras
del grupo V,

El tambor de leva 39 puede ponerse en rota-

TR
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'¢idn manual e independientemente del motor de avan-

ce escalonado por medio de un botdn 47, habiendo un
embrague 48 impulsado a resorte para permitir esta
rotacidén manval independientementel del motor de
avance escalonado, Bl engranaje 38 situado sobtre

el drbol de salida de la caja de engranaje 37 estd
acoplado también, mediante un engranaje 49 a un ta-
blero indicador de tiempo dizital 50, visible al
exterior del aparato. Este tablero indicador conmpren-
de un primer grupo de tiras pldsticas 51 para mos-
trar minutos y un segundo grupo de tiras plisticas

52 para mostrar horas., Este tablero indicador es del

tipo en que cada digito mostrado estd formado por

dos tiras flexibles, una encima de la otra, llevan-

do la de arriba la mitad superior del digito ¥y la

de abajo la mitad inferior del mismo. Ias dos tiras

que forman cada digito estdn articuladamente monta-—
das y las tiras superiores son mantenidas en sus PO~
siciones de exhibicidn mediante tiras eldsticas

53 ¥ 54. Se dispone un mecanismo de engranaje 55
para avenzar a una de las tiras 52 para cada sesen-—
ta avances de 1las tiras 51.

Ia figura 9 muestra el mecanismo de trin-
quete interpuesto entre el tambor de leva 39 y el
codificador 41 y también entre los pares adyacentes
de codificadores. Ia entrada a este mecanismo de
trinquete es una leva 56 que por conveniencia se
muestra separada del mecanismo de trinquete en la

figura, pero que se montard coaxialmente con la rueda
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de trlnquete 2T, Una clavija 58, que es impulsada

por un resorte 582 gobre la leva, va montada en

el extremo libre de un miembro rémbico 59 articula-
damente montado junto a su extremo opuesto en el cha
sis del aparato., Al girar la leva en el sentido de
las agujas del reloj, la clavija 58 se desplazard
progresiva y radialmente hacia el exterior con re-
lacidn al eje de la leva para poner en rotacidn al
miembro 59 en la direccidn de las agujas del reloj
alrededor de su punto de articulacidn 60. Articula-
damente montado en el miembro 59, en un'punto 61;
hay wn fiador 62 que tiene un diente 63 que se¢ aco-
pla a los dientes de la rueda de trinquete 57, El
mov1m1ento en el sentido de las agujas del »2loj

del miembro 58 impulsa al fiador 62 en direccidn des-
cendente y hacia la derecha, como se muestra por

la flecha de la figura 8. Este movimiento retira

al diente 63 de la rueda de trinquete 57. Cuando

.la clavija 58 pasa el puntd nds alto de la leva 56,

aquella desciende radialmente en una distancia sus—

tancial hacia el eje de la leva, con lo cual el mien-
bro 59 se mueve en direccidn contraria a las agujas
del relej y empuja al fiador 62 hacia arriba y ha-
cia la izquierda en direccidén opuesta a la flecha
mostrada, Por consiguiente, el diente 63 se reacopla
8 la rueda de tringuete 57 y la mueve en el senfido
de las agujas del reloj en un paso. Se impide un
movimiento superior & un paso mediante una clavija
59a sostenida por el miembro 59 y que se acopla a

la rueda de tringuete 57 cuando el miembro 59 se
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encuentra en la Wltima parte del movimiento contra-
rio a las agujas del reloj. La rueda 57 se mantie~
ne entonces en la nueva pqsicién'hasta que la levs
56 ha efectuado una revolucidn mds, Se dispone un

5 fiador de fijacidén 64 para esegurar que la rueda 57

no se desplace en un momento inoportuno. El fisdor
64 es impulsado hacia la rueda 57 mediante vn fésor-
te 65 que se encuentra bajotensién entre el fiador
64 y el miembro de fiador 62 y que estd asegurado

10, de tal forma a este miembro 62 que le aplica wm par

' de fuerzas que impulsa al diente 63 hacia la ruedé
de trinquete 57.

Ia rueda 57 situada entre el tambor- de
leva N el codificador 41 tiene 24 dientes y lus otras

15, ruedas de trinquete tienen 21 dientes.

ILa figura 10 muestra el circuito del apa-
rato que se acopla g lg bobina de captacidén 6. Esta
bobina 6 se sintoniza por medio de una capacitancia
.66 con la frecuencia del,geherador de frecuencia de

20. linea del recevtor de televisiénry cuando el volta-
Je inducido en la bobina ha alcanzado un nivel pre-
determinado, tal voltaje, despuds de su amplifica-~
cidn, deteccidn y ulterior aﬁplificacién, energiza-
rd a un relé E, Esta figura muestra también a un

25, relé T gue ss desenergizado al producirse un cambio
en la condicidn del receptor, como se explicaré'més
adelante, ' ' o

Antes de seguir describizndo el aparato,

30, se indicard que las necesidades de energia del mismo
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se obtienen de un transformador de la linea princi-
pal (figura 1), cuyo primario se conectard, en el
funcionamiento, directamente a través de la linea
principal. El transformador tiene una.serie de G-

vanados secundarios, unc de los cuales alimenta al

eireuito de la figurs 10. Otro de sus devanades se-

cundarios alimenta a un circuito de carga para la
bateria de cadmio y niquel 8, comprendiendo este cir
cuito un puente rectificador y un dispositivo en
serie de un diodo y un resistor conectados entfe

la salida del puente y la bateria, como se muestra
esquemdticamente en la figura 1. Al producirse.un
fallo en la lfnea principal, el ‘diodo pasa a ser

no conductor, aislando asi gl‘circuito de carga res-—
pecto a lalbateria. Este devanado secundario del tran
formador se muestra también en el diagrama de circui-
t0s de la fizura 11 y se desizna por el nimero 67.

El puente rectificador proporciona a través de una

‘gerie de relés de este cirecuito un suministro de 6

voltios de corriente continua. Uno de estos relés,
el I, estd siempre energizado cuando la linea prin-
cipal se encuentra en conexidn, independientemente
de que el receptor esté conectado o no, Ademds, este
cireuito no es alimentado con energia al producirse
un fallo en la linea principal ha fallado o no,.

Fl circuito incluye también reles A a C
para poner en funcionamiento a las bobinas calenta~
doras para registrar las estaciones. Se verd que es-

tos reléds sélo son capaces de energizarse cuando ha
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.sido energizado el relé E para cerrar su contacto E3
incluido &n este circuito. Asi, cuando no hay nin-
guna imagen en el receptor, estos relés no son enzrs):
zados, Se indicard que todos 1los contactos de reié
5. de las figuras se muestran en sus posiciones ﬂesg—
nergizadas. En el presente ejemplo, han de suparvi-
sarse seis canales., Estos relés se incluyen en las
trayectorias emisor-colector de respectivos transis-
tores, cuyas bases son controladas por potenciales
10, obtenidos del interruptor detector de canales, Es-
tos potenciales son distribuidos entre los transis-
tores, de acuerdo con las numeraciones dadas =
1os'éonductbres dirigidos a las bases, de tzl mane-
ra que resulta una Opéracién binaria de los relds
15, A, By C,.como resultard evidsnte por el propio dia-
grama de circuitos. Asi, el relé A serd desenergiza-
do siempre gue se seleccione el canal 1, 3 ¢ 5,se
desenergizard el relé B siempre que se seleccione
el canal 2, 3 § 6 y sc desenergizara el relé ¢ siem—
20, pre que se seleccione el canal 4, 5 6 6,
Las figuras 12 y 13 muestran el circuito
destinado a controlar el regimen de datos, La fi-
gura 12 muestra este circuito esquemdiicamenie y
la figura i3 nuestra mds detalladamente una porcidn
25, especifica del circuito de la figura 12.

Estas dos figuras muestran otro devanado
secundario 68 del transformador de la linea princi~
ral, cuyo devanado proporciona corriente alterna
para energizar a las bobinas calentadoras, cuyos

30, cinco grupos se-inéican por los nimeros I,I1I,I1T,IV
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¥y Ven la figura 12. Estacs figuras muestran también
wna bateria Deac 69 de cadmio y niquel, de 2,4 vol~
tios, que entra en funcionamiento para suministrar

la energia a las bobinas calentadoras en caso de fa-
llo de la linea prinecipal. Al producirse este failo,

el relé H (figura 11) queda desenergizado y sus con-

. tactos Hl se cierran para conectar 1a bateria €0 gl

circuito. En la presente versién, los grupos de bobi
nas son energizados sucesivamente, comenzando. en ol

presente ejemplo por el grupo V, seguido por el gry-—
po IV y asi sucesivamente. Esta opefacién suceaiva es

causada por un interruptor 70 que es accionado por el -

‘motor 26, usado también para hacer avanzar a la cinta,

El motdr acciona al rotor 71 del interruptor 70 en di-
receldn contraria a las agujas del reloj. El rotor 71
tiene un contacto 72 que enlaza dos anillas T35y 74
dg.coﬁtéctos. La anilla 73 es continua y la T4 estd
compuesta de cinco contactos séparados, conectados g
respectivos grupos de bobinas calentadoras, La rota-—
cién del rotor 71 causard por consiguiente la cone-
xibn sucesiva de los zrupos de bobinas al suministro
de energia. Como se muestra esquerdticamente en 1lg i
gura 12, los grupos de tobinas ITI, IV y V son alimen~ _
tados con energia a través de un dispositivo 75 que
incluye a los grupos de contactos 40, 42, 44 y 46 nosg
trados en la figura 6 y que determinan cudles de las
bobinas calentadoras de estos tres grupos serdn ener-
gizadas , registrando asi el tiempo efectivo, Una por
cibn de las bobinas calehtadoras del grupo I, concre-

tamente las bobinas destinadas a registrar el canal
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seleccionado, son suministradas con energia a través
de un dispositivo 76 que comprende a los contactos Al
Bl y Cl de los relds de A, By C. La restante bobina
calentadora del grupo I y las bobinas del grupo IT ok
tienen su energia a tfavés de un dispositivo 77 que

comprende enlaces ajustables para preseleccionar 1a

- deseada clave domética a registrar.

La figura 13 muestra al interruptor completc
70, al motor 26 y a sus asocizdos elementos de cireul
%o. E1l suministro de corriente continﬁa para el motor
26 se obtiene agui de un duplicador de voltaja 78 co-
nectado a traves del dcvanado secundario 68. Tg figu-
ra 13 muestra tamblen que la bateris 60 tieie otra pi
la, de 1,2 voltios, normalmente des conectada del resic
del circuito mediante un contacto H2 del reld H, Al
producirse un fallo en la linea principal, el suminis
tro del motor se obtendrd de la totalidad de la bate-
ria 69, mientras que el suministro para las bobinas
calentadoras se obtendrd a través de wna porcidn de
la vateria, que suministra 2,4 voltios.

El rotor del interruptor 70 1leva tres con-
tactos eléctricamente separados (mostrados con traza~
do discontinuo), que son el contacto 72 y otros dos
contactos 70 y 80. Los contactos se ilustran en 1a jelo}
sicibn que adoptardn cuando la linea principal suminig
tra corriente al aparato, pero sin que se esté efec~
tuando un registro. En esta posicidn, el contacto 72
estd enlazsnGo con un contacto 81 y con el contacto
73, de manera que se aplica un potencial cero al con-

tacto 81. Este contacto se muestra tambidn en la figzu-
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ra 10 incluyendo un transistor 82 que normalmente se
encuentra en su estado conductor 'Y por consiguiente

energiza normalmente al relé F, E1 contacto 80 enla-
za a los contactos 86 y 88 péra conectar a través del
motor 26 un circuito de frenado que incluye una re51s-'
tencia 89 y los contacto cerrado F4 del relé F. Ade-

- mds, el contacto 79 enlaza a los contactos 83 v 84

de los interruptores 70 para enlazar los contuctos E4
del relé E. Se verd que, en esta posicidén del rotor,
los contactos F2 del relé T estdn abiertos, de manera
gue el duplicador de voltaje no estd conectado al mo-
tor 26. Si se produce ahora un camblo en la cond1c16ﬂ
del receptor de televisibn, el reléd 7 es desenergiza-
do, haciendo que su contacto F2 se cierre, con lo cual
se suministra corriente al motor 26 ¥y los contactos
72, 79 y 80 del rotor son puestos en rotacién conjun~
tamente en direccién contraria a las agujas del reloj,
como se ve en las figuras 12 y 13. EL relé P es dese—
nergizado por medio dc redes de resistencia, capacitan
cia y diodos mostrados en el lado izquierdo de 1la fizu
re 10, Cuando se produce un cambio en el receptor, por
lo menos uno de los relés A, B, ¢ ¥y E entra en funcio~
namiento redistribuysndo los potenciales en las redes,
haciendo que el transistor 82 pase a ser no conductor

¥y el relé F sea desenerzizado. Sin embarzo, estas re-

~des s6lo mantienen al transistor 82 en su condicidn no-

conductora durante un segundo aproximadamente, Tn con-
secuencia, los contactos F2 sélo bermanecen cerrados
durante 1 segundo aproximadamente, pero ellc es gsufi-

ciente para hacer que el motor separe al contacto 72
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del contacto 81l. Por lo tanto, el motor 26 deberd
continuar girando en la medida de una revolucién,
aun cuando el relé F quede energizado de nuevo poco
después, porque el contacto 80 enlaza ahora a 85 v
86 y por consiguisnte a los contactos F2. Tl contac
to 81 asegura el que el relé F permanezca desenergi

zado hasta que el contacto 72 se ha separade del con
tacto 81.

Se verd que el primer cuarto de revolucién

- del motor 26 se efectia antes de que el contacto 72

alcance al primero de los conLactos exteriores 74 co
nectados a los grupos de boblnas calentadorus, Duran
te este cuarto de vuelta, el motor 26 acciona al ro-
dillo 18 accionador de la cinta a través dec wm meca
nismo de cruz de malta (no mostrado) que se destina

a interrumpir el acoplamiento entre el motor 26 y el
rodillo accionador 18 al término de este cuarto de
revolucidén. E1 motor acciona ehtonces al contacto 72
sucesivamente sobre los contactos exteriores T4 para
suministrar energia a los grupos de bobinas calenta-
doras sucesivamente, en virtud de lo cual se registra
la informacién correspondiente a este instante parti~
cular en la cinta estacionaria 1. Es de destacar que,
a todo lo largo de este registro, los contactos 79 ¥y
80 enlazan a los contactos E4 y P2 pars mantener el
suministro al motor 26, independientemente de 1a con-
dicidén de los reléds E ¥ F. Cuando se ha completado el
registro, se ve que el motor ha desplazado al rotor
del interrupfor a una posicién %al que el contacto 79

ha alcanzado a un contacto 87. En esia posicidn, el
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contacto 79 no enlaza ya con el contacto E4 y por el
contrario conecta la resistencia 89 y los contactos
El a través del motor. Esto no tendrd ningin efecto
en la situacién que se estd considerando, porque se
supone gque el suministfo de la linea principal es to

davia efectivo y por consiguiente que los contactos

. E1 estdn abiertos. Por lo tanto, el motor costinvard

girando de manera que el contacto 79 enlace de nuevo
con el contacto E4, el contacto 72 enlace con log con
tactos 81 y 83 y el contacto 80 enlace con lus contac
tos 86 y 88. El relé F se encuentra en este momento

de nuevo en su estado energigado, de menera qve los
contactos P4 quedan cerrados y los contactos T2 abier
tos ¥y no son ya enlazados por el contacto 80, Asi, el
motor 26 se desconecta de su suministro ¥ por el con-
trario la resistencia 89 se conccta a través del motor
para frenarlio dindmicamente. E1l motor queda asi en re—
P0so, con el rotor 71 en la poéicién ilustrada en la
figura 13, habiendo causado el registro de informacidn
correspondiente al cambio de condicidn en el receptor,
que inicid el funcionamiento del motor,

E1l contacto 87 del interruptor 70 se dispone
para detener al motor de menera similar cuando ha fa-
1llado la linea principal, Asi, al producirse este fa-
1lo, y cuando el motor ha casi completado una revolu-
cidén, de tal manera que el contacto 79 ha gleanzado gl
contacto 87, aquél no enlaza ya con el contacto B4 aho
ra abierto (siendo desenersizado el reld E), Al mismo
tiempo, la resistencia 89 se conecta a través del mo-

tor para frenarlo rdpidamente. Cuando se restablece el
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suministro de la lfnea principal, el motor girard de
nuevo hasta que el contacto 80 alecance a1l contacto
88, frendndose de nuevo el motor.

Hay una variedad de Posibilidades para ob-
tener del propio receptor seiflales representativas de

los canales seleccionados, Ie presente versisn se des

tina a operar conjuntamente con dispositivos interrup

tores que son acclonados tras la seleceidn de canal
en el rzceptor de televisidn ¥ ya se ha indicado que
esto puede conseguirse en la prdctica mediante un in-
terruptor giratorio, por ejemplo un 1nterruptor de
disco, acoplado al eje de siﬁtonizacién del rz2eptor,
por ejemplo en el extremo posterior del propic sinto-
nizador. En ciertos casos, serd necesario montar una
prolongacidn de eje en la rarte posterior del sintoni
zador para acomodar al interruptor. Este no neceslta
montarse directamente en el eje de sintonizacidn o en
su prolongacién, sino que pucde acoplarse al mismo me
diante dispositivo de acoplamiento, por ejemplo me—
diante poleas. Otra forma adecuada de interruptor in-
¢orpora interruptores de carrete, que éon accionados
por un imdn permanente sostenido por un brazo que se
acoplard para girar con el eje de sintonizacidn del
receptor. Tos interruptores de carrete van preferlble
mente montados de manera que puedan moverse fécilmen—
te para adoptar cualquiera de una serie de Posiciones
angulares preseleccionadas alrededor del eje del inte-—
rruptor, para acomodar la variedad de canales usados
en todo el pais, Algunos receptores de televisidn po-

seen seleccidn de canales por medlo de botones pulsado

€ i et ottt e A
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res, y en este caso el dispositivo de conmutacidn 10

dria consistir en micro-interruptores o interrupto-
res de carrete accionados por los botones pulsado-
reg,

Resultard también evidente que pueden intro

ducirse muchas otras modificaciones en el aparato des

crito,

Por ejemplo, el ndmero de posiciones digita
les para registrar canales pusde incrementarse, por
ejemplo, a cinco. Entonces, las dos posiciones digi~
tales de la clave donéstica captada pueden transferir
se al grupo V.para reduc1r el numero de perlodos de
tres semanas registrables,

NOTA

Descrita suficientenente la naturaleza del
invento asi como la manera de realizarlo en la prdc~-
tica, debe hacerse constar gque las digposiciones an-

teriormente indicadas son susceptibles de modificacio

-nes de detalle en cuanto no alferen su prinecipio fun-

damental. También se hace constar que el invento co~
rresponde a una solicitud de patente presentada en
Inglaterra con el n® 710/68 de 4 de Enerc de 1968,
acogiéndose por lo tanto a los beneficios gue conce-
den los Convenios Internacionales en vigor, siendo lo
que constituye la esencia del referido invento y. por
lo que se solicita Patente de Invencidén por 20 afios
en Espaffa sobre: "PERFECCIONAMIEZKTOS EN L4 CONSTRUC-
CION DI REGISTRADORES DE ACONTECILNIENTOS PARA OBTENER
INFORFACION RELATIVA A CAMBIOS DE CONDICION EN UN APA

RATO"; caracterizdndose por lo siguiente:
H
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. 1.~ Perfeccionamientos en la construccidn

de registradores de aéontecimientos rara obtener in
formacidn relativa a cambios de condicidn en un apa

rato, caracterizados porque dichos registradores com
prenden un dlsp031t1vo registrador destinado a regis
trar la citada informacidn en wun medio de regisiro,

un dispositivo accionador para producir wun movimien
to relativo entre el dispositivo resistrador ¥y el me
dio de revlstro, un dispositivo de cronometracidn 7a
ra dar unz medida de tiempo efectivo y un aispositi-

vo de entrada de acontecimientos acoplado =l disposi

tivo registrador y mediante el cual pueder 1nurodu01r
se en-el registrador senales renresentatlva de cam-"
blos 7 supervisar en el aparato, siendo tal el dispo
gitivo registrador que aplica wn registro de 1z cita
da informacién y el correspondiente tiempo de produc
cién de la misma ecn palabras digitalmente codificadas
cada una de las cuales se representa en clave como
combinacién de d{gito~ binarios, pudiendo funcionar
el dispositivo accionador independientemente del tien
Po e intermitentemente, de tal manera que 1los cambios
producidos en la condicidn del aparato, junto con sus
correspondientes tiempos de produccidn, gueden resis-
trados en clave en respsctivas secciones del medio de
registro,

' 2.— Perfeccionamientos segun la reivindica-
cién 1, caracterizados porque el dispositivo cronome-~
trador comprende un motor, dispuesto para su acciona—
miento a un numero ‘predeterminsdo de revoluciones por

minuto, a todo lo largo del funcionamiento del regis-

.
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trador.

. 3. Perfeccionanientos segin la reivindica=
cibn 2, caracterizados vorque el motor es de avance
escalonado y el dispositivo de cronometracidn compren
de también un sistema generador de impulsos ée erono~

metracién destinado a suministrar tales impulsos al

notor,

4.~ Perfeccionamientos sezin las reiviadica-
clones anteriores, caracterizados porque cuanio el re
gistrador se construye para acoplarse a un aparato al
objeto de supervisar sus cambios de condicidn, se pro
vee de un dispositivo de cronometracidn para obtener
uma medida del tiempo efzctivo ¥ un dispdsitivo'regig
frador para registrar la citada informacidér r los ég
rrespondientes tiempos de produccidn obtenidos del
dispositivo cronometrador, ambos en palabras digital=.
mente codificadas, comprendiendo el dispositivo de ere
nometracidn un sistema generador de impulsos de crono-
metracién y un notor dé avance escalonado acoplado pa-
ra su accionamiento paso a paso desde la salida del
sistema generador. .

5.~ Perfeccionamientos segin las reivindica-
ciones 3 ¢ 4, ceracterizados porque el motor es de ti
po sincronizado, provisto de un estdtor y un rotor,
uno de los cuales tiene dos circuitos magnéticos, cada
uno de ellos con su propio sistem~ de devanzdos ener-
gizantes, funcionando el dispositivo generador de im—
Pulsos de cronomztracidén para producir en el sistema
de devanados respectivos trenes de impulsos de corrien

te con el mismo ritmo d= repeticién, pero con diferen—
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te fase y fiﬁyendo el cada tren de impulsos las co-
rrientes con direcciones alternas, en virtud de lo
cual se hard avanzar al motor escalonadamente por
cada impulsos de corriente y -se mantendrd estaciona~-
rio por el maznetismo remsnente del mismo en los in-

tervalos sin corriente comprendidos entre impulsos

de corriente,

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindica~
cién 5, caracterizados porque el sistema generador de
impulsos de cronometra016n cOmprende un generzdor de
impulsos de cronometrac16n, un primer circuito para
producir, a partir de los impulsos de cronometracidn,
dos trenes de impulsos que difieren en fase unds-90°
Y un segundo circuito para prodﬁcir, a partir de estos
ultimos trenes de impulsos, los dos tremes de impulsos
aplicados al avance del motor.

7.~ Perfeccionamientos segin la reivindica-

cién 6, caracterizados porque el primer circuito cita-

do es un contador de anilla toreida de dos fases.

8.~ Perfeccionamientos segin las reivindica-
ciones 6 o 7, caracterizados porque el sesundo ecireuifi
mencionado es un circuito diferencigdor.

9.~ Perfeccionanientos sezin la reivindica-
cidn 8, céracterizados porque el segundo circuito com-

prende, por cada sistema de devanado, un divisor de vol

. taje capacitivo, a un punto intermedio del cual se co~-

necta un extremo del asociado sistema de devanzdo, co-
nectdndose el otro extremo de tal devanado para recibir
al asociado tren de impulsos procedente del primer cir-
cuito, '



5.

10.

20,

25,

30.

-}

35 - o ey

47 iR, 1953

. 10.~ Perfeccionamientos segin cvalquiera de

las reivindicaciones 2 a 9, caracterizados porque el

motor se acopla a medios interruptores, de tal mane-

ra que éstos proporcionen una combinscidn conmutadora
tnica por cada uno de un nimero predeterminado de mo=-
vimiento del motor,

11l.~ Perfeccionamientos segin 1a reivindica~

cidén 10, caracterizados porque los medios interrupto-

res comprenden una seric de codificadores anguiares
acoplados entre si mediante mecanismos de fisdor v
trinquete, de manera que los codificadores completen
una revolucidn en tiempos diferentes, .

12,~ Perfeccionamientos sezun cualqulera de
las reiV1ndlcaolones anteriores, caracterizados porgue
cuando el registrador se adapia para supervissr el uso
por un auditorio de receptores de sefiales de onda se
provee de medios para detectar si el receptor estd co-
nectado o desconectado.

13.~ Perfeccionamientos sezin la reivindica-
cién 12, caracterizados porque el dispositivo detector
comprende una bobina captadora conectada al registra-
dor para captar oscilaciones procedentes del eireuito
de 1inea de un receptor de televisidn, siendo tal 1s
disposicidn que el registrador supervisa el voltaje o.
la corriente que pasan a través de la bobina para detec
tar si el receptor est{ conectado o desconectado,

1l4.~ Perfeccionamientos segun reivindicaciones
anteriores, caracterizados porque cuando el registrador
se utiliza en receptores de televisidn, se provee de un

dispositivo resistrador para registrar cambios de condi
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cién en el receptor, en palabras digitalmente codifi-
cadas, conectdndose a una bobina de captacibn para
captzr oscilaciones del circuito de 1{nea del recep-
tor, siéndo tal la disposicidén que el registrador su
pervisa el voltaje o corriente que pasan a través de
la bobina para detectar si el receptor estd conectado
0 desconectado,

15.- Perfeccionanmientos segin la reivindica-
cibn 14, caracterizados porque se provee un dispositi
vo de cronometracidn que proporciona wna medida de
tiempo efectivo, a registrar en palabras dinitalmente
codificadas para obtener wn registro de 1la duraclon
de uso del receptor de televisién.

16.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizadcs porgue
se disponen medios interruptores para su accionamiento
por el aparato a supervisar, para proporcionar un cse
tado de conmutacién tnico por cada uno de una serie de
acontecimientos a supervisar.

17.~ Perfeccionamientos sesin cualquiera de
las reivipdicaciones anteriores, caracterizados porgue
funciona electricamente e incluye baterias de emergen—
cia para mantener el funcionamiento del dispositivo de
cronometracién y permitir la continuacidn de regisiro
en el caso de un fallo de energia.

) 18.~ Perfeccionamientos segin cualguiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizados porque
la clave digital es una clave binaria,

19.- Perfeccionamientos segin cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizados porque

se dispone un dispositivo accionador para controlar el
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registro de tal manera que, al producirse un cambio
en la condicién del aparato, el dispositivo acciona
do para causar sucesivamente un movimiento relativo
entre el dispositivo registrador y su medio de regis
tro, asi como el registro por el dispositivo corres—
pondiente,

20, Perfeccionamientos segin la reivindica
cién 19, caracterizados porque el dispositive sceio-
nador causa el registro sucesivo de porciones de la
informacidn correspondiente a cualquier cambio de
condicién. '

21.~ Perfeccionamientos segin la reivindica

cién 20, caracterizados porque se dispone un . interruz

“tor acoplado al dispositivo accionador para controlar

la secuencia de registro de porciones de informacidn.
22.=- Perfeccionamientos seglin cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizados por-
que se dispone un dispositivo accionador para produ—
cir el movimiento relativo entre el dispositivo re-
gistraddr ¥ su medio de registro, y cuyo dispositivo
accionador es tal que permanece esitacionario duranie
el registro de informacidn. '
23.- Perfeccionamientos segin la reivindica
cién 22, en cuanto depende de la reivindicacién 21,
caracterizados porgue se dispone un mecanismo de cruz
de malta gque acopla el dispositivo accionador para
producir el movimiento relativo.entre el dispositivo
registrador & su medio, sdlo durante una poreidn del
funcionamiento del interruptor gue no controla al re-

.
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. 24.- Perfeccionamientos segin cualquiera

de las reivindicaciores‘anteriores, caracterizados
porque el dispositivo rezistrador comnrende bobinas
calentadoras para producir marcas por cozbustidn so-
bre un wedio de registro.

.

25.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de

las reivindicaciones anteriores, caracterizados por=-

' que el medio de registro 2s en forma de cinta e in-

cluye un sspacio de bobinsdo de la cinta delimitado
pPor medios gue comprenden miembros arqueados flexi-
bles, incurvados de tal- manera que guien a la cinta
entrante hacia una trayectoria extendide alrededor
del centro del citado espacio, cuyos miembros-pueden
Tlexionar iibremente alejdndose de dicho centro, mer—
ced a lo cuzsl tal espacio serd ampliado al ser aesv1a
dos tales mlembros del citado centro por la cinta que.
tiende a llenar el mencionado espacio,

26.- Perfeccionamientos en la construceidn
de revlstradores de aconte01m1entos para obtener in-
formacidn relativa a caxzbios de condicidn en un apara
%o, tal y como queda sustan01almente descrito en la

presente Memoria y en lgs dibujos adjuntos.

eseritas a In cara, 17 ¥ ffr!fﬁgg
\ Madrid,
OF GREAT BRITAIN LIMITED,

L GOMEZ ACERO Y MODEX
w, », Firmado: F. Harnandez R\l‘ »
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