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El presente invento se refiere a un nuevo aparato
rara distribuir y aplicar en una superficie longitudes igua

les de cinta sensible a la presién, al calor o a la vez al

" calor y 2 la presidn, que esta destinado a una amplia gema

de utilizaciocnes entre las cuales se puede indicar a titulo
de ejemplo la fijacidn de los dibujos en los tableros de dg
lineacidn, el marcado de superficies, la fijacién de anun-

¢ios en tableros de anuncios, para hacer arreglos,. para em-
palmar cintas y.peliculaé, aplicar cinta de congelacidn en

paguetes de_productos alimenticios, para sellar paguetes y

'etiqygtar articulos.

f Los aparatos distribuidores de cinta sensible a la
presidn que se utilizan ectualmente sén generalmente dispo-
sitivos fijos accionados por palanca que dosifican longitu~
deé predeterminadas dé cinta a partir de vn rollo y, bien -
sitian la longitud dosificada para que pueda ser agarrada -
manuvalmente y cortadé aplicéndola sobre wma cuchilla, o pa-
ra que se coyte la longitud dosificada de cinta. Una opera
eién suplementaria es siempre necesaria, bien para sacar mg.
nualmente la cinta del aperato distribuidor y aplicarla ma-
nualmente, o en el caso de que el punto de aplicacidn esté
situado en un objeto en movimiento, para hacer pasar el ar-
ticulo del distribuidor para la aplicacién en el articulo -
de una cantidad dosificada y cortada de cinta.

Como lo saben las personas familiarizadas con las
éintas senszibles a la presidn, existe una diferencia esencial
entre la manipulacién de este tipo de cinta y la de una cin-
ta engomada no humedecida., Esta Ultina puede ser sacada de
wn rollo desplazada por medio de rodillos de alimentacién y

gcortada por medio de cuchillaz de corte convencionéles. Por
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el contrario, la cinta éensible a la presiéh no solamente
carece de la rigidez de la cinta engomada, sino que es pega
josa en wn lado que se adhiere inmediatamente a cualquier
superficie seca con la cual entre en contacto, ineluyendo
los pldsticos tales como por ejemplo el polietileno, el ny
lon y el "Teflen". "Teflon" es una marca comercial registra
da. Una vez que la cinta esta adherida a la superficie el
tnico procedimiento para romper el contacto consiste en se-
parar la superficle y la cinta, operacidn que no siempre -
tiene éxito, y necesita generalmente la adherencia de la -
cinta a otra superficie cualquiera,

f. Este problema se reduce en la mayoria de los dis-
tribuidores de cinta sensible a la presiin permitiendo el
lado pégajoso de la cinta adherirse a un tambor de alimenta
cfsn a partir del cuai se saca manualmente la cinta.

Sin embargo, en el caso de la combinacién de wn dis
tribuidor y de un dispositivo de aplicacidn, el probleme no
se soluciona tan facilmente. El procedimiento convencional
que consiste en sacar la cinta sensible a la presidn de wn :
rodillo, la utilizacidn de un par de rollos de alimentacion
es imposible porque la cinta se adhiere al rodillo de alimen
tacidn que estd en contacto con la cara pegajosa, y se enro-
1la en él, Otra dificultad se experimenta al cortar la lon-
gitud deseada de la cinta porque la utilizacidn de un par de
cuchillas de corte hace que la cara pegajosa de la cinta se
adhiera a la ldmina adyacente. EL mismo problema se DPresen
ta con las cintas sensibles al calor y sensibles a la vez a
la.presién y al calor cuando su adhesgivo ha sido calentado,

El objeto general del invento es el de evitar estas

dificultades de distribucién de la cinta que han sido mencio
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nadas proveyendo un dispositivo de aplicacién de cinta que
no incluye ninguna superficie en contacto con el lado pega-
Joso de la cinta a la cual ésta pudiera adherirse.

De acuerdo con el invento se alcanza este objetivo
proveyendo un dispositivo para aplicar en una superficie tro
zos de cinta revestida de um adhesivo, siendo la cinta del
tipo sensible a 1la presidn, sensible al4calor, o0 sensible a
la vez a la presidn y al calor, teniendo el dispositivo con
arreglo al invento un elemento de alimentaéidn giratorio mon
tado en un eje que tiene caras dispuestas angularmente, es-
tando constituido cada borde axial por uvn borde de corte li-
neaﬁ'y transversal, El dispositivo incluye unos medios que
Pueden ser accionados para hacer girar el elemento de alimen
tacidn de manera que cologue las caras sucesivamente en po-

sicion de acoplamiento con la superficie.

Ia cinta esta situada, con su cara revestida orien-
tada hacia el exterior a mitad de camino alrededor del ele-
mento de alimentacidn, y este ultimo incluye unos medios que
sujetan la cinta, de manerza desarmable, a cad§ cara y que
pueden ser liberados cuando esta cara se acopla con la SuPQi
ficie., El dispositivo esitd provisto igualmente de unos me-
dios que actuan conjuntamente con lozs bordes de salida axia-
les de las caras recubiertas por la cinta cuando cada uno
de ellos estd en una posicidn predeterminada de forma que cor
te la cinta para proveer un 1trozo que se transfiere a la su-
perficie acoplada con ella.

Otro objeto general del invento consiste en dar a
los nedios cooperantes.de corte de la cinta la forma de u
yunque situado transversalmente respecto al recorrido de los '

bordes axiales del elemento de alimentacidn y que estd libre
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de girar mientras que la cinta situada en dicho borde axial

estd en contacto con el,

Otro objeto general del invento consiste en pro-
veer un dispositivo en el que el yungue giratorio y el ele~
mento de alimentacién rotativo estdn montados en wn bastidor
que puede desplazarse a lo largo de un recorrido acercdndose
¥y alejéndose de;lé superficie, siendo el movimiento del bas-
tidor a lo largo de este recorrido producido por el disposi
tivo qué hace girar el elemento cuando el elemento de ali-
mentacidn ha sido posicionado o ha sido desplazado en un pe-
80 pgra'presentar una cara de transporte de trozo en uma po-
sicién de acoplamiento con la superficie.

Sin embargo otro objeto general del invento consis-
te en proveer un dispositivo en el que estan incorporados
un'os mediog para asegurar la alimentacidn correcta de la cin
ta en el elemento de alimentacion a partir de un rollo gira-
torio. Un objeto importanie al respecto consiste en proveer
un soporte de cinta flexible que cede cuando el elemento de
alimentacidn gira. - , -

Otro objeto importante consiste en proveer wn so-
porte de egte tipo en un dispositivo del modelo en el que el
elemento de alimentacién y wun yunque estdn sostenidos por un
bastidor que puede tener un movimiento de vaivén, saliendo
la cinta del rollo cuando el bastidor se desplaza y estando

la cinta situada en el elemento de alimentacidn protegida -

contra log efectos de este movimiento. Sin embargo otro ob-

jeto importants en un dispositivo de control de alimentacidn
de cinta es la provision de medios que evitan que la cinta
quede flojé al desenrollarse.

Para cumplir con estos objetos. el presente invento
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consiste en proveer un dispositivo que sirve para aplicar

en una superficie un trozo de cinta del tipo sengible a la
presidn, al calor o simulténeamente a la presién y al calor,
que consiste en un elemento de alimentacidn giratorio que
incluye wna pluralidad de caras dispuestas angularmente y
que esta soportado axialmente, teniendo el elemento de aii
mentacidn una posicién de aplicacidn de trozos de cinta en
el que una cara estd dispuesta cerca de la superficie, sien-
do cada borde axial del elemento de alimentacion wn borde de
corte lineal transversal a la cinté, ¥y unos medios que pue-
den ger'accionados para hacer girar el elemento de alimenta-
cidn de forma que cologue la siguiente cara adyacente en la
posicidn de aplicacidn del trozo de cinta, incluyendo el ele
mento de alimentacidn unos medios que pﬁeden ser accionados
pa%a sujetar de manera desarmable la cinta en cada cara cuan
do la cintz entra en contacto con él y que puede ser libera-
do cuando entra en contacto con la superficie, asi como wm
yunque que actia en cooperacién con el borde de salida axial
de una cara recubierta por la cinta para cortar la m;ama a
fin de suminisirar el trozo de cinta.

Para que el invento pueda entenderse mas claramen-
te, y se pueda llevar a cabo mds fdcilmente, se describira
ahora mas completamente con referencia a los dibujos adjun-
tos, en los cuales:

Ia figura 1 es una seccidn vertical transversal de
un primer modo de realizacidn preferido de un dispositivo de
distribucidn y de aplicacidn de cinta de acuerdo con el in-
vento; :

' Ia figura 2 es una seccidn vertical longitudinal del

digpositivo tomada aproximadamente a lo largo de las lineas
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2-2 Qe la figura 13

Ta figura 3 es una vista en planta por debajo del
dispositivo;

La-figura 4 es una vista similar a la figura 2, pe-
ro con el mecanismo de accionamiento parcialmente presionado

Ia figura 5 es una vista similar pero que represen-
ta el dispositivo de accionamiento completamente presionado;

Ia figura 6 es una seccidn vertical parcial a esca
la mayor, tomada a través del yunque y del elemento de ali-
mentacién del modo de realizacién del distribuidor ilusira-
do'pgr las figuras 10-12 y que ilustra la cooperacidn del
yundue y del elemento de alimentacidn para cortar la cinta;

Ia figura 7 es wna vista en elevacidn, a la misma
escala, del yunque representado en la figura 6;

' La.figura 8 es una vista en planta, a la misma es-
cala que las figuras 6 & 7, que ilustra el corte visto a
partir de la parte trasera de la cinta;

Ia figura 9 es una vista parecida pero que muestra
la cara adhesive de la cinté;

La figura 10 es wna vista, generalmente similar a '
la figura 2, que ilustra otro modo de realizacidn del inven-
to3

Ia figura 11 es una vista en planta por debajo de
éste;

Ig figura 12 es una vista en corte tomada aproxima-
damente a lo largo de las lineas 12-12 de la figura 10;

La figura 13 es una vigta similar a lag figuras 2
y 10 que ilustra otro modo de realizacién del invento;

Ia figura 14 eg una vista parecida con el mecanismo

de accionamiento presionado para realizar el giro del elemen
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$0 de alimentacién de ecinta;

Ia figura 15 es otra vista parecida con el disposi-
tivo de acclonamiento presionado ﬁara desplazar el elemento
de alimentacidn de cinta a su posicibn'de aplicacion de la
¢intas

Ia figura 16 es wna vista en elevacidén del dispositivo
visto a partir del.lado que estd provisto de una puerta;

La figura 17 es un corie tomado aproximadamente a
lo largo de las lineas 17-17 indicadas en la figura 15;

La figura 18 es ﬁna vista en corte a través de la
clavi ja- de tope rectangular;

f' La figura 19Aes una vista terminal de un elemento
de alimentacidn con arreglo a otro modo de realizacidn del
invento; y

i La figura 20 es una vista en elevacién lateral de
dicho nficleo de realizacidn.

El primer modo de realizacidn preferido del aparato
digtrivuidor, que se ilustra en las figuras 1-5 de los di-
bujos, consiste en una caje 10 en la cual estd situado wn .
rollo de cinta 11 sensible a la pfesién, montada en un cubo 12,
teniendo la cinta su cara revestida de adhesivo situada ha-
cia el interior. EI1 cubo 12 esta montado libremente en un
pivote 13 que se representa como extendiéndose libremente a
través de ume pared lateral de la caja 10 y roscado en la
otra. ILa expresidén “sensible a la presidn" que se utiliza
aqui, incluye las cintas de los tipos sensibles a la presiéq
sensibles al calor o sensibles simulténeamente a la presidn

y al calor.

Delante del rollo de cinta‘11, la caja 10 tiene wna

protuberancia 14 dispuesta hacia arriba que incluye un aguje
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r0 15 que recibe de manera que pueda deslizarse un vastago

- de accionamiento 16 que lleva wn botdén 17 sujeto en su ex-

tremo superior. Un muelle helicoidal 18 mantenido en posi-
cibn déntral por la-protuhgrancia 14, se apoya en la caja 10
¥y se acopla con la superficie inferior del botén 17 de mane-
ra que empuje eldsticamente el viastago 16 hacia arriba., Su-
jeto en el extremo inferior del véstago 16, se halla un tope
19 que limita el movimiento hacia arriba del~véstago 16 ¥
que ‘tiene unas paredes laterales 20 separadas transversalmen
te y orientadas hacla abajo que estan provisitas en el cen-
tro de unas muescas como en 20A.

! Cada pared lateral de la caja 10 tiene una ranura
vertical 21 alineada transversalmente con el eje del vésta-.
go 16. Un orificio vertical 22 se extiende hacia abajo a

pdftir de la parte superior de la caja 10 a través de cada

. pared lateral y se abre en el extremo superior de su ranura

21. g

Un bastidor generalmente designado por 23 ineluye
un par de elementos laterales 24 interconectados por unos
distanciadores 25 y 26 y estos sirven ambos como ejes. Los
elementos 24 tienen unas guias superior e inferior 244 y
24B, respectivamente que puedentenetrar de manera deslizante
en las ranuras 21, Cada guia inferior 24B estd unida a wna

pieza de fijacidn 27 que se sitta en el extremo superior de

cada orificio 22, por medio de un muelle 28 de forma que man

tenga eldsticamente el bastidor 23 en su posicién superior
en la que las guias 24A estan acopladas con los extremos su-~
periores de las ranuras 21.

El distanciador 26 soportavde'manera giratoria un

elemento de alimentacidn de cinta 29 que se represeta como
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teniendo wna seccidn transversal cuadrada, para proveer asi
wnas caras de soporte de cinta planas 294, 29B, 29C y 29D,
congtituyendo los bordes axiales umos bordes de corte li-
neales, Las espigas 30 se extienden transversalmente a tra-
vés de ambos extremos del elemento 29 que estén adyacentes

cada uno a cada angulo. Un par de elementos de trinquete 31

unidos entre si en 32 estdn soportados por un pivote trans-

versal 33 sdstenido por los elementos laterales 20, Cada elg
mento de trinquete 31 tiene la forma de una éalanca angular
con un extremo en forma de horguilla como en 34 para que se
acop}e con las espiga; 30, Los otros extremos de los ele-
men{bs de trinquete estén mantenidos eldsticamente acoplados

con el tope 19 por un muelle 35 en forma de U,

En la figura 2 el elemento de alimentacién 29 se re
pfésenta con las caras 29A y 29C paralelas a la superficie
en la que ha de ser aplicado un trozo de cinta, estando la
superficie indicada por 36 en la figura 4 con la cara 29C dig
puesta hacia la superficie 36. La cinta 11 se extiende a
traves de la superficie 294, hacia abajo a lo largo de la su
perficie 29B y en contacto intimo alrededor del borde axial
intermedio, Los elementos de trinquete 31 se representan
como teniendo sus extremos en forma de horquilla 34 acopla-
dos con los extremos de la espiga 30 en éste angulo inter-
medio, .

Cuando se empuja hacia abajo el botén 17, el ele-
mento 29 gira un cuarto de vuelta en el sentido opuestoal de
las agujas de un reloj mirendo el dispositivo de las figu~ .
ras 2, 4 y 5 desplazandose lés bordes axigles a lo largb de
un argo de 909, como se notard comparando las figuras 2 y 5,

y sustituyendo la cara 29B a la cara 29C en posicidén orien-
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tada hacia la superficie.36. Las demds cafas del elemento
de alimentacién 29 se desplazan de manera correspondiente,
y otra clavija 30 se sitia pudiendo sus extremos acoPIarsé
con los extremos en forma de horquilla 34 cuando se deja 1i
bre el botdén 17 permitiendo asi al muelle 18 hacer subir el
vistago 16 tanto como 10 permite el tope 19, (Véase figura

2). El bastidor 23 lleva un dispositivo de fijacién eldsti

co 37 que se acopla sucesivamente con la clavija 30 cuando

el elemento liberado gira asi para evitar que gire en la otra

direceidn,

- En la prdctica, los trinquetes 31 tienen dimensio-
nes éales que la carrera total no llegue completamente a.
hacer girar el elemento de alimentacidn 29 un cuarto de vuel
ta y una vez realizado un cuario de vuelta completo, el dig-
positivo de fijacidn 37 no estd en contacto con una espiga
30, Este dispositivo permite que el elemento de alimenta-
¢cién 29 bascule al acoplerse con la superficie 36.

El distanciador 25 soporta de manera que pueda girar
un yunque cilindrico 38 y éste estd situado respecto al dis-
tanciador 26 de forma gue, al girar de este médo el elemento
de alimentacidn 29, se acople con el borde axial recubierto
de cinta situado entre las ecaras 29A y 29B y, al acoplarse

de esta forma, ejerce una presidn de corte sobre la cinta con

’tra el borde lineal de corte provista por el borde axial ~

acoplado, para cortar eficézmente la cinta a fin de proveer
un trozo de cinta 11A cuya cara revestida por el adhesivo
estd situada paralelemente y en direccidn a la superficie 36.
Se notard que cuando se empuja el botén 17 en un gra
do predeterminado hacia abajo, las psredes laterales 20 del

tope 19 se acoplan con el bastidor 23 y le obligan a despla-
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zarse haciz abajo en contra de la fuerza de los muelles 28

hasta que el trozo 11A esté aplicado en su sitio sobre 1la
superficie 36.

Fl elemento de alimentacidn 29 tiene como dispo-

"sitivo desarmable que mantiene la cinta en el elemento de

alimentacidn, wnas espigas 39 provistas de cabeza que sobre
salen hacia el exteriaa través de cada cara, apoyandose sus
cabezas en el distanciador 26, El distanciador 26 incluye
una parte rebajada 26A en forma de leva en la zona de la ca-
ra del elemento de alimentecidn 29 que estd orientzdo hacia
la superficie 36, estando la zona rebajada 26A dimensionada
de m%nera que permita que las espigas 39 de esta cara pene-
tren en su interior cuando se produce el contacto de estz ca
ra con la superficie 36. Ia funcidn de las espigas 39 es la
defacoplarse con la cinta ¥ perforarla para producir un mo-
vimiento positivo por medio del elemento de alimentacidn 29
cuando gira; Ademds, las espigas 39 sirven para mentener
la seccidn cortada 11A en su sitio haste que la seccidn 114

‘esté aplicada en la superficie 36.

El segundo modo de realizacidn del invento que se
ilustra por las figuras 6-12 es similar en generzl a lo que
se acaba de describir. Sus elementos correspondientes es—
tan designados por el prefijo "1* zfiadido a i;s nimeros de
referencia que identifican estos elementos y se describirdn
solamente las diferencias de construccidn.

Una diferencia de construccidn de este tipo consis-
te en lz utilizacidn de unos dispositivos de suspensidn 40
para el bastidor representado de menera general por 123. Como
uede verse meTr en la figura 12 existe un pér de dispositivos

de suspensién colgantes 40, uno parz cada pared lateral de
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la caja 110 y montado de manera eldstica en ella como en

41, Los extremos inferiores de los dispositivos de suspen
sién 40 tienen sus extremidedes orientedas la una hacia la
otra para proveer unos respaldos de gsoporte 42 situados de-
bajo de los elementos laterales 124 del bastidor 123 y unas
prolongaciones angulares 43 que constituyen porciones inter
medias dispuestas la una hacia la otra en el recorrido de
las paredes laterales 120 del tope de vastago 119. Cuando se
presiona el vastago 116, el elemento de alimentacidn 129 gi-
ra, cortandose la oinfa 111 por medio de la accidn conjunte
del yunque 138 y del borde axial adecuado del elemento de
ali&éntacién.

Después de haberse realizado la operacidén de corte
de’la cinta, pero antes de que se termine el quarto de vuel-
té completo del elemento}de alimentacidén, las paredes 1até~
rales 120 se acoplan con el saliente‘ﬁG y ejercen una.accién
de cufia sobre los dispositivos de suspensién para apartarlos.
El bastidor 123 que estd liberado se desplaza a continuacidn
hasta la posicidn de aplicacién del trozo de cinta cuando .
se presiona completamente el vdstago 116. Cuando el vistago
116 ha subido en wn grado adecuvado, los dispositivos de sus-
pensidn 40 quedan libres de desplazarse haciz atrds para ha-
cer volver sus respaldos 42 hasta su posicién de soporte del
bastidor. ' | '

Aunque el muelle 135 tenga la misma funcién que el
muelle 35, el muellé 135 se representa como un muelle heli-
coidal soportado por él pivote 133 con uno de sus extremos
qﬁe se apoya en el tope 129 y el otro en la parte 132 que
une los elementos de tringuete 131.

El yunque 138 difiere del yunque 38 porgque el yun-
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que 138 (véase figuras 6 ¥ 7), lleva una serie de surcos pe
riféricos anuléres espacizados axiglmente 138A y porque su
distanciador 125 estd montado en wnos blogues 44 soportados
por el elemento de bastidor 124 (véase figura 11). Los
blogues 44 estéﬁ realizados con un material eldstico, men-
teniendo as{ elasticamente el yunque en posicidn eficaz de
corte dg la cinta‘respecto a los bordes axiales de los ele-

mentos de alimentacidn 129,

La funcién de los surcos 1384 del yunque se puede
apreciar mas facilmente examinando las figuras 6, 8 y 9.
El revestimiento adhesivo de la cinta 111 esta representado
porf111B. Los surcos 138A tienen una profundidad tal que
cuando se hacé un corte, (véase figura 6) la cinta se corta
en su totalidad salvo en la parte que penetra en los surcos
138A. Por consiguiente el trozo de cinta 111A queda unido
a la cinta 111 por unas uniones 111C relativamente débiles
que pueden ser enteramente adhesivas y ayudar a mentener la
cinta 111 en su posicidn en el elemento de alimentacidn 129,
pero que se rompen facilmente cuando se saca el elemento
de alimentacidn de su posicidn de aplicacidn del trozo de

cinta en la superficie a laz cual el trozo de cinta 111A ha

sido aplicedo, |,

Se notard que para un corte eficaz de la cinta y
para une fijacidn eficaz de los trozos de cinta, la cinta
ha de estarkdispuesta en la cara superior del elemento de
alimentacidn 129 de tal forma que sea perforada por las es-
pigas 139 de esta cara. Este resultado no se obtiene posi-
tivamente por el modo de realizacién del invento que se ilus
tra por medio de las figures 1-5 de-tal modo que otra di-

ferencia de estructura del modo de realizacidn de las figu~
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rag 6-12 consiste en la adicién de wn rodillo perfilado 45
montado de mamera que pueda girar en un distanciador 46
soportado por los elementos de bastidor 124 entre el elemen-
to de alimentacidn 129 y el rodillo de cinta 111 adyacente
pero fuera del recorrido del borde axial adyacente de la ca-
ra dispuesta hacia abajo del elemento de alimentacidn 129.

Egtando la cinta érrastrada alrededor del rodillo perfilado

' 45, la cinta 111 esta sujeta por las espigas 139 en la cara

vertical immediata del elemento de alimentacidn 123 cuando
gira, como se ve en la figura 10.

o Es conveniente asegurarse de que el rollo de cinta
11 50 gira de manera demasiado libre cuando se acciona el
dispositivo. Este control puede hacerse de diversas mane-
ras, por ejemplo mediante wna tira de goma 47 sujeta a la ca
ja:de modo que se acoﬁle de manera eldstica con la periferia
del rollo 111, proveyendo asi no solamente un efecto de fre-
no sino una pfédisposicién para que el rollo gire en la di-
reccién de enrollamiento,

Puesto que algunas cintas son sensibles al calor o
sengibles a la presidn & al calor, es conveniente proveer dig
positivos de calentamiento de la cinta en el elemento de ali
mentacidén 129 y este dispositivo se representa realizado por
uwn elemento de calentamiento 48 situado en un orificio axial
dentro del distanciador 126 y que es convenientemente del
tipo de cartucho,

Otros elementos gque corresponden a los del primer
modo de realizacidn, tales como 112, 113, 114, 118, 130, 137,
etc., no han sido mencionados particularmente, pero su fun-
cién aparece claramente en la descripeién anterior,

El tercer modo de realizacién del invento que se
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ilustra por medio de'las figuras 13-17 es generalmente si-
milar a los modos de realizacidn que hen sido descritos pre
viamente y su construccién. Unicamente caracteristicas suple-
mentarias asi como cambios importantes de estructura se
detallarin reconociéndose 1los elementos correspondientes

por la adicidn del prefijo "2" a los numeros de referencia

que identifican estos elementos correspondientes,

.Una cinta relativamente frégil no puede
resistir a la traccidn ejercida cuando se hace girar el ele-
mento de alimentacidn de cinta sin que exista la posibilidad
de que' sea rasgada en el sentido de la longitud por las es-
pigd; de fijacidn del elemento de alimentacidn de cinta, y
ese modo de fealizacién del invento estd destinado particu~
larmente a evitar esta posibilidad perjudicisl,

i En este modo de realizacidn el bastidor que se re-
presenta generalmente por 223 tiene unos elementos latera-
les 224 y 224A, extendiéndose el elemento lateral 224 mas
8lld del elemento lateral 224A y teniendo un rodillo 49 mon-
tado en un eje 50 que estd dispuesto paralelamente pero a
une clerta distancia del eje del rodillo 245.

Un brazo 51, montado en unos pivotes como en 52 en
la parte trasera 210A de la caja 210, soporta un rodillo 53
montado en wn eje 54 y orientado hacia el elemento lateral
224 y que tiene un recorrido en forma de arco que pasa entre
el rodillo 345 & el rodillo 49 cuando el bhrazo 51 bascula
hacia sbajo & partir de su posicién normal alta que se ilus~
tra en lineas de trazo continuo en la figura 13, en toda su
extensién normal hasta su posicidn no active indicada en 1i-
neas de punto en la figura 13, Un muelle 55 sujeto al brazo

51 ¥ en un agujero elegido entre una serie de agujeros 56
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en la pared 210A de la caja, sirve para presionar el brazo
51 hacia arriba estando su posicidn superior que se repre-
senta como egtando determinada por el tope 57, y su posi-
cibn inferior normal establecida por una espiga de retencidn,
retractable, 58.

Como se puede ver en la figura 18 la espiga de re-
tenqién 58 pasa a traves de la pared de la caja 210A y es~
14 aplicada en su posicién activa por un muelle 59 situado
en un cajetin 60 sujeto a la pared 210A. Ia espiga 58 estd
provista de un botdn 61 que permite que la espiga 58 sea re-
tirada manualmente de su posicidén activa para dejar que el
braéo 51 oscile y guede mantenido en su posicidn inactiva.

La caja 210 tiene una puerta 62 unida por una bisa-
gra 63 a la pared frontal 210B de caja para que se pueda co-
locar en ella de maners giratoria wm rdlo & dnta 211.Ia puerta
62 se representa como teniendo un muelle helicoidal 64 su~
jeto en ella para gque se acople con el rollo de cinta 211
cuando la puerté 62 estd cerrada, para proveer a la vez un
efecto de freno para que el rollo no gire demasiado fdeil- |
mente y una predisposicidén limitada & girar en la direceidn
de enrollamiento para compensar asi el aflojamiento.

Cuando wn rollo de cinta 211 estd situado en la ca-
ja 210 se hace buscular el brazo 51 haeia abajo hasta su po-
sicidn inactiva y se le mantiene en ésta y'se hace pasar la
cinta entre el rodillo 53 y los rodillos 245 y 49, se tira
de ella y se aplica la cara revesﬁida de adhesivo_sobre la
cars inferior del elemento de alimentacién 229. A continua-
cidn se retira la espiga de retencidn 58 para permitir al bra
zo 59 desplazarse en su recorrido normal, enrespuesta al -~

muelle 55. Cuando a2 continuacidn se hace girar un paso el
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elemento 229, la extremidad sujeta de la cinta forma una ca
pa doble de tal forma que & continuacidén la cara revesgtida
de adhesivo de la cinta esta dispuesta hacia el exterior res
pecto al elemento de alimentacidn 229, como es el caso con
la fijacidn de la cinta a los elementos de alimentacidn de
cinta de los otros modos de realizacidn del invento.

En el modo de realizacion ilustrado por las figuras
13—1&, se impide que el rodillo245 gire salvo en la @ireccién
de desenrollamiento de la cinta, por mediq de wn acoplamien—
to unidirecciona} que se representa tan solo a titulo indi-
catiyo bajo la forma de un muelle helicoidal 65 que reduce
el é%tremo de didmetro reducido del rodillo en el interior
del bastidor 223, estando el extremo reducido definido por
uno de los extremos giratorios 245A. Una extremidéd del mue
1le estd sujeta a la ﬁared 224 del bastidor de forma que el
muelle 65 se tense para mantener el rodillo 245 de manerz que
no pueda girar en wne direccidn y se afloje para permitir al
rodillo 245 girar libremente en la otra direccidn.

Cuando se aceiona el apafato para gue swinistre
un trozo de cinta 2114, el giro del elemento de alimentacidn
229 en un cuarto dé vuelta ejerce wuna traceidn brusca en la
cinta cue estd amoftiguada por el rodillo 49 soportado elds- |
ticamente y que se desplaza hacia la espiga de tope 58 para
permitir que la longitud de cinta enrollada en él salga sin
que se produzca una resistencia que podria acarrear el ries-
go de que la cinta.sea desgarrada por las espigas 239 de fi-
jacidn de la cinta. ’

Cuando el bastidor 223 se desplaza hacia abajo para
que el elemento de alimentacién 229 ocupe la posicién de apli

cacidn de la cinta, el acoplamiento unidireccional 65 impide



10

15

20

25

30

- 19 -

cualquier traccidén sobre la cinta sujeta sl elemento de ali-
mentacién 229, y el rodillo 49 no puede ser desplaiado ha-
cia abajo une vez que su brazo 5¢ estd acoplado con la espl~
.ga de fijacidén 58, Por consiguiente, el movimiento hacia
ebajo del bastidor 223 hace que la cinta salge directamente
del rodillo y esta longitud de cinta se recoge en un bucle
en el rodillo 53, cuando vuelve a su posicidn alta por me-
dio del muelle 55, siendo la longitud desenrollada igual por '
1o menos a la longitud de una cara del elemento de alimenta-
cién 229. Las cintas que no son friagiles no se perforan'
tan fdcilmente por las espigas de fijacién 239 comolas cin-
tas &régiles, ¥y si estdn enrolladas encima del rodillo 53 no
se producird una resistencia suficiente para asegurar wna ali
mentacién de cinta adecuada, Por este motivo si la cinta no
es de un tipo frdgil, se la hace pasar a través de los rodi-
1los 49 y 245 con el rodillo 53 todavia en su recorrido nor-
mal y por consiguiente sin usar, de forma que el dispositivo
funciona de la misma manera que el modo de realizacidn ilus-
trado por las figuras 10-12. _

En el‘presente caso se han descartado de nuevo en
la descripcidén ciertos elementos tales como 214, 216,
218, 219, 220, 225, 226, 230, 231, 235, 238, etc., aunque
aparezcan en los dibujos, Estos elementos son sustancialmen
te idénticos a sus equivalentes descritos en relacibn con
los modos de realizacibn anteriores (por ejemplo 15, 116, pa
ra el elemento é16).

A titulo de ilustracidén de aplicaciones particula-
res de la cinta, se hace referencia a la utilizacién de wna
cinta para el montaje de un articulo por ejemplo de un 14piz

en una superficie tal como un cartén-muestrario, En estos
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casos se necesitan elementos de alimentacidén especizles y
se hace referencia a las figuras 19 y 20 en las que se re-
presenta un elemento de aliﬁentacién 66 que tiene un canal
transversal 67 en cada cara, (ada canel 67 estd dimensiona
do para acomodar el articulo cuando la cara en la cual esta
formado presiona el trozo de cinta sobre la superficie, ¥

puede ser llenado de un relleno tal como wn relleno de goma

espuma 68,

De lo que antecede se deduce que el invento solu-
ciona los problemas particulares relacionédos con la utili-
zacidn y'aplicacién de trozos de cintas de los tipos sensi-
bleé a la presién, al calor o simultaneamente a la presién
y a1 calor, Un hecho imporiante para este resultado es el
desplazamiento y el corte de la cinta sin que esta quede su
jéta adhegivamente al ébarato. E1 dispositivo que uﬁe de
manera desarmable la cinta a los elementos de alimentacidn
de cinta, constituye igualmente una caracteristica importan
te asi como el hecho de que; cuando se aplica el trozo de
cinta a uﬁa superficie, el dispositivo d¢e alimentacién de -,
cinta es libre de oscilar en un grado limitado como puede
ser necesario debido a la naturaleza de esta superficie.

En resumen: La Patente de Introduccith que se solici-
ta debers recaer sobre las siguientes

REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para distribuir y para aplicar sgo=
bre una superficie un trozo de cinta del tipo sensible a la
presidn, sensible al calor o sensible a la presidn y al ca-
lor, que incluye wn elemento de alimentacién giratorio que
tiene una pluralidad de caras dispuéstas angularmente y que

estd soportado axialmente, teniendo el elemento de alimenta-
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cidn una posicidn de aplicacidn del trozo de cinta en la

-cual una cara estd dispuesta cerca de la superficie, estan-

do constituido cada borde axial del elemento de alimenta-
cién por um borde cortante lineal transversal a la cinta,

¥y unos medios que pueden ser accionados para hacer girar

el elemento de alimentacién a fin de colocar la siguiente
cara adyacente en 1la posicidén de aplicacidn del trozo de
cinta, incluyendo el elemento de alimentacidn unos medios
que pueden ser accionados para sujetar de manera desarmable
la cinta a cada cara cuando la cinta se aéopla con ella y
que pueden ser liberados cuando la cinta se acopla con la su
perficie, asi como wn yungue que actda en cooperacidn con

el borde de salida de una cara recubierta por la cinta para

cortar la cinta a fin de proveer el trozo de cinta.

2. El dispositivo segin la re{vindicacién 1, ca=-
racterizado porque el elemento de alimentacidn es una figu-
ra geométrica regular en = seccién transversal,

3, El dispositivo segun las reivindicaciones 1 ©
2, carécterizado porque la figura geométrica en sec--
cifn transversal es un cuadrado.
| 4, El dispositivo segin una cualquiera de las rei-
vindicaciones 1 a 3, caracterizado porque el dispositivo que
hace girar el sistema de alimentacidn es del tipo de trinque
te y espiga.

5. El dispositivo segin una cualguiera de las an-
teriores reivindicaciones, carzcterizado porque el yunéue
estd gsituado sucesivamente en el recorrido de los bordes
axiales del elemento de alimentacidn cuando gira.

6. El dispositivo segun una cualquiers de las ante-

riores reivindicaciones caracterizado porque el yunque es un
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cilindro giratorio.
A 7. EL dispositivo segin una cualquiera de las an~

teriores reivindicaciones, caracterizado porgue el yungue

tiene por lo menos un surco anular.

8. El dispositivo segin una cualquiera de las an—

teriores reivindicaciones, caracterizado porgue la profundi

‘dad del surco es proporcional al espesor de la cinta de for

ma éue el borde axial y el yungue que actia en.conjunto con
él sirven para cortar la cintg de modo que se provea una
unidn facil de romper pero adeeuada'para mantener la cinta
en contacto con el elemento de alimentacidn en el lado ex-
terfbr dél yunque. ‘

V 9. El dispositivo segin unz cualquiers de las rei-
vindicaciones 1 a 6, caracterizado porque incluye ademas una
es%ructura de soporte‘para el yungue que incluye unos sopor-
tes que pueden ceder elasticamente.

10, E1 diépositivo segun una cualquiera de las rei
vindicaciones 1 a 6 y 9, caracterizado porque el dispositi-
vo que hace girar el sistema de alimentacidn incluye un vésr
tago y wn elsmento de trinquete unidos por pivotes, el ele-
mento de alimentacidn incluye una serie de espigas descu-
biertas por lo menos en un extremo de éste, wna espiga para
cada cara, estando el elemento de trinquete acoplado con unsa
espiga, con lo cual el elemento de alimentacidn éira en una
direccidn en el grado deseado cuando se acciona el vastago,
estando situada a continuscidén la siguiente espiga para que
se acople con el elemento de trinquete cuando el vidstago -
vuelve & su posicién inicial, y por un dispositivo de fija-
cién eldstico que se acopla sucesivamente con las espigas -

cuando el elemento de alimentacidn gira, manteniendo asi es-
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te ultimo de forma que no pueda girar en la otra direccidn.
11. El dispositivo segin una cuslquiera de las
reivindicaciones 1 a 6, 9 y 10, caracterizado porque el
acoplamiento del dispositivo de fijacidn y del elemento de
trinquete con el elemento de alimentacidn, permite el movi-

miento basculante de este dltimo.

12. El dispositivo segin wna cualguiera de las
reivindicaciones 1 a 9, caracterizado porque la cinta es
del tipo sensible al calor y porque incluye adem2s unos me-
dios para aplicar calor a la cinta.

_ 13. E1 dispositivo segin la reivindicacidn 12, ca
racﬁérizado porgue el medio de calentamiento estd situado
axialmente y en el interior del elemento de alimentacidn.

14, El dispositivo segin wna cualquiera de las rel
vindicaciones 1209, 12 ¥ 13, caracterizado porque el dispo
gitivo de fijacidn incluye un eje que soporta el elemento de
alimentacidn y unas clavijas provistas de cabeza soportadas
de manera deslizante por el elemento de alimentacidn, sobre-
saliendo por lo menos una clavija a través de cada cara del

elemento de alimentacidn, con su cara apoyzda en la perife-

'ria del eje, de forma que la clavija perforg la cinta para

proveer su desplazamiento positivo, y mantiene el trozo de
cinta hasta que haya sido aplicado a la superficie, y el

eje tiene una superficie rebajada en forma de leva en la zo-
na de la posicidén de aplicacidn del trozo de cinta Yy que tie
ne dimensiones que permiten que la espiga de la cara que es-—
ta situada en esta posicidén penetre en ella en contacto con
la superficie, y esté obligada a continuacién a salir cuando
el elemento de alimentacidn gira de nuevo,

-

15. El dispositivo segun una cualquiera de las rei
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vindicaciones 1 a 9 y 12 a 14, caracterizado porque el dis-
positivo de fijacion estd constituido por dos espigas provig
tas de cabeza para cada cara del elemento de alimentacidn.
16, El dispositivo segin una cualguiera de las rei
vindicaciones 1 a 9 ¥y 12 a 15, caracterizado porgue inecluye
ademégs un rodillo perfilado wnido al bastidor en el lado de

entrada del elemento de alimentacidn.

17. E1 dispositivo segin wna cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 9 y 12 a 16, caracterizado porque in-

cluye ademds un bastidor por medio del cual el elemento de

alimgntacién estd soportado de manera que pueda girar y me-

!
diante el cusl estd unido para que se desplace hacia la su-

‘perficie y alejandose de ella, y en el cual el dispositivo

de giro puede accionarse igualmente para @esplazar el oastl-
dor a la posicidén de acoplamiento con la superficie.

18, El dispositivo segin una cualquiera de las
reivindicaciones 1 2 9 y 12 a 17, caracterizado ademdis por-

gque incluye unos medios de suspensidn que mantienen el bas-

- tidor y que pueden ser liberados por el dispositivo girato-.

rio después de que este Ultimo haya hecho girar parcialmen-

te el elemento de alimentacidn. )

19. El dispositivo 'segin una cualquiera de las
reivindicaciones 1 2 9 y 12 a 17, caracterizado porque el dig
positivo de giro incluye un véstago que tiene un elemento de
tope y una conexidn que puede ser zccionada para.hacer girar
el elemento de alimentacién; acoplandose el elemento de to-
pe con el bastidor después de que,el elemento de alimenta-
cién ha girado, y desplazandole en la posicioén de acopla-
miento con la superficie, mientras permite su movimiento de

basculamiento.,



10

15

20

25.

30

- 25 -

20. El dispositivo segin una cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 9, 12 & 17 y 19, caracterizado porque
incluye ademég un par de elementos colgantes que soportan
normalmente el bastidor pero gue incluyen unas porciones
dispuestas en el camino del elemento de tope de forma que
estén apartados por éste en una posicidn de liberacidmn del
bastidor después de que el elemento de alimentacién ha gira
do parcialmente.

21. E1 dispositivo segun mma cusljuiera de las rei
vindicaciones 1 a 9, caracterizado porque cada cara del ele

mento de alimentacidn lleva un canal transversal.

i
[}
'

22, El dispositivo segun una cuwaljuiera de las
reivindicaciones 1 a 9 y 21, caracterizado ademds porque in
cluye en cada canal un relleno de amortiguamiento elastico.

| 23, El dispositivo segun una cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 9, 21 y 22, caracterizado porque inclu-
ye ademds un dispositivo de soporte de cinta.y de guia en él
lado de entrada del elemento de alimentacién, que incluyerun
rollo de salida libre de girar solamente en la direccion de.
alimentacidn de cinta, y un soporte eldstico de cinta que
puede ceder a partir de wna posicién normal en la cual se
hace girar el elemento de alimentacién, para amortiguar la
traceidn sobre éste.

24. El dispositivo segin una cualquiera de las rei
vindicaciones 1 a 9 y 21 a 23, caracterizado porque incluye
ademds un soporte para un rollo de cinta, y un dispositivo
de freno que puede accionar como resistencia al giro del ro-
1lo cuando estd montado en el soporte.

25, FEl dispositivo segzun una cualguiera de las rei

vindicaciones 1 a 9 y 21 a 24, caracterizado porque el dispo
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sitivo de freno puede accionarse para obligar eldsticamente
dl rollo a girar en una direccidn que compense el afloja-
miento,

26, El dispositivo segin wna cualquiera de las
reivindicaciones 1 2 9, y 21 a 23, caracterizado porque in-
cluye ademds un soporite para un rollo de cinta y un bastidor
que puede desplazarse acercandose y alejdndose de una posi-
cidén de funcionamiento, pudiendo el dispositivo de giro del
elemento de alimentacidn ser accionado para desplazar el
bastidor en la posicién de trabajo haciendo girar el elemen-

+$o0 de. alimentacidn,

!
I

P 27. El dispositivo'segﬁn una cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 9, 21, 22 y 26, caracterizado porgue
incluye ademis un primer y un segundo rbdillos soportados
sdﬁre el bastidor en el elemento del lado de alimentacidn,
que pueden acoﬁlarse con la cara revestida de adhesivo de

la cinta, estando el primer rollo adyacente al.elemento.de
alimentacidn y pudiendo girar solamente en la direccidn de
alimentacion de la cinta, un rodillo de amortiguamiento co-.
nectado de forma que se desplace a lo largo de un camino ver
tical entre el par de rodillos y que puede acoplarse con la
otra cara de la cinta, un muelle para mentener eldsticamente
el rodillo de amortiguamiento en el extremo superior del ca=-
mino en uwna posicidn alta a partir de la cual estd empujado
hacia abajo cuando el elemento de alimentacidn gira, ¥y, unos
medios situados en el extremo inferior del camino para evi-
tar el movimiento del rodillo de amortiguamiento durante el
desplazamiento del bastidor hasta su posicién de trabajo, a
fin de ejercer wna treccidn que desenrolla la cinta y formar

wn bucle, y durante el movimiento hacia arriba del bastidor
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haste su posicidn normai, haciendo el muelle subir el rodi-
llo de amortiguamiento para mantener el bucle, siendo la
longitud del camino y la disposicidn y separacién de los ro
dillos tales que el bucle provea un trozo de cinta igual por
lo menos a una cara del elemento de alimentacién,

28. Fl dispositivo segin una cualquiera de las
reivindicaéiones 1a9, 21, 22, 26 y 27, caracterizado por-
que'indluye ademds wn brazo sujeto de manera que pueda gi-
rar con su eje paralelo a la del elemento de alimentacién,
para que oscile entre una'posicién elevada y una posicién
de carga,estando el rodillo de amortiguamiento sujeto al
bradb, estendo la posiciétn de carga situada debajo del plano
del primer y del segundo rodillo, y evitando normalmente
wnos medios que pueden ser liberados, el movimiento del bra
z0 hasta la posicién de carga, A

29. El dispositivo segun una cuvalquiera de las
reivindicaciones 1 a 9, 21, 22, y 26 a 28, caracterizado
porque el dispositivo liberable de prevencidén puede ser
accionado para permitir que el brazo se désplace hzsta la
posicion de carga y para mantener a continuacion el brazo
impidiendole salirse de la posicion de carga,

30. Se reivindica por (ltimo, como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Introduccién que se so-
licita: "DISPOSITIVO PARA DISTRIBUIR Y PARA APLICAR SOBRE
UNA SUPERFICIE UN TROZO DE CINTA DEL TIPO SENSIBLE A IA

. PRESION".
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en
‘la presente Memoria, que consta de veintiocho paginas

mecanografiadas y dibujos que se acompafian.

5 ' Madrid, % Enero 1.969
BERNARDO UNGRIA
p.D.
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