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El invento concierne a una maquina automdtica
para marcar, cortar y contar articulos de calceteria ta-
les como medias destinadas a la confeccidn de medias pan

taldén o anflogos.

tadas, las medlas que proceden de las méquinas de hacer -

punto son cortadas en una longitud determinada y se e;ec+

tua simulbtineamente una identificacidén de este corte pox
un marcado de la media, y finalmente se cuentan las me-
dias asi trabajadas, siendo cosidas ulteriormente estas.
medias por pares, eventualmente con una entrepierna, pa-
ra confeccionar una media pantaldn.

Hasta shora, esta fase de la confeccidn de

1as medias pantaldn se hacia a mano; la obrera toma una

media, la enfila sobre una horma, la marca en la indica-
cidn deseada del corte con ayuda de un lépiz, la corta
a una longitud determinada, con ayuda de un par de tije-
ras, y aprieta la tecla de un conbtador con el fin de ped
mitir el control de la produccién que se eleva segin el
procedimiento actualmente empleado, a cincuenta docenas
de medias por dia y por obrera.

1 invenbto tiene por finalidad realizar de
manera enteramente aubomdtica estas operaclones de mar-
cado, de corte y de recuento. ‘

Segln una caracteristica del invento, la mi
quina incluye dos hormas, por 1o menos, destinadas a re
cibir las meaias y montadas sobre un soporte rotativo
susceptible de ocupar dos posiciones diametralmente -
opuestas, un brgano de corte névil en traslacidén y un

brgano de marcado, previstos para efectuar sobre una mel

i'

Tn el curso de la confeccidn de prendas ajus-|
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dia, para cada posicibn citada del soporte, respectivames
te un corte de longitud determinada y la aplicacidén de ua
marca de referencia. %

 Segln otra caracteristica del invento, el so%
porte citado es arrastrado en rotacidén por medio de un
dispositivo de arrastre mandado por un distribuidor de
mando neum&tico o anidlogo, gobernado por una vélvula de

puesta en servicio maniobrable por el operador.

Seghn otra caracteristica del invento, el -so

U

porte citado estéd bloqueado en cada una de las posiclones
citadas por medio de un dedo o andlogo que se enganchéf:
en una rueds con muescas solidaria en rotacibn del sbpog
te citado, siendo accionado dicho dedo por un gato de do
ble efecto alimentado por un distribuidor de nmando neumé
tico o andlogo gobernado, por una parte, por la véilvula
de'puesta en servicio citada y, por otra parte, por una
véilvula de mando de retorno accionada por el dispositivo
de arrastre citado.

segfn otra caracteristica del invento, el or;
gano de corte citado estd constituldo por una tijera o
anflogo soportada por un carro mévil en traslacidn y -
arrastrado por un gato de doble efecto alimentado por un
distribuidor de mando neumético o andlogo gobernado, pOI
una parte, por el dispositivo de arrastre c¢citado y, por
otra parte, por una vilvula de mando de retorno, regula
ble en posicidn, y accionada por dicho carro.

Segin otra caracteristica del invento, el 0%
gano de marcado citado esth constituido por un tampdn ol
anilogo llevado por un brazo oscilante accionado por un

gato de doble efecto alimentado por un distribuidor de
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mando neumdtico o andlogo gobernado por la vélvula de - -
puesta en servicio citada.

Se ve que los elementos de la mégquina que asg -
guran las diferentes operaciones a efectuar son manda&osf_l‘
de una manera automdtica y sincronizada.

Segfin todavia una caracteristica Gel invento,
el circuito de alimentacidn del gato de arrastre del ca- |
rro c¢itado incluye, por lo menos, una vélvula de seguriJ
dad accionada pof dicho brgano de enclavamiento.

Seglin todavia otra caracteristica del inven-
to, la vA&lvula de puesta en servicio citada estd unida al]
circuito principal de fluido bajo presidn por medio de
una valvula de seguridad accionada por el carro citaao.

Estas valvulas aseguran un funcionamiento se-
guro de la mAquina sin error posible, en particular por
parte de la operaria.

Siempre segin el invento, el dispositivo de
arrastre del soporte esté constituido por un motor eléc-
trico que incluye, en su circuito de alimentacidn, una
electrovilvula o andlogo alimentada por dicho distribui-
dor.

Otras caracteristicas y ventajas del inven-
o aparecerén en el curso de la descripcidn que sigue.

En los dibujos anejos dados fnicamente a ti-
tulo de ejemplo:

- La figura 1 representa en perspectiva una
mAquina segln un primer modo de realizacidn del invento;

- la figura 2 representa dicha méquina vista
segln la flecha F de la figura 1;

- las figuras 3 y 4 son, como las figuras 1
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y 2, vistas.en perspectiva de una méquina segin un segun~

do modo de realizacidn del invento;

- la figura 5 muestra el esquema del circui-

to neumdtico de mando de la mAquina representada en las

figuras 3 y 4;

- la figura 6 es una vista en perspectiva de:
1

una miquina segin un tercer modo de realizacibn;

-~ la figura 7 muestra el esquema del circui-

to neumético de mando de la mAquina representada en la fi

gura 6.

segln el modo de realizacién representado en

las figuras 1 y 2, la miquina incluye esencialmente una

mesa 1 provista de una hendidura longitudinal 2 sobre Jlos

bordes de la cual estan dispuestos carriles 3. Sobre los

i
|

1
¢

carriles 3 se desplaza, segin un movimiento de vaivén, un

carro 4 que lleva una tijera u 6rgano de corte 3, siendo

arrastrado dicho carro en traslacidén sobre los carriles

por un gato de doble efecto 6. Una vAlvula de final de c&

rrera (no representada)l, solidaria de un tirador 7 regu-

lable a mano, permite disparar el retorno del carro 4 -

cusndo este Qltimo encuentra dicha vilvula.

Sobre la mesa 1 estd fijado un puente trans:

versal 11 que abarca la ventana 2 y sobre el cual esta

montada rotativamente, alrededor de un eje 13, una pla~
ca lateral o soporte 12 que lleva dos hormas l4a y 14D

de configuracidn general sensiblemente plana y dispues-
tas, ambas, paralelamente al eje 13, estando destinadas
estas hormas a recibir las medias (no representadas).

#l dispositivo de arrastre en rotacidén del

soporte 12 estd constituido por un gabo de doble efecto

1
i
!
|
i
t
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21 articulado por su extremo sobre el puente 11 y que
arrastra, segin un movimiento de oscilacidén alterno, un

brazo 20 solidario de un dispositivo con rueda de trin-

quete y fiador 22 montada rotativamente sobre el puente 1

11. Una vAlvula 2% de final de carrera dispara el retor=|
no del gato 21. La rueda de trinquete 22 es solidaria de; -
un pifién dentado 24 que engrama con un piﬁén.dentado 25-) -
cuyo difmetro es igual a la mitad del didmetro del piﬁén‘
on, estando este pifibn 25 enchavetado sobre el eje 12 de
la placa lateral 12. Cada movimiento de ida y vuelta-del
gato 21 hace girar un cuarto de yuelta la rueda de trin-
quete 22 gue hace girar, a su vez, media vuelta, la pla-
ca lateral 12.

Un gato de doble efecto 26, montado igual-
mente sobre el puente 11, arrastra un dedo o andlogo 28
que coopera con una rueda de muescas 27 solidaria del -
eje 13, permitiendo este dedo bloguear el soporte 12 en
dos posiclones diamebtralmente opuestas, estando coloca-
das las dos hormas, para estas dos posiciones, de manersa
que su plano sea horizontal, ocupando cada una de ellas
alternativamente la posicidn alba y la posicidn baja.

Un tempdn de marcado 31, fijado en el exbre
mo de una palanca 32, montada oscilanbe sobre el puente
11 y dispuesto encima de las hofmas, es accionado por unl
gato de doble efecto 3%.

Finalmenbte, un dispositivo de recuento de
las medias, igualmente montado sobre el puente 11, esté
constituido por un conbador 35 accionado por un gato de

efecto simple 3%6.

El funcionamiento de la miquina es el si--
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guiente: la operaria enfila una media sobre la horma 14b
que se encuentra en posicidn alta y aprieta el pulsador
de la vAilvula de puesta en servicio %8; automaticamente,

el marcado de la media se hace por el tampdn 31 que ba-

ja sobre 1a media. AL volver a subir, el tampdn 31 accioT
na la rotacién de 1809 de las hormas l4a, 14D que son 1u§
go bloéueadas horizontalmente. La horma qué se encontraba
al comienzo de la operacidn en posicidn alba 14b pasa &
la posicidn baja 1l4a. Estando las hormas enclavadas, la
tijera 5 animada por un mnovimiento rectilineo alternati--
vo uniforme corta la medla a una longitud determinada,
siendo esta longitud regulable por el tirador 7. rarale-
lamente al corte ¥ autométicamente, un registro de la pro
duccidn se.efectha por el contador 35.

mientras se hace el corte en la. horma en po-
sicidén baja 1%, la operaria vuelve a empezar a enfilar
otra media sobre la horma que ha venido & posicién alta
14b, y el ciclo empleza de nuevo.

1 marcado de la media sirve principalmente
para seilalar el arranque de la cosbura de la entreplernd
(en las medias pantoldn en que se prevé una entrepierna)
y se hace, o bien & la derecha, o bien a la izquierda,
con el fin de definir el tipo de la media para el monta-
Jje.

Se precisa, a propbésito de la tijera 5, que

esta tijera es, de preferencia, un termohilo eléctrico,

jv ]

es decir, un hilo metalico calentado eléctricamente, qu

1

tiene la ventaja, al cortar el nylon u otro naterial -

sintético de la media, de soldarlo al mismo tiempo, Lo

w__ .

que elimina todo riesgo de que se deshaga el tejido; e
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mente, siendo alimentado cada uno de estos distribuidores)

ta tijera 5 puede estar constituida, sin embargo, tamblen

por un quemador 0O POr una hoja de afeitar, una cuchillea,

wn Gbil cortante o cualquier otro medio que permita un cor

Te.

segln el modo de realizacidn representado en~]<:

las figuras 3% a 5, en las cuales las mismas cifras de re— ’

1y 2, los gatos de doble efecto 6, 21, 26 y 55 son allmeg

tados por un distribuidor 6a, 2la, 26a, y 3%a, respectivar

a su vez, por un circuito principal de alimentacidn dej;
fluido bajo presidén 9. Los distribuidores 6a, 26a y 3%
estan unidos directamente a este circuito, mientras qué’el
digtribuidor 2la estd unido a 41 por medio del distribui-
dor 33a.

Gada uno de los gatos 21, 26y 33 es alimenta
do directamente por el distribuidor correspondiente para
sus dos sentidos de desplazamiento. El gato 6, por el oég
trario, es alimentado directamente por su distribuildor pa
ra un solo sentido de desplazamiento, el que corresponde
a la retirada, y €8 alimentado para el otro sentido de -
desplazamiento, que corresponde a la extensién, por medio
de dos valvulas de seguridad 15 y 16 en serie, acclonadas,
respectivamente, por el bragzo 20 y por un véstago o andlo
go 29, solidario del dedo de blogueo 28. EL gato 36 del
contador 35 es alimentado igualmente por el circuito que
manda la extensidn del gato 6.

wl distribuidor 6a es gobernado, por una par
te, por la véilvula 23%, accionada por el brazo 2V y, por

otra parte, por una vélvula 8 solidaria del btirador 7, es

v

ferencia designan los mismos elementos que en las flguras,'
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el carro & de derecha a izquierda (mirando la figura 5),

' por la valvula de puesta en servicio 38, que esté unida al

|
|
1
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30

decir, regulable en posicién. Las vilvulas 25 y 8 estan
unidas ambas al circuito 9. La valvula 25 manda la exten-

sibén del gato 6, es decir, el desplazamiento en traslacibn

mientras que la védlvula 8 manda la retirada del gato 6, es
l
decir, la traslacibén de izguierda a derecha del carro 4. |

Tos distribuidores 2la, 26a, 33a estan gobernados, todos,.

circuito principal 9 por medio de una vilvula de seguri-
dad 10 accionada por el carro 47 mantenida abierta cuan-
do este Ultimo ocupa su posicidn extrema derecha (mi;éndo)
la figura 5) es decir, su p051c1on de reposO. B |
El distribuidor 2la es gobernado, ademas, pori
la véilvula 2% que gobilerna igualmente, como se ha 1ndlca—‘
do mhs arriba, el distribuidor 6a.
El distribuidor 26a es gobernado por una vAl-
vula de accionamiento unidireccional 17 unida al circulto
9 y accionada por el brazo 20.
¥l distribuidor 3%a es un distribuidor someti
do a la accibén de un resorte anbagonista que lo lleva au-
tomaticamente a su posicidn de origen cuando ha cesado la
presién de gobierno.
Fl funcionamiento de la miquina es el siguien
tes
El gato 6 se supone en posicidn completamen-‘
te retralda, es decir, que el carro 4 ocupa la posicidn |
extrema derecha (representada.en la figura 5) y mantiene

abierta la valvula de seguridad 10, cuando la operaria,

después de haber colocado una media sobre la horma supe-

. . [d
rior, quiere poner la miquina en marcha, aprieta la val-
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vula de puesta en servicio 38, lo que tiene por efectcjw
aplicar un impulso de gobierno a los distribuidores 33a,
2la y 26a. Bajo el efecto de este impulso, el distribui-

dor 3%3a alimenta el gabto de doble efecto %% en el senti-

do correspondiente al descenso del érgeno de marcado Blaf

sobre 1la media. El distribuidor 33a, que estd sometido a

1s accidn de un resorte antagonista, vuelve a su posicibnl -

primera, una vez que ha cesado la accidn del impulso de gp

bierno, dé modo que alimenta entonces el gato de doble -~
efecto 3%a en el sentido contrario correspondiente a la
elevacibn del brgano de marcado 5l. B
wste mismo impulso gobilerna los distripﬁi—
dores 2la y 26a, alimentado este Gltimo entonces el gét6
de doble efecto 26 en el sentido correspondiente al desli
zamiento hacia arriba del dedo 28 gque libera asi la rueda
con muescas 27, mientras que el véstago 29 deja libre la
vélvula 16 que se clerra. Después de un ligero retardo,
debido al hecho de que es alimentado -por nmedio del distri
buidor %3a, cuando éste ha vuelto a su posicidn de origen,
el distribuidor 2la alimenta a su Vez el gato de doble -
efecto 21 en el sentido correspondiente al arrastre en Il
tacibn de la rueda de trinqguete 22 (indicada por la fle-
cha Fl en la figura 5) asegurando asi, por medio de los
pifiones 24 y 25, la rotacidén del soporte 12. EL brazo 20
sbandona la posicidn representada en trazos continuos en
1a figura 5, y libera la vélvula 15, que se clerra.
Cuando el gato 21 alcanza el final de su ca-
rrera, es decir, cuando el brazo 20 ocupa la posicidn ex-

trema izquierda representada en trazos, se apoya sobre la

vilvula 2% de modo que una presidn de gobierno €s aplica- -

- 10 -

Lll



1/-2-69

10

15

20

25

30

v
da a los distribuidores 2la y 6a. El distribuidor 2la in-
vierte su posicidn y manda el retorno del gato de doble

efecto 21, el cual lleva el brazo 20 haciéndolo oscilar

en el sentido representado por la flecha F2. Al pasar, el
brazo 20 acciona la valvula de accionamiento unidireccio—{'
nal 17 que envia una presidn de gobierno al distribuidor.
26a, el cual invierte su posicidn y alimenta el gatbo de‘ '
doble efecto 26 en el sentido correspondiente al descensa
del dedo 28 y a su introduccidn en la rueda con muesca§’27
#n esta posicidén del dedo 28, el véstago 29 se apoya écbre
la vilvula 16, que permite el paso del fluido. ' :

i Cuando el gato 21 alcanza su posicidn coﬁpie-

tamente retraida, el brazo 2v, que ocupa de nueve la posi;

cidn representada en la figura 5, se apoya sobre la vélvuT
la de seguridad 15 que permite igualmente el paso del flui-
do. Debido a la apertura de las valvulas 15 y 16, el gatog
6 es alimentado en el sentido correspondiente al desplaza+
miento de derecha a izquierda del carro 4, efectuando la
tijera 5 el corte sobre la media. Al mismo tiempo, el ga-
to 36 es alimentado y hace avanzar el contador 35 en una
unidad. Una vez que el carro 4 ha abandonado su posicidn
extrema derecha, libera la valvula de seguridad 10, la -

cual interrumpe la comunicacidn enbtre el circuito 9 y la
vilvula de puesta en servicio 38, de modo que cualquier

falsa maniobra es evitada. El movimiento de derecha a iz~
quierda del carro 4 se prosigue hasta que encuentra la val
vula 8 que aplica entonces una presidn de gobierno sobre
el distribuidor 6a. Este (ltimo invierte su posicidén y -

alimenta el gato de doble efecto € en el sentido corres-

pondiente al retorno del carro, es decir, a su desplaza-

- 11 -
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miento de izquierda a derecha. Cuando el carro alcanza de
nuevo la posicidn extrema derecha, accionala vélvula 10
poniendo en comunicacién la v&lvula de puesta en servi-
cio 38 con el circuito 9, de modo que puede volver a em- .
pezar un nuevo ciclo operativo. ;?Yf

Se ha representado en las figuras 5y 7 otro';'
nodo de realizacién de la miquina segln el invento, en éi,t
cual el dispositivo de arrastre en rotacidn del soporte‘ia
estd constituido por un motor 40 que incluye, en su circunl
o de alimentacibén 39, una slectrovilvula 41. Esta elec~"
trovalvula 41 es alimentada por un distribuidor #4la queir
sustituye al distribuidor 2la del modo de realizaciéprérg
cedente. E1 distribuidor 4la estd gobernado, como el dié;
tpibuidor 2la, por el impulso suministrado por la valvula
de puesta en servicio 38. Sobre el 4rbol 42 del motor 40
estd enchavebado un dedo 43 que acciona una véalvula 44
unida al circuito de alimentacidn general 9, gobernando
esta vAlvula los gatos 4la, 262y 6a. Una valvula 45, ma-
niobrable a mano, € inserta en el circuito del gato 33,
permite poner & voluntad el dispositivo de marcado fuera
de servicio.

1os elementos de la miquina distintos del
dispositivo de arrastre son idénticos a 1os del modo de
realizacidén representado en las figuras 3 a D.

] funcionamiento de esba méguina es el si-
guiente. Se supone que el carro 4 ocupa la posicién re-
presentada en la figura 7, v €l dedo 4% la posicidn re-
presentada en trazos en esta misma figura. Cuando la ope
raria aprieta la vélvula de puesta en servicio %8, el im

pulso de gobierno tiene por efecto, como en el caso pre-

-12 -
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: 1a vAlvula 16 estd abierta, alimenta el gato de doble efec

su posicibén alba a partir del retormno del distribuidor 33

1)

a su posicibén de origen. El impulso de puesta en servicio
origina igualmente, por medio del distribuidor 26a, la se
paracidn del dedo 28 de la rueda con muescas 27, y el ciel
rre de la vilvula de seguridad 16. Bajo el efecto de este|
mismo impulso, el distribuidor 4la alimenta la electroval
vula 41 que cierra el circuito eléctrico de alimentaciéh

del mobtor 40U, el cual es arrastrado en rotacidn. sl cabor
de un breve lapso de tiempo, por lo demds regulable, ia

electrovilvula 41 vuelve, bajo la accién de un resorte ant

tagonista calibrado, a su posicidn de origen cortando la §
alimentacidn del motor 4u. Este, sin embargo, continfia su;
rotacidn bajo la influencia de la inercia. Una vez que el
dedo 43 abandona la posicibén en puntos, libera la valvula
44 que gobierna entonces el distribuidor #la, el cual vuel
ve a su posicidn primera, y el distribuidor 26a, el cual
vuelve igualmente a su posicibén de origen ¥ alimenta el
gato 26 en el sentido correspondiente a la aplicacibn del
dedo 28 en la rueda con muescas 27, haciéndose esta apli-
cacidn cuando una muesca se presenta enfrente de este de-
do. in este instante, la palanca 29 abre la vélvula de se
guridad 16 gue permite el paso del fluido. La valvula 44

gobierna igualmente el distribuidor 6a gque, una vez que

to 6 en el sentido correspondiente al desplazamiento del
carro 4 de derecha a izquierda, hasta que éste encuentra

1a valvula 8 que manda su retorno. Como en el caso prece-

dente, la vilvula de seguridad 1U corta la alimentacidn
de la vAlvula de puesta en servicio 38 durante la trasla-

i
i
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cibn del carro 4.
Naturalmente, el invento no estd limitado, en
absoluto, a los modos de realizacidn descritos y represen!
tados, que no han sido dados més que a titulo de ejemplo.{;t;
¥n particular, comprende todos los medios que constituyenl-:
equivalentes técnicos de los medios descritos, asi como_'-'
sus combonaciones, si éstas son hechas seghn su espiritﬁ:xt
La presente solicitud que corresponde a 151.~i—',"'2
presentadas en r¥rancia el 29 de Diciembre de 1.967, bajo
el nfmero 134,505 y 12 de Diciembre de 1.968, N¢ 178.0G9,
se acogen a los beneficios del articulo 51 del vigentéfﬁg

tatubo sobre Propiedad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencibén propia y nueva que s¢
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten
te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los si--
gulentes:

1.~ Miquina para el marcado, el corte ¥,
eventualmente, el recuento de articulos de calceteria, en
particular de medias destinadas a la fabricacidn de me-

dias pantaldn, caracterizada porque incluye dos hormas

- 14 -
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' 2, caracterizada porque el soporte citado estéd bloqueado

por lo menos, destinadas a recibir las medias, y e
das sobre un soporte rotativo susceptible d¢ ocupar dos
posiciones dismetralmente opuestas, un drgano de corte
mévil en traslacidn y un drgeno de marcado, previstos pa
ra efectuar sobre una media, para cada posicidn citada
del soporte, respectivamente, un corte de longitud deter
minada y 1a'aplicacién de una marca de referencia.

2.~ Mhquina segin la reivindicacidn 1, ca;
racterizada porgue el soporte citado es arrastrado en ro
tacibn por medio de un dispositivo de arrastre mandado
por un distribuidor de mando neumdtico o andlogo gobéfng
do por una vadlvula de puesta en servicio maniobrablé ?or

el operador.

3.- MAquina seghn las reivindicaciones ly;

en cada una de las posiciones citadas, por medio de un
dedo o andlogo que se engancha en una rueda con muescas
solidaria en rotacidén del soporte citado, estando.éccig
nado dicho dedo por un gato de doble efecto alimentado
por un distribuidor de mando neumdtico o andlogo gober-
nado, por una parte, por la vilvula de puesta en servi-
cio citada y, por obtra parte, por una vilvula de mando
de retorno accionada por el dispositivo de arrastre Cl=
tado.

4, MAquina segin las reivindicaciones 1
a 3, caracterizada porque el brgano de corte citado esté
constitulido por una tijera o andlogo soportada por un c%
1o mévil en traslacidn y arrastrado por un gato de dobl
efecto alimentado por un distribuidor de mando neumdti-

co o andlogo gobernado, por una parte, por el dispositi

i
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vo de arrastre citado y, por otra parte, por una valvula
de mando de retorno, regulable en posicidén, y accionada

por dicho carro.

5.- MAquina segln las reivindicaciones 1la

4, caracterizada porgue el brgano de marcado citado esté

constituido por un tampbén o anilogo llevado por un brazo

oscilante accionado por un gabo de doble efecto alimen%ay~

do por un distribuidor de mando neumdtico o andlogo go—:'

bernado por la valvula de puesta en servicio citada.
6.~ HAquina segin la reivindicacidn 4, carac

terizada porque el circuito de alimentacién del gata de.

arrastre del carro incluye por lo menos una vélvula de sg

guridad accionada por el dedo de blogueo citado.

7,- liquina segin las reivindicaciones 2 a 6,

caracterizada porque la vélvula de puesta en servicio ci
tada estd unida al circuito de fluido bajo presidén por
medio de una vAlvula de seguridad accionada por el carro
citado.

8.~ MAquina segln las reivindicaciones 2 a 7
caracterizada porque los distribuidores de alimentacidn
de los gatos del organo de narcado, del dedo y del carro
estan unidos directamente al circuito de alimentacidn de
filuido bajo presidn, mientras gque el distribuidor de man
do del dispositivo de arrastre del soporte estéd unido a
dicho circuito por medio del distribuidor del gato de ma;
cado.

9.~ Maguine segin la reivindicacidn 1, carac
terizada porque incluye, ademés, un drgano de recuento
accionado por un gato de efecto simple, unido al circui-

to de alimentacidn del gabo de arrastre del carro.

199
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10.- MAquina segfn las reivindicaciones 2 a 9,
caracterizada porque el dispositivo de arrastre del sopox
te estd constituido por una rueda de trinquete y fiador
solidario de un brazo accionado por un gato de doble efeg
to alimentado por dicho distribuidor, estando gobernado |
este Gltimo, ademds, por una vdlvula de mando de retorno
accionada por dicho brazo.

11.- Miquina seghn las reivindicaciones 2 a
9, caracteriza&a porque el dispositivo de arrastre del =2
porte estd constituido por un motor eléctrico que inclu-
ye, en su circuito de alimentacidén, una electrovilvula o
andlogo alimentada por dicho distribuidor.

12.- mAquina segin la reivindicacibn 11, ca-
racterizada porque la electrovilvula citada estd previs-
ta para cortar la alimentacidn del motor después de un
tiempo de puesta en servicio determinado.

13.- Miquina segln las reivindicacionesll, y
12, caracterizada porque el distribuidor del gato de -
arrastre del dedo de bloqueo, del gato de arrastre del
carro y de la electrovdlvula, estan mandados por una val

vula accionada por un dedo solidario en rotacibén de dichp

motor.

14.~ MAguina para el marcado, el corte y, |
eventualmente, el recuento de articulos de calceteria.

Pal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede representado en los dibujos que se acompaian y

para los fines que se han especificado.

- 17 - ;



critas a mdquina por una sola cara.
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