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El invento se refiere a un dispositivo de gatos hi-
drailicos que permite asegurar el zjuste automdtico de la -~
longzitud de un elemento auxilisr que asocia Gos drzenos de -
un mecanismo en funcidn de las posiciones reletivas que pue-
dén sucesivamente ser ocupadas por estos dos Organos; siendo
gplicable t21 dispositivo simple y de funcionamiento exacto,
en particuwlar a los verillajes de direccidn de vehicqlos -
automotores con chasis clisico o de vehiculos con distancia
de seperacion entre ruedas o entre ejes ajusiable,

' Se ssbe gue pueden presentarse dificultades pricti-
cas parz ajuster cdémodamente las longitudes Ce una biela de
direccibn de un vehiculo con distenciz de separacidn entre
ejes regulzble o de una barre de acoplemiento de los pivotes
de rueda directriz de un vehiculo con distencia ajustable en
tre ruedes,

Desde luego, para pernitir el ajuste de la {distan-
cie de separacidn entre ruedas de un eje de direceidn de wn
vehiculo, se ha propuesto, por ejemplo en la Patente anerica
na numero 2.173;419A. B, Jolmson, wn diszpositivo de natura-
leza mecinica que asegura el ajuste sinulioneo del eje de ‘
rueda Cirectris y de la barrz de acoplamiento de lozs brazos

de manivele del pivote de estzs ultimas.

-2

Toda 1z realizacibn de este dispozitivo es compleja
¥y costosz y sus Orgonos situados cereca Gel suelo exigen me-~
didas de proteccidn gue zumenten mis todavia su precio de cog
to., Adezds, el dngulo de pivote de lzs ruedas directrices

estd linmitcdo a 459, como mdximo, ror wne junta de transmi-

* sidn de cardan en la articulacién de ls varre de :coplamien—

to.
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rien 1z modificacién de la longitud de los elementos de vari
1laje de direccién de un vehiculo de chasis rigido clésico
pare obtener una sensible reduccidn del radio de giro gene-
relments admitido pars tales vehiculos.

21 invento se propone remediar estos inconvenientes.

Tiene por objeto un dispositivo de gatos hidrauiicos
que permiter asegurar, automdticamente, el zjuste de la lon-
zitud de un elemento suxilisr que ssocia cos érgoncs de wn
mecanismo, en funcidn Ge las posiciones reletivas de dichos
Orgenos; estando t2l dispositivo aplicsble & los elenentos
de verillaje de direccidn de vehiculos diversos,

Segin el invento, el elemenso auxilier incluye wnos
brgznos gue permiten el ajuste de su longitud 7 que esten g0
metidos 2 la acceidn de un gzto hidredlico; estendo previs-
tos unos zedios pera sineronizar dicho éjuste con un desple-
zamiento relativo de los drgenos asccizdos vor dicho elemen~
to auxilisar,

Preferentemente un elemento zuxiliar cde este tipo
(en particular vna bielzs de direccibn o wm= tzrrz de scople~
niento) estd eonstituvido por elementos suscertibles de desli
zarse, lonzitudinalmente, 1los unos resgzecto & 103 oiroes, ¥y
que estin sccionzdos por un sistere &z gatos hiirevlicos uni
dos & vna fuents cldsica de fluido tojo prezibn, ex funcidn

o de 3ranslaccién,

ul

ée 1oz desplezanientos relzntives, ansulors
por ejexzlo le rotacidn de los brazos Ge manivela de pivete
de las ruedas @irectrices asocizdos por une tarra de acopla-
misnto.

De este forma, se podri por ejerplo, para un vehi-
culo clésico de dos trenes de ruedas, modificer la longitud

de 12 barra de zcoplaciento de los pivetes ce ruedas direc—
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trices, en funcidén de las variaciones angulares de esta rue~
da respecto a su posicidén de rodamiento en linea rectz, de
menerz aue se realice, pars cade variacion angular de ls rue
da, un giro correcto de las cuatrc ruedas 1o qus pernite re-
ducir, de manera importante, el radio de giro generalmentc
admitido para wun vehiculo de este +ipo.

Ademds, los ajustes de alargamiento y de acorta-
miento de wn elemento auxiliar de este tipo, estén, muy ven-
tajogzmente, asegurados respectivamente vor wmo y por otro
efecto e un gato de doble efecto que estéd acoiénado, mecd-
nicsmente, de manera adecuada, en sineronismo con dicho ajus
te y con wn desplazamiento relativo de los drgenos wnidos
por el elemento auxiliar,

) De esta forma, cada cdmarz de un gato de este tipo,
juega, alternativemente, el papel de motor que produce el
funcionamiento de los gafos de mandd del elemento suxiliar;
esto evita, como se concibe fécilmente, la uiilizzcidn de una
fuente de fluvido bz jo presidn.

Zvidentvemente, pare accionar este goto mobtor, su -

varills de pistén y su cilindro estan 2socizdos ambos, con -

wos elementos, en particular elementos de chasis o cde mece~
nisro, que estén previztes pars ser d:.splazados el uno res-
pecto al otro, consecutivamente a un desplazaziento relativo
de los Organos csocicdos por el elauento auxiliar, Adends,
las secciones de las cimarcs del geto wmotor y las de los ga~
t0s de mardo del elemento avxiliar, estdn, respectivamente,
adaptadas a los valores de los desplazanientos de los ele-
mentos y de los Organos que estén unidos por dicho gato ¥y
dicho elemento auxiliar,

n un modo de rezlizacidn preferido, el sisteme de



g2tos de nando del elemento auxiliar, se rresenta, igual;
mente, bajo ia forma de un gato de doble efecto cuyzas cime-
res estin sometidzs a la accidn del zoto motor citndo mis
arriba,

> Un gato de mendo del elemento zuxiliar de este tipo
puede, ventajosamente, estar incorporzdo 2 este Wltimo, y de
este modo el dispositivo ge presenies entonces bajo la formz
de uﬁ éispositivo de dos gatos de doble efzeto que funcionan
en circuito cerrado independientamente de una fuente de ener-

.10 sia.

Ia energia necesaria para su funcionemiento consti-
tuye desfe luego una vequefla paris de lz en rzia exigide por
el desplzzamiento relativo de los elsmantos de vzrillzje pues
to que, durante el reglaje, los Gos gaios rresentan, cada uno,

15 una "edrmarz metriz! que esid conect do‘ccn lz otrz cimara -
del otro gato. ZIsta parte de la energlae debe, en efecto, ven
cer solamente el frotzmienitc de las varillas y de los pisto-
nes en su cilinéro y el de los movimienios de fluide en las

czmerss correspontientes a uno y otro 2210,

20 3e concibe que este Gispositive reiativaments sen
cillo y menos costoso gue el que ss descrzbe en la rotente

V\""

Johason citads més arriba no exize I ﬁecci n torticilar, evi
-~

tznio lez tretioisnyo s variliss de gato

n,

el

(]
£
[{}]

2 supsd

los efectos del polvo, del barro ; de la intenperis en esics

25 varilles.
In el caso de una biela de dirececidn que equipa W
chasis de vehiculo con distancia varisble enire ejes o en &l
cazo de una barra de ncoplamiento de un eje Ge direccidn de
vehiculo con digtanciz entre ruedas rsgulzble, ol disposi-
30 tivo de -2t0 puele presentarse bzjo lz Forme sereilla de cos
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gatos idéaticos entre si, y, resvectivamente, monitados vara-
lelamente el uno respecte al otro en unos 6rganos.correspon-
dientes de direccidn y de los elementoz de camsiz o de neca-
nismo. Los desplezemientos de dichos drgonoz y los de di~
chos elementos son, por consiguiente, idénticos entre si y
las cdmzras correspondéientes de los dos getos przsentan sec-
ciones izuszles entre si.

Finzlmente, para evitar complicaciones ée uniones
hiéradlicas de los gatos de mando y dcl motor y para poder
uwtilizer un rmodo de realizac;én de g2t0 t2n sencillo como
sea posible y que presente wna cémars libre y wna cdmara con
verilla de pistdn, las cdmeras libres asi cozo las camaras
de verillas de estos gatos estén respectivamente, wnidos en-
tre sl y se prevee ventajosamente, wn sistema de inversidn.
del desplazamiento de los Organcs de uﬁo de dichos gatos reg
pecto.a los elementos w Srgenos a los cuzles estd sometido.

Otrzs caracterisficas y ventajas del invento apare-
cerdn con la lecturs de la descripecidn gue sigue frente a los
dibujos adjuntos en los cuales, deseripeidn 7 éibujos se dan
tan solo a titulo de ejemplo no limitztivo. ’

In estos dibujos,

- Las figures 1 y 2 representzn, resrectivimente en
plenta y en elsveeibn, wn eje de direccidn de longitud 2jus-
teble, provisto de uwn dispositivo conforme con el invento;

- La figufa 3 representa en persrective varcialumen-
te ebierto, un chzsis de verfculo con distencia entre ejes

arisble ¥ provisto de un dispositivo de conformidad con el

" invento;

- Le figura 4 representa, en plenta, la porte delan

tera avierts de un vehiculo con chzsis gque puede estar des-
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vlazado respecto a sus costados, ¥ que estd provisto de dig
positivos de conformidad con el invento;

~ Ia fizure 5 es una vista, en elevmeidn lateral,
de la parte delentera del vehiculo de la figura 4;

- La figurs 6 representa, en planta, 1z parte delan
tera de vn vehiculo con distancia de separzcidn entre ruedas
regulable y equipzdo de wnos medios gue permiten orientacio-
nes praciscs de sus rvedes directrices;

~ Dag figuras 7 y 8 representan respectivamentec en
plenta y en elevacidn lateral un dispositivo e correceidn
de les variaciones angulares de las ruedas directrices de un
vehiculo cldsico que asegura vequsios radios de giro y que
incorpora un dispositivo con arreglo al invento;

. —~ La figura 9 es un esqueme que permite explicar
como el dispositivo corrector de las figuras 7 vy 8 puede
aplicorse a wn vehiculo con distancia de separacién entre -
rued=zs regulable;

- Ia figura 10 reprasenta esgueméticamsnte en corte,
w gz2to que puede equipar un Gispositivo segin &l invento.

En la figurz 1 se puede ver wn ej2 constituido por‘
un elemento ftubular 51 que presents unas petillzs de monte~
je 52 en un chasis de vehiculo y en el cuxl pueden deslizar-
se Gos mandriles 53&, 53g, cuyas extrenidades exteriores van
equivzdes de unzs articulaciones desiincdas a los pivotes de
menguetas de las ruedas direcirices 544, 54g.

#stos pivotes estdn provisios de wnas manivelas 55d,
55g unides clisicamente entre si por wne barra de scoplamien
to 56 de manera que pueden ser accionadas por un2 biela ce
direccidn no representads en la fizura. Se indicars que se

hen previsto unog medios conocidos (no represenﬁad015 sobre
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los cusles se dard mas detelles a continuwzseidn,

la distanecia de separzcidn de lzs ruedzs 54 del eje director
constituido por los elexmeniocs descritez mzsz arriba.

Sin embargo, para gue se puedsn hacer auntomdticamen
te dichos a2justes que correstomien 2 los ¢z 12 lonzitud del
eje 51, 53, la btarra de zcoplaniento 55 incluye wn elemento
57, wa parte tubular sxitrecs cel cusi censtituye w cilindro
para wn pisidn 56p montzdo ex el extrero de wea verilla 58;
¢stos dos elementos que vusden deslizZzrse el uno rsspecto al
otro, consiituyen evidente—ente uns terra ds longitvd ajusta-

ble,

Tales elementos constituyen igualmente un gato, cuyos

dos efectos pueden ser respectivamente controlados hidréulicamen

te pr vn dispositive epropiaée para producir alargzmientos y

acortemientos de l= barra,

Para asegurar wn ajuste prozresivo de la barra 56,
en funcidn de los vivotes que une, un dispositivo de mando
de este tipo, esia comsiituido ventajosements por otro gato
59 cuyo oilindro 60 y nistdn 61 esian respsctivamente sujstos
a wo y a otro wnivote. ‘

Zn efecto,

- Un forro 62 gue rodez el cilindro 60, wne wn bra-
zo rediel 67z solidario el pivote de —moniril 53g con la ex-
tremidad de la varills del ziston 61 7

- 12 extremided Ge unz prolonzzcidn 68 del cilindro
60 esta 2socizda econ un oreso rzdial 574 soliderio del pivo-

te del rendril 534; presentendo estz zrolongs zeoidn dos Tanu-

ras lon-itudincles dizmestralmente opuestss pars el Cesplas

’

s

miento de unaz chavets 63 de “ijoeidn &2 la varilla de pist

en ¢l forxro 62,

POOR
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3e concibe que el forro 62 y la prolonzzcidn 68 éal
cilindro 60 constituyen un dispositivo deslizante jue rermi-

Cesplazaziento reloiivo

W

te una inversion de los seatidos &
de los elementos del gato 59

De este modo, las cfmeras libres "a' y les cfmaras
de varille "b" de los dos gatos, montados el uwmo jarzlelamen—
te al otro, puedsn s2r wnides hidrawliccmente, entrs si res-
pectivanente, de mcnera directz parz constituir dos sistenas
"de cdmara Ge volumen constante".

Se puede sustituir wn inversor de ests tipo vor otros
medios hidraulicos que aseguran intercambios “a volumen cons-
tente" entre los gatos, pero este inversor permite la utili-
zacldn de gatos simples y poco costosos.

: Entonces se entiende que los gitos y el zedio de
intercarbio a volumen constante, ‘forcen un mecanisno destinado a
ser acionado consecutivamente enun desplazamisnto relativo
de dos Organos asociados por un elsmento suxiliar que se ex-—

3 ,

tiende poralelamenteen la2 édireccidn de este desnlazaniento,

- = - .

arz 2justar de m:ners sincronizada la lonzitud &e déizho ele-
L2

De este moGo, (fizura 3) wna bisle de direceidn 64
de un vehiculo con distancia entre ejes ajustable, incluye
vents josamente, un gato ds doble efecto, wnido, hidraulica-
mente, con wn gato antlozo 65 gue estd provisto &z wn in~
versor cuyos Orgonos estdn respectivemente, monitsdos en los
travesafios con distancia de separacidn ajustable de wn chasis
en el cunl la biela 64 se extisnde pareslelamente g los largus
ros de éste. .

Se notard que la cosbinacidn hidradlicz &e los efeg

tos de los dos zntos acarrea acciones reciprocas restectiva-
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mente motrices y de mando, pers se poiria éécionar, direc-
tenente, el g=to del‘elemento‘auxiliar por unos dispositivos
hidredlicos usuales que incluyen unz fuente de Fluido bajo
presidn y que scrian accionados por un efscto de desplazemien
to relztivo de dos brgenos éue presentan wna distancia de sg
paracidn ajustable. -

Ademds, el principio de una coxbinacidn de gatos de
este.tipo, se a2plica iguzlmente al ajuste de uma barra de

I'q

acoplamiento de wn vehiculo cldsico con chasis rizido y dos

z
trenes de ruedas pare permitir reducidos radios de giro de,
lzg cuatro ruedas, quedando estos radios perfectamsnts coor-
dinados entre si.

De este modo (fizurag 7 y 8) una barra &e zcoplamien
t0 69 de los brezos de¢ menivela 703, 70g de los pivotes de
ruedas 714, 7i1g incluye, cozmo la barra 56 de lasfiguras 1§y
2, los elamenios de verille de piston 72 y de cilinéro T3
de wn gate hidratdlico.

Tas cdmarss sin varilla "a" 7 con varilla "b" de

este zato, estén respectivamente, conectadas medisnts unos

[<H

tubos flexibles T4a, T4b, con las cémaras homdlogss de un
gato 75, cuyo eilindro 76 sstéd sujsto, razdiszlmente, respecto

2l pivote <e rweda T1g, en wn lerguero de chesis T7 del wve-

Ta extrenided libre de lz varillz ¢s piston 78 de
este gato 75 tiene la forma de vn estribo provisio de un

peguefio rodillo 79 que penstrz en una rznura 80 e wn

7 sector
81 solidzrio 4:1 brezo des ranivela 703 y que se extiende per

" " pendicularmentie al eje del »ivote de rueda corresyondiente.

9.

Se inaicard cue el perfil de ls ranura 80 presenta

dos portes d, g, que tienen c:ide waz cproximsdaninie la forma
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" da orientocidn de rueds resmecto = 1z dirsccidn 4

- 11 -

de un arco de espiral centrado senaiblansnie sobre 2l eje

del pivote de la rucda T71g; siendo los redios extrezos de eg

-

(RN

t03 arcess los noyores ¥ estando reszsc cmenta izusles zn-
tre si y siendo el radio mediano, gue es evidentenmente comim
a los dos arcos, el mas corto.

Aden?s, en contra de las disposziciones usuales (zi-

e reprazentz en la fizura 9) los brzzos de

(7]

rilar a2 la gque s
manivels 70 esién montedos peralelamenie entre si y respecto

a la direceidn de rodamiento en linen recta de las ruedss 71;

sta disposicion permite aumenter losz angulos ée giro. Ade-

[0

nmds, se puede elegir para la barra 69 wmalongitud inferior
a la disﬁaﬁcia de separacidn de los pivotesz &s rusde lo gue
yroduce, grzecias g lz disposicion divergenve haclz atris de
los dos brazos 704, 705, un aunento notzble de los Zngulos

de giro a la vez que permite, parz las articulsciones de los

(o2}

brazos 70 y de su barra de acoplamiento unos zZngulos de des-
plazamisnto ampliamsnte abliertos.

Se concibe que, bajo el efecto de un esfuerzo de
giro apliczdo 2 estas ruedas (por ejsrplo hzeia lz izquier~
da, flechcs £5, £6) el sector 81 esté accionado por su pivo;
te pzre activar, grecizs a 1z leve 80 el z2to 75 7, vor con-
siguiente, producir wn alargmziento (YIY como nfiximo) de la

9; sizndo por este motivo la carrera zngilar de lz

e la leva 80 un perfil, y sor otrz parte, para

5]
2]
Q
(o]
ul
a
[#+]
o

los cilindros 73 y 76, unas secciones jue zzazuran, Iara ca-

re

$0 en linez recta, unz2 posicion cox: "G" de los centros Ce

~iro de las cuatro rusdas; esiznto esis cantro siiuszco en -
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cualquier momento, en la linea m, n, de los puntos de contag

t0 de las ruedzs traseras en el suelo.

Finelmente, se indicard que este dispositivo permi-
te, en wna curva, wna orientecidn "X' delz “"rueda internal
gue puede superar el valor de 602 y, evidentemente, el arco
de la leva ("g" en la figura 7) que corresponde a "el ngulo
de giro interno¥ del pivote de ruedaz provisio del sector 81,
presénta una aberiurz angulsr izuel =l vzlor zéximo de esie
dngulo "X". Ia otra rueda presentz, enionces, una orisntacidn
"Bn y se concibe que el otro arco de lz leva 80 ("d" en la
figure 7) es tembién igual al valor wméximo de “BM,

Se entiends que, en esis modo de realizacidn, wn
desplezanisnto anguler de los pivotes ds ruedsz zcarrea una
modificacidn de la longitud de un elem:nto auxilizr consti-
tuido por la barra de acoplamiento 6¢.

Ademds, se entiende que en el caso de un acciona-
miento del dispositivo por un efecto e rotzcidn, la posi-
cién relativa (sensiblemente perpendicular en la figura 8)
de los ejes de los dos gatos, puede ser cuzlguisra, Tero -
adends, este dispositivo de gato se aplica fdcilmente 2l ajug
te de lz longitvd de un elemento auxilizr gus dresenta wa
inclinacidn respecto e la Gireccidn s los desplezamientos
lineeles de los drgenos con los cuzles essi asocizdo. =s,
en particular el czso de las bielas &z direseidn del vehi~
culo con chasis pletaforma de mayor elsvacidn que esta repre
sentado, en parte, en la figur: 4. '

D

ste vehiculo incluye un chasis 1 constituido por

=1

"dos largueros 24, 2g, enserblados enire si por wmos trivesa-

fios (solamente los travesaziios 3 ¥ 4 estsn recresentstos en

la figura) y los extremos, izquierdo y derscho del travesalio 4

f)
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estén dispuestos de forma sue se deslicen ex uno:z Forros zom
lidarlios de los elementos laterales 7¢, Tg, ejuipados respec
tivamentz con ruedzs direcirices 11d, 11&.

Se indicari que was tuercas 31d, 31g que cooperan
con wnas roscas de iguzal paso y sentido, rezlizades en wna
verilla 13, permiten desplazar, transversalments, el chasis
1 con respecto & wno y & otrz cosztsdo 7.

ada tuerca 31 estd, en efecto monszda sobre los
elenentos de un costado 7 y la barrs 13, prevista para girar
en wos cojinetes solidarios de los lorgusros 2 esté provis-
ta de uwna rueda ds arrasgtre 32& y de wme anilla 32g que cons-—
tituyen unos topes transversales.

Istcs cesplazamisntcs transvsrsales del chasis 1 con
relacién a los costzdos 7 pusien ser realizados sa el curso
de los desplazamientos dGel vehiculo. asegurendo a2 las ruedas

directrices 11 wna orientzeidn que permite sus desplazamien—
tos simulténeos segﬁn direcciones lonzitucdinzles y transver-

sales (flechas f1, f2).

o

Pers nermltﬂr eutomaticarenis dichas modificaciones

de la vosicidn del chasis 1 con raspecto a 1os cosszdes 7,

eada biclz de direccidn 33 incluye los dos elementos 34, 35,

v

de un gzto similar a2l geto 57, 52 de laog fizurzs 1 ¥ 2.

Sstoz dos elezentos de zat , 35 unen un2 manive-
lz 38 de pivote e ruede dirsciriz con wmaz ::n*vela de éirec~

-~ . . ,

c¢idn 36 cuyo arbol Ge acecionamiento =3 £ deszlezzdo, en re-
lacidn con Gichos pivotes, 4sbido 2l hscho &e que este artol

estd montido en la parbs extremz de wa trazo de sostén 37

golidario del chasis 1.
Esta disposicidn asezura una inelinzcibn e cada

ronivelz respecto a la linsz itransverszl Zsterminzda nor los

POOR
QUALITY
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pivotes que permite unos dngulos de giro suficientemente
importantes para asegurar pequefios radios de ziro. PFero,
en este caso, las variaciones de longzitud de cada bielza no
son iguales a las variaciones de la distancia de sgparaeién
del chasis respecto a los costados, estando dichas variscio
nes solamente proporcionales entre si.

" Para permitir unos ajustes correctos de lz longitud
de unc biela de este tipo, cada gato 33 es’a acoplado hidrau
licamente con un gato cuyo cilindro 39 y cuya varilla de pis
tén 40, estan respectivamente asociados con el travesallo 4
y con un estribo inversor 41 solidario de los elementos del
costzdo 7 correspondiente.

Por consiguiente, este gato se extiende paralela-
mente al travesaiio 4 el cual estd 2 su vez paralelo a la 1i
nea de los pivotes de rueda y las secciones de los gatos 33
¥y 39 estdin inversamente proporcionales a sus carrerazs respec
tivas,

Un dispositivo de este tipo puede apliczarse igunal-
menie a wn vehiculo equipado de medios de ajuste Ce la anchu
ra de la distancia de separceidn de sus ruedas motrices ¥ -
directrices, en el cuzl los mecanismos 13, 31, arrzstran los
costados 7 en sentidos opuestos respecto al chasis 1 (figura
6).

Ademds, en el caso de un vehiculo con distencia de
seperzcidn entre ruedas o ejes regulable, este dispositivo
de gzto puede constituir un medio corrector de la orienta-
cién de los pivotes de rueda para permitir pequeios radios
de giro, ‘ '

De esta. forma (figura 9) un brazo de nenivela 82

montado en uns barra extenszible de zcoplamianto 83 similer
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e la barra 56 de la figura 1, estd montado libremente en su
pivote 84 de rueda direciriz, ZEste Uliimo es solidario de
m segundo brezo de direccidn 85 y las extrenidades libres
de estos Gos brazos esten esociadas por medio del cilindro
86 y de la varilla de pistdn 87 de wn sg2to 88 cuyas cémaras.
provisizs o no de varilla estén unides, hidradlicamente, con
12s c3morzs homblogas de un zzto 89 debidemeniz sometido al
desplezamiento de ajuste de la longitud del ejs Girsctor del
vehiculo.

Se notard que:

- Ia otra rueda directriz esis proviste de wn dispo
sitivo de gatos idéntico,

~ el gato moter, no representado, destinzdo al man-

‘do del gzto de la barra 83, presenta una seccidn un poco ma-

yor gue la del gato de esta barra.

De este modo, un ajuste de.la distaneia de separa-
cidn entre ruecdas de este eje tendré por efecvo:

~ E1 de producir una variacicn de longitud de la ba-
rre 83 un poco mayor gue le del eje director,

- Y el de modificaer lz separzcidn angular de los --
brazos de los pivotes €2 y &5. '
Tor consiguients, se¢ eligen pore les sscciones res-

peetivas €e los cos gatos del Gizpositivo Cs
rivote, wros volores izies que, rars czda velor de lz diste
ciz de separ-cidén entre ruedas, lazs direcciones é2 dos bro-

z0s de menivale &2 de l=s &os ruedss {irecirices estén sensi-

blemente conformes & lzs Girecciones 58 del cldsico “"diagrae-

re ée Jantaud",

Debido a la nzturslieza rectilinea cel Gezslazanien—~

POOR
QUALITY
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to de accionsmiento del gato 89 (y no mediznte unz leva como
en el caso del gato 75 indicado més arriba), los imperativos
de este disgrame no se resgpeten risurcsamente rore todos -
los valores de las distancias de separccién entre ruedas.

Se elige, por consisuienie. unc posicidn correcia

‘de 1los brazos Ge mmnivels para el valor medio "E" de la dis-

tencia de separaeion entre ruedss y, lzs pruebas confirmen
que, pars los velores extremos E1, T2, los errores angulares,
respectivemente positivo ¥ negativo, de las direcciones de
las manivelas 8 con reshecto 2 la Girsccidn tedrica son del
orden de 2 2 39.

Este dispositivo corrector puede aplicarse igual-
mente & un verilleje de éireccidn que incluye dos bielas si-
nilares & las del vehiculo de le Tigurzs 4 pzra obtener resul
tados andlogos a los gue se hen mencionado mes arriba.

Ia menivela de direccidn 36 de dicho dispositivo

estd en esté caso (Ffizura 6) consiituica por

D ()fl}
<t
(o]
KN
+>
2
]

yos dos elemsntos (laz varilla y el cilirnéro) estzn respecti-
vemente 2socizdos con l2 ardiculzeidn de 1las bielass 33 y con
el arbol de mcnivela debidaments montado en el brozo de soaJ
ten 37.

1l ajuste de lz2 lonzisud ée esiz manivels estsd, co-
mo en el caso enterior, asszuradc maciznts unos tubos flexi-~
bles 45, 46 por wm gato 47 cuyo ciliniro y varille estdn
resﬁectivamente, sujetos 21 trovesaiio 4 del chasis 1 y a
mwo de los costados del vehiculo.

-

Finalmente, para evitar inc nvenientes cde funciona-

>

miento debidos 2 los holzuras que soirien producirse & conse

LG

cuencia de w escape de fluicdo de lz=s cfmerzas de los Cos ga-

t0s, se pusde con ventzjas, ccnectzr & wn elemento (cilindro



10

15

20 .

30

- 17 -

o tubo) de wno y de otro grupo de cémeras, que forman cada

wo un sistema de volumen constante, una nodrize de fluido
que pucde ser sometida a wna presidn apropiada y que esté
provista de una vdlvula de retencidn para compensar, a volun
tad, escapes eventuales.

2

Ademds, para evitar un desajuste consecutivo a wn
escape desde wna cimera en la otra cémara de un gato, se pue
de elezir, para los gatos, un pistén de membrana flexible
90, conoecido en si (figurs 10). Se puede igualmente, prever
una tuberia provista de un grifo adecundo pars unir los dog
sistemas de cdmara dé volumen constantve, a fin de resgtable-
cer correctemente el ajuste mediante una accibn directa, por
ejemplo sobre la=s rﬁedas.

: Desde 1uego, el pregente invento, no esté limitedo
por los términos de la descripcidn que antecede, sino que,
por el contrario, abarca todas los variantes al alcance de
un perito en la materia.

En resumen: Le Patente de Invencidn que se solicita
ceberd receer sobre lzs siguientes

REIVINDICACICHES

1. Dispositivo que asegura el zjuste automético de
1z longitud de un elemento auxiliar gue asociz dos drganos
de un mec:nismo, en perticular de un varillaje de direccidn
de wn vehiculo, en funcidn de las posiciones relutivas que
- 4 .
pueden ocupar estos dos Orgsnos, caracterizado porgque, el elg
mento suxiliar incluye unos drgenos gue permiten el ajuste

de su longitud y que estén sometidos 2 la aceidn de wn goto

- hidrztlico; estando previstos unos medios zere sincronizar

dicho ajusts con un desplazamiento relative de los drgenos

asociados por dicho elemento auxiliar,
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2, Dispositivo seglin la reivindicacidn 1, caracte-
rizado porque, el elemento auxiliar inecluye uvnos elementios
susceptibles de deslizarse, loagitudinalzente, los unos rege
pecto a los otros, ¥y que estdn accionadoes por un sistema de
gatos hidrailicos alimentedos por, como minimo, wna fuente
cldsica de fluido bajo presidn, en funcidn de los desplaza-
mientos relativos de los drganos asociados por el elemento
auxiliar.

3. Dispositivo segin la reivindicacién 2, carache-~
rizado porgue los medios que sirven para sineronizar el 2jus-
te de la longitud de un elemento auxilizr con vn desplazamiég
to relativo de dos Orgenos asociados por dicho elzmente, fnelu
yen un gato simple, de doble efecto, cuya varilla y cuyo pis-
tdn estdn asocicdos 2 unos elementos previstos de menerz que
se degplacen, el uno respecto al oiro,consecutivamente enwm
desplazaniento relativo de los érganos asociados por el ele-
mento auxiliar, con-el objeto de hacer el popel ce motor de
wna fuente de fluido bajo prasidm.

4. Dispositivo segin la reivindiczeidn 3, carzete-
rizado porque, el sistema CGe los gatos de mendo del elemento’
auxiliar se presenta bajo la forma de un geto de o.obln efsc~
$0 cuyas cimeras estdin sometidas a la aceibn Ge lzs céxzres
del zato zotor,

5. Dispositivo segin la reivindicccién 4, czracte-
rizado porque, wo de los dos gatos del dispositivo, rrefe-
rentemente el gato motor, estd provisto e un sistera de in-
versifn de desplazamiento que permite wnir directemente en-
tre si, las cémaras homélogss de dicho gate y del gato de -

mando,

‘ 3 ] « 2
6., . Dispositivo segin le reivindicaeion 5, caracie-
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rlzado porcue, 2l extenderse el elezesntc suxiliar rar-mlele-
mente a la dirsceidn de desplazamiento de los Gos Srganos
zue un2, el 3zzto de ajuste y el gz=to motor sresen’zn seccio-
nes y carrerws idénticas.

7. Dispositivo semn la2 reivindicaeidn 4, aplicado
a la correccién de la orientacién de las ruedzs de un vebicy
lo ée chzsis cldésico y nrovistc de Zos trenes de ruedss, ca-
ractzrizado porcue, el zzto motor esii azceionado DOr un me-
cenisno cuyos el:mentos se desplazan consecutivamente aun

desplazcmiento azzular de losz pivotes le ruedea.

~

Py

8. Dispositivo segin la reivindicacidn %4, aplica~
do a la correccidn ée la orientecién &e las ruedzs de un
vehiculo con distoncia de separceidn entrs ruedzs zjustable,
crracterizado porque, el gato de mandc gue constituye el ele
mento auxiliar, asociz un brezo de menivela clisico de pivo-
te de rueda con un sezundo brazo de manivela montzdo libre-
mente en dicho pivote; estando la barra de scoplamiento. de
lonzitud ajustzble, articulads izuslmente en el extrero del
sezundo brazo,

9, Dispositivo sezin lae reiviniicacién 5, aplicado

. . - 03 3 = Ay e A e ,-—
a l2 correccién Ge laz orientsecidn Ge los ruedos 48 uvn vehl

te, con respecto 2 sus ruedss, ceracterizado rorzue estando
. . .2
el elemento suxilier constituido ror waea biela de direccion

inclinade resr recto o le direceidn del desslezexisnto éel pi-

‘vote de rveda y de la manivela directriz gue asociz, las seg

‘eiones del zzto de ajuste y del gato mobor, son inversamente

proporcioncles a las carreras respectivas Gs &ichos g=%0s.

10. Tispositivo sezim 1: raiviniicmcidn 5, aplice-

POOR
QUALITY
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do a la correccidn de la orientacidn de las ruedas de wn

- vehiculo con distencia de separacidn entre ruedas ajusioble,

ceracterizado porgue, estando el elemento auxiliar constitul
do por wne manivela direetriz asociada con una biela de di-
reccibn, los ejes de los dos gatos de dispositivo estén dis-
puestos perpendicularmente el uno respecto al otro y las
secciones de qichés gatos, son inversamente proporcionales
a sus rpecorridos. respectivos,

11. Se reivindica por Gltimo, como objeto sobre
el que ha de rener la Patente de Invencidn que se solicita:
"DISPOSITIVO QUE ASEGURA EL AJUSTE AUTCOMATICO DE LA LONGITUD
DE UN EiEMENTO AUXILIAR QUE ASOCIA DOS ORGANOS DE UN MECANIS-
MO, EN PARTICULAR DE UN VARILLAJE DE DIRECCION DE UN VEHICULO".

Todo tal y como queda descrito y reivindicado en
1la presente Memoria descriptiva que consta de veinte péginas-
mecanografiadas y dibujos que se acompaifian.

o Madrid, 19 de diciembre de 1968

BERNARDO UNGRIA
D.D.
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