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EL invento se refiere a un mando de maniobra de
curvas para las puntusciones o los agarradores de un cilind
dro colector en aparatos plegadores para mdguinas impreso-
ras rotativas de rodillos.

Es conocido dejar transcurrir el proceso del terd
cer plegado deceleradamente. Por ejemplo, puede conmutarse
un conjunto para el tercer plegado (segundo plegado longi-
tudinal) a media velocidad, tan pronto se marcha en produe
cidn colectiva, ya que entonces falta cada segundo ejemplax

de modo gque se produce un hueco en la corriente de ejempla-

res, que permite un plegado decelerado. En el caso de do-

ble produccidn (sin coleccionar) sin embargo, el tercer plg

gado tiene que marchar con plena velocidad.

Se conoce ademds el disponer dos terceros grupos
de plegado en el caso de produccidn no coleccionada, a 1los
que alternativamente se suministra un ejemplar. Para ello
se coordinan dos cilindrds de chapaleta plegadora 2 un ci-
lindro de cuchillas plegadoras 2/2 & 4/2, en lo que todos
los ejemplares impares en el orden de sucesidén afluyen al
primer ¢ilindro de chapaletas plegadoras y todos los ejem~
plares del nimero par, al segundo cilindro de chapaletas
plegadoras. No obstante a doble produccidn (sin coleccio-
nar) se produce por ello un hueco en la corriente de e jem=

plares en cada cilindro de chapaletas plegadoras, de modo

que los terceros grupos plegadores conectados de nuevo pue=

den trabajar de manera favorable con velocidad reducida.
Es inconveniente en todo caso que se alcance la

velocidad de plegado reducida sdlo en el tercer plegado y

-
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no ya en el segundo plegado (primer plegado transversal).
Adends, en el primer ejemplo sblo puede plegarse con pro-
duccidn coleccionads, pero no en el caso de produccidn no
coleccionada con media velqcidad en el tercer plegado. En
el segundo ejemplo solo puede producirse de modo no colececio
nado; ya que no es posible una coleccidn, éorque el cilindro
de cuchillas plegadoras 2/2 8 42 no permite ningdn proceso
de coleccidn. Para coleccionar, por ejemplo, tendria que
utilizarse un usual cilindro 3/2 que, sin embergo, no puede
aceptar ejemplares en un punto y cederles de nuevo en dos
puntos diferentes. 77

El objeto del invento tiene como base el problems
de alcanzar produccidn no coleccionada (doble) con un hueco
en la corriente de ejemplares para velocidad de plegado redu

cida, cuando al mismo tiempo se exige también produccidn co-

lectiva y ademds de ello todavia doble produccidn colectiva.|

La doble produccién colectiva se agrava cusndo no
se corta dos veces, como es usual, sino cuatro veces en ei
contorno, por ejemplo, en mdquinas pars imprimir 1ibros.
Entonces existen tres posibilidades de produccidn:

T.~ Todas las cuatro placas, situadas una tras

_otra en el contorno, son iguales (produccidn no coleccionads
primeramente no se produée ningin hueco en la corriente de
ejemplares).

» 2.~ Cada dos placas opuestas de las mencionadas
cuatro placas en el contorno son iguales: tiene sentido wm
simple proceso de coleccidn, que colecciona impresiones de

las placas I a II y TIT a IV, & bien se produce sin coleceio

’
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ple e incluso doble con hueco en la corriente de ejemplares

nar sobre dos, respectivemente 4 salidas.

3.~ Todas las cuatro placas en el contorno una
tras otra soﬁ'diferentes: tiene sentido, o bien producir
sobre cuatro diferentes salidas sin coleccionar, és decir
imprimir cuatro diferentes secciones-simulténeamente; 0
bien se colecciona "doblemente", es decir I sobre If y III
sobre IV, de modo que se pliega conjuntamente un paquete,
compuesto de las secciones I a IV, y se expone sobre una
galida como producto cuadruplemente grueso.

El problema de producir ejemplares sin coleccio-

nar, asi como fambién ejemplares coleccionados, de modo sim

paré velocidad de plegado.reduqido, de una maners sencilla,
se resuelve porgue un cilindro con einco longitudes de
ejemplares en el conﬁorﬁo, sirve como cilindro de ehtrega
o colector, al que estdn coordinados dos cilindros despren-
dedores, desplazados por 1202 y un mando especial de manio-
bre de punﬁuacioﬁes 0 de agarradores para tres diferentes
posibilidades de produccidn.

En ello consiste este mendo de maniobra, segin
el invento, en la cooperacidén de una.curva de meniobra estg
cionarie, alternativamente con dos o una retencién inferiox
vy una- curve de maniobra de rotacidn lenta con alternativa-
mente cuatro o dgs retenciones inferiores, con relacidn.de
multiplicacidn invariada pora el cilindro de cinco campos,
para las tres clases de producciones.

También puedé renunciarse a una o a dos de las

tres posibilidades de produccidn en un aparato plegador
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segun el invento. Por ello, las curvas de meniobra pueden

congtituirse de un modo correspondientemente mds simple.
Como también en la- produceidn no coleccionada se
produce un hueco eh la corriente de ejemplares, se hace po-—
gible una velocidad de plegado reducida. ILa misma resulta
por numeros de revoluciones reducidas o menores contornos

de cilindros de los grupos participantes y sélo se menciona

" marginalmente.

En el dibujo se representa un ejemplo de ejecucid:
del invento y se describird mds detalladamente en lo que
sigues

Ia figura 1 muestra una vists frontal de la dis-
posicidn de eilindro ée un mecanismo plegador,

las figs. 2a = c¢ explican- las posibles posiciones
de las curvas para tres diferentes producciones, sin colec|
cionar, coleccionado de modo simple o doble,

la fig. 3 reproduce una seccidén transversal por
una disposicidn de meniobra giratoria,

la fig. 4 muestra otra disposicidn de cilindros,

las figs. 5a y b muestran la cooperacidn del dr-
bol de maniobra y de la curva de maniobra (seccién a lo lar
g0 de la linea V-Vrde la figura 3).

En la fig., 1 se nuestra el mecanismo plegador
segin el invento para uns maquina impresora rotativa de ro-
dillos, con cuatro diferentes pdginas sobre el contorno de
cada cilindro de forma. El aparato plegador corta una ban-

da de papel 1, cuatro veces por vuelta del cilindro forma-
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dor, para lo que sirven wn cilindro cortador 2 y un cilin-
dro aprovechador 3 con contorno 4/4. ILos pliegos cortados
ge entregan con puntuaciones a un cilindro colector 4 de
5/4 de tamafio, Existen dos cilindros 5 y 6 para desprender
los pliegos del cilindro colector 4, Segin los descos de
produccidn, se maniobran lasg puntuaciones del cilindro co-
lector 4 de tal modo que:

a) cada pliego cortado (o cada paguete de plie-
gos) se distribuya alternativamente a los cilindfos 5y 6
(produccidn sin coleccionar),

b) cada pliego éon nimero de orden impar corre
une vez alrededor del cilindro colector 4.de tamafio 5/4 y
se reune con el subsiguiente pliego correspondiente con ni-
mero de orden par, de modo que se colecciona I sobre II y
en cada caso III sobre IV y se entrega s8élo a uno de ambos
cilindros 5 y 6 (coleccidn simple),

c) algunos pliegos, segin el nimero de lugares,
giran varias veces alrededor del cilindro colector 4, de
modo que sélo se entregen paquetes.completos coleccionados
(I-II-IIT~IV) a uno de ambos cilindros 5, 6 (doble coleccid

Ia complicada tarea, es decir la divisidén de le
corriente de ejemplares en la froduccién no coleccionada y,
por otra parte la posibilidad de la recoleccidn simple y
asi llemada doble se resuelve porque el cilindro colector
tiene como medida cinco sectores en.el contorno, de modo
gque eétén distribuidasVuniformemente en el contorno del ci~
lindro colector cinco puntuaciones o conjuntos de agarrado-

res y porque los dos cilindros receptores 5 y 6, nedidos en
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_ca produccidén no coleccionada y conduce a la entrega alter-

el cilindro colector, estdn distanciados entre si por 120¢.
Para la meniobra de las puntuaciones o de los agarradores
se supone qﬁe el rodillo de maniobra, para soltar los plie-
£0s, se sumerge en una depresidén (retencidn inferior) mien-
tras que en la posicidn de sujecidn de los pliegos se condud
ce sobre una trayectoria circular céntrica respecto al eje
del cilindro,

Para la entrega de las puntuaciones a los cilin-
dros 5, 6, en la curva de maniobra 7 estacionaria existen
dos retenciones 8, 9 inferiores, desplazadgs por 1209, Con
un disco de cubierta 10 puede cerrarse a eleccidén una reten
cidén inferior, y la curva de maniobra 7 se completa en una
trayectoria circular., EL disco de cubierta 10, despuds del
ajuste fundamental, también permanece estacionariamente.

Cuando la posicidn fundemental en la curva de ma-—
niobra 7 deja ablertas las retenciones inferiores 8 y'9;
entonces las puntuaciones o los agarradores pueden abrirse
en ambes cilindros de entrega 5, 6 y pueden ceder pliegos,
lo que, sin embargo, se impide temporalmente por la ulterior
maniobra descrita posteriormente. ZEl ajuste fundamentgl con

dos retenciones inferiores 8 y 9 activas (abiertas) signifi+

nativa a los cilindros 5 § 6,

El ajuste fundamental con sélo una retencidn infe
rior (segunda retenc;én inferior cubierta) conduce a produc
cidn colectiva simple o doble y los pliegos sdlo se entregan
a un cilindro 5 6 6, cuya retencidn inferior correspondien-

te estd abierta en la curva de maniobra 7 en reposo.
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Las puntuaciones o agarraderos no,sélo.se nanio-
bran por la curva de maniobra 7 y por el disco de cubierta
10, sino adicionalmente por una segunda curvae de maniobra
11 rotativa. Por ejemplo, se encuentra la curva de manio-
bra 7 en reposo en un lado frontal del cilindro.colector 4
vy la curva de maniobra rotativa 11, en el otro lado frontal
El drbol 25 de puntusciones o agarradores lleva a ambos la-
dos del cilindro un brazo de rodillos 26 con un rodillo 27.
8410 cuando a ambos lados.llegan a coincidir, en cada caso,
una retencidn inferior en las curvas de meniobra, puede gi-
rar el drbol 25 y dejar libre el pliego de agarrado. En la
fig. 5 se ilustre cdmo cooperan los brazos de rodillos 26
del drbol de maniobra 25 con las curvas de meniobra T, res-
pectivamente 11. Con un muelle no iiustrado se aplica el
rodillo del brazo 26 de rodillo a la curva de maniobra 7,
respectivamente 11, En la posicidn segun la fig. 5z se
maniobra el drbol de maniobrs 25 de tal modo que los agarrs
dores, respectivamente las puntuaciones 30 (véase fig. 3)

se encuentran eir la posicidn activa. En la posicidn segin

la fig. 5b estdn abiertas las puntuaciones.

Ta curve de meniobra 11 circular, rotativa se mue
ve en la direccidn de la mercha del cilindro (véase flecha
28) con nimero de revoluciones de 0,625 veces el ntmero de
revoluciones del cilindro colector 4 y tienen el contorno
cuatrorretenciones inferiores 12:3 15 desplazadas por 902,
La curva de maniobra 11 posde todavia un disco de cubierts
16, que recubre las dos retenciones inferiores. opuestas ¥

las puede completar en arcos de circulo.

L
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Ta curva de maniobra 11 de rotacidén lentd, por lo
tanto, segin ajuste, tiene bien sea cuatro retenciones infe-
riores, desPiazadas por 902 para la produccién no colecciong
da y simplemente coleccionada, ¢ bien dos retenciones infe-
riores deeplazadas por 1802 para la doble produccidn colec—
clonada.

E1l nidmero de revolucioneé de la cuxva de maniobra
rotativa es siempre igual e importa en todas las tres dife~
rentes producciones siempre 0,625 = 5/8 veces el del cilin-
dro colector. Esto se ocasiona por el mecanismo de bransmi-
gidn 29,

In la fig. 23 se ilustren 1aé posiciones de las
curvas de maniobra en el caso de produccidn no colecclonada,
en lo que la curva de maniobra 11 central rotativa, con cua-
tro retenciones inferiores estd situada gobre el eje de la
curva de maniobra T izquierda estacionaria. De ello se de-~
duce que la puntuacién'g del cilindro colector 4, dibujado
a la derecha, se abre, porque las retenciones inferiores 8
y 12 de las curvas de maniobra 7 y 11 coinciden con la posi+
cién a. En las puntuaciones b y g se encuentran todavia .
ejemplares, Como la retencidn inferior 9 estd situada por
1202 detrds de la retencién inferior 8 vy, nor otra parte,
la puntuacidn ¢ corre & 722 por delante de la puntuacidn a,
la puntuacidn e todavia tiene que-reoorrer un camino angular
de 120 ~ 72 = 482 para la siguiente posibilidad de abrir log
agarradores, respectivamente las puntuaciones. In este dn-—
gulo de giro del cilindro colector 4, de 482, sigue girando

la curve de maniobra por % x 48 = 30¢, Por lo tanto, enton
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ces la retencidn 15, que estd situada a 902 delante de la
retencidén inferior 12 momentdnea para la puntuacidn a, estd
alejada de a por un dngulo de rofacidn de 90 + 30 = 1202,
La retencidn inferior 15 de la cumva de maniobra 11 rotati-
va coincide entonces con la retencidn inferior 9 de la cur-
.va fija 7 en el momento, en que 1a7puntuaoién o los agarra-
dores e han alcanzado la posicidn de la retencidn inferior 9
Se reconoce también que la puntuacidn b pasa por
delante de la retencidn inferior 8. Cuando el cilindro co-
lector sigue girando fremte a la posicién dibujada, por 722,
la curvae de meniobra 11 sigue. girando por 5 x 72 = 452 y re-
cubre con ello la retencidn inferior 8 de la curva fija.
Ta cooperacidn de cuatro retenciones inferiores

12 a 15 de rotacidn lenta, de la curva de maniobra 11, con

va de maniobra 7, por lo tanto, ocasiona la apertura cons-
tantemente alternativa de las punbuaciones en las retencio-
nes inferiores 8 y 9.

La figura 2b ilustra la simple produccidn colecti
va. BEn la curva de maniobra 7 fija estd cerrada la reten-
cidn inferior 9 por el diséo de cobertura 10, Ias puntua-
_ciones o agarradores sélo pueden abrirse en la retencidn in
ferior 8, si es que lo permité la curva 11 rotativa. La
curva de maniobra 11, en el caso de una vuelta de 722 del
cilindro cclector 4 sélo recorre un giro de 5 x T2 = 459,

Como sus retenciones inferiores estdn desplazadas por 909,

por lo tanto sdlo cada 1442, es decir sdlo cada segunda pun

dos‘retenciones fijas 8 y 9, desplazadas por 1202, de la cuy

tuacidn, puede entregar un ejemplar. A causa del ndmero im+

h
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par c¢inco de las puntuaciones existentes, el ejemplar cireu
lante no se reune con el mismo ejemplar, sino con el si -
gulente, de modo que se produce un simple proceso de colec-
cidn. |

Ia figura 2c¢ explica el doble proceso de coleccidn.
En le curve de maniobre 7 fija sdlo estd abierta la retene
cidn inferior 8; la retencidn inferior 9 estd cerrada por
el disco de cubierta 10. Por lo tanto, sélo pueden abrirse
las puntuaciones en la retencidn 8 inferior. In la curva
de maniobra 11 rotativa sdlo estdn abiertas las dos reten:f

ciones desplazadas por 1802, 12 y 14, mientras que las rete

=

ciones inferiores 13 y 15 permanecen constantemente cerra-
das por el disco de cubierta 16 rotativo. Cuando la puntug)
cidén a cede pliegos, porque precisamente las retenciones 8
vy 12 estdn cubiertas, como estd dibujado, entonces sélo deg
pués, de 1802 de giro de la curva de meniobra 11 rotativa
con su retencidén 14, llega el siguiente caso de recubrimien
t0 con la retencidén 8 de la curva de maniobra 7 fija. A
causa de la relacidn del numero de revoluciones de 5, sig-
nifica el dngulo de 1802 en el ciiindro colector 4, una ro-
tacidén de 8 x 180 = 2882, o bien 4 x 722, Sélo cada cuarto
campo, quebpasa por delante, del cilindro colector 4, deja
salir, por lo tanto, un ejemplar recogido, de modo que, &
causa del constante desplazamiento del cilindro colector 4
de cinco partes, con cuatro sectores diferentes, se recogen
gobrepuestos todos los cuatro sectores en el orden de suce~|
gibn correcto y sélo se ceden entonces.

La figura 3 representa cdmo estd reunida a rosca
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la curva de maniobra 11 rotativa con el disco de cublerta 16¢.
El disco de cubierta 16 tiene hendiduras y puede girarse
frente a la curva de maniobra 11 de tal modo que; en lugar
de las cuatro retenciones, sdlo actien dos retenciones des-—
plazadas por 1802 sobre el rodillo de meniobra de las pun-
tuaciones o agarradores,

En lugar de la maniobra del proceso de aperbtura
de puntuaciones o agarradores por depresiones (retenciones
inferiores) en curvas de maniobras ciréulares, en las que
se comprimen los rodillos de maniobra por presidén de resor-
te, pueden. idearse inversemente también prominencias (reten
ciones superiores) sin variar por ello esencialmente el
principio de la maniobra.

La ramificacidn de la produccidn no coleccionada
con la maniobra descrita, puede servir para diferentes fi-
nes, Por ejemplo, como en la figura T, la maniobra puede
afectar las puntvaciones de un puro cilindro colector, al
que estdn coordinados, desviados por 1202, dos cilindros
desprendedores 5 y 6., Por la divisidn de la corriente de,
ejemplares falte en los cilindros 5 y 6 en cada caso el
ejemplar siguiente. DPor lo tanto, no obstante a la produc-
cidn no coleccionada, se ha producido un hueco, que permite
a los cilindros plegadores de ruedas 17 y 18, conectados
posteriormente, producir el pliegue ftransversal con veloci-
dad periférica reducida. Al coleccionar o precisamente al

coleccionar doblemente existe siemnre un hueco en la corrie

=

te de ejemplares, de modo que, incluso puede desconecisrse

uno de ambos cilindros de pliegue transversal v, sin embar-
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80, puede efectuarse el plegado transversal con velocidad
considerablemente decelerada.

La meniobra de curvas descrita, no obstaﬁte a la
divisidn impar del cilindro colector, deja sin separar todos
los numeros de ejemplares impares y pares. Si en el caso de
cuatro placas en el contorno y cuatro sectores (ejemplares)
para cada c¢ilindro plegador transversal, se tiene una sglidd
de recortaduras, entonces resulta por ello para la maniobra
de curvas segun el invento la siguiente imagen (figura 1):

a) produccién sin coleccionar: los ejemplares I y
ITI pasan sobre el primer cilindro desprendedor 5; los ejem
plares IT y IV corren sobre el cilindro desprendedor 6, des-
plazado por 1202, Irabajan las salidas I, III, II, IV.

b) produccidn colective simple: se desconeeta el
primer cilindro desprendedor 5. Se suprimen las salidas I,
III. Los correspondientes ejemplares se recogen sobre II N
IV; la salide II expone los ejemplares I y II recogidos sim-
plemente; la galida IV expone los ejemplares III y IV reco-
gidos simplemente,

ac) doble produccidn colectiva: el primer cilindrd
desprendedor estd en descanso. Del segundo cilindro desprer

dedor 6 queda sin utilizar la segunda salida de recortaduras
ya que el ejemplar III todavia no se desprende por el doble
proceso colector, tampoco en el terceyr paso, Solamente en
la salida IV aparecen ejemplares cuddruples, compuestos de
las capas I y IT y III y IV,
Segin la fig. 4 es posible utilizar un cilindro

de cinco campos como cilindro de contracorte, de cuchillas
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plegadoras y como cilindro colector. Un cilindro cortador
% marcado 21 con dos cuchillas corta la banda de papel 20
contra el cilindro 22 colector %, Dos cilindros de chapale
ta plegadora 23, 24, desplazados por 1202, en el caso de
doble produccidn, desprenden alternativemente los ejempla-
res del cilindro 5 marcado con 22. Ia meniobra de puntue-
ciones en el eiliidro % se efectia como se ha descrito en
las figuras 2a, 2b y 2c. Es posible produccidn sin colec—
cionar, coleccionada o, Si se desea, también doblemente co-
1eccioﬁada.

‘Ta maniobra de curvas segin el invento no esgtd
limitada & los casos de aplicacidn descritos. Puede ubili-

zerse igualmente para la divisidn de posibilidades de coleg

cidn en el tercer plegado o segundo plegado longitudiﬁal.

memTDT DS ===

Ta presente patente de invencibn, comprende las

siguientes reivindicaciones:

1.~ Aparato plegador para mdquinas impresoras
rotativas de rodillos pars produccidén coleccionada y no
coleccionada, caracterizado porque g un cilindro colector,

con cuatro campos en el contorno, estdn suministrados plied
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gos de papel, que pueden desprenderse albternativamente én
uno o en dos lugares del cilindro colector, en lo que la ma
niobra de las puntuaciones o agarradores se efectia de tal
modo que, tanto en el caso de produccidn coleccionada, como
en la no coleccionada, en los-puntos de toma se salta por
lo menos un ejemplar subsiguiente, de modo que se produce
un intersticio, que permite los subsiguientes procesos de

plegado ¥ransversal o longitudinal con velocidad reducida,

2.— Aparato segin la reivindicacidn 1, caracterizado
porque-los cilindros desprendedores estdn desplazados por

1202 en el cilindro colector de cinco campos.

3.~ Aparato segin las reivindicaciones 1 y 2, ca-
racterizado porque a cada cilindro desprendedor le estsg
coordinada una curva estacionsria de- apertura de agarradoreé
0 puntuaciones en el cilindro colector, cuya retenciénvinfg
rior puede cerrarse alternativamente en forma de arco circu

lar por un disco de cubierta.

4.~ Aparato segin las rei§indicaciones 1a 3, ca-
racterizado por una curva de maniobras rotativa que gira con
numero de revhluciones 0,625 veces respecto al cilindro co-
lector de 5 partes en igual direccidn, y que a eleccidn por
un disco de cublerts posde cuatro retenciones desplazadas

por 1808,

"5,- Aparato segin las reivindicaciones 1 a 4, ca-

racterizado porque los drboles de puntusaciones o agarradores
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" del cilindro colector de cinco campos son influidos, tanto

por la curva de maniobra estacionaris segdn la reivindica-
cidén 3, como también por la curva de maniobra rotativa

z 03 . > » 7
segun la reivindicacidn 4.

6.- Aparato segin la reivindicacidn 5, caracteri-
zado porque cada uno de los cinco gdrboles de agarradores
o puntuaciories en ambas superficies frontales lleva en ca-
da caso una palance de rodillo, de las gque una de ellas
oooéera con la curve de maniobra estacionaria y la otra

con la rotativa.

7.~ Aparato segin las reivindicaciones 1 a 5, ca-
racterizado porgue la curva de maniobra fija y la rotativa
con sus discos de cubierta se encuentran muy prdximos entrg
si gobre el mismo lado del aparato plegador, ¥ los drboles
de agarradores o punbtuaciones poséen rodillos de maniobra

de tal longitud, gue alcanzan sobre todas las curvas de

meniobra.

8.~ Aparato segin las reivindicaciones preceden-
tes, caracterizado porque la curva rotativa con cuatro re-
tenciones inferiores, desplazadas por 902, y la curva de
maniobra fija con dos retenciones inferiores desplazadas
por 1202, trabaja para prpduccién gin coleccionar y entre-

ga alternativa a dos lugares del cilindro colecior.

" 9.~ Aparato segin las reivindicaciones preceden~

tes, caracterizado porque lo curva de maniobra rotativa con
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cuatro retenciones inferiores, desplazadas por 902, y la
curva de maniobra fija con una retencidn inferior, trabaja
nara vroduccién simplemente coleccionsda y desprendimiento

en un lugar del cilindro colector,

10,~ Aparato segin las reivindicaciones preceden-
tes, caracterizado porque la curva de maniobra rotativa con
dos retenciones inferiores desplazadas por 1802, y la curva
de maniobra fija, con una reteneidn inferior, trabaje para
produccidn doblemente coleccionada y desprendimisnto en un

lugor del cilindxro colector.

11— Avarato plegador pars miquinas impresoras

rotativas de rodillos.

‘Begun se describve y reivindica en la presente me-

morig descriptiva y se ilustra con las figuras que se acon-

paflan a la misma, y cuyo tex nsta de dieciseis hojas

Toliadas y escritas a méquina por e 3cla de sus caras.

ria, =/ 18 DIC.1968

I
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