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"PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE DISPOSITIVOS
DE TRACCION DE TRINQUETADO Y DESTRINQUETADO AUTOMATICOS,
PRINCIPALMENTE PARA ABRIR Y CERRAR UN CAJON A DISTANCLA"
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- Sollottante: COMMISSARIAT A L'ENERGIE ATOIuZEQ
cesa, residente en 29, rue de la Fédération, Pa-

ris 1l5e, PFrancia.

La presente invencién se refiere a un
dispositivo de traceibn por trinquetado y destrin-
quetado automdticos, principalmente para abrir y
cerrar un cajén a distancia,

Se refiere més particularments, entre los
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dispositivos de éste género, a las pinzes utiliza—
das para abrir y cerrar a distancia los cajones

de los recipientes de transporte.de materiales pe-
ligrosos, principalmente radioactivos.

Tiene por finalidad sobretodo hacer los
mencionados dispositivos de tal modo que respondan
mejor que hasta el presente a las diferentes exi-
genclas de la préctica, principalmente para que per-
mitan una realizacién completamente autbmatica de
éstas operaciones, a partir de una palanca menuel
o de un gato hidraflico, con una seguridad mejora-
da con relacién al personal de maniobra.

Consiste principalmente - al mismo tiem-

" PO que en disponer el cuerpo de une pinza de apre-

hensidn en la extremidad de un vastago que compren-—
de'mediOS de accibn sobre la palanca de la menciona-
da pinza y que permite dar a ésta palanca dos posi-
ciones: una posicibén "delante" y una posicién "atras"
a 4592 la una de la otra, aeccionar por el mencionado
gato un nucleo entre dos posiciones igualmente si-
tuadas a 459 y provistas de un tringuete, siendo el
mencionado nucleo solidario con un trinquete que
arrastra, en el caso de paso de la posicibn "atras®
a la posicién “"delante", un eje, dentado al nivel

del mencionado nucleo, y que comprende una parte cen-

- tral con 4 platos cuya rotacidén de 45° acciona el

cierre, y permite la apertura por un resorte, de
las dos mandfbulas pivotantes de la mencionada pin-
za.

Consiste ademds -~ poniendo a parte &sta
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micnto que comprenden dos Honcs, "delante’ v Mie-
tras", que perniten actuar sobre la meancionada o
¢z, — el mencionado vésztage es una palanca mc-
nual que comprende una empuiadura ¥y une varilla
de accionamiento por resorie para tirar de la nmcun~
cionada palanca, - el menclonado trinquebe del ron-
cionado nucleo estd asegurado por un punzdn de ro-
sorte que lleva el menciénado cﬁerpo de pinze.

De cualquicer forma se comprendersé nejor

b

por medio del complemento de descripeibn quc sigue,
y de los dibujos anexos, no déndose los menclonados
dibujos y complemento, bien entendido, més que a
titulo indicativo y de ningin modo limitativo.

In los dibujos anexos:

-La figura 1 ¢s una vista en scceibn verticul ca do

Tieura 3 e wne prinera forma de realizocidn de un

L= Py
Lo BT 1 & snveacidn.
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Co LAJUTE 2 85 und Vioue en conte verdical b do la

~La figure 3 es una visia en corde norimonitael cc

I . L [y Pt enete . PSR 49 ranadt=d a0
-y la figara & ¢ uno vistve en seccldn vertical do
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una segunda forme de realizacibén de un dispositi-
vo segin la invencién.

Como se ve sobre las figuras 1, 2y 3
el dispositivo segin la inveﬁcién puede montarse
al final del véstago 1 del pistén ae un gato hi-
dréulico y &1 estar fijado por un eje 3.

El cuerpo 5 de la pinze estéd soportado
¥y guiado por dos discos tales como 7 de cjes tales
como 9 que se desplazan sobre una banda de roda—
miento 1l que comprende un tope delantero 13 ¥y un
tope trasero 15. Estos topes actuan sobre la palan-
ca 17 solidaria con el nucleo 19 ¥y que provocan

una rotacibn alternativa de 452 de ésie nucleo So-

. bre el cual estd montado el trinquete 21 de eje 23,

- mantenido a presién por el resorte 25 con el pasa-

dor 27. EL trinquete 21 arrastra al eje dentado 29
en rotacién sucesiva de 452 en el sentido de las
agujas de un reloj. Este eje 29 comprende en su par-
te central un perfil 31 con 4 platos que vresentan
en cada dngulo una posicién de su circunferencia.
In cada rotacién de 459, el eje 29 presenta pubs
bajo el taldén de las mandibulas 33 y 35 de la pine
Za, bien un plato, bien un remate. Cuando se btrata
de un plato el resorte 37 actua sobre las mand{bu—
las que se abren por rotacién alrededor de sus ejes
39 y 41. Cuando se trata de un remate, los balones
de éstas mandibulas estdn quietos, lo que determi-
na el cierre de las mandfbulas de la pinza. Un dis-
positivo de trinquetado, compuesto de un punzén 43

¥y de un resorte 45 ue mantiene el nucleo 19 en una
s @
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de sus dos posiciones posibles a 452 la una de
la otra, merced a sus seliales 47 y 49.

A1 comienzo, el véstaéo 1 del gato, csté
encajado, la palanca 17 estd en su posicildén hacia
delante 172 y la pinza estéd abierta. Se provoca
entonces la salida del vastago 1 del gato abrien-
do el ciclo de funcionemiento., Al final del reco-
rrido del gato, la palanca 17 cae sobre el tope 13
lo que impone una rotacibén de 459, en el sentido de
las agujas de un reloj. E1 nuclec 19 y el itringue-—
te 21 efectuan el mismo movimiento arrasirando al
eje 29 el mismo valor. Esto tiene por efecto, en

frente de las mandibulas 33 y 35, presentar dos re-

" mates del perfil 31 bajo los talones de éstas y pro-

vocando el cierre de la pinza sobre el eje 48 de
aprehensibn del cajbén 50. Habiendo sido éste Glti-
mo previamente destrinquetado se puede entonces
actuar la apermars del gato y como consecuencis la
apertura del cajbén atraido por la pinza. Al final

de la carrera, la palanca 17 bascula de nuevo hacia

- de -lante para tomar la posicibén 172 por el tope 15,

lo que hace pasar el tringuete 21 al diente siguien-
te del eje 29.

Se provoca el cierre del cajbén 50 provo-
cando una nueva apertura del vastago 1 del gato. Al
final de la carrera, la palanca 17 bascula de nuevo
hacia atrds por el tope 13 lo que tieme por efecto
provocar la rotacidén de 4592 del eje 29 y colocar
asi dos platos enfrente de las mandibulas 33 y 35.

La pinza se abre por aceidén del resorte 37. Basta
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entonces accionar la aperture del vdstago 1 del
gato, el cajén 50 permanece en su sitio, y la pin-
za se retira.

E1l funcionamiento del dispositivo se re-
sume pués asi:

Al comienzo la pinza estd abierta. Al fi-
nal del recorrido de avance, se cierra automética-
mente. A su vuelta atrae el cajbén, que se abre. En
el segundo recorrido de avance, la pinza estd siem-
pre cerrada y devuelve el cajbén a su sitio. Al fi-
nal del fecorrido, el cajdén estd cerrado y la pinza

se abre. Al final del segundo recorrido de vuelta,

la pinza vuelve a su posicibn de partida ¥ al esta-

do en que se encontraba, es decir abierta y presta’
rara un nuevo ciclo de funcionamiento.

Pero el dispositivo segin la invencién

puede estar montado y accionado de cualquier forma

posible, y principalmente, como se ve en la figura
4, en la que se reconocen sus principales elementos,
en la extremidad de una palanca 51 de maniobra ma-
mal, sin que el automatismo del funcionamiento de
la pinza, en si mismo, quede afectado,

Basta entonces provocar el desplazamiento
alternativo de la palanca 17 por sinples enganches
sobre las asperidades circundantes. -

Igualmente se puede, como se ve en la fi-
gura 4 proveer una empufiadura 53, que actua sobre
un manguito 55 cuya ranura 57, en la gue . . desliza
un teton 59, provoca el paso de un véistago 61 de una

posicién “delante" a una posicibn "detrds", el vds-
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tago 61 arrasitra a su extremidad la palanca 17
en una de sus dos posiciones. Un cerrojo 63 de

resorte 65 puede proveerse ventajosamente sobre

el manguito 55.

Quede bien entendido, ¥y como resulta por
otra parte de lo que antecede, que la presente in-
veneibn no se limita de ningin modo a los modos
de aplicacién ni a los ejemplos de realizacibn par-
ticularmente descritos y representados; por el con-
trario abarca todas las variantes.

N 0 T A

Descrita suficientemente la naturaleza del

invento, asi como la manera de realizarlo en la préc-

- tica, debe hacerse constar que las disposiciones an-

teriormente indicadas, son susceptibles de modifica-
ciones de detalle en cuanfo no aiteren su principio
fundamental. También se hace constar que el invento
corresponde a2 una solicitud de patente bresentada

en Francia, con fecha 14 de diciembre de 1.867, ba-
jo el nimero PV, 132.279, acogiéndose, por lo tanto,
a los beneficios que conceden los Convenlos Interna-
cionales en vigor, siendo lo que constituye la escn-
cia del referido invento ¥ por 1lo que se sollcita
Patente de Invencidén por 20 afics en Espafla, sobre:
"PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE DISFOSITI-
VOS DE TRACCION DE TRINQUETADO Y DESTRINQUETADO AU~
TOMATICOS, PRINCIPALMENTE PARA ABRIR Y CERRAR UN Ca-
JON A DISTANCIA"; caracterizandose por lo siguiente:

18,~ Perfeccionamientos en la construccidn
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de dispositivos de traccidn de tringuetado y des-
trinquetado automdticos, principalmente para abrir
¥y cerrar un cajén a distancia, caracterizados por-
que se dispone el cuerpo de una pinza de aprehen-—
sibn en la extremidad de un vastago que comprende
medios de accibn sobre un gato de la mencionada
pinza y que permiten dar a éste gato dos posiciones:
una posicién "delante" y una posicidbn “detras" a
452 la una de la otra, se acciona por el mencilona-—
do gato un nucleo entre dos posiciones igualmente
a 452 y pfovisto de un trinquete, siendo solidario
el mencionado nucleo a un trinquete que arrastra,
en el caso de paso de la posicibn '"detras”, un eje,
dentado al nivel del mencionado nucleo, y que con-
prende una parte central con cuatro platos cuyas
rotaciones de 4592 accionan el cierre, y permiten a-
brir por un resorte, las dos mandibulas pivotantes
de la mencionada pinza.

28, - Perfeccionamientos segin la reivin-
diéacién 18, caracterizados porque el mencionado

vistago y el pistébn de un geto hidréulico y el men-

. . o
. cionado cuerpo de pinza se desplazan merced a dis-

cos sobre bandas de rodamiento que comprenden dos
topes "delante" y'detras", que permiten actuar so-
bre el mencionado géto.

32,- Perfeccionamientos segin la reivin-
dicacibén 12 caracterizados porque el mencionado vas—
tago es una palanca manual quée comprende una empu-
fladura y una palanca accilonada por resorte para el

arrastre del mencionado gato.
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48,.—- Perfeccionamientos segin la reivin-
dicacién 18 caracterizados porque el mencionado trin-~
quete del mencionado nucleo estéd asegurado por un
punzén de resorte dispuesto en el mencionado cuer-
po de pinza.

52,~ “Perfeccionamientos en la construc-
cién de dispositivos de traccién de trinquetado ¥
destrinquetado autométicos, principalmente para
abrir y cerrar un cajén a distancia', tal y como que-
da sustancialmente descrito en la presente memoria
e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta memoria conste de nueve hojas escri-

_ %as a méquina por una gola cara.

4 4 DIC. 1958

f,' ENERGIE ATOMIQUE.
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