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Ia Invencidén tiene por objeto una instalacidn
para la carga automitics, sobre paletas, de objetos que
se presentan bajo la forma de blogues sensiblemente para-
lelepipédicos y de igual altura, tales como, por ejemplo,
perpiafios o similares.

Ia instelacidén de acuerdo con la invencidén com-
prende una plataforma horizontal giratoria, unos medios pa -
ra hacer pivotar la plataforma con el fin de disponerlae -
por lo menos en dos posiciones perpendiculares entre si,
unos medios para depositar los objetos sobre una palets -
cortada por la plataforma, en capas sucesivas, cruzadas a
902 con relacidn entre si por pivotamiento de la platafor-
ma, un depdsito de paletas apiladas unas sobre otras al la
do de la plataforma, y medios para evacuar de la platafor-
me, la paleta cargada y para disponer sobre dicha platafor-
ma una paleta vacia de la pila.

Gracias a tal instalacidén, es posible, por ejem-
plo en una fabrica de agomerados que salen sobre planchas,
cargar directamente los perpiafios sobre paletas, por capas
superpuestas y cruzadas con el fin de que tengan buena es~
tabilidad en el curso de las manipulaciones de las paletas
cargadas.

Segin un modo de realizaseidn ventajoso, la pla~
taforma es mdvil también en dirececidn vertical y le insta-
lacidén comprende, adends, unos medios adecuados para elew-
var diche plataforme haste una posicidén alta de carga de
la primera capa de objetos, y pars bajarla por escalones
sucesivos cuyo desnivel es igual a la altura de los obje-
tos, estando concebidos y reslizados los medios de depdsi

to de log objetos para depositarlos siempre al mismo nivel
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correspondiente & la posicidén alte de la plataforma.

Se comprenderd mejor la invencidn con la lectu-
ra de la siguiente descripcldén y con el exémen de los di-
bujos anexos que muestran, a titulo de ejemplo no limita~
tivo, un modo de realizacidn de una instalacidn de carga
automética de perpialos sobre paletas de acuerdo con la -
invencidn,

En los dibujos:

- La Fig. 12 es una viste en seccidén vertical
realizada sensiblemente segin la linea I-I de la Fig. 28
del conjunto de la instalacidn

La Fig. 22 es una vista en planta correspondien
te.

Las Figs. 38 a 58 muestran, en alzado, tres fa-
ses sucesivas del dispositivo de distribuwion de las pale
tas vacias.

- La Fig. 62 muestra un detalle de la Fig. 58
en uns fase posterior, y

l1a Pig. 79 es una vista en planta parcial del -
gistema de distribuccidn de las Figs. 32 a 5%.

Le instalacidén de carga automética de perpiafios
tales como 1w, representada esqueméticamente en su conjun~
to en las Figs. 18 y 28, comprende esencialmente un puesto
de carga 2, un putto 3 de alimentacidén de perpiafios 1, un
puesto 4 de alimentacion de paletas tales como 5, y un ——-
puesto 6 dé evacuacion de las paletas cargadas de perpia--
floa.

El puesto 3 de alimentacidn de perpiafios 1 com~
prende une mesa de espera 1l sobre la que se dispone, una

& una, lag planchas 12 provistas de una capa de perpiafios
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1 dispuestos, en este ejemplo, en dos hileras.

Al mismo nivel que el de la care superior de la
plancha de perpiafios 12, se encuentra una mesa de recepcidn -
14 provista de dos guias laterales 15 y sobre la que se -
puede empujar todos los perpiafios dq una planche 12 gimul-
tineamente por medio de un travesafio-pulsador 16 accionado
por cuslquier medio cldsico apropiado (no representedo).

Los perpiafios, asl alimentados sobre la mesa de
recepcidén 14, son cogidos (por grupos de diez en el ejem~
plo) por medio de un carro 17 provisto de una pinze 19 de
cualquier tipo clasico apropiado. Este carro estd sopor-
tado por medio de roldanas tales como 21, 22, sobre dos ~
carriles o pares de carriles 23, 24, respectivamente, que
comprenden un trayecto escendente y a lo largo de los cua-
les es empujado dicho carro, por ejemplo mediante un gato
25 articulado sobre un eje horizontal 26 portado por un ar-
mazon 27 solidario de la mesa de recepcidén 14. ZEste dispo-
sitivo permite alimentar los perpiafios, por grupos de diesz,
a la parte superior del puesto de carga 2.

El puesto de carga 2 cpmprenderun.armazén 31 so~-
portado, por ejemplo, por cuatro postes tales como 32 y en
el que se puede deslizar verticalmente una jaula 33 por la
accién de un gato vertical 34 cuyo cilindro es solidario,
por ejemplo, de dicha jaula, mientras que su véstago de -
piston 36 estd unido con el armezén 3l.

En le parte inferior de la jaula movil vertical-
mente 33, estéd montada una plataforma giratorie 41 gque pue-
de pivotar 902 por la accidén de un gato 43 cuyo eilindro -~
estad articulado, por uno de sus extremos, mediante un eje

44 sobre el fondo de la jaulae 33, mientras que-el extremo

del vastago de su piston 45 estéd articulado sobre un ex——
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tremo de una menivela 46 solidaria de la plataforma gira=-
toria 41. Segun se despliegue o repliegue el gato, se —-
puede hacer que ocupe la menivela 46, y por consiguiente

la plataforma giratoria 41, dos posiciones extremas a 902
une de oilra. -

EL gato 43 es, por ejemplo, un gato hidraulico
o de aire comprimido, provisto de un limitador de caudal
aproplado para que el movimiento de pivotamiento de la -
plataforma se realice a una velocidad moderada con el ——
fin de evitar evidentemente la caida de los perpiafios de~
positados sobre ella. '

La disposicidon general del conjunto es tal que
el carro 17 disponga losg perpiafios 1 justamente encima -
del nivel de la cara superior de la paleta 5-0 portada ——
por la plataforma 4l elevada & su nivel superior por el
gato 34.

Fl puesto 4 & depbsito de paletas comprende dos
carriles inferkores de gulamiento 51 (Fig. 32) y un siste
me de distribuccidn, una & una, de las paletas que se ha
designado en las Fige. 32 g 58, respectivamente, por 5-0,
5-1, 5-2, 5=3, 5-4, 5-5, siendo evidente que la pila de -
las paletas asi almacenadas podria comprender un mayor -
nimero de paletas. Se supone que la paleta 5-0 se halla
dispuesta en el puesto de carge 2 y completamente cargeda
de perpiafios l. Ia paleta 5-1, que se encuentra en la -
parte baja de la pila, reposa sobre los dos carriles de
guiamiento 51, mientras que las otras paletas 5-2 a 5-5
estén soportadas, temporalmente, por un sisteme distri-—-
buidor que comprende esencialmente un primer juego de de-

dos horizontales deslizentes inferiores 52, 53 que se de-
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nominard, en adelante, dedos de soporie de la pgnﬁltima
palete por razones que se comprenders mejor més asdelante,
¥ por un segundo juego de dedos horizontales deslizentes
superiores 54, 55 de soporte de la pemiltima palete. ILos
dedos inferiores 52 y 53 se demlizan en unas guias fijas
56, 57 respectivamente, y los dedos superiorss 54, 55 en
otras guies fijas 58, 59, respectivamente.

Fetos dedos de retencibn de las palétas estén
unidos entre si por un sistema de palancas tales como 61,
62 portadas por unos ejes horizontales pivotantes 63, 64,
respectivamente, y unides entre si por una varilla 65 de
tal modo que, cuando se introduce los dedos superiores en
una palete (Pig. 32) se separen los dedos inferiores y que
inversamente, cuando se introduce los dedos inferiores se~
gin se ha representado en la Fig. 42, se separen los dedos
superiores,estando siempre por lo menos uno de los dos gru
pos de dedos acoplado, por lo menos parcizlmente (Fig. 52)
de tal modo que el conjunto de la pila de paletas reposa
siempre sobre un grupo de dedos.

Tos dedos de rebencién de les paletas son acciongy
dos por unas levas 67, 68 (ver tembién la Fig. %5) solida—~
rias del eje 63 sobre el que estd fijada la palence 61 y -
susceptibles de ser rechazadas selectivamente, por topes -
71, 72 digpuestos respectivamente en los planos de las le-
vas 67 y 68 de manera que no se produzean interferencias -
durante el funcionamiento.

Los topes Tl, 72 estan portados por un pulsador
75 (ver también la Fig. 28), constituido por un travesafio
gue puede avanzar en direccidn del puesto de carga 2 O re-

troceder, por la accidén de un gato 76, E1 travesafio 75 eg
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t4 prolongado, en direccidén del puesto de cargs 2, por -—-
dos brazos 78 que pueden pasar libremente por ambos ledos
de la palete inferior 5-1 y gue se terminan en dos lingue
tes 79 montados por pivotamiento sobre dos ejes 81, res-
pectivamente, y eolicitados por muelles (no representados)
para aproximarse entre si en una cierts cantidad con el ~
fin de que puedan servir de elementos de empuje de la pa-
leta dargada 5-0 que se encuentra en el puesto de carge 2,
con el fin de evacuarla.

El puesto de evacuacidén 6 comprende dos largue-
ros 84 gue soportan unos rodillos 85 sobre los cuales se
puede evacuar la paleta oargada de perpisfios.

El funcionamiento generzl del conjunto de la ing
talacidn es el siguiente:

Las planchas 12 cubiertas de perpiafios 1 se dis-
ponen sobre la mese de espera ll. Los perpiafios 1 son re-
chezados por el travesafio 16 sobre la mesa de récepcién -
14, Son retirados por grupos (de diez), por el carro 17 -
equipado con su pinza 19. El gato 25 rechaza el carro car
gado y lo dispone en la parte superior del puesto de car-
ga 2 donde se encuentra la plataforme giratoria 41 previa-
mente dotada de una paleta vacia 5-0 y dispuesta, por el -
gato 34, en su nivel superior. Ia pinza 19 del carro se -
ebre y deposite una primera capa de diez perpiafios sobre
la plataforme 4l. El carro vuelve, gracias al pistén 25,
& su posicidn inicial encima de la mesa de recepcidn 14.
El gato 34 hace que baje la plataforma 41 un escaldn, es
decir en una altura igual a la altura de un perpiafio y el
gato 43 hace que pivote dicha plataforme un cuarte de vuel
ta.

El carro 17 dispone un nuevo grupo de diez per-
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piafios depositindolos sobre la primeras caps de diez per=
plafios ya depositados sobre la plataforma 41. Los perpla-
fios de este segunda cape gquedan por consiguiente cruzados
con relacidn a los de la primera capa, puesto que, mien—
tras tanto, la plataforme ha pivotado 902,

Por varias meniobras sucesivas andlogas se recu-
bre la plataforma 41 de varias capas de perpiafios cruzadas.
unes con relacién a otras.

La plataforma. 41 completamente cargads ocupa aho-
ra su posicidn baja representads en la Fig. 12 y en la Fig.
38,

~ Ahora conviene proceder a su evacuacidén y & su --
substitucidn por une paleta vacia. Para ello, por medio --
del gato 76 (Fig. 22), se hace avanzar el pulsador 75 que
arrastra; con él, & la paleta vacia 5-1 (Fig. 35) que re-
posa sobre los carriles de guiamiento 51 sin ser obstaculi
zade por el resto de la pila de las paletas retenidas por
los dedos superiores 54, 55, y, 2l mismo tiempo, los lin--
guetes 79 (Fig. 28 y 38) rechazan la paleta 5-0 y su carga
de perpiafios 1 sobre los rodillos de evacuscién 85. En el

curso de este movimiento, los topes Tl rechazan las levas

67 (ver tembién le Fig. T2) que hacen pivotar las palancas

61 y 62 en el sentido de las flechas f1 (Pig. 42), lo que
asegura la separacidn de los dedos superiores 54, 55 y, por
consiguiente, la caida de la pila de paletas 5-2 a 5-5 so-
bre los dedos inferiores 52, 53.

Cuando retrocede el pulsador 75 (Fig. 52) el to-
pe T2 rechaza lag levas 68 y hace pivotar las palancas 61,
62 en el sentido de las flechas £2 (Fig. 52) de manera que

antes de que los dedos inferiores 52, 53 hayean .soltado la
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pila de paletas, los dedos superiores 54, 55 queden fija-
dos con la paleta 5-3. Frosigue el movimiento de retroceso
del pulsador y los dedos inferiores 52, 53, se'separan com~
pletamente dejando caer la paleta 5-2 sobre los carriles -
de guiamiento 51, Todas las otras paletas son todavia re-
tenidas por los dedos superiores haste el ciclo siguiente.

Todos los drganos del dispositivo de distribuc-
cidn de las paletas vuelven por consiguiente & la posicidn
representada en la Fig. 32, habiendo ocupado cada paleta -
el luger de la anterior.

La paleta 5-1, que se halla ahora sobre la pla-
taforma giratoria 41 estaréd lista para recibir un nuevo -
lote de perpiafios cuendo se haya hecho subir la platafor-
ma antes mencionade a su posicidn alta por medio del gato
34 fiara un nuevo ciclo.

Bvidentemente, la invencidn no estd limitada al
modo de realizacidn descrito y representado; se puede in-
troducir en el mismo diversas podificaciones, sin salir,
por ello, del marco de la invencidn.

NOTA,

Ia Patente de Invencidn que se solicita por vein-
te afios para Espaifia, de acuerdo con la vigente Legislacidn,
deberd recaer sobre: "INSTATACION PARA IA CARGA AUTOMATICA
DE BLOQUES O ANALOGOS SOBRE PALETAS", con Prioridad de lz -
Solicitud de Patente de Invencidn, en Francia n® PV 132.078,
de fecha 13 de Diciembre de 1967, a nombre de la sociedad -
solicitante, segin las caracteristicas esenciales de las si
guientes:

REIVINDICACIONES

18,- Instalacién para la carga automdtica de blo—
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ques o andlogos sobre peletas, de objetos que se presen-

tan en forma de bloques sensiblemente paralelepipédicos y
de igual altura, teles como, por ejemplo, perpiafios o ané
logos, comprendiendo dicha instalacién: una plataformas ho

5. rizontal giratoria, unos medios pare hacer pivotar le ple
taforma con el fin de disponerla por lo menos en dos posi
ciones perpendiculares entre si, unos medios pars deposi-
tar objetos sobre una paleta portade por la plataforma,
en capas sucesivas, cruzadas a 902 entre si por pivota--

10. miento de la plataforma, un depdsito de paletas apiladas
unag sobre otras al lado de la plataforme, y medlos para
evacuar de la plataforma la paleta cergada y paras dispo-
ner sgobre dicha plataforms una peleta vacia de la pila,

28 ,~ Ingtalacidn para la carga automdtica de -

15. blogues o andlogos sobre paletas, segin la 18 reivindica-
cibn, caracterizada porque la plataforma es mévil también
en direccidén vertical y le instalacidn comprende, edemis,
unos medios apropiados pare elevar dicha plataforma haste
una posicidn alte de carga de la primera cape de objetos,

20. ¥ para hacerla descender nuevemente por escalones sucesi-
vos cuyo desnivel es iguel a la altura de los objetos, es
tando concebidos y previstos los medios de depdsito de -
los objetos para depositarlos siempre a2l mismo nivel co-
rrespondiente & la posicidén alta de la plataforma.

25. © 38,~ Ingtalacidn para la carga automitica de blo
ques o0 andlogos sobre paletas, segin la 12 § 22, caracte-
rizada porque la parte inferior del depdsito de paletas -
estd equipada con un sistema de distribuceidn gue compren
de un grupo de dedos horizontales méviles inferiores de

30. soporte de la peniltima palete inferior de la.pila y un
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grupo de dedos horizontales mbviles superiores de soporte
de la antepeniltima paleta, estando accionados los dos —-
grupos de dedos en oposicidén de fase, en sincronizacidn -
con los medios de alimentacidn de las paletas vacias so~-
bre la plataforma, de tal modo que la dltima palets infe-
rior de la pila pusda ser empujada libFfemente sobre la pla
taforma por los medios de alimentacidn antes citédos bajo
forma de un pulsador, mientras que toda la pila de paletas
estéd soportada, primeramente por el grupo de dedos infe--
riores y luego por el grupo de dedos superiores, cayendo
la pentiltima paleta, después del retroceso del pulsador,
en posicién de alimentacidn, mientras que el grupo de de-
des inferiores recibe entonces el peso de la pila de palge
tas restantes, estando unidos log dedos de soporte por un
sistema de palancas accionadas por topes solidarios del -
pulsador.

42 .- Instelacidn para la carga automética de blo
ques 0 andlogos sobre paletas, segin las reivindicaciones
28 6 3¢, caracterizadas porqué los medios de alimentacion -
de una paleta vacia consisten en un pulsador dispuesto al
nivel de la plataforma en posicidn baja y provisto de dos
prolongaciones formando @os brazos paralelos que pasan 1l
bremente por ambos lados de dicha paleta y que terminan -
en dos linguetes pivotantes solicitados eldsticamente pa-
re aproximarse entre si y servir de medios de evacuacidn -
de la paleta cargada, ocultandose dichos linguetes a lo -
largo de la paleta vacia durante el retroceso del pulsa--
dor.

58, "INSTATACION PARA IA CARGA AUTOMATICA DE ~
BLOQUES O ANALOGOS SOBRE PALETAS".
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Segin queda sustancialmente descrito en la présen-
te Memoria Descriptive, que consta de doce hojas, escritas s
méquina, por una sola cara y acompafieda de dibujos.

madrid,W 4 D|C, 1968

ETS. MINATO PERE ET FIIS.
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