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por: "UN DISPOSITIVO DE MANDO PARA LA PROPULSION HIDROSTATICA
DE UN VEHICULO"(Clase Internaciona B60k)
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para la propulsidn hidrostdtica de un vehiculo con dos -
juegos de motores hidraulicos, cada uno de ellos adjudicﬁ—

dos a un lado del vehiculo y que, mediante érganos de bloJ

i
queo, son conectables selectivamente en serie o en paréleio.
Normalmente cade juego estéd constituide por unmtor, im- |
pulsando los motores correspondientes entre si un par de
ruedas,En la conexidn en serie, los motores tienen un mi-
. ’ .

mero de revoluciones mas elevado y un momento de giro menor
que en la conexion en paralelo., La conmutacidn puede compe-
rarse, por consiguiente, con el cambio de marchas usual
entre un motor de combustion interna y las ruedas de un
vehiculo.

Es conocido asimismo el asighar, para la conduc-

4 o { .’ .

cion de un vehiculo, organos de regulacion a ambos juegos
de motores, para alimentar selectivamente més liquido a uno
de los motores, que al otro, de lo que resulta un viraje

2 la derecha, o un viraje a la izgquierda, Ahora bien, si

se quiere utilizar un dipsositivo de conduccion asi en com

binacidn con dispositivos de mando commutables, entonces
ocasiona ésto dificultades considerables, debido a que los
organos de regulacidn tienen que ser conmutados a la vez
éue los motores, pudiendo adeptarse Unicamente, en cuanto
al ancho de la abertura, recorrido de accionamiento, etc,
a una de las dos posiciones de mando.

El invento se ha propuesto combinar un dispositi

vo de mando para la conmutacidn de la conexidn en serie
al funcionamiento en paralelo, y a la inversa, con un dis-
positivo de conduccidn pare la alimentacion distinta de

los juegos de motores, de tal modo que, en la conmutacidn fe

.-
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los motores, se consige de manera sencille la conmutacion
correcte de los Organos de regulacidn y su adeptacidn a
la clase de funcionamiento de cede caso,

Este probleme se resuelve conforme al invento,

o}

por el hecho de que cada lado de los dos juegos de motore

estd comunicado, a través de sendos érganos de estrangula

cidn paralelos, con las conducciones de alimentacion,.y
un lado de un juego de motores, con el lado opuesto Jel
otro juego de motores, & través de un organo de estran-
gulacidn en serie; porque en el funcionamiento en paralelp
el organo de estrangulacidn en serie se encuentra cerrado
todos los organos de estrangulacidn en paralelo abiérﬁqs
y log dos organos de estrangulacidn en paralelo de cada

juego de motores acoplados de tal modo, que estranguian

conjuntamente y en el mismo sentidoj y porque en el fun-
cionamiento en serie, tanto el organo de estrangulacion eh
serie, como también los Organos de estrangulacién en pa-
ralelo acoplados a los lados opuestos a aquel de los jue-
gos de motores, estén en la posicidn de partida abiertos,
mientras que los otros dos 6rganos de estrangulacién en

paralelo estén cerrados y los pases de Organos de estran-
gulacion en paralelo asignados & sendas conducciones de

afiimentacion estan acoplados en cada caso de tal modo con
el Organo de estrangulecion en serie, que el organo de es-L
trangulacion en paralelo, abierto, y el drgano de estranc

gulacién en serie estrangulan conjuntamente y en el mismo

sentido, mientras que el Organo de estrangulacidn en paras
lelo cerrado, se abre en sentido contrario.
Es este dispositivo de mando los orgenos de blo+

queo precisos para la conmutacion son aprovechedos al mismo
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tiempo como 6rganos de estrangulacidn para el proceso de
regulacion de la conduccidn. Debido al acoplamiento espe%
cial entre los diversos Organos de esgtrangulacidn, se ori-
gina un accionamiento de las valvulas de estrangulac}ﬁq.%
dependiente de la posicion de mando de cada caso (y, por;
lo tanto, independiente de la otra posicion de mando).'ﬁflo
proporciona un cirecuito combinado, pew muy sencillo, que
puede ser alojado en un espacio pequefio, N

BEs incluso posible llevar a cabo toda la régdla~
cidn de mando y de estrangulacioén con una séla manipula-
cidn. Para este fin es necesario ten sdlo hacer gue los
Organos de estrangulacidn sean regulados por un vastago
de accionamiento provisto de discos leva y que tenga'al
menos dos posiciones corridas axialmente entre si para el
funcionamiento en serie y el funcionamiento en paralelo,

Otre simplificacidn resulta de dar a los Srgano

[¢3]

de estrangulacidn forma de corredera,y de reunir en una co-

-

rredera cada uno de los pares de dOrganos de estrangulacid
en paraleleo adjudicados a una conduccidn de alimentacidn
Para todos los Organos de estrangulacidn se precisan por
lo tento unicamente tres correderas.

La disposicidén mas favorable de todas las piezap

se obtiene cuando las dos correderas de drganos de estran

gulacidn en paralelo estan dispuestas en un plano, coaxial-

mente a ambos lados del vdstago mientras que el drgano d

14

trangulacion en serie se encuentra en un plano paralelo
corrido axialmente respecto a éste, perpendicularmente con

relacidn a este sje.

Como otra mejora del invento, el mismo primer djis-

co de leva puede, en la posicion en paralelo del vastago

gular las dos correderas de organos de estrangulacidn en

ralelo y, en la posicion en serie del vdstago la corredera

-4
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del organo de estrangulacidn en serie, formando esta ultimp

corredera éngulo recto con las dos citadas en primer lugar

ide circulo excéntrico., Debido a la doble utilizacidn de este
disco de leva, resulta una construccidn coria en sentido}

axial,

Convenientemente el segundo disco de leva, actum-
|
i

?te en la posicidn en serie del vastago sobre los organos.
de estrangulaciéu en paralelo, retiene en su posiciéﬁ‘cen-
tral a las dos correderas de organos de estrangulaciént en
paralelo en su posicion extrema, pero al ser hecho girer,

\inicamente regula e una de las correderas de 6rganos de. est
trangulacién en paralele, estando subordinado de tal;médo
al primer disco de leva, que es estrangulado al mismo’%iem»

po el organo de estrangulscidn en serie, A este particulaxr

Fuede el segundo disco de leva estar limitado en especial
bor un arco de c¢freulo en torno del'eje de giro del vastagg
¥y por un arco de circulo en torno de un punto excéntrico.
Un disco de leva asi hace posible disponer las dos corre~
deras de drgenos de estrangulecion en parelelo en el mismg
| plano de seceidn transversal, con lo que a su vez Se acoxy-
ta la longitud axlal de la instalacidn.

Para faciliter la conmutacidn , los dos discos dd
leva contiguos pueden hacer transicidn uno en el otro &
través de superficies de trensicidn inclinadas, Asimismo,
se puede tender una superficie de transicidmdnclinada en-
tre la superifici frontal del mango y el disco de leva
contiguo,

Cuando la corredera del organo de estranguiacidn|

en serie presenta un tope que limite su posicidn extrema

En especial puede el primer disco de leva estar hecho en fprma
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interior, y estd corrida en direccidn al extremy uur vus=
tago, axialmente respecto a las correderas de 6rganos de |

4 . .
estrangulacion en serie, conserva la corredera citada en

primer lugar su posicidén de reposo, incluso no esté apoya
da ya por un disco de leva. Por consiguiente puede d%s-
ponerse tan préxima a la pared frontel de la caja, que'ﬁni—
camente en la posicidn en serie del vastago seaencionada
por un disco de leva, Ello proporciona un véstago dé'éccio-
nemiento muy corto, y con ello, un dispositivo corto‘en>
sentido axiel,

En una realizacidn conveniente del dispositivo
las proyecciones de los ejes de las dos correderas de (r-
ganos de estrangulacién en paralelo y de la corredera del
érgano de estrangulacion en serie &e cortan en el centro
del primer disco de leva, hecho en forma de disco excén-
trico, ¥y el eje de giro del vdstago, el centro del primer
disco de leva y el punto excéntrico del segundo disco de
leva se encuentran, en este orden de sucesidn, sobre la
proyeccion del eje de la corredera del érgano de estran~
guleoidn en serie. A este particular es con&eniente que
gean iguales las distancias entre el eje del mango y el
centro del primer disco de leva, por un lado, y el punto
excéntrico del segundo disco de leva, por otro lado,

Bn una construccidn preferente, el vistago de
scoionamiento presenta al menos otro disco de leva mis,
sobre el que actia un empujador o pistén impdsor cargado
por muelle, que conduce al maeno a la posicidn central co-

rrespondiente a la marchae en linea recta, A este particul%r

Puede existiir o otros dos discos de leva, corridos axiale

mente, que forman limitaciones laterales, de modo que el

-—6-
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piston impulsor fija la posicion axial del vastago.
El invento serd explicado & continuacidn con més-
detalle a base del dibujo, mostrando:
la figura 1, esquematicamente, el esquems 4o co-
nexiones del dispositivo de mando conforme al inventﬁ;j:
la figura 2, las partes principales de un ejemplo
de realizacién, con las conexiones correspondientes ep;la
posicidn en paralelo; o
la figura 3, una seccidn longitudinal a tig#és del
ejemplo de realizacidn en la posicidn en paralelo, yb
la figura 4, una seccidn transversal & lo largo
de la linea A-A en la figura 3, a través del ejemplb:dé

realizacidn en la posicidn en serie,

En el circuito conforme a la figura 1, dos moto
res 1 y 2 para un par de ruedas 3 son alimentados por ung
bomba 4 con liquido de presidn, que es retirado de un re-
cipiente de reserva 5 y devuelto al mismo, Un aparato de
mando 6 hace posible regular la velocidad de la marcha
para lo cual parte del liquido de presidn impulsado es de+
vuelto directamente por la conduccion 7 de la bomba a la
conduccion de salida 8, EL parato de mando 6 hace posible

asimismo el cambio de marcha adelante a marcha atrds, pad

ra lo cual se intercambian entre s{ las dos conducciones
de alimentacidén 9 y 10 de los motores, Las conducciones
de alimentacidn conducen, a través del dispositivo de mand
do conforme al invento, a dos pares de conducciones de
empalme 12,13 y 14, 15 para los dos motores 1,2,

En el dispositivo de mando 11 estén previstos cine
co drganos de estrangulacidn 16-20, Sendos drgenos de es-

trangulacidén en paralelos 16 y 17 se encuentran entre la
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conduccidn de alimentacidn 9 y la conduccidn de empalme

12 & 14, y sendos dérganos de estrangulacidn en paralelo 18,
t
19 se encuentran entre la conduccidn de alimentacidn 10

|
¥y la conduccion de empalme 13,15. Asimismo las dos com—%
ducciones de empalme 12 y 15 estan unidas entre si a tra-i

’, ’ [ 4 ’ ‘
ves del organo de estrangulacion en serie 20, empleandose

para ello dos secciones de conduccidn 21,22, i

Tal y como se desprenderd todavia de mds abajo,!

los diversos Organos de estrangulacidn 16-20 estdn acopls:
dos entre si de tal modo, que en un movimiento de regulewi
cidn se produce el deseado vireje a la derecha o a la i%m,
quierda. A este respecto se trata de lo siguiente:
En el funcionamiento en paralelo se encuentra el
drgano de estrangulacidn en serie 20 constantemente cerra-:
do., Para la marcha en linea recta, los drgenos de estren-
gulacidn en paralelo 16-19 estdn totalmente abiertos.
Para un viraje a la izquierda, en el que el motor 1 ha de|{fun-
cionar mas lentamente, se accionglos organos de estrangu-
lacion 16 y 18, al mismo tiempo en el sentido de cierre
mientras que para un viraje a la derecha, en el que el mo-
tor 2 tiene que funcionar mas lentamente, se accionan los
érganos de estrangulacidn 17 ¥y 19 8l wismo tiempo en el
sentido de cierre.

En el funcionamiento en serie, los Organos de

estrangulacion en paralelo 18,17, asi como el 6rgano de

estrangulaecién en serie 20, se encuentran, en la marcha en
linea recta, totalmente abiertos, mientras que estén ce-
rrados los organos de estrangulacidn en paralelo 16 y 19:
Para un viraje a la izquierda se accionan al mismo tiempo

los érgenos 18 y 20 en la direccidén de cierre, y el drgano

-G
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19 en la dirececidn de apertura, Para un viraje a la de- Moz dl

recha se accionan al mismo tiempo los 6rganos 17 ¥y 20 en
la direccién de aperture, y el organo 16 en la direccidn
de cierre., En todos los casos se mantienen en los motores
relaciones de presidn gsimétricas.

Une forme de realizacidn prdctice para el mara-

to de mendo 11 ha sido ilustrado en la figura 2 - 4, En_ |

una caja 23 estd dispuesto en un dnima aexial 24 un véstar

go de accionamiento 25 que, con ayuda de un asidero monts
do en su extremo exterior, puede ser hecho girar, as{ comp
también ser desplagzado axialmente, En las proximidadés‘ _
de su superficie frontal 26 lleva un disco de leva 27:;n
forme de disco circular excéntrico respecto al eje M del

vastago y, corrido axialmente con relacidén a éste, un se-|
gundo disco de leva 28 que esta formado por un arco del'-
circulo 29 en torno del eje del vastago y un arco de cir-

culo 30 en torno de un punto excéntrico E. Entre la suQ

perficie frontal 26 y el disco de leva 27 esté prévista

¥

na

superficie de transicidn inclinada 31 y, entre los dos dise

cos de leva 27 y 28, una superficie de transicidn incling—

da 32,

En un plano B proximo a la pared de cierre de 1
caja 23 estéd prevista, en el lado inferior del dnima 24,
un gnima 33 que presenta una corredera 34, Esta corredera
oprimida hacia adentro por un muelle 35 que se apoya cond
tra un tornillo de regulacidn 36, hasta que la corredera
Se apoya con un piston impulsor o empujador interior 37
contra. el disco de leva 27, o bien hasta que e retenids
por un anillo de tope 38 en la posicidn representada en

la figura 3. La corredera 34 posee una ranura anular 39,
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En la caja 34 esta prevista una ranurs anular AO;F"IZ~;¢$-
posicién de corredera 33,34 forma el Jrgano de estrangulaf
cidn en serie 20, que estd abierto en cuanto los dos espa{
cios anulares 39,40 estdn comunicados entre si. i
En el planc A se encuentran dos dnimas 41,42 axfal—
mente pqralelos y perpendiculares respecto al anima 33, en

las que estdn dispuestas correderas 43,44 que son oprim:idas

'S
i
con s1s pistones impulsores o empujadores interiores 49,50

j
contre al disco de leva 27 § 28, por la fuerza de un muelle
45 6 46, que se apoyan contra un tornillo de regulacidn 47
48, respectivamente, Cada una de las correderas posee una

ranure anular 51,52 que, & través de tubos de empalme 53,

54, pueden ser unides con las conducciones de alimentacidh
0,10. A izquierde y derecha de ellas se encuentran en la cé«
ja 23 sendos espacios anulares 55,56 y 57,58. La disposi=-
cidn de corredera 41,43 forma los Srgancs de estrangulacién
en paralelo 18,19, y la disposicidn de corredera 42,44, lbs
drganos de estrangulacién en paralelo 16,17, que estdn abiér-
tos siempre que la ranura anular 51-52 de la'corredera entra
en comunicacidn con uno de los espacios anulares 55~58 de la
caja.
En la caja 23 discurren todavia unz serie de dnimas
hue no han sido designadas y que, a través de los espacios

bnulares de las diversas valvulas, estdn unidas entre si o

ron las conducciones de alimentacion y las conducciones de

mpalme, tal como se ha indicado esquemdticamente en la

igura 2, habiéndose trasledado la corredera 34, parz una

ejor compresidn, al mismo plano que las correderas 43,44,
pero sin que se apoye con su piston impulsor 37 contra nin-

gun disco de leva,

o Ko I




En el ejemplo de realizacidn ilustrado, el eje

|
?comﬁn de las énimas 41,42 no es solamente perpendicular con
érespeoto a la proyeccidn del eje del dnima 33. Por el com-
trario, las dos proyecciones se cortan en un punto P situg-
5 do exactemente en el centro entre el eje M del vistago y

el punto excéntrico E del segundo disco de leva 28. Este

punto P es también el centro del disco cireular del pri-|
imer disco de leva, a
; A la caja 23 estd unido, mediante bridas, un bid-
10 que de soporte 59 para el vastago de accionamiento 25..Dc:~
tro de este bloqueo, el vdstago de accionamiento presentg
otros dos discos de leva 60,61 dotados de una forma tal,

que el vastago 25 vuelve por s{ mismo a la posicidn neutrsl

cuando un pigton impulsor o empujador 62, desplazable ra-
15’ dialmente, es rimido bajo la fuerza de un muelle 63 hééi%
adentro, contra el disco de leva., Los dos discos de leva
60,61 esten limitados a ambos lados por paredes 64-67,.que
cuidan de que el pistdn impulsor o empujador 62 retenga
al véstago en su posicidn axial elegida. Con ayuda de un
220 pestillo de rotacion 68, el pistdn impusor 62 puede ser
sacado de su posicidn de bloqueo, de modo que el vastago
puede ser regulado axialmente,

Serd considerado primeramente el funcionamiento
en paralelo, gque se corresponde con el de lg figura 2 y 3.
25 A este particular se encuentra la corredera en serie 34
en su posicidn de cierre, no viéndose influida por ninguno
de los discos de leva., Las dos correderas en paralelo 43,
44 se encuentran bajo la incluencia del primer disco de levya
27. En la posicidn neutral ilustrade en la figura 2, fluye

30 1{quido de presidn, procedente de la conduceidn de alimentg-

~1lw
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12 dii. ..
cion 10, uniformemente por los dos espacios anulares 55
57 para llegar a las conducciones de alimentacidn 13,15
y a los motores, mientras que el liguido retornante es —
devuelto por las conducciones 12,14 a traves de los espa=
cios anulares 56,58 uniformemente a la conduccion 9. Al %
girar el vadstago, las correderas 43,44 son movidas en el
mismo sentido. Con ello se reducen uniformemente 135‘?93.,

ciones transversales de paso, bien gea entre los espacioJ

anulares 55,58 o bien entre los espacios anulares 57,56,

mientras que se agrandan las secciones transversales de
paso entre los otros espacios anulares de cada caso y ;gé!

ranuras anulares 51,52. Por consiguiente le es alimentédg

e uno de los motores menos ligquido de presidn, mientras que
el otro motor recibe correspondientemente mas liquido de
presidn, o por lo menos se conserva su cantidad de paso.
Si para el funcionamiento en serie, el vastago !
de accionamiento es corrido hacia la izquierda (figura 3)i
entonces la corredera en serie 34 se encuentra bajo la
influencia del primer disco de leva 27, y las dos correde-
ras éan paralelo 43,44 se hallan bajo la influencia del se-
gundo disco de leva 28 (figura 4). Al girar el vastago 25
a partir de su posicion neutral, se corre la corredera 34
hacia adentro, con lo que se estrangula la geccidn trans-
versal entre los espacios anulares 39,40, Las dos corre-~

dergs en paralelo 43,44 se encuentran en la posicion exte-
rior, en la que exlusivamente los espacios anulares exte-
riores 55,56 se encuentran comunicados con lag ranuras any
lares de alimentacidn 51,52. Al ser hecho girar el vdstago
-u na de las correderas es mantenida en este posiecidn,
mientras que la otra corredera puede moverse hacia adentro
con lo que la seccidn transversal, abierta hasta ahora, es
estranguladaﬁientras que la seccidn trmasversal cerrada

hasts ahora, se abre paulatinamente.

12—
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} Como consecuencia del desplazamiento axial del -
| vdstago, por lo tanto, los diversos drganos de estrangule-
scién no son sélamente puestos en la posicidn precisa pra el
funcionamiento en paralelo o el funcionamiento en serie,

jPor el contrario, también son preparados por los discos de
lleve correspondientes, de tal modo que, 8l girar el vista-

g0, llevan a cabo una estrangulacién tal, que dngulos giﬁb |

iguales del vdstago originan en el funcilonamiento en serip

v el funcionamiento en paralelo variaciones de la direccidh

de la mercha aproximadamente igueles,

Esta solicitud que corresponde a la presentadéz
en la Republica Federal Alemana el 14 de Diciembre de 1967 bajo
¢ D,54843 II/63c ahora P 16 399.4, se acoge 2 los beneficjos
del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indust
N

trial,

- N o T A -

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten~

te de Invencidn en Egpatia por VEINTE afios son los siguientqs:

1.-Un dispositivo de mando para la propulsion hi-
?rostética de un vehiculo con dos juegos de motores hidrdulli-

cos, cada uno de ellos adjudicado a un lado del vehiculo

¥ que, mediante drganos de bloquen, son conectables selec

] 3=
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gtivamente en serie o en paralelo, caracterizado porqﬁercéda
lado de los dos jusgos de motores estd comunicado, através
de sendos Organos de estrangulacion paralelos, con las con-
ducciones de alimentacidn, y un lado de un juego de moto-g
res, con el lado opuesto del otro juego de motores, a tra;
vés de ull drgeno de estrangulacidn en serie; porque en el
funcionamiento en paralelo, el drgano de estrangulacidn en

gerie se encuentra cerrado, todos los drganos de estrangu—

lacion en paralelo abiertos, y los dos Organos de estran-
igulacién en paralelo de ca® juego de motores acoplados de'%al
i

modo, que estrangulan conjuntamente y en el mismo sentido;!

1

|

y porque en el funcionamiento en serie en la posicidn de pur—
tida tanto el Orgeno de estrangulacidn en serie, como tam-
bién los drganos de estrangulacidn en paralelo acoplados e
Los lados opuestos & aquel de los juegos de motores, estén

|
ebiertos, mientras que los dos otros organos de estrangula;
¢idn en paralelo estén cerrados, y los pares de drganos de
cstrangulacidn en paralelo asignédos g sendas conducciones
je alimentacidn estén acoplados en cada caso de tal modo

con el Organo de estrangulacidn en serie, qué el organo de les—
trangulacidn en paralelo, abierto y el orgeno de sstran-

gulacion en serie estrangulan conjuntamente y en el mismo
sentido, mientras que el drgano de estrangulacidn en paralglo
cerrado, se abre en sentido contrario.
2.~Un dispositivo de mando de acuerdo con la rei-

vindicacidn 1, caracterizado porque los érganos de estran—

gulacién son regulables mediante un vastago de accionamientp

rovisto de discos de leva y que tiene al menos dos posiciones
orridas axialmente entre si, para el funcionamiento en

série: y el funcionamiento en paralelo,
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. en una corredersa,
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3o~Un dispositivo de mando de acuerdo con las

reivindicaciones 102, caractertzado porque los Orgenos dJ

estrangulacion estén hechos en forma de correderas, y porque

los pares de drganos de estrangulacidn en paralelo adjudi

cados a sendas conducclones de slimentacidén estan reunidols

4,~Un dispositivo de mando de acuerdo con una,_
cualquiera de las reivindicaciones 1 - 3, caracterizado |

porque las dos correderas de drganos de estrangulacion en

paralelo estén dispuestas en un pleno, cosxialmente a am#Os

gulamiento en serie se encuentra un plano corrido axialmep-
te respecto a dicho plano, per@endicularmente regspecto a |
este eje, |

5.,-Un dispositivo de mando de acuerdo con una .|

que el mismo primer disco de leva regula, en la posicion
en paralelo del vastago, las dos correderas de organos de
estrangulaecion en paralelo y, en la posicidn en serie del
vastago, la corredera del oOrgano de estrangulacién en serie,
encontrandose la corredera citada en ultimo lugar en dngu~
lo recto reppecto a las dos correderas citadas en primer
término,

6.-Un dispositivo de mando de acuerdo con la rei

vindicacion 5, caracterizado porque el primer disco de levT

estd hecho en forma de circulo excéntrico.
qnuiera de las reivindicaciones 1 - 6, caracterizado porqu

pl segundo disco de leva que, en la posicidn en serie del

vdstago, actia sobre los Organos de estrangulacidn en para-

~15-

lados del véstago, y porque la corredera del organo defésﬁran—

cualguiera de las reivindicaciones 1 -~ 4, caracterizado yor-

Te=Un dispositivo de mando de acuerdo con una cudle-
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lelo, mantiene en su posicion centrsl a las dos correde-
ras de organos de estrangulacion en paralelo en su posi{
cion extrems, mientras que en caso de giro, unicamente i

i
regula a una de las correderas de Organos de es,‘(;rangulen--i
cidén en paralelo, teniendo lugar la subordinacidh res-
pecto al primer disco de leva de tal modo, que al mismo
tiempo es estrangulado el drgano de estrangulacidn en -
gserie,

8.~Un dispositivo de mando de acuerdo con la

reivindicacidn 7, caracterizado porque el segundo disco’ de

leve estd limitado por un arco de circulo en tormo del |

eje de giro del vdstago, y por un arco de circulo en

torno de un punto excéntrico,

9,~Un dispositivo de mando de acuerdo con una

cualquiera de las reivindicaciones 1 - 8, caracterizado é
los discos de leva contiguos hacen transiecidn entre si l
a través de superficies de transicidn inclinades,

10.-On dispositivo de mando de acuerdo con una
cualquiera de las reivindicadiones 1 - 9, caracterizado g
que, entre la superficie frontal del vastago y el disco
de leva contiguo, estén tendida una superficie de transi
cién inclinada,

11,-Un dispositivo de mando de acuerdo con una
cualquiera de las reivindicadiones 1 - 10, carzcterizada
porque la corredera de Organo de estrangulacidn en serie
presenta un tope que limita su posicién extrema interior
y estd corrida en direccidn del extremo del vastago, axis
mente con relacidon a las correderas de organos de estranw
gulacion en pareslelo,

12,~Un dispositivo de mando de acuerdo con una

orque

or-—
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| sidn, sobre la proyeccién del eje de la corredera del drgh-

i;: St b
cualquiera de las relvindicaciones 1 -~ 11, caracterii555‘
porque la proyeccidn de los ejes de las dos correderas de
drganos de estrangulaecidn en paralelo y de la corredera
de 6rgenos de estrangulacion en serie, se cortan en el
centro del primer disco de leva, hecho en forma de disco

excéntrico, y porque el eje de giro del véstago, el cen~

tro del primer disco de leva y el punto excénirico del g6

gundo disco de leva se encuentran, en este orden de suce—| -

no de estrangulacidn én serie,

13.-Un dispositivo de mando de acuerdo con la-. |

reivindicacidn 12, caracterizado porque las distancias end
tre el eje del vastago y el centro del primer disco de led
va, por un lado, y el punto excéntrico, del 2° disco de -
leva por otro lado, son iguales,

14,~Un dispositivo de mendo de acuerdo con una_‘
cualquiera de las reivindicaciones 1 - 13, caracterizado
porque el vastago de acclonamiento presente al menos otro
disco de leva més, sobre el que actia un empujedor cargadd
por muelle, que conduce al véstago a la posicidn centrel
correspondiente & la marche en linea recta.

15.-Un dispositivo de mando de acuerdo con la r

leva, corridos axialmente, que presentan limitaciones law
terales, de modo que el empujador fija la posicién axial
del véstago,

16,~Un dispositivo de mando para la propulsion

hidrostatica de un vehiculo.-
Tal y como se ha descrito en la Memoria que ean-

tecedrs representado en log dibujos que se acompafian y con

~17=

vindicacidn 14, caracterizado por existir otros dos discos de



fines que se han especificado, _
Este Memoria conste de dieciocho bojas escritas ;
a maquina por una sola cara,

Madrid, 12 UIC 1968
P.A,

!
|
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