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Memoria descriptiva
i! c; - , J J 'N íC A

para solicitar PASENTE PE INVENCION por 20 años

a nombre de SVENSKA HANPELSEANKEN

entidad /  deunariondtitiiná: sueca

con domicilio en Bo 16341, 103 26 Estocolmo, Suecia.

por; "UNA PISPOSICION, EN DN SISTEMA PE TRANSMISION PE PA­
TOS, PASA TRANSMITIR SEÑALES EN POEMA PE CARACTERES PE 0R 

» CARACTERES PE PIRECCION I CARACTERES PE INPORMÁCIÜN 
EN LINEAS ENTRE UNA UNIPAP PRINCIPAL I DNO 0 VARIOS GRUPOS 
DE UNIPAPES TERMINALES SUBORPINAPAS11
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So
la presente invención está relacionada con una 

disposición en un sistema de transmisión de datos para transmitir 
caracteres de órdenes, caracteres de dirección y carac­
teres de información entre una unidad principal y uno 
o varios grupos alegados de unidades terminales subordi- • 
nadas dispuestas localmente, incluyendo cada uno de los 
citados grupos y la citada unidad principal un modula­
dor y un desmodulador, denominados "modesm", que adap­
tan los impulsos de la unidad principal y de las unida­
des terminales subordinadas a las características de tran¿ 
misión de las líneas de transmisión que conectan dicha 
unidad principal y las citadas unidades terminales subor­
dinadas unas con otras»

Para interconectar un equipo constituido por 
circuitos de impulsos con otro equipo similar a una distan 
cia relativamente larga, es necesario convertir los impul­
sos en señales que están adaptadas a las características 
de frecuencia de las líneas de transmisión. Para este fin, 
es practica común emplear en un extremo de la linea un mo 
dulador para convertir un impulso en un cambio de fase o 
cambio de frecuencia en relación a una señal de referen­
cia, y conectar el otro extremo de la línea a un desmodu­
lador que detecta este cambio de fase o de frecuencia y 
produce un impulso en correspondencia con el mismo.

En sistemas en los que una pluralidad de equipos 
de impulsos dispuestos en lugares alejados geográficamente 
deben ser conectados a un equipo de impulsos principal, es 
práctica común conectar estos equipos de impulsos alejados 
y sus unidades modulador/desmodulador asociadas en parale­
lo a un línea de transmisión única, con el fin de acortar.
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la longitud total de las lineas de transmisión necesarias.
Además, es práctica común concentrar todos los equipos de
impulsos dispuestos localaiente con una sola unidad moda- ;

lador/desmodulador ñor medio de un concentrador de tráf i|
-  .  .  “ !

co, que además de su función concentradora, efectúa las i 

funciones de control nece ¡3 cll? XG.G cara la conexión en para' 

lelo mencionada anteriormente. liste equipo, que efectúa 1 

la interconexión entoe una pluralidad de equipos de iri- i 
pulsos y una unidad modulador/dcsmodulador única, y nuc | 

permite la conexión de uno pluralidad de tales unidades |

de equipos de impulsos en paralelo a una línea de trans- j
i

misión única, tiende a ser bastante complicado. !" ¡
Otra desventaja de conectar una pluralidad • ;

de tales unidades en paralelo a una linea de transmisión 

única, reside en que el modo más eficiente de transmi­
sión, es decir, la denominada transmisión síncrona, no j 

puede ser utilizado, debido al hecho de que un desmoduld

dor tendrá aue recibir señales en orden alterno de una |1I
pluralidad de moduladores. ¡

Otro inconveniente de la conexión en naralo-ij
lo antes mencionada reside en que es necesario un gran j 

número de señales pera mantener el orden o.e sucesión on-j- 

tre las unidades conectadas a la línea, y tales señales 

sucesivas ocuparán el tiempo disponible para la trans- j

misión de información. j
¡

.¿1 objeto de la presente invención es proporj- 

clonar un sistema que permite a una pluralidad de equi-j 
pos de impulsos dispuestos localmente, ser conectados j 

a una unidad modulador/desmodulador, y que varias uni- J 

dades modulador/desmodulador dispuestas en lugares geo \
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grá.íicamonte distantes sean conectadas a una* linea u.o íi-jis 

misión única sin usar para ello equipos complicados y sin 

que suponga los inconvenientes de un sistema en paralelo 

convencional según se lia indicado anteriormenoe, pero man 

teniendo las ventajas del sistema en paralelo.

Este objeto de la invención esta realisado sus­

tancialmente por el hecho de que las líneas de transmisión, 

aue conectan la unidad principal con los "modesms11 y  uiii 

dades terminales subordinadas incluidas en el slsbema, 

están dispuestas en un circuito cerrado en el cual los- mb 

duladores, desmoduladores y  unidades terminales suoordiiu. 

das están interconectadas en serie, rodas las señales que 

corrorenden caracteres de órdenes, caracteres do direddion 

v caracteres de información, son transmitidas en el cir­

cuito cerrado, quo está dispuesto do forma que la salida 

del modulador de la unidad principal está conectada a la 

entrada del primer desmodulador que aparece en el circuí 

to, y  el cual está asociado con un primer grupo de unida 

des terminales subordinadas, conectadas en serie unas 

con otras y  que forman un circuito cerrado entro la salí 

da del citado primer desmodulador y la entrada del pri­

mer modulador asociado, la salida del cual puode ser co 

nectada a la entrada del segundo desmodulador siguiente 

en el circuito en sorie, el cual esta asociado con un 

segundo grupo de unidades terminales subordinadas y asi 

sucesivamente, hasta que finalmente, el último moaulaaor 

del circuito es conectado con su salida a la entrada de 

desmodulador en la unidad principal , cerrando con esto

el circuito.
he acuerdo con la invención, todos los mouu-
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1 adores, desi-ioduladores y unidades terminales .feubbrujuna- l 

das están interconectados en serie entre la salida de da I 

tos y la entrada de datos dol equipo de impulsos prilicd- j
I

nal que transmite una corriente de caracteres de cincronij 

sación entre los cuales están insertados caracteres dé.órf 

denes 6 caracteres de información. La primera unidad tc-r~:
i

reinal subordinada, que tiene información que enviar aire- j 

equipo de impulsos principal y recibe caracteres de órde-j 

nes del citado equipo de impulsos principal, interrumpe j 

el circuito en serie y transmite la información a la en­

trada de datos del equipo de impulsos principal a troya- 

do los siguientes moduladores, desrnoduladoreo y unidades j
t

terminales subordinadas. La transmisión termina con carao,' 

teres d e órdenes que hacen que la siguiente unidad termi­

nal subordinada con información que enviar, interrumpa el 

circuito en serie y envía la información a la entrada de 

datos del equipo de impulsos principal, terminando la trah 

misión con caracteres de órdenes y así sucesivamente, has­

ta que la última unidad terminal subordinada con informa­

ción que enviar ha emitido caracteres de órdenes que con 

recibidos por el equipo de impulsos principal, que con es 

to registra que todas las unidades terminales subordinada 

han enviado su información. La información desde el equi­

po de impulsos principal a una unidad terminal subordina­

da determinada incluye caracteres de dirección. I

¿hora se describirá la invención más detallada—;j
mente, con referencia a los dibujos que se acompañan, en ¡ 

los cuales:

La. l¡,ig. 1 muestra un diagrama de bloques renre-j
i

sentando el circuito cerrado del sistema de transmisión ;

f>0 0 R
QUAUTY
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áe datos de acuerdo con la invención.

la i?ig. 2 muestra un diagrama funcional repre­

sentando la función de la unidad de distribución en el. ; 

sistema de transmisión de acuerdo con la ¿‘ig. 1 ;

5 I la i?ig. 3 muestra un diagrama detallado de-blo-1-
I
¡ ques de la unidad de distribución;

| la j?ig. 4 muestra una realización alternativa
i  ̂ \  ;
] de la unidad de distribución.

! De acuerdo con la invención, una pluralidad de

10 | grupos lejanos de equipos de impulsos 3, 7 > 9» 1 1 > están

; interconectados j  conectados a un equipo de iapulsos^ g-rin 
6 - - .Í
i ciral 1 a través de las unidades modulador/desmodulad.or | A
¡2a, 2b, 13a, 13b, 14a, 14b, 15b, 16a,-16b y las lincas, - 

de transmisión 12. listas unidod.es modulador/desríiodulador 

15 funcionan de urna manera tal, que los Moduladores da, 13b, 
14b, 15b j  16b admiten impulsos al mismo régimen con que 

son transmitidos impulsos desd.e la salido, de los des no du­

la! o res s.sociados 2b, 15a, 14a, 15a, y 16o., respectivamen 

te.
20 ]2L sistema está dispuesto de forma que el mo-

í du.ls.dor 2a del equipo de impulsos principal 1 está conec-

! tado o,l desmodulo.dor 13a a través de uno. porción de línea 

; 12. La salida de impulsos del dessodulador loa esuu co-I
! neotada a la entrada de impulsos del modulador 13b a tra i 

-'■ 5 ’ vé-s de un cierto número de unidades de distrioucion o •

¡ Oada unidad de distribución o esta conectada a un eqai-
i
j -oo de impulsos 5 ene debe estar conectado al equipo de 

! impulsos principal 1. Oo.dc. equipo o.e impulsos 5 y co“

\ rrescondiente unidad de distribución 3 1ornan una unidad

¡0 I terminal subordinada 4. SI modulador 13b esta conectado
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al desnodulvlor 14a, asociado con el siguiente y:ruqrw -de ;!
unidades terrainales subordinadas, a través de otra por- i 

ción de linea 12. iil desnodulador 14a está conectado al 

modulador 14b a través de las unidades de distribución ! 

5, cada una de las cuales está conectada a un equino de ¡l
impulsos 7, que on conjunto forman una unidad terminal [ 

subordinada 5. El sistema puede incluir un número arbi- j 
trario de grupos de unidades terminales subordinadasEn Jí

-  -  |

la realización mostrada en la Eig. 1, el sisteme, termina j 

en el modulador 16b, que está conectado al desnodulador j 

2b en el equipo de impulsos principal. El sistema de acuejr 

do con la invención no está restringido al número de urti-j 

! dades nodulador/desraodulador y de unidades de distribución 

5 que se muestran específicamente en la Eig. 1, sino que 

puede funcionar con un número arbitrario de unidades mo­

dulador/ desnodulador y de unidades de distribución. ;

Lo. función de la unidad de distribución 3 se j
l

nuestra en principio en la J’ig. 2, donde se representa 

funcionando como un conmutador de tres posiciones, que 

incluye los medios de conmutación 27, una linea de corto 

circuito, un registrador de impulsos 17 y una unidad de 

descodificar 13. lia la posición 19, el conmutador .cota 

cortocircuitado. En la posición 20, la solida del distri 

bui&or 3 está conectada a la entrada a través del reyis-j 

trador de impulsos que tiene una capacidad igual al númej 

ro de bitios que forman una unidad de información, aquí J
i

denominada carácter. _¿i la tercera posición 21, la sali-j 

da del distribuidor 3 está conectada directamente al oqui 

po de impulsos asociado 5, 7, 9 ti 11. ni registrador uc 

impulsos 17, que está conectado permanentemente a la en j

21-12-63 - 7



trada de la anidad de distribución, está conectada tambiór 

una unidad de descodificar 18, que identifica ciertos ca­

racteres en el registrador de impulsos 17- Ea formo, de, la 

cual la unidad de distribución 3 afecta a la función del 

sistema de acuerdo con la invención, es la siguiente:-

T'fl sistema posee tres estados de funcionamien­

to, es decir, un estado de reposo, un segundo estado en 

el cual puede ser transmitida información desde los equi­
pos de impulsos 5, 7, 9, 11, al equipo de impulsos princi 
nal 1, y finalmente, un tercer estado en el cual puede 

ser transmitida información desde el equipo de impulsos 

principal 1 a los equipos do impulsos 5, 7, 9 7 H *  '
En el citado estado de reposo, las unidades'de 

distribución 3 están todas cortocircuitadas y ol equipo 

de impulsos principal 1 transmite uno. corriente continua­

da de caracteres, comprendiendo cada carácter una combina 

ción de impulsos
Ya que todas las unidades de distribución 3 es­

tán cortocircuitadas, la salida de impulsos de cada des­

modulador está conectada directamente a la entrada de im­

pulsos del modulador asociado, y la corriente de caracce 

ros transmitida por el equipo de impulsos 1, sor^ regene­

rada en cada unidad modulador/desmodulador y finalmente 
devuelta al equipo de impulsos 1 a través del desmodula- 

dor 2b. Esta corriente de caracteres tiene dos objetos, 
a saber:

Establecer el sincronismo entre el oscilador 

de un desmodulador y el oscilador del modulador preceden­

te, tal como por ejemplo, entre el desmodulador 14-a y el 

modulador 13b;

-  8 - 0
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Establecer el sincronismo entre loe impulsos 

mitidos cono un carácter por el equipo de impulsoc 1 , y
tran,3í *“*

los impulsos detectados como un carácter por el renistra- 

".or de impulsos 17- Guando los caracteres recibidos ñor 

ol equipo do impulsos 1 a través dol desmodulador 2b pon-! 

tienen la misma combinación de impulsos que los carrete- ! 

res urensmiciclos por el equipo de impulsos 1 , todo el sisí 
tema se ha sincronizado. ;

' °Jjro ciótodo do sincronizar un desmodulador con j 
| el modulador precedente reside en mantener una doble co- ‘ 

¡ nexion entro ellos, na decir, a cada desmodulador está' j 

¡ conectado un modulador auxiliar que transmite impulses a

un desmodulador auxiliar que está conectado al modulador

15

20

precedente en el sistema. Por este método, las señales 

indicarán si el sincronismo está siendo mantenido seprra- 

! (lamente entre cada conexión modulador/desmodulador.

J Cuando el equipo de impulsos principal 1 está
liogo pala recioir inlormacion o.c los equipos de imoulsos 

5, 7, o5 11, el equipo de impulsos 1 interrumpirá la co­
rriente de caracteres A y transmitirá dos caracteres, 2 

7  o, 7  entonces empezará de nuevo su transmisión de carac

teres A. El objeto ele los citados caracteres 2 y o es el 
siguiente:

25

50

i Guando un carácter h ha sido identificado en el

registrador de impulsos 1? por la unidad de descodificar 

13, si el equipo de impulsos asociado 5, 7, c, 11 tiene 

información que transmitir, se iniciará el procedimiento 
siguiente: 1) Los medios de conmutación 27 son colocados 

en la posición 20. 2; el carácter inmediatamente siguient j 

almacenado en el registrador de impulsos 1? es comprobado,

21-12-63
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BV
/ • * fcon objeto de establecer si dicho carácter es un carác­

ter 0. 3) Si el carácter es un carácter C, el medio de 
conmutación 27 es colocado en la posición 2 1, permitien­
do con esto que solamente pasen los caracteres transmi­
tidos del equipo de impulsos asociado. Se impedirá con 
esto que el carácter 0 avance a la unidad terminal inme-

idiatamente siguiente en el circuito en serie. Como conse 
cuencia, ningún registrador de impulsos 17 siguiente.re­
cibirá un carácter C directamente después de haber reci- 

! bido un carácter B. Esto hará que el medio de conmutación 
i 27 asociado cambie su colocación a la posición de reposo, 
j Si la unidad terminal no tiene información que transai- 
I tir cuando es detectado el carácter B en el registrador 
de impulsos 17, el medio de conmutación 27 conservará la 
posición de reposo. La información transmitida desde ca­
da uno de los equipos de impulsos 5» 7, 9 u 1 1 , pasara 
a través de las sucesivas unidades de distribución en el 
circuito en serie hasta la entrada del equipo de impulsos 
principal 1. Cada equipo de impulsos 5 , 7j 9 u 11 que - 

! transmita, acabará su transmisión con los caracteres Bi 7
I f f /j y C j  cambiara la colocación del medio de conmutación 27 
i a la posición de reposo, por lo que la secuencia de pro- 
{ ceñimientos antes descrita se repetirá sucesivamente enj i! las unidades terminales siguientes. •
!
i Cuando los caracteres B y 0 son recibidos en el¡
I equipo de impulsos principal 1 , todos los equipos de im­
pulsos 5, 7, 9, 11 en el circuito cerrado han tenido una 

¡ oportunidad para transmitir información, y el equipo det
I impulsos 1 responderá transmitiendo un carácter, D, indi-j 
: cando que la información transmitida desde las unidades j
i

i !
¡ !
! ¡
• -  10 -  i

!



21-1

termínalos subordinadas ha sido recibida adecuadamente.

Sin embargo, si la información recibida por el equipo de j 

impulsos 1 contenía errores, so transmitirán una vez,.más |

| caracteres 33 y C, y se repetirá el procedimiento que.aóa j 

5 | ba de describirse. Por lo tanto, los equipos do impulsos j 

5» 7j 9> 11j que han transmitido información pero que. uo ¡

! han recibido el carácter D, retransmitirán su informa—  j
í . r \j cion.
¡ Ii La transmisión de información desde el equipo i
|

10 'de impulsos princinal 1 a cualquiera de los equipos de- !
I |
I impulsos 5> 7> 9 j 11> se efectúa transmitiendo dos ca~ ;

J racteres D y l  antes de cada mensaje, El carácter .1) indi-!

| ca que el carácter Z inmediatamente siguiente, contiene j 

I la dirección del equipo de impulsos determinado al cual I
! i

15 | se destina el mensaje, Este mensaje pasara a través de ; 

todas las -unidades de distribución 3j pero solo el equipoj 

de impulsos que tiene asignado el número Z responderá a ¡ 

la información.

La unidad de distribución 3 de acuerdo con la
e *

20 invención tiene por finalidad principal permitir la cone-j 

xión en serie entre las unidades terminales y el equipo d¡e
í

impulsos principal. j

| La unidad 3s mostrada en la 3?ig. 3, comprende tjres

i puertas Y, 22, 23 y 24, una puerta 0, 25 y un control ló—¡
• y i

25 ¡ gico 26 que tiene conectados a el una unidad de descodifi]

j car 18 y un equipo de impulsos 5, 7, 9? 11. En la posición

j de reposo de la unidad de distribución 3, la entrada 33 y
l
| la salida 34 están cortocircuitadas a través de la puerta

! Y 22 abierta y la puerta 0 25- En el estado de reposo, elj
! i

30 i sincronismo es mantenido por la unidad do descodificar 18¡

2-68
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a través de un registrador de impulsos 17, actuando para 
descodificar la información que aparece en la entrada 33 

de la unidad de distribución 3, a través de la línea -35%, 
Guando la unidad de descodificar 18 identifica 

un carácter B en el registrador de impulsos 17» emite"una 
señal a través de las lineas 36 al control lógico 26, -pa­
ra cerrar la puerta Y 22 a través de la línea 37. El re_- 
quisito previo es, sin embargo, que el equipo de impulsos 
5, 7, 9, 11 baya informado al control lógico 26, a través 
de la línea 38, que tiene información que transmitir.-Al 
mismo tiempo, el control lógico 26 abre la puerta Y 23, 
por lo que el registrador de impulsos 17 es conectado a la 
salida 34 de la unidad de distribución 3 a través de la 
puerta Y 23 y la puerta 0 25, correspondiendo al segundo 
estado de la unidad de distribución. Si el carácter inme­
diatamente siguiente recibido en el registrador de impul­
sos 17 y descodificado por la unidad de descodificar 18, 
os un carácter C, el control lógico 26 cerrará la puerta 
Y 23 y abrirá la puerta Y 24 a través de la línea 3 1. Al 
mismo tiempo, el control logico 26 emitirá rui impulso al 
equipo de impulsos 5, 7, 9, 11 a través de la línea 4 1, in 
formando a este último que puede transmitir información po 
la línea 29, que añora conecta la salida 34 de la unidad |
do distribución 3 con el equipo de impulsos a través de lai 
puerta Y 24 y la puerta 0 25. Esto corresponde al tercer I1
estado de la unidad de distribución, la transmisión termi­
na con una señal del equipo de impulsos 5, 7, 9, 11 al 
control lógico 26 a través de la línea 38, informando al 
mismo del hecho do que toda la información lia sido transmil 
tida . El control logico 26 cierra entonces la puerta Y 23¡ 
abre la puerta Y 22, eon lo que la unidad de distribución i

i
í|

12 -
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' ha sido repuesta a su estado de reposo»

. Cuando la unidad de distribución 3 está en el !
i ¡

; estado de reposo, y la unidad de descodificar 18 ide.nti-j 

fica un carácter de dirección en el registrador de íli--' ! 

pulsos 17, informando que la información que sigue se ue¿ 

tina a un equipo de impulsos determinado 5, ó 7, ó 9 u I 

11, entonces el descodificador 10 transmitirá una. serial I 

al control lógico 25 a través de las lineas 35. 231 con- j 
trol lógico 2o informa entonces al equipo de impulsos a ' 

través ae la linea 41, después de lo cual la información ! 

es recibida a través de la línea 32, Cuando el desccdifi ! 

cador lia detectado un carácter en el registrador de im— ! 

pulsos 17, significando el final del mensaje, el equino j 

de impulsos es informado por el control lógico 26. Los j 
conmutadores 23a, 26b sirven para shuntar la unidad de i 

disuribucion 3 y el equipo de impulsos, por ejemplo en cüi 

caso de avería o ausencia de alimentación principal. Ls-i 

tos conmutadores pueden consistir en un relé que toma lab 

posiciones 42a, 42b respectivamente, en el caso de au­

sencia de alimentación principal o que es controlado por

un circuito lógico que acciona ambos conmutadores 28a,
2Gb.

Le acuerdo con una realización alternativa-de 

la invención mostrado en la Figura 4, la unidad de distri 

bucion funciona solamente con dos estados de distribución 

Las lineas 29 y 31 de la Fig. 3 están reemplazadas por 

las lineas paralelas 30 en la Fig. 4 entre el equipo de 

impulsos 5, 7, 9, n  por una parte, y el registrador de J 
impulsos 17 y descodificador 18 por otra. Por lo tanto, ! 

si el carácter recibido en el registrador de impulsos 17 ■

2-68
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15

y descodificado por la unidad de descodificar 18 es un ' 
carácter C, el control lógico 26 informará al equipo de 
impulsos que puede transmitir información por las líneas

, i
30 a través del registrador de impulsos 17» que esta, co­
nectado con la salida 34 de la unidad de distribución a 
través de la línea 39, la puerta I 23 y la puerta 0 25-. 
Por lo tanto, en este caso, las condiciones de las puer­
tas Y y 0 no serán cambiadas, es decir que la unidad-de

f  f  /distribución mantendrá su segundo estado de distribución.
la información transmitida desde el equipo de 

impulsos principal 1 a un equipo de impulsos determinado 

5» ó 7, ó 9 u 11, es recibida en el citado equipo a tra­

vés de las líneas 30, después de que el control lógico 

26 ha informado al equipo, a través de la línea 4, que
f  ttiene información que recibir, que aparece en las lineas!

30.
Cual de estas dos realizaciones de la unidad

20

ti

30

de distribución es preferida depende de que el equipo 
de impulsos está dispuesto para recibir y transmitir los 
bitios que constituyen un carácter en serie o paralelo.

la velocidad de toda la información transmiti­
da y recibida es determinada preferiblemente por un re­
loj incluido en el desmodulador y adaptado para contro-

ilar los componentes de las unidades terminales 4, 6, 8,
10 a través de la línea 43» Si es necesario, la sella! del. 
reloj puede ser amplificada en las entradas y salidas de

ti

cada unidad terminal por medio de. loo amplificadores 44a 
y 44b respectivamente.

las unidades terminales 4, 6, 8, 10 que forman 
parte de un sistema de transmisión de la clase aquí refey
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rida, incluyen por ejemplo, terminales de datos o com­
putadores o cualquier otro equipo que trabaja con im­
pulsos. En su forma mas extx’ema, el sistema de transmi­
sión de datos de acuerdo con la invención puede incluir 
solamente una unidad terminal subordinada interconecta­
da con el equipo de impulsos principal a través de las 
unidades modulador/desmodulador.

la presente solicitud que corresponde a las 
presentadas en Suecia el 23 de Noviembre de 1.967, ba­
jo el número 16.077/67 y 15 de Mayo de 1 .968, Na 6589/68, 
se acogen a los beneficios del artículo 51 del vigente 
Estatuto sobre Propiedad Industrial.

- REIVINDICACIONES -

los puntos de invención propia y nueva que se 
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa­
tente de Invención en España, por VEIFfE años, son los 
siguientes:

1 Una disposición, en un sistema de transmi­
sión de datos, para transmitir señales en forma de ca­
racteres de ordenes, caracteres de dirección y caracte-

-  15 -
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10
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25

res de información en líneas entre una unidad principal 
y uno o varios grupos de unidades terminales subordina­
das, localmente dispuestas, incluyendo cada uno de di­
chos grupos, y dicha unidad principal un modulador y un 
desmodulador, caracterizada porque cada una de dicha uni 
dades terminales subordinadas incluye una unidad de ais 
tribución conectada en dicho circuito cerrado y que com 
prende medios que funciona para tomar diferentes esta­
dos de distribución dependiendo de los diferentes ti­
pos de caracteres, recibidos en un registro de impulsos 
y detectados en una unidad descodificadora, por lo que 
un primer estado de distribución realiza una conexión 
directa entre la entrada y la salida de dicha unidad de 
distribución, conectando un segundo estado de distri­
bución la entrada y la salida de la unidad de distribu- ; 
ción a través del registro de impulsos, y conectando un 
tercer estado de distribución la salida de la unidad de ; 
distribución con un equipo de emisión de impulsos in-

t 1cluido en cada unidad terminal subordinada.
2 .- Una disposición, en un sistema de transmi­

sión de datos, para transmitir señales en forma de ca- ! 
racteres de órdenes, caracteres de dirección y caracte- : 
res de información en líneas entre una unidad principal . 
y uno o varios grupos de unidades terminales subordina- ' 
das.

lal y como se ha descrito en la Memoria que . 
antecede representado en los dibujos que se acompañan 
y con los fines que se han especificado.

2 8 .4 .7 0 16 i
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Esta Memoria consta de ciecisiete hojas escri­
tas a máquina por una sola cara.

Madrid, V -* i ' • -
J  1 » ' < *  J» . t j  i

P,A.

28.4.70
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