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El objeto de l a  presente so lic itu d  de patente de 

invención, se refiera a un aparato destinado a absorber 

y reducir convenientemente la  acción del peso, colocado 

sobre e l plato de la  balanza, transmitiendo, a los órga- 

5 nos del dinamómetro enclavados en la  sona superior, e l
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esfuerzo correspondiente para que e sto s, a su vez, r e f le ­

jen la  magnitud de dicha acción.

Este aparato presenta c a rac te r ístic a s  e sp e c ífi­

cas de novedad que le imparten la  cualidad de aportar im­

portantes ventajas, sobre lo  actualmente conocido, t a l  

como a continuación se expone:

A lo s fin es de f a c i l i t a r  l a  descripción, en la  

adjunta hoja de planos, se ha representado una forma de 

realización  de un aparato, según se praconiza, lo cual se 

da únicamente a tíu lo  de ejemplo y sin  carácter lim itativo  

alguno, por lo  tanto.

La figu ra  1 representa una v is ta  de concjunto, 

en alzado la te r a l ,  destacada l a  cubierta para que se apre­

cie e l  mecanismo in te rio r .

La figu ra  2 representa una v is ta  fro n ta l.

La figu ra  3 representa un detalle  de l a  unión 

a l  dinamómetro, y

La figu ra  4 representa una v is ta  en planta.

Como puede apreciarse, este  aparato consta de una 

base (1 ), que constituye e l soporte de l a  balanza, la  cual 

e sta  provista, en sus cuatro ángulos, de cuatro o r if ic io s  

roscados en lo s que ceban lo s espárragos de lo s pomos pie 

(2 ), permitiendo de e sta  forma l a  nivelación de l a  balan­

za, operación que debe comprobarse antes de u t i l iz a r la  

pues, de no e sta r lo , fa lse a r ía  e l  resultado de l a  pesada.

La posición adecuada que deben adoptar lo s pomos pió vie­

ne indicada por e l n ivel de burbuja (3) de que va provista 

l a  balanza, fijándose l a  posición por la s  contratuercas (4 ).

La basa, en su parte posterior, e stá  provista de 

dos tetones sobre lo s  que se apoya e l  soporte f i j o  (5) que
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se su je ta  a la  "base mediante lo s elementos de f i ja c ió n  

(6 ), llevando acoplado, en su parte superior, dos cuchi­

l la s  (7 ), en posición horizontal, sobre la s  que se apoya 

e l  balancín (8) que e stá  constituido por cuatro tubos, 

dos en sentido longitudinal y dos en sentido transver­

s a l ,  integrando un sólido indeformable, llevando adicio­

nado en cada extremo de cada tubo longitudinal, un c o ji­

nete (9) que, dabido a su forma constructiva, le permite 

una pequeña oscilación , lográndose con e llo  que la  línea 

de contacto del cojinete, determinada por la  intersección 

de los dos planos inclinados, con e l f i lo  de la  cuchilla 

sea una línea continua, es decir, que e l  apoyo se produz­

ca a lo largo de toda l a  a r is ta  del co jinete , ya que de 

no producirse esta  circunstancia, e l apoyo se efectuaría  

sobre un punto y, debido a la  preseión que sobre é l se 

e jerce , este punto se convertiría en una superficie de 

contacto, produciéndose, en consecuencia, anomalías en 

e l  funcionamiento de l a  balanza.

Por su otro extremo, e l balancín recibe la  acción 

del soporte móvil (10) del plato receptor de lns cargas, 

o cureña, (11) recibiendo e l balancín la  acción de dicho 

sistema por medio de dos cuchillas horizontales situadas 

en la  primera pieza del sistema descrito .

Para impedir que e l balancín se desplace en sen­

tido horizontal ¿ando lugar a una eliminación del contacto 

entre cuchillas y cojinete, va provisto de unas pletinas 

(12) equipadas con sus elementos unión (13).

Dicho soporte móvil (10) lleva  acoplado, a tra ­

vés de lo s correspondientes elementos de fi ja c ió n  (14)) 

e l  brazo (15) cuya función es transm itir a l tiran te  tran s-
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misor (16) íntegramente la  acción producida por la  magni­

tud del peso situado en el plato receptor de la s  cargas, 

constituyendo, por consiguiente, un sistem a de tiro  d i­

recto, es decir, que l a  parte di ñamóme tr ic a  de la  "balan­

za absorbe totalmente la  magnitud de l a  acción producida. 

Dicha acción se m anifiesta en la  cuch illa  punto (17) s i ­

tuada en e l  brazo (15) y unida a  través de su correspon­

diente elemento de unión, transmitiendo l a  acción a l  t i ­

rante transmisor (16) a través de un estribo  (18) provis­

to de su correspondiente cojinete oscilante y de un gancho 

o eslabón (19) ,  elemento de unión entre e l  tiran te  y e l  es­

trib o , provisto é sta , en sus extremos, de dos elementos de 

seguridad cuyo objeto as e v ita r  que se interrumpa e l  enlace 

entre ambos.

En su parte in fe r io r , e l  soporte móvil, va pro­

v isto  de una tercera cuch illa , en posición contraria a 

la s  dos an teriores, enlazando, mediante un estribo a tra ­

vés de un cojinete oscilan te , la  traba (20).

Para lim itar e l  recorrido del soporte móvil, la  

base (1) va provista de un tope regulable (21).

La traba tiene por fin alidad  colocar horizontal 

e l plato (22) receptor de la s  cargas y, en consecuencia, 

también a  l a  araña (23), consiguiendo simultáneamente co­

locar exactamente la  medida entre puntos d e l balancín, 

obteniéndose l a  regulación de la  misma mediante una pie­

za v e rtic a l (24) que se desplaza a través de una ranura, 

efectuada para ta l  f in , en e l  soporte f i j o ,  fijándose en 

l a  posición más conveniente mediante e l  to rn illo  (25)*

La articu lación  trasera  de l a  traba se produce a través 

de una cuch illa , situada en la  pieza v e rtic a l antes men-
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clonada) y de un cojinete oscilante montado sobre la  pro­

pia traba, asegurando la articu lación  en todo momento por 

medio de dos tap ita s  de seguridad, situada una en la  zona 

del soporte móvil y otra en la  zona trasera  de la traba, 

unida a cada elemento a través de su correspondiente d is­

positivo de fi ja c ió n .

Protegiendo a todos los órganos transmisores de 

esfuerzos y sirviendo da soporte a la  cabeza de la  balan­

za, e l  chasis (2b), en su zona intermedia, es portador, a 

través del soporte (27), de la  bomba o cilindro amortigua­

dor (23): con todos sus elementos de regulación, protegiendo 

éste a los órganos enclavados en e l  dinamómetro, absorbien­

do las acciones bruscas ejercidas en el plato receptor, en 

consecuencia, e l tiran te transmisor va unido a un arquillo  

(29) que enlaza simultáneamente e l tiran te  y e l  amortigua­

dor a través del yugo (30).

E l tirante transmisor, en su  extremo superior, pre­

senta una cabeza troncocónica ajustándose en una concavidad, 

efectuada para t a l  efecto en el órgano de unión, con e l  yugo 

del dinamómetro, no oponiendo a l tiran te  ninguna d ificu ltad  

a l  movimiento g irato rio  de la  cabeza debido a l  a ju ste  móvil 

existente entre e l l a  y e l  chasis, estando protegida esta  

unión por una arandela unida a l  chasis por lo s elementos 

correspondiente s .

3n l a  parte delantera de l a  base va situado e l  me­

canismo de blocaje de l a  balanza, que actúa sobre e l dina­

mómetro, accionándose desde e l  ex terior por medio de la  ma­

nivela (32) situada en la  parte in ferio r de la  base, con 

sus correspondientes elementos de fi ja c ió n .

Al accionar dicha manivela, se produce un despla-
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zamiento del elevador (33) en torno a su. punto de f i j a ­

ción, estando lim itado, dicho desplazamiento, por dos to­

pes colocados en l a  base. Tal elemento e stá  constituido 

por una rampa por la  que se desplaza e l tiran te  de blo­

ca je  (34) guiado, en su  movimiento, por l a  guía (35)! 

enlazando por su parte superior mediante un elemento de 

f i ja c ió n  a un cilindro hueco con e l objeto de elevar e l  

yugo, a l rec ib ir  l a  acción del t iran te , hasta posición 

t a l  que los topes de goma, situados en sus extremos, pre­

sionen lo s grupos pendulares impidiendo su movilidad.

Para favorecer e l  retroceso del t iran te , es de­

c ir  de pasar de la  posición de blocaje a  la  posición nor­

mal, e l sistem a va provisto de un resorte (39) enlazando, 

por un extremo, a  una carte la  (40) que va unida a l  tiran ­

te , mientras que por e l otro extremo va su jeto  a un ancla­

je  fac ilitan d o , en consecuencia, e l  desplazamiento del con­

junto .

Con e l f in  de preservar e l mecanismo situado en 

la  zona in ferio r , del,polvo y de lo s golpos exteriores, V:,.. 

l a  coraza (41) que se apoya sobre la  base por medio de los 

soportes (42), estando provista dicha coraza de un o r i f i ­

cio para permitir la  observación del n ivel que va situado 

sobre un trazo del chasis (43). Asimismo, todos los órga­

nos que están situados en la  zona inte m edia, van protegi­

dos por dos corazas (44) y (45) su je ta s  en e l  chasis me­

diante to m illo s ,  estando provista una de e l la s  de una ven­

tana (46) para f a c i l i t a r  la  regulación de l a  bomba.

Los dos se llo s  de estado (47) van situados en la  

parte posterior de la  balanza, sobre un soporte de que, pa­

ra t a l  f in , va provista la  base.
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D escrita suficiente Rente la. invención, msí como 

la  manera le re a liz a r la  prácticamente, deba hacerse cons­

tar que la  misma es susceptible de cualesquiera modifica­

ciones de d eta lle , en tanto que asta s  no alteraren su. fun­

damento.

M O T A

Los puntos de invención propia y nueva que se pre­

sentan pura que sean objeto de esta, patente de invención, 

en Sépala! por veinte anos, son los sigu ientes:

18.- Aparato receptor y transmisor de esfuerzos, 

para balanzas, car ar'.o ríza le  por que consta de una base, 

nivelable por d ispositivo  da pomos pió con espiga roscada 

y contratuerca, en la  cual base, sobre dos tetonas, se apo­

ya un soporte f i jo  que lleva , en su parte superior,, dos cu­

ch illa s horizontales an las que se apoya un balancín com­

puesto por cuatro tubos, dos en sentido longitudinal y lo s 

otros dos en sentido transversal integrando solido indefor­

mable, los cuales tubos poseen cojinete en su extremo; re­

cibiendo a l  balancín l a  acción de un soporte móvil del plato 

receptor de cargas, por medio de otras dos cuchillas horizon­

ta le s , llevando acoplado e l  soporto móvil un brazo que trans­

mite la  acción a l tiran te transmisor a través de un estribo 

y de un gancho o eslabón quo une tiran te y estribe  estando 

provisto este de elementos de seguridad.

2$ .- Aparato receptor y transmisor de esfuerzos, 

para balanzas, según reivindicación anterior, caracterizado 

por que el balancín va provisto do pletinas que impiden su 

desplazamiento en sentido horizontal.

33 .- Aparato receptor y transmisor de esfuerzos, 

para balanzas, según reivindicaciones anterioras, carac-
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terizado por que a l  soporte móvil posee una tercera cachi- 

l i a  enlazando mediante un estribo  con una tra ta  destinada 

a mantener la  horizontalidad de plato receptor de cargas,

1,., otad traba es .regulable por medio de una pieza v e rtica l 

en combinación con una ranura dispuesta en e l soporte f i jo .

4-s.- Aparato receptor y transmisor de esfuerzos, 

para, balanzas, según reivindicaciones anteriores, caracte­

rizado por que e sta  dotado de bomba amortiguadora que actúa 

como soporte de la  cabeza de la  balanza.

$3.- Aparato receptor y transmisor de esfuerzos, 

para balanzas, según reivindicaciones an teriores, caracte­

rizado por que posee d ispositivo  de b locaje , accionadle por 

manivela, consistente en un elevador constituido por una ram­

pa por la  que es susceptible de desplazamiento un tiran te  de 

blocaje que determina la  elevación del yugo hasta que unos 

topes de goma, situados en sus extremos, presionan los gru­

pos pendulares impidiendo su movilidad.

P.^ía BALANZAS".

Tal y como se ha descrito en la  memoria que antece­

de, representado en los dibujos que se acompañan y para los 

fin es que se lian especificado.

Consta l a  presente memoria descrip tiva de ocho ho­

ja s  e sc r ita s  a máquina por una so la  caía .
Madrid, 21 de Noviembre de 1968
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