MEIORT.. DESCRIPIIV.
purs solicitar
PATEN®YW DE ILVESICION
en
EPaila
por VIINLE afios
por “APANATO RECEPTOR Y TRANSLILONR LY ESPUEWOS, Puli
B LAN &5

Y

A noumbre de: .

4 s $ A RS B 1 03 2V o
E. Ariso y Cia., S.i., entidad de nacionalicad espafiola,
domiciliada en:

Barcelona, Lans, 12

El objeto de la presentz solicitud de patente de
invencidn, se refiere a un apurato destinzdo a ubsorber
y reduclr convenientemente la wocidn del 250y colocedo
gobre el plato de la bulanza, transmitiendo, a los Orga-

nos del dinamdémetro enclavedos en la zona suparior, el

-1 -

POOR
QUALITY



10

15

20

25

30

35

o
HE it Aad
\ e (
NLLLERS s,

esfusrzo correspondiente pars gque estos, o su vez, refle-
jen la magnitud de dicha nceidn.

Bste aparato presents caracteristicas espeo{fi-
cas (e novedad que le imparten la cualided de aportar im-
portantes ventajas, sobre Lo actualmenite conoccido, tal
como a continuacidr se expone:

A los fines de facilitar la descripeidn, en la
adjunta hoja de planos, se ha representado unu forma de
realizacidn de un aparato, segln se preconiza, lo cual se
dd Unicamente a tfulo Ge sjemplo y sin cardcter limitativo
aleuno, por lo tanto.

La figurza 1 representa una vista de concjunto,
en alzado lateral, destacada la cubierbta para que se apre-
cie el mecanismo interior.

Lo figura 2 repressenta una vista frontal.

Ia figura 3 representa un detalle de la wnidn
sl dinandnetro, y

La figura 4 representa una vista en planta.

'Como puzde apreciurse, este aparato consta de una

bas

4]

(1}, qus constituye el soporte de la belanza, la cual
estd provistu, en sus cuatro dngulos, de cuatro orificios
rosgados en log que ceban los espérragos de los pomos pid
(2}, permitiendo de eeta forma la nivelacidn de la balan—
za, operacidn que debe comprobarss antes de wbilizarla
pues, de no estarlo, falsearia el resultado de 1la pesada.
Te posicidn adecusda que deben adoptar los pomos pié vie-
ne indicada por el nivel de burbuja (3) de que vu provists
la valanza, fijéndose la posicidn por las contratuercas (4)..
Ia base, en su parte posterior, estd provista Ge

dos tetones sobre los que se apoya el soporte fijo (5) que

-2 -



40

45

50

60

65

se sujeta a la base mediante los elementos de fijucidn
(6), llevande acoplado, en su parte suparior, dos cuchi-
1las (7), en posicidn horizontal, sobre las que se apoya
el balancin (8) que estd constituido por cuatro tubes,
dos_en sentido longitudinal y dos sn sentido transver-
sal, inteerando un sdlido indeformable, llevanio 2dicio-
nado en cada extremo de cada tubo longitudinal, un coji-
nete (9) que, debido a su forma constructiva, le permite
una pequefia oscilacidn, logrdndose con ello que la lines
de contacto del cojinete, determinada por la interseccidn
de los dos planos inclinados, con ¢l filo de la cuchilla
sea wnu linea continua, es decir, gue sl apoyo se prodmz-
ca a lo largo de tods la arista del cojinete, ya que de
no producirse esta circunstancia, el apoyo se efectuaria
sobre un punto y, debido a la preseién que sobre é1 se
ejerce, este punto se convertiria en una superficie de
contacto, produciéndose, en consecuencia, unomalfas en

el funcionamiento de la balapza.

Por su otro extremo, el balancin recibe la aceidn
d=z1l soportr mévil (1C) a3l pluto veceptor de lus carsas,
o curefia, (11) r2cibierdo el bal:nefn 1 acecidrn de dicho
silstema por medio de dos cuchlllas horizontales situadas
en la primera pleza del sistems descrito.

Para impedir que el balencin se desplace en sen-
tido horizontul dando lugur a uns eliminacion del contacto
entre cuchillas y cojinete, va proviste de unas pletinas
(12) equipadus con sus elementos unidn (13).

Dicho soporte mévil (10) lleva acoplado, a tra-
vés de los correspondientes elementos de fijacidn (14),

el brazo (15) cuya funcidn es transmitir al tirante trans-
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misor (16) {ntegramente la accidn producida por la masni-
tud del pezo situado en el plato receptor de las curgas,
constituyendo, por consiguiente, un sistema de tiro di~
racto, es decir, que la parte dinamomdtrica de la balan-

za absorbe totalmente la magnitud de ls accion producida.
Dicha sccidn se manifiesta en la cuchilla punto (17) si-
tuada en el brazo (15) y unida a travds de su correspon-
dlente elomento de unibn, transmitierdo la accidn al %i-
rante transmisor (16) a truvés de un estrito (18) provis-
to de su correspondiente cojinete oscilente y de un gancho
0 eslubén (19), slemento de unidn entre el tirante y el es-
tribo, provisto éste, en sus extremos, de dos elementog de
sapuridad cuyo objeto es evitar que se interrumpa =1 enluce
entre ambos. )

En su parte inferior, el soporte mdvil, va pro-
visto de una tercara cuchilla, en posicidn contraria
las dos anteriorss, enlazando, mediante un sstribo a tru-
vés de un cojinete oscilunte, la traba (20).

Para limitaer el recorrido del soporte mévil, lu
buse (1) vu provista ds un tope regulable (21).

La trala tiene por finalidad golooar horizontal
el plato (22) receptor 4= las cargas y, en consecusncia,
también o la araha (23), consiguiendo simultdneamente co-
locar exactamente la medida entre puntos del balancin,
obteniéndoss la regulucidn de lo mismu mediunte uns pie-
za vertical (24) que se desplaza a trovés de ung ranura,
efectuads para tal fin, en el soportz fijo, fijdndosa en
la posicidn mds conveniente msdiante el tormillo (25).

Iz articulacidn trasera de la traba se produce o través

de una cuchilla, situada en la pieza vertical antzs men-
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cionaday y de un cojinete oscilante montado sobre la pro-
pia traba, asegurando lua articulacidn en todo momento por

medio ds dos tapltus de seguridad, situada una en la zona

del soporte névil y otre en la zona trassra de lu traba,

100 unida a cuda elemento o travds de su correspondiente dis-
positivo de fijacidn.

Proteriendo a todos los Organos trunsmisores de
ecfuerzos y sirviendo de soporte 2 lu caleua Ce la balgn~
zey 21 chasis (26), en su zona intsmediu, os portudor, a

105 través del soporte (27), de la bowba o cilindro amortigua-
dor (23) cen todos sus elementos de regulacién,rprotegiendo
éste a log Orrunos enclavados en el dinamdématro, absorbien-
do las aecclones bruscue ejercidas en el plato receptor, en
consecuencia, el tirante trunsmisor va unido a un arquillo

110 (29) que enluza simulténeamente el tiramie y el amorticuu-
dor a travds del yugo (30).

¥l tirants trunsmisor, eu su extremo superior, pre-
senta una cabeza troncocénicu ajustdndose en una concavidad,
efectuada para tal efecto en el érgano de unidn, con el yuro

115 del dinamémetro, no oponiendo al tirante nincunc dificultad
al movimisnto giratorio de la cabeza debido al ujuste mdvil
existente entrs ella y el chasis, estando protegida esta
union por una arandela unida al chusis por los elementos
correspondientes.

120 2n lo parbe delantera de la base va situado el me-
canismo de blocaje de lu balunza, que actia sobre el dina-
mémetro, accionindose desde el extarior por medio dg la ma-
nivela (32) situslda en la parte inferior de lu base, con
sus correspondientes elementos de fijacidn.

125 4l acclonur dicha munivela, se produce un despla-
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zaniento del elevador (33) en torno a su punto de fija-
cidn, estando limitado, dicho desplazamiento, por dos to-
pes colocadoz en lg base. Tul elemento estd constituido
por una rampa por la que se desplszs el tirante de b}o—
caje (34) guiado, en su movimiento, por la gufa (35),
gnlazando por su parte superior mediants un elsmento de
fijacibn & un cilindro husco cou el objeto de elevar el
yugo, al recibir la accidn del tirunte, hasta posicidn
tal que los topes de goma, situados en sus extremos, pre-
sionen los grupos pendulares impidisndo su movilidud.

Pars favorecer el retroceso del tirante, e de-
cir de pacar de la posicidn de blocaje a la posicidn nor-
mal, el sistema va provisto de un resorts (39) enlazando,
por un extremo, a una cartela (40) que va unids ol +iran-
te, mientras qus por el otro extremo va sujeto a un ancla-
je facilitundo, en consecﬁencia, ol desplazamiento del con~
Jjunto.

Con el fin de preservar el mecarismo situado en
la zona infesrior, del,polve y de los golpos exteriores, v.
la coraza (41) que se apoya sobre la base por medio de los
soportes (42), estando provista dichs coraza de un orifi-
cio para permitir la observacidn del nivel que va situado
sobre un trazo del chasis (43). Acimiswmo, todos loénérga—
nos oue estin situsdos en la zona intemsdia, van protegi~
dos por dos corazas (44) y (45) sujetas er el chagis me-
diante tornillos, estando provists unu de ellas de una ven—
tana (46) para fucilitar lu regulacidn de lu bomba.

Los dos sellos de estado (47) van situafos an lu
parte postzrior de la balunza, sobra un soporte de que, puw

ra tal fin, va provista lo base.
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Desorite suficientemente la: invaneidn, usi como
la melersa de raalizarla procticumnite, dels hucarse conc-
tar cuz la misma es euscenptible de cuslesguisre modifica-
clones de detalle, on tunto qus dstas no altercren su fun-
dasento.

—tm N OT A ~-ti=

Tos puntos G inveneidn propi. y nusve que Se pre-

gentan pura cu. sean objeto Ge ewta patants 4z invencidr,

$2

en U&paiid, por vainte .ailog, son los sigulentes:

le.- aparato receptor y trunsmisor dz egfuerzos,
para talanzas, carac arizaic por gue congta de una base,
nivelable por disPOBitivo da powos pié con espigu roscada
y contratuerca, en lu cuul base, sobrz dos tetones, se apo-
ya un soporte fijo qu2 llaevua, en cu purte superior, dos cu-—
cnillag horizontales an lus que se apoju un bolimedin cou-
puegto por cuatro tubos, dos en gentide lonzitudinal y los
otros dos en sentido transwrsil intsrrundo £o0lido indefor-

mble, los cuales tubos poscen ccjineste en su extremo, re-

tulss, llevanto acopliado el soports wmévil un truwo que trans—
mite la accidrn al tirente trunsmisor a truvés e un estribo

¥y ¢e w. surclo o eslaldon qus ure tirant2 y sctribo esturdo

provisto fcie de alewcntos de seruridad.

[

%, Aparato receptor y trunsmisor de esiuorzos,
Para balanzgus, segﬁn raivindicacidn anterior, c.racterizudo
por que a2l bvalunein va provisto de pletinas que impiden su
desplazamiento en sentido howrizonial.

2.~ Aparato receptor y trunsmisor des esfuerszos,

para lLalanzas, sesin razivindicaciones :mteriorss, carsc-
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tarizado por qu2 sl soporte mévil posee wna tercera cuchi-
11z enlazando mediante un estribo con una trab: destinsdy
a mantener lu horizontalidud de plato weceptor de cuiywd,
Leocwed lrula es regulable por medio de una plezu vertlcoul
en combinacidn con une ranurs dispuesta en 21 soporte fijo.
48.~ Aparato receptor y transumisor de ssiucrzos,
para balanzas, segdn reivindicacionss anteriores, caractee
rizado por que estd dotudo de bombe amortisuadora que actia
como soporte de la cuabeza ds la bulunzo.

58+~ Aparato receptor y transmisor de esfuzrzos,
pare belanzas, segin reivindicscionss anteriores, caructe-
rizado por qus posee dispositive de blocaje, accionable por
manivela, consistente en un elevador constituido por uns ram-
pa por la que es susceptible de desplazamiento un tiranie de
blocaje qus detarmina la elevacién del yugo hasta cue unos
topes de goma, situsdos en sus extremos, presionzn los gru-
pos pendulares impidiendo su movilidad. '

684~ "APARATO RECEPTOR Y TRiNSLICOR DE ZSFUERLOS,
Pa it DiLaNoAGe.,

Tal y cono se ha descrito en la msmoria que antecs-
de, representudo en los dibujos que se acompsiian y para los
fines que s¢ han especificado. N

Consta la presents memoria descriptivs de ocho ho-
jas escrites u miquinu por una sola curu.

Madrid, 21 de Noviembre de 1968
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