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"Perfeccionamientos en la construceidn de mdquinas

tricotosas rectilineast,

eggéa%udeEB Wirkmaschinenbau Karl-ilaxrx-Stadt, entidad ale--

e

mana, residente en Annaberger Str., 73, 901 Xarle
Harx-3tadt, Alemania,

ILa invencidn se refiere a una ma-

quina tricotosa rectilinea con topes de limitacion,

gradvables sobre husillos roscados para variar el an-

" cho de trabajo, para el guia-hilos, una palanca de

tricotade para el accionamiento del gufa~hilos y/o
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levas de tricotado, cuyo angulo ‘de giro se grédua me~-
diante un husillo roscado de paso constaﬁté y dis='
positivo de regulacién para 1a continuacidn de cone=-
xién progresiva del husillo roscado:: N

' In una miquina tricotosa rectili-
nea conocide de esta ciase,(patente DB'1 231 840) don-
tiené el dispositivo de.fegulaci5n un cuerpo rotati-
vo, accionado & una velocidad constante, que tiene un N

1

dismetro de variacidn progresiva y que muestra una

ranura helicoidal en la que se ha insertado una cade-

_na de rodillos, Los dos.extremos de este cadena de

rodillos estén fijadas al cusrpo rotativo, Con le men~
cionada cadena defrodillds ehgrana un pifidn Qe cadens
que se puede desplazar axialmente paralelo al cuerpo
rotativo y a través.de otra cadens aceciona el érbol |
de accionamiento del dispositivo de regﬁlacién. o=
diante el desaerrollo Gel cuerpo rotativo se acciona
por lo tanto el arbol de accionamiento del dispositi-

vo de regulacidn y con ello también el husillo rosca-

~do de la palanca'dé tricotado, con ftiempo d§ conexion’

progresiva constante, con una velocidad progresiva-
mente variada.- Especialmente debido al cuerpo ro-

tativo resulta este dispositivo de regulacidén bastan-

te costoso y, ademds, también muy propenso a2 averias,

Esto ultimo especialmente débido a la cadena de rodi-
llos dispuesta sobre el cuerpo rotativé que se alar-
ga después de un tiempo'de trabajo relativamente 6or-
to0, De esta manefa resulta dudoso el aécionamiento
exacto del drbol accionado.

 Con la invencidn se logra una sim-



5.

10,

15.

20,

25,

30.

-3 - ‘
T .

plificaoién del dispositivo de regulacion de una ma~
quina tricotosa rectilinea de la clase descrita el
Principio. ‘ '
: Bl cometido de la invencidn es va-
riar con el dispositivo de regulacién,'gn lugar de la
velocidad del husillo roscado de la pgianoa de trico=-
tado, progresivamente el tiempo de conexidn progresi~
vo de la misma.

Este cometido se soluciona segin
la presente invencion po:que el dispositivo de regu-
lacidén muestra una leva palpable progresivamente en
dependencia de la conexidn progresiva del husillo
roscado de un tope limitador, un miembro de conexién
movido por la misma y un interruptor adjudica@o al
mismo, que, paralelo a la via de mov;miento dgl miem=

bro de conexion, se puede desplazar en dependencia de

la conexidn progresiva del husillo roscado de la pa-

lanca de tricotado.

Se forma asi, de manera extraordi-

nariamente sencilla y por lo tanto practicamente li-

bre de averias, un dispositivo de regulacion para las

. mdquinas tricotosas de la clase que entran en conside-

racion,
A continuacion se describen tres

ejemplos de ejecucidén de la invencidn a base del di-

. bujo. En estos muestran:

Ia figura 1, en forma esquemdtica;

un accionamiento de tricotado con un dispositivo de

regulacion que muestra una leva parada,

la figura 2, un dispositivo de re-
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gulacidén con una leva que se puede giru;hmeu¢an%e el
husillo roscado de'un tope limitador de un gufa-hi-
los, ¥y : '

la figura 3, un dispositivo de re-
gulacion con una leva asimismo girable, que estéd alo-
jada en un tope de limitacién del guia-hilos y se ac-
ciona medianfe una cremallera parada.
_ Como se aprecia en la figura 1, es-
t4 la palanca de tricotar alojada en la parte inferior
a través de una barra 2 en conexion con una palanca 3

alojade arriba que se acciona mediante la barra de em-

. puje 4, El accionamiento de la barra de empuje 4 se

efectia mediante un disco de curva usual y por lo ten-

t0o no representado de manera que la palanca 3 tenga

un dngulo de giro constante, Ia palanca de tricota-

do 1 y la palanca 3 poseen un reshaladero en el cual

.se desliza cada vez una pieza deslizante 5. DIstas

piezas deslizantes 5 estdn alojadas en la barra 2 que
, _ ,
se guie mévil en vaivén en una tuerca 6. ILa tuerca

6.:se encuenta sobre un husillo roscado 7 que se pue-

de mover progresivamente por etapas, -De esta manera

se mueve la tuerca 6 a lo'largo del husillo roscado

7, Jjunto con la barra 3, lo que conduce a una varia-

cion de la longitud de palanca actuante de'la palan-

ca de tricotado 1 y de la palanca 3. In diferencia

~con la palanca 3 tiene, por lo tanto, la palanca de

tricotado 1 un éngulo de giro variable., EL peso del
husillo roscado 7 es constante,
V La palanca de itricotado 1 acciona -

el carril arrastrador del gufa-hilos 8, Sobre éste




5.

10,

15.

20,

25.

30.

se encuentra un freno de paso usual 9 con el que se

acopla el carril del guia hilos 10, ILa palanca de

tricotar 1, al variar el ancho de la. mercancia, de-

~ termina aéroximadamente la longitud de movimlento del

freno de paso 9, la limitacidn exacta de la misme se
efectia por el tope limitador 11 que,“desarrollado
como tuerca, se encuentra sobre el husillo roscado

12, E1 accionamiento.del husillo roscado 7, con el
cual se varia el dngule de giro de la-palanoa de tri-
cotar 1, se efectia por el motor 13 gue se puede co-
nectar cambiando el sentido de girb. Para.poner en
marcha el motor 13 sirve un dispositivo de regula-
cidn que, segun la figura 1, muestre una leva parada
14; Con esﬁa leva 14 tfabaja wna palanca palpadors

15 que posee un rodillo 16lqué, mediante un muelle

de traceidn 17, se sujeta contra la curva de lé leva
4. la palanéa palpadora i5 tiene su lugar de asien-
to en el tope'dé limitacién 11, Si éste Wltimo se
desplaza por giro del husillo roscado 12 arrastra el
tope de limitacidn 11 la palanca palpadora 15 a lo
largo de la leva 14. Ia palanca palpadofa lS_girve
para el desplazamiento Ge un miembro Ge conexion 18;
que se puede desplazar sobre una barra 19 paralela al
husillo roscado 12, En su lado inferior estd el miem~
bro de conexién 18 provisto de una leva 20. Al miem-
bro de conexién 18 se le ha adjudicado un interruptor
2quue, al igual que el miembro de conexidn 18, se en-
cuentra sobre una barra de guia 22 paralela al husillo
roscado 12, Estelinterruptor 21 esta eﬁ uno de los
sentidos de movimiento bajo la influencia de un me-
dio de carge 23 que segun la figura 1 estd formado

nor un zuelle de traccidén. Para el movimiento del



£
Wy

interruptor 21 en el sentido Qontrario estd conecto-
do éste, por ejemplo, mediante uwna cinia de acero 24
_con la fuerca 6 del husillo roscado 7._ Al mover la
tuerca 6 hacia arriba se desplaza.porvlo tanto el in-
5, terruptor 21 contra la fuerza del medio de carga 23
hacia la derecha. El interruptor 21 ﬁﬁestr& dos in?
terruptores in@ividhales 25 y 26 para cuyo acciona-
niento se han previsto dos palancas.de rodillo 27 y
28f Estas. palancas de rodillo-27 y 28 trabajan con-
10. juhﬁamenﬁe'GOn la leva 20 Gel miembro de conexidn 18,
L;s interrgpﬁorésAindividuales 25 y 26 estan conecta-
dos con fases intercambiadas a la reé'de suninistro
. RST de manera que, al accionar uno dellos interrup-—
tores individuales. 27, el moitor 13 gire hacia la iz~
15, quierda y al accionar el otro interrupior éS se conec—
o ta para girar o derechas. Bl dispositivo de regula~
cién es por lo tento adecuado para una mdquina trico-
tosa rectilinea sobré la que no solo se puede dismi-
nuir el angho del trabajo sino taubién aumentar.
20. : ' , En el caso de la figura 2 estd el
nusillo roscado 7 variador del éngulo de giro de la
palance de tricotar 1 ya montado girétoriamente en
la misma y la pieza deslizante 5 desarrollads égﬁo,
tuerca. Asimismo representa el interrupior 21 una
25, tuérca-éue asegurada contra giro se encuentra en un
' ~husillo roscado 29, Finélmente se ha alojado segin
la figura 2, la leva 14 giratoriamente en una'pqsi-
eidn fija., E1 accionamiento de la leva 14 se efec-
tua mediante el husillo roscado 12 en el que se ha

30, previsto un tornillo sinfin 30 que engrana en una
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rueda helicoidal 31 que estd =-un la le=-
va 14, La palanca palpadora 15 provista de un rodi-
1lo 16 tiene en este caso un alojamiento fijo., Para
el accionamiento del husillo roscado 7 de la palance
de tricotar 1 se ha previsto agui un éppol dg giro
constante 32 sobre el que se encuentr; fija una rue-
da frontal 33, Esta engrana con.una rueda frontal .
34, qué estd dispuesta loca sobre un darbol 35, Sobre
el drbol 32 asienta loco un pifién de cadena 36 que,

mediante una cadens, ests en unidén de trabajo con

‘un segundo piﬁén_de cadena 3l.que se encuentra fijo

" sobre el drbol 35. Tanto el drbol 32 como también

el arbol 35 estan provistos, cada uno, de un acopla-

miento 38 y 39, El accionamiento de estos.dos aco~

plamientos 38 y 39 se efectia desde los interrupto--

res individuales 25 y 26, Si se cierra el acoplamien- -
to 38 se conecta simultdneamente el pifién de cadena

36 en giro con el &rbol 32 que entonces, a través del
pifion de cadéna 37 acciona el drbol 35 en un sentido
de giro. Si por el contrario -se cierra el acopla-
miento 39, se conecta simultdneamente la rueda fron-
tal 34 en giro con el 4rbol 35, de manera que enton-
ces el arbol 32 gire el drbol 35 a través de las rue-
das frontales 33 y 34 en sentido gontrario. "El hu~
sillo roscado 29 y el drbol 35 estdn unidos rigidamen~
te al giro entre si de manera que'el husillo roscado

29 es accionado de acuerdo con el sentido de giro del

_drbol 35 en cada caso. En diferencia del drbol 32,

que gira solamente en un solo sentido, el drbol 35 no

solo se puede girar en el mismo sentido sino también
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el sentido opuesto.
. Como'ée aprecia en la figura 3
vuede la leva 14 giratoria, en el sentido de la figu-
ra 2, alojérse también simulténeameﬁte en el tope de
5.,  limitacién 11, Sobre el drbol de la leva 14 se en-
cuenta una rueda frontal 40 .que engraﬂé en uns cre-
mallera 41 paralela 2 la barra de guia 22, 8i se
‘desplaze el tope de limitacidn 1l se gira por lo ‘tan-
to la leva 14 por.la rueda frontal 40 que ruedz sobre
10. la cremaliera 41. El interruptor 21 se acciona tam-
bién aqui, en un séntido, mediante wna cinte de acero
24, en el otro sentido, por el contrario, mediante
- un medio de carga 23 que en este caso se compone de
J wn contrapeso, Lé leva 20 qae actia conjuntamente
15,  con los dos interruptores individuales 25 y 26 a tra=-
. vés de las palancas de rodillos 27 ¥y 28 se encuenirs
en-este caso en hn'brazo 42 dirigido hacia abajo de
uns barra de empuje 43 que tambiéﬁ{llevé el rodillo
16, Ia barra de empuje se guia mévil en vaivén en el
20, ‘tope de iimitacién 11. ﬁn resarte 44 éirve para suje—"
tér el rodillo 16 contra le leva 14.
| ‘ ' i " Los ejemplos de ejecucion repre~
sentados parten del accionamiento del guia~hilos, ;
Ia’ invencidn se puede aplicar naturalmente también
25, para el accionamienfo,de las levas de tricdtar asi co=
mo para el écéionamiento de los gﬁianhilgs y de las
curvas de triéotar. |
oT 4
. ! Descrita suficientemente la natu-

30, raleza del invento, asi como la manera de realizarlo
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en la practica, debe hacerse constar Que las disposi=-
cidnes anteriormente indicadgs son susceptibles de
modificaciones de detalle en cuanto no alteren su
principio fundamental, siendo lo gué constituye la
esencia del referido iﬁvento ¥ por lo que se solici-
ta Patente de Invencidn por 20 afios eﬁ.Espaﬁa sobre:
"PERfECCIONAMIENTOS EN LA CORSTRUCCION DE MAQUINAS
TRICOTOSAS RECTILINEAS"; caracterizandose por lo si~

. guiente:

18,- Perfeccionamientos en la coﬁs—
truceidn de méquinas tricotosas rectilineas, del ti-
Po que presenta topes'de limitacidn, graduables, so-
bre husillos roscados para variar ei ancho del tra-

bajo, para el guia-hilos, una palanca de tricotado

para el accionamiento del gufa hilos y/o las levas de

- tricotado, cuyo dngulo de giro se gradua mediante un

husillo roscado de paso constante y un dispositivo de
regulacidén para le continuacidn de conexidn progresi-

va del husillo roscado, caracterizados porque el dis- .

- positivo de regulacidn muestra una leva palpable pro-

gresivamente en dependencia de la conexidn progresiva
del husillo roscado de un tope de limitacidon, un miem=
bro de conexidén movido por la misma y un interruptor
adjudicado ai mismo que, paralelo a la via de movi-
miento del miembro de conexion, se-pue@e desplazar en
dependencia de la conexidn progresiva del husillo rOS=
cado de la palanca de tricotado,

| 28, - Perfeccionamientos, segin la
reivindicacion 1, caracterizados porque el interruptor
estd dotado de dos interruﬁtores individuales de los

cuales uno se acciona durante el giro nacia adelante,
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el otro durante el giro hacia atrés del Msillo ros—
cado del tope de limitacidn mediante el miembro de
conexidn y porque el interruptor'seAmueve en vaivén
en dependencia del sentido de giro del husillo rosca-
do de la palanca de tricotar,
‘ 38,.~ Perfeccionam{;ntos, segun
las reivindicaciones 1 y 2, caradteriéados poréue la

leva se dispone fija y el miembro de conexion se le

adjudica una palanca palpadora que se mueve median-

+te el tope de limitacidn a lo largo de la misma ¥

que palpa le curva de la leva,
48 ,- Perfeccionamientos, segin

las reivindicaciones 1 y 2, caractérizados porque
la leva se puede girar por el husillo roscado del
tope de llm;tac1on ¥y al miembro de conexion se le
adjudica una palanca palpadora aloaada fija .que pal-
Pa la curva de la leva,

' 58~ Perfeécionamienioé, segin
las reivindicaciones.l y‘z; caracterizados porgue
la leva se aloja gifatoriamente en el tope de limi-
tacmén y se acciona mediante una cremallera 1nmov11'
a través de una rueda fronual

. . ‘3
- 68,~ Perfeccionamientos, segun

las reivindicaciones 1 a 5, caracteriZadps porque

el husillo roscado de 1a palanca de tricotar lleva

una juérca asegurada contra giro-con'la que esta co-
neoto el interruptor mediante un medio de traceion
contra la fuerza un medlo de carga. B

. NERS Perfeccionammentos, segin

t

las reivindicaciones 1 a 6, caragterizados porque

L L I I G I I T e oY
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el husillo roscado de la palanca de tricotar se ac-
ciona mediante un motor auxiliar y este se conecta
mediante los interruptores individuales en sentidos
de giro alternos, |

88,- Perfeccionamientos, segin
las.reivindicaciones 1la6, caragterizé&os porque
para el accionamiento del husillo roscado de la pa-
lanca de tricotar, ademds de un arbol en giro cons-
tante en un sentido, se prevé un.segundo arvol, ac-

cionandose el segundo arbol por el primerc median-

~ te dos conexiones de engranajes en sentidos de giro

alternos y porque se preven dos acoplamientos que
se conectan alternativamente,

98,~ Perfeccionamientos, segun
la reivindicacion 8, caracferizados porque con-el
segundo drbol se conecta, rigido al giro, un husi-
1lo roscado sobre el que se dispone el intgrruptor'
desarrollado como fuerca.

108 ,~ Perfeccionamientos en la
construceidén de mdquinas tricotosas rectilineas;
tal y como queda sistancialmente descrito en la pre-

sente Memoria y en los adjuntos dibujos,

|



Esta Memoria consta de doce hojas,

escritas a mﬁquina por una sola cara.
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