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PATENTE DE INVENCI

por VEINTE efios

cuyo privilegio se solicita pars Espafia,
sus territorios y plazas de soberania, a

favor de:
Do ALFONSO BOGUH&A TINTORE

de nacionalidad espafiola, domiciliado en
Barcelona, calle QObispo Sivilla, nim, 50,

5¢ 18, relativa a:

"MECANISMO PARA EL ACCIONAMIENTO DE IOS
LIZOS EN IOS TELARES®
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MEMORIA DESCRIPIIVA

Le presente invencidén se refiere a un mecanisgmo para el

" accionamiento de los lizos en los telares, especislmente con

autoestabilizacién de 108 MiSNOB, = = = = = = = = = = = = = -
Tradicionalmente, los lizos encargados de guier los hilos
de urdimbre en los teleres, poseen un bestidor compuesto de
wn larguero superior y otro inferior entre los cuales se oXe
tienden los mallones portadores de los ojetes por los que pa-
sen 1los citados hilog, = = = « = w w = w v = = w = v = @ - -
"Bl sccionamiento de taies lizos viens logréndose por medic
de unas maquinitas, concebidas bajo une gran variedad de es-
tructuraciones, que se relacionan con dichos lizos por medio
de vno o mAs cables tractores para cada uno de ellos, segfin
sean sus dimensiones. Esta realizacibn comporta, como se com-
prende, la existencia de wna profusién de cables tractores gue
complica y encarece la instalacién, dificulta la reparacién de
eventuales averies y proporciona un aspecto confuso al conjun~
04 = = = = = = et el
Para evitar los expresados inconvenientes, ha sido idea~
do el presente mecanismo, el cuasl se caracteriza por el hecho
de que cada lizo se relaciona con un cgble tractor y por lo
menos un cable estabilizador, el primero de los cuales actias
por un punto extremo superior de} bastidor del lizo, siendo
arrastrado por la correspondiente maquinite de accionamiento,

mientras que los cables estabilizadores relacionan puntos
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superiores e inferiores, opuestos entre sf y situados en
sendas verticales relativae a cada zona extrema del bastidor,
de modo que cualquier movimiento de elevacién o descenso co-
municado al bastidor por el cable tractor, se traduce automé-
ticamente por los cables estabilizadores en un movimiento de
igual sentido en los puntos superiores y de sentido inverao
en 1os puntos Inferiores, = = = =« = = = = o = =~ = - e - = ==
Segln una realizacibén de esta idea, la funcién eatabi~
lizadora incumbe a dos cebles estabilizadores sujetos a cada
uno de los extremos superiores del bastidor del lizo, pasando
cada cable por sendos juegos de poleas superior e inferiores,
para sujetarse nuevamente en el bastidor por unos puntos in-
feriores opuestos asituados en la vertical de los puntos sﬁpé-
riores correspondientes, mientras el cable tractor se aplica
en uno de estos puntos de sujecién superiores, = = = = = = =
Segin otra realizacidn, la funcién;estabilizadora in-
cumbe a un cable estabillizedor sujeto a un extremo superior;
del bastidor del lizo y, mediante un Jjuego de poleag superip-
res o inferior, se sujeta en un punto inferior opuesto, mien-
tras el cable tractor se gplica en un punto superior situado
en la vertical del citado punto inferior, = = = = = = = = = =
Otros objetos y caracteristices de la 1nven016n ge
irédn dando a conocer en detalle a lo largo de la descripcién
que sigue, haciendo referencias a los dibujos ilustrativos
gue le acompafian. En los dibuﬁos: - e = -
Figura 1, representa, visto en alzado, un lizo para
telar con sistema de elevaecidn del tipo tradicional, = = = -
Figura 2, representa, visto en alzado, un lizo accions

do por una disposicidn tractora-estabilizadora realizeda

Segin la invencCilN. = = = = = = = - - - oo - - - - -
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Figura 3, es una realizacidén variente con respecto a
la de la figura anterior, = = = = = = w0 = =« = « = « = - = -
Un 1lizo 1 de tipo corriente, consta de un bastidor forma~
do por un larguero superior 2 y un larsguero inferior 3, uni-
dos por unos mallones de alambres 4 portadores de ojetes 5.
Por eatos ojetes 5 pasan los hilos de urdimbre para ser debi-
damente guiados en el proceso de 1igaje, = = = = = « w = w -
El ascclonamiento del lizo 1 se lleva a cabo por medio de
unos cables tractores 6a, 6b y 6c _que parten de una maguinita
7 se aplicen en puntos extremos y central del larguero supe-
rior 2. Unos resortes inferiores 8 con anclaje fijo, solici-
tan gl 1izo hacia abaj0. = = = @ = = = - = - - - .- -——----
Bl anterior sistema, ademés de scarrear 1los inconvenien-—
tes inicialmente sefinlados, no ofrece una funcién estabiliza-
dora perfecta, dade su excesiva elasticidad, = « = = = = = =
El nuevo mecanismo de accionamiento elimina los referidos
inconvenientes. En el mismo se tiene un lizo 10, substancial=-
mente igual al lizo 1 antes descrito, compuesto de larguero
superior 11, larguero inferior 12, mallones 13 y ojetes 1l4.-
En la versién de la figura 2, el accionamiento del lizo
10, se efectfia por medio de un cable tractor 15 y de dos ce~
bles estabilizadores i6 ¥y 17. El cable tractor 15 sale de la
naquinita 18 y pasando por una polea 19 se fija en el punto
superior A del lizo. Un cgble estebilizedor 16 se sujeta en
el mismo punto A, pasa por una polea superior 20 y otras dos

inferiores 21 y 22, y se fija en un punto inferior D opuesto
al primero, El otro ceble estabilizador 17, parte de un pun-

to superior B, pesa por une polea superior 23 y otras dos
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poleas inferiores 24 y 25, para fijarse en el punto infe-—
rior C. Como se observa, los puntos A y C por una parte,
Y los puntos B y D por la otra, se hallan situados sobre
lguales verticales, « = = = = = w = w@ = = - - - -
El funcionsmiento del anterior mecanismo es como sigue.
Al actuar la maquinita 18, determina el arrastre del cable
tractor 15 para elevacibn del 1lizo 1, cuyo movimiento se .
realiza en combinacién con el movimienito de los cables esta-
bilizadores 16 y 17, de modo que las ramas superiores de loa
mismos se acortan y las inferiores se alargan, con lo que se
consigue una constante estabilidad del 1izo. En la fase de
descenso tales acciones se producen g la inversga., = = = = =
En el caso de la figura 3, el lizo 10 idéntico al de-
la figura anterior, se relaciona con un cable tractor 26 que
une la maguinite 18 con el punto superior A, a través de la
polea superior 27, Uh cable establlizador 28 sale del punto
B, pase por las poleas superiores 29 y 30, y otra polea in-
ferior 31, para fijerse en un punto inferior ¢ opuesto el B

y en la vertical d6l Ae = ~ = = = = = = = - - -

En esta "ltima versibén, el funcionamiento del 1lizo 10 .
es anflogo al de la figura 2, de modo que al elevarse el lizo
por la atraccién del cable tractor 26, el cable eéfﬁbi;izadof‘
28 acorta su rama superior y alarga la inferior. En la fase
de descenso del 11z6, tales efectos son inversog, = = = = -

Como puede comprobarse, los movimientos del lizo 10,
en ambas versiones relativas a la invencién, se ejecutan con
sincronizacién de acciones de los cables que intervienen en

cada caso, manteniéndose en todo momento une completa esta-
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bilidad, = = = = = = = = = e R RN RN R
Descritas convenientemente las caracterf{sticas de la in=
vencibn, se hace constar que en la misma podrén introducirse
cuantas variasntes de detalle puede aconsejar la experiencia,
siempre que con ello no se modifigue la esencialidad de la

misma que es8 la que sSe resume y concreta en las reivindica-

ciones que SigUeN, = = = = = = = = = - @ - - - - - - ----
N O T A

Se declaran de novedad y propiedaed para Espafia, sus ferri

torios y plazes de soberania, las siguientes: = =« « = « « w =

REIVINDICACIONES

1.~ Mecanismo para el accionamiento d¢ los lizos en los
telares, caracterizada por el hecho de que cada lizo del te-
lar se rolaciona con un cable tractor y por lo menos un cable
estabilizador, el primero de los cuales actfia por un punto
extremo superior del bastidor del lizo, siendo errastrado
por la correspondiente maquinita de accionamiento, mientras
que los cables estabilizadores relacionan puntos superiores
e inferiores; opuestos entre si{ y situados en sendas vertica=-
les relatives a cada zona extrema del bastidor, de modo gque
cualquier movimiento operativo de elevacidén o de descenso co-
municedo gl bastidor por el cable tractor, se traduce automé-
ticamente, por los cables estabilizadores, en un movimiento
de igual sentido en los puntos superiores y de sentido inver=

80 en 1los puntos inferiores, = « = = = c w = « c w e w = = -
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2.~ Mecanismo para el acclonamiento de los 1izos en los
telares, segin la reivindicacién enterior, caracterizado
porque la funcién estabilizadora incumbe a dos cables estabiw
lizadores sujetos a cada uno de los extremos superiores del
bastidor del 1izo, pasando cada cable por sendos Juegos de
poleas superior e inferiores, para sujetarse nuevamente en
el bastidor por unos puntos inferiores opuestos situados en
la vertical de loa puntos superiores correspondientes, mien~
tras el cable tractor se aplica en uno de estos puntos de
sujecidén superiores. = = = = « w - - - - - .- - --——-—---

3e= Mecanismo pars el accionemiento de los lizos en los
telares, segin la reivindicacidén primera, caracterizado por-
que la funeién estabilizadora incumbe a un cable estabiliza~
dor sujeto a un extremo superior del bastidor del lizo ¥y, me-
diante un jusgo de poleas superiores e inferior, se sujeta en
un punto inferior opuesto, mientras el cable tractor se apli=-
ca en un punto superior situado en la vertical del citado

i

4+= "MECANISHO PARA EL ACCIONAMIENTIO DE LOS LIZOS EN LOS
TELARES": = = = = = = = = = = o = m e m

Todo ello tal como se describe y reivindica en la preaehf
te memoria que consta de siete hojas, folladas y mecanografia
das por una sola de sus caras, y de dos léminas de dibujos

que la ilustran.
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MABRID, 16 HNOV 1958
P. A, M. CURFLL SURoOL
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