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MEMORTA DESCRIPTIVA

Esta invencidn se refiere de modo general a equipos pa=-
ra la tala de 4rboles, y de modo mds particular afecta 2 un
aparato mévil que cortard, desramaré y recogeri los arboles

a medida que se desplace por una zona de bosqUes = = = « =

El aparato de la patente norteamericana n? 3.252.48% se
aplica al desrame de un arbol mlentras estd todavia en ple,
el corts, a continuacidn, del érbol y luego a depositar in=
nedistamente el tronco longltudinal del érbol sobre el sue-

10. Ell0 scarrea una cantidad objecionable de manlobra en

lo que sl aparato se refiers, especialments en cuanto a de-
positar caeda 4rbol despuds de haber sido desramedo y derri-
bado. Ademds, como el aparato debe manejar sélo un 4rbol ca-

da vez; el arbol siguiente debe esperar un proceso completo

del drbol precedent. = = = = = = = = = = = = = = = = == =

S1 bien la presente invencidn afects & lz tela de arbo-

les mientras se hallan todavia verticales, lo hace de mane-

ra tal que obtiene una plena utilizacidn del equipo. As{,

cuando un arbol es talado, es entregado a los medlos de des-

rame Situados hacia el centro del vehiculo mientras estd to-

davia en posicidn vertical. Después de entregado a los me=-

dios ds desrame, pueden usarse el grupo de brazo ¥y la gra=
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Pa, as{ como el mecanismo de corte montado en ellos, para
talar el siguiente arkol, mientras el arbol precedente es—
t4 en proceso de sacarle las ramas. Asimismo, la presente
invencidn permits acumular un mimero apreciable de troncos
de grbol mientras se hallan todavi{a en su posicidn verti-
cal, de modo que cada uno de los arboles desramados 0 tron-
c0g por separado no precisan ser extendidos sobre el suelo,
evitando as{ la necesidad de girar o bascular la platafor-
ma del veh{culo para cada &rbol. Una vez Se ha racogido un
numero suficlente de arboles, la plataforms giratoria se ha-
ce glrar aproximadamente 1802 para que los arboles conteni~
dog en el recolector puedan éer volcados por gravedad sobre
el suelo en el paso abierto por el mismo vehiculo & medida
gque avanze a través del bosque. Por lo tanto podrd aclarar—
ge un sector apraciable que permitird que la plateforma gi=-
re en angulos mayores sin interferencia con los arboles que
todavia permenecen en pie. Si se desea, los arboles que es=-
tén acumulados sobre el veh{culo pueden fijarse con cable
gruego formando asd hgces que pueden depositarse sobre el
suelo. En todo caso, ol unlco equipo exterior adicional que
se precisa es un arrastrador para llevar los érboles a un
alejado punto ventajoso para sutroceado o ulterior trans-

POrtBe = = = = = = = = = = = = - .- == ---- - -

Se describiréd ahora una realizacidn de la presente in-

vencidn con referenclia & 108 planos anexos, en los cuales:

La figura 1 es una vista en perspective de un aparato

de tale de arboles a alta velocidad que ejemplifica la in=-
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vencién, ilustrando el aparato en el corte de su primer ar-

BOLj = = == == = @ = m = m e mmmame -

La figura 2 es una vista en alzado lateral que iluse
tra el aparato en la misma posicion que aparece en la figu-

ra 1 pero que @ la vez ilustra un arbol cortado que o8 des-

La figura 3 es una vista en planta por encims del apa-
rato con el grupo de brazo retrafde y la grape de brazo en-
tregando un arbol cortado al brazo de traslado situado en
la seccidn de desrame, 3in que el recolector haya recibido

todavia su primer &rbol desramado;) = = = = = = = = = = = ~

La figura 4 es una vista en alzado latersl ampliada
de los medios de desrame, apareciendo el cabezal de desra-
me en sustancialmente la misma posicidn que la indicada en

la figura 2) = = = = = = = = = ¢ = c - - - - - -——a

La figura 5 es una vista en alzado lateral que ilus-
tra los detalles de la grapa del brazo de carga y el meca-

nismo de corte debajo del Mismo; — = = = = = = = = = = - «

Le figure 6 es una vista en planta correspondiente a

12 figUre 5 = = = = = = = = m = = = = m - m -

La figura 7 es una vista en seccion tomadse de modo 20-
neral en la direccidn de la linea 7~7 de la figura 5, es=
tando ilustradas las mordazas de la graps en una relacion

de agarre 46l SYDOL) = = = = = = = = = = = = = = = = = -
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La figura 8 es una vista en seccidn tomada en la direc-
cién de la 1lfnea 8-8 de la Pigura 5 con el objoto de ilus-
trer la mejor ventaja del mecanismo de corte, estando ilus-
tradas las cuchillas cortantes en su relacidn separada pa-!

ra recibir un arbol entre las mismeg; = = = = = = = = = = -

La figura 9 es una vista en alzado por delante de la

grapa de traslado) = = = = = « = - s s e om e -

La figura 10 es una vista en planta de la grapa de
traslado ilustrada en la figura 9; = = = = = = = = - -

Ia figura 11 es una vista tomeda en la direceidn de la
1fnea 11-11 de la figura 9, ilustrando la Ffigura un érbol

agarrado por las mordazas dela grapa de traslado; — - — =

Ia figura 12 es una vista en alzado por delante del ca-

bezal de desrame; y del mecanismo de 3desmoche; = = = « = =

La figura 13 es una vista en planta del cebezal de des-
rame, estando una parte recortada para llustrar la leva
qQue pone en accion el mecanismo de desmoche una vez que un

&rbol ha 91d0 desramado; = = = = = = ~ = = = = = = - ~ = -

Le figura 14 es una vista on seccidn tomada en la di-
reccidn de la 1f{nea 14-14 de la figura 12 con el objeto de
mostrar los componentes principales que constituyen el me-

canismo de deemoche; — = = = = = = = = = = = = = =« =« = ==

La figura 15 es una vista en secclidn tomada en la di=

receidn de la 1fnea 15-15 de la figura 14, iluatrando es-
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ta figura la relacidn de las cuchillas cortantes del mecaw
nismo de desmoche antes de que se hegan pivotar hacia aden

tro pare realizar el desmoche do un &rbol; = = = = = = = =

La figura 16 es una vista en alzado lateral del reco-

lector que acumila log arboles cortados y desramadog; = -« =

La figura 1% o8 una vista en alzado lateral asimilar
e la figura 16 pero con clertas plezas sacadas a Ffin de mos
trer més claramente el mecanismo de contencidn que es forza-
do de'modo progresivo hacia la derecha, a medida que los ar-
boles son empujados sucesivamente hacla el recolector a tra-

vés de su abertura con limitador de abertura; = = = = = = =

La figura 18 ilustra el recolector con el mecanismo de
contencion completamente plegado, situacidén que se da cuan-

do el recolector esté 1leno 4o GrbOLES; = = = = = = = = = =

La figura 19 es una vista en alzado lateral del reco-

lector después de que ha sido volcado a una posicidn hori-
zontal, ilustrando esta figura los arboles después de ha-

ber sido vaciados del recolector por gravedad; — = = = = =

La figure 20 ®s una vista de frente tomada deasde la
izquierda en la figura 19, pero que ilustra el recolector

antes de vaclar 108 GrbOlaS; = = = = =~ = = = = = = = = = =

La figura 21 es otra vista de frente muy similar a la

figura 20 pero con los arboles vacliados sobre el suelo co-

mo se ilustra en la figura 19; = « = = = = = w - = - = = =
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La figura 22 es una vista en perspectiva de las morda-
zas de desrame y del cilindro para crear una diferencia de
presion que fuersze constantemente dichas mordazas contra
el arbol a medida que el cabezal de desrame va desplazando-
ge hacia arriba a lo largo del arbol, y que ilustra bambién
con considerable detalle el mecanismo de desmoche que es

acclionado una vez que el desrame ha sido terminado; = = = =

Te figura 23 es un diegrama combinado hidraulico y eléc
trico que ilustra la secuencla de operaciones que tiene lu-
gar durante la tala de grboles cuando se utilizan las ense-
flanzas de la presente invancién, estando superpuestos cler-
tos componentes mecanicos sobre aquél a fin de facllitar

1o comprension el dlagramf, = = = = = = = = = = = = ==

A. VEHICULO

El vehiculo ha sido designado de modo general por el
mimero de referenciz 100, e incluye un bastidor 102 que
tiene una escotadura o entrante 104 en su extremo delante-
ro (ver figura 1) y una escotadura o entrante similar 106
en su extremo tresero (ver figuras 19 y 20). El objeto de
las escotaduras 104 y 106, en especial la escotadura 106,
aparecersd manifiesto posteriormente. Se incluyen también
en el vehiculo 100 un par de bandas de rodamiento 108. Y
ademés el vehiculo 100 incluye une plataforme giratoria
110 que tiene una cabine de operador 112 montada sobre la

misma, as{ como un compartimiento de bombas 114. La bomba
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del interior del compartimiento 114 suministre fliido hi=-
draulico & presidn sl motor hidréulico 116 del tipo rota=-
tivo. Un eje se extiende hacia abajo a traves de la plata-
forma giratoria 110, y en su extremo inferior lleva un pi-
fidn 118 fijado al mismo, estando el pifién 118 en engrane
con un engranaje giratorio relativamente grande 120 que va
fijamente colocado sobre el lado superior del bastidor 102
(ver figura 2). = = = = = = = = = = = = R

B. GRUPO DE BRAZO DE CARGA

Un grupo de brazo de carga de alecance ha sido designe-
do en su integridad por el nimero de referencia 200. El
grupo de brazo de carsge comprenie un brazo principal 202 ¥y
un brazo extremo o acodillado 204 conectados entre si por
un pasador 206 de modo tal que hace gque el grupo de brazo
quede articulado. Se ha dispuesto un soporte principal del
brazo en forma de un par de montantes 208 fijados a la pla-
taforma giratorie 110, pasando un pasador 210 a traves de
un extremo del brazo principal 202 de forms que hace gque
el brazo principal 202 pueda pivotar en un plano vertical.
De este modo se observara que el grupo de brazo 200 gira
al unisono con la plataforma 110 y que puede extenderse y
retraserse en cualquier plano vertical determinado por la
posicidn del giro de la plataforma 110. Un motor de expan=
pidn en forma de un cilindro 212 para elevar y bajar el
brazo pfincipal 202 tiene su extremo cerrado conectado de

modo pivotante con los montantes 208 por medio de un pasa-
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dor 214. El cilindro 212 tiene encerrado en su interior un

piston, y su biela 216 se extiende hacia arribe de modo que

1lsgue a unirse con una parte del brazo prinecipal 202 que
88 hallae junto al exiremo libre de aquél, sirviendo un pa-
sador 218 a modo de conexidn de pivote. Por lo tanto, el
eilindro 212, cuando esté sometido 2 presién de 1f{quido hi-
dréulico, elevars el brazo principal 202 a la posicidn ilus
trada en las figuras 1 y 2. También hay que tener en cuenta
aqu{ que la subida y bajadae del brazo principal 202 es en
un plano vertical determinado por la plataforma giratoria
110. A fin de simplificar lo mds posible los planos, se han
omitido las mangueras o tubos para el cilindro 212. y, por
lo general, no se han ilustrado tampoco las mangueras de
suministro a los demds cilindros que mis adelante se mencioe
naran. No obstante, se considera que a@s una novedad cierto
circuito hidraulico para controlar la alimentacidn del 1{-
quido & presion hacia los varios cilindros, como se ilus-
tra en las figuras 22 y 23, y Se representars un nmimero su-
ficiente de mangueras o tuberfas en aquellas figuras a fin
de que proporciohen una fécil comprensidn de estos circul-

tos cuando son descritos mas 2delante. — = = = = = = = - ~

De momento, se dirige la atencion a un segundo motor de
expansion en forme de un cilindro 220 que acclona el trazo
extremo o acodillado 204 con relacidn al brazo principel
202. El cilindro 220 para el brazo acodillado 204 tiene su
extremo cerrado conectado de modo pivotente a un punto ad-

yecente sl extremo libre del brazo acodillado 204 por medio

de un pagador 222. El cilindro 220, el igual que el cilin-
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dro entes mencionado 212, contiene un piston y biela 224
que estd conectzda de modo pivotante a un punto que se ha-
1la junto al extremo libre del brazo principal 202, por me-

dio de un peEador 226 « = = = - = = = = = © - - - - o - -

C. GRAPA DEL BRAZO DE CARGA

Sostenida en el extremo libre del grupo de brézo de car-
ga 200 hay una grapas del brazo, designada de modo general
poY el'nﬁmero de referencia 300, comprendiendo la grapa 300
un srmezén 302 que puede pivotar en el plano del grupo del
brazo de carge 200 por medio de un pagador 304. a fin de
cambiar la posicidn de la graps 300 del brazo con respecto
sl brazo articulado 204, hay un cilindro 306 que tiene su
extremo cerrado conectado de menere plvotante con el brazo
artioculado 204 por medio de un pasador 308 y que posee un
pletén y una biela 310 que se extiende desde el mismo, es-
$ando el extremo de la biels 310 conectado al armezén por

un pesador 312 = = = = = ~ = « B N

La grape 300 del brazo se ilustra con considerable de~-
talle en las figuras 5, 6, ; y 8. A partir de estas figu-
ras se vers que se han dispuesto un par de mordazas superio=
res 314, 316 y un par de mordazas similares inferiores 318,
320, Como mejor se comprende de la figura 6, le mordaze
314 va monteda de modo pivotante sobre un pasador vertical
322 mientras que la mordaze 316 va montada sobre otro pase-
dor vertical 324. De modo semejente las mordazas 318, 320

egtén montadas de modo pivotante sobre pasadores 326, 328
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respectivamente. Se emplea un cilindro 330 para accionar
la mordeza 314, permitiendo une parte de brazo 332 el que
8e desarrolle un considerable brazo de palancea. Ilustrado
en 1ineas de trazos hay un cilindro 334 pare accionar le
mordaza 316 a través de una parte de brazo 336. Si bien 163
cilindros para las mordazas inferiores 318, 320 no estdn
ilustrados, e apreciarsd que se proporcionan unos clilin-
droé similares para que estas mordazas puedan ser acciona-
das al nmismo tiempo que son puestas en funcionamiento las
mordazas superiores 314, 316. Las mordazes 314-320 y sus
pasadores respectivos 322-328 estén montedos en un armezén

guxiliar 338, = = = = = - - - - - - - - - -— - -

El armazon suxiliar 338 y por lo tanto los pares supe-
rior e inferior de mordazes 314-320 pueden ledearse o gi-
rar alrededor de un eje vertical de desviacidn ofrecido pbr
un pesedor 340 soportedo por el armazdn 302 de le grape,
sirviendo el pasador 340 de aje de giro del cilindro auxi-
liar 342 gue tlene su extremo cerrado unido al armszdn 302,
actuando sobre el armazdn 338 para dicho movimiento de gli-
ro. Un cilindro actia como motor de expansidn para lograr
el movimiento de giro del armazdén auxiliar 338, y tiene
une biela extensible 344 que va unide en su extremo llbre
(figure 7) con los acoplamientos o articulaciones 346 y
348, estando el acoplemiento 346 conectado de modo pivo-
tante en su otro extremo por un pasador 350 llevado por el
armazén 302, y estando el acoplemiento 348 montado de modo

pivotante al armezdn auxilier 338 por un pusador 352. En
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consecuencia, cuando la biela 344 es extendida, lss morda=
zas 314, 316, 318 y 320 giran colectivamente desde la posi-
cion en que se ilustran en las figuras 6 y 7 (asimismo en
1{neas de trmzos en la figure 3) haste la posicidn de 1{-
neas continues ilustrada en la figura 3. 51 bien de momen-
0 la razon de este giro de las mordazas 314=-320 no se com-
prenderé completamente, sin embargo, & medida que avance la

descripeldén se pondré de menifiesto una comprensidn total

de la necesidad de este eccion de giroe = — = = = = - = --

D. MECANTISMO CORTANTE

Debajo de la grapa 300 del brazo de carga, hay un meca-
nismo cortante de tope, identiﬁicado de modo general por el
mimero de referencia 400. El mecanismo cortante 400 pueds
moverse al unisono con la grapa 300 del razo de carga, es-
tando suspendido por un jar de pasadores 402 y 404 que pa-
san a través de la parte inferior del armezon 302 de le gra=-
pe. del brazo (figura 5). El mecanismo cortente ejemplifica-
do 400, como mejor se #e en la figura 8, incluye un armezon
406 que tiene un panel ée fondo 408 sobre el que se sostle-
nen los cilindros 410 y 412, estando los extremos cerrados
de egtos cilindros fijados por pasadores verticales 414. Ca-
da cilindro 410 y 412 tiene una biela extensible 416 & la
que va unide una abrazadera 418 y un pesador 420 que se ex-
tiende a traves de la abrazadera. El pasador 420 pasa asi-
mismo a traves de unz cuchilla 422 en un caso, y una cuchi-
1la 424 en el otro caso. Iias cuchillas disponen de filos cor

tantes 426 cooperantes que realizan la funcidn de cortar el
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érbole Se observerd que la cuchilla 422 estd montade lige-
ramente por encima de la cuchilla 424 sobre un pasador co- -
min 428 de modo que no haya interferencia cuando las cuchi
1las sean accionadas hacia una relacidn proxima o de cor—
te del arbol, uns conire otra. Asimismo pueden emplearse
estribos de refuerzo 430, y éstos estan espaciados lo sufi-
cientemente hacia afuere sobre las superficles superiores
de las cuchillas de forme que no produzran ningune obsiruc
oién cuando tiene lugar la accion cortante. Los estribos
430 sirven también en cooperacion para agarrar el extremo
Pinal del arbol cortado cuando las cuchillas 422, 424 hen
sido aceionadas del todo a través de su arco completo de
corte. Ta accidn de corte puede efectuarse facilmente cuan
do el fluldo hidréulico es introducido en los cilindros
410, 4124 = =~ = = = = = = = =~ = = = = - - ===

E. GRAPA DE TRASLADO

Construida en perte siguiendo las mismas 1ineas que la
anteriormente descrite grapa 300 del brazo de carge, hay
une grape de trasglado indicade de modo general por el nu-~
mero de referencie 500. Ia grape 300 del brazo, puede ex-
plicarse, en reslidad entrega un érbol cortado a la gra-
pe de trasladoe 500. La situecidn de la grapa de traslado
500 se ve mejor en la figura 1. No obstante, la ilustra=-
eién de esta grapa 500 en la figurs 4 indica ligeramente
mejor los detalles estructurales de la misme, y la figu-

ra 9, junto con las figures 10 y 11, muestran los deta~
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1le8 ain mes Cleramente,. = = = = = = = = - = = - - - - ==

Como soporte de la grape de traslado 500 hay un per de
viguetas 502 y 504 colocadas verticalmente que se extlen-
den hacie arriba desde une place de base 506 (figura 1)
que va fijade a la plataforma giretorie 110. Unos brazos
508 & modo de abrazadera, existiendo uno de dichos trazos
superior y otro inferior, estdn unidos de modo integral a
la vigueta 502 en puntos de la misma separados vertical-
mente. Dichos brazos 508 llevan un par de ejes o grandes
pasadorés 510, que sirven como soporte de un ermazon gira-
torio 512. Se utiliza un cilindro 514 pera efectuar el mo=
vimiento de giro alrededor de los pasadores 510, estando
fijedos los extremos cerrados de dicho cilindro a la vi-
gueta 504 por medio de un pasador 515. El cilindro 514 es=-
44 dotado de una biela extensible 516 que va conecteda al
armazén 512 a través de un acoplamiento de ?ransmisién 51}
y de un ascoplamiento de gufa 518. Los acoplamientos 517,
518 van conectados & un extremo de la biela 516 mediante
un pasador 519; el otro extremo del acoplamiento de trans-
misidn 517, segin se ve en la Ffigura 11, va conectado al
armazon 512 mediente un pasedor 520, mientras que otro pe-
sador 521 conecta el otro extremo del acoplamiento de guia

518 a la vigueta 502. En consecuencia, cuando la biela
516 es proyectads fuera del cilindro 514, la grepa de tras
lado 500, como indica su nombre, proporcionaré un movi-
miento de traslado e un arbol cortado, una vez que éste

he sido desramado del modo gue luego se describe. = = = =
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El armazon 512 lleva un par superior de mordazes de a-
garre 522, 524 y un par inferior de mordazas de agarre 526,
528. Cada une de las mordezes va unida de modo pivotante
al armazén 512 mediante un pasador 530, ¥ cada mordaze es
accionada hacia su posicion de agarre, o0 posicion cerrada,
por unza pluralidad de cilindros. Los cilindros superiores
han sldo designados con 532 y 534, y pueden verse parcial=-
mente en la figura 9, pero se ven mejor en la figura 103
también en la figura 9 puede verse que se emplean los ci=-
lindros inferiores 536 y 538. Ios extremos cerrados de los
cilindros 532-538 estdn conectados de modo pivotante al arw
mazon 512 por medio de pasadores 540 y sus bielss extensi-
bles 542 estén conectadas de modo pivotente e las mordazas
522-528 por pasadores adicionales 544, siendo visible uno
de dichos pasadores en la figura 10 en que se ha recortado
une perte del armezdn 512, y siendo presentados los pasado-

res inferiores 544 en 1{neas de trazos en la figura 11. -

F. MEDIOS DE DESRAME

El nimero de referencie 600 he sido asignado a los me~
dios de desrame que incluyen un méstil verticel 602 que no
necesita ser citado con otro detelle gque el de menclonar
que habrd de ser lo suficlentemente alto para acomodar el
mae alto de los arboles que deben talarse: 65 pies si los
édrboles son de una altura aproximada de fO e 75 ples. Co=
mo se desea, sin embargo, que el mAstil 602 sea lo mds li=-
gero posible, estd compuesto por una plurelidad de Organocs

verticales 604 y riostras dispuestas angularmente 606, ha=-
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ciendo con ello hueco el interior. Ext;ndiéndose hacia a=
rriba a lo largo de la cara delantera del mistil hey una
via o pista 608 a lo largo de la cusl es guiado, en una
trayectoria rectilinea haclie arriba, un cabezal cortante

o de desrame 610 que tiene unas cuchillas curvas retracti-
les 612, 614 que disponen de un filo cortante 616 dirigldo
hacia arribe. En realided, estas cuchillas 612, 614 pueden
ser muy similares & las reveladas en la petente norteameri-
cana n® 3.183.949 concedida el 18 mayo 1965 a Robert We
Larson; uno de los presentes inventores, y cedida & la mis=
ma cesionaria que la presente solicitud. Ia patente mencio=
nade se refiere a cuchillas que son retractiles de modo e-
1éstico, difiriendo con ello apreciablemente del modo en
que son accionadas las presentes cuchillas 612, 614. En
vez de resortes, se emplea un circuito hidréulico indepen=—

dlente y peculiar que se describiréd mis adelante. - = = =

Como puede deducirse de las figuras 12 y 22, ceda cu-
chilla curve 612, 614 estd dotada de una unided 618 a modo
de brazo de abrazadera u oreja. Un pasador 620 se extlende
a traves de cade una de estes unidedes 618 de brazo y la
conecta con el extremo saliente de una biela 622 que o8
recibida de modo deslizente en un cilindro, existiendo dos
de dichos cilindros 6é4 y 626 por cuanto el cilindro 624
aceiona la cuchilla curva 612 y el otro cilindro 626 accio-
pa le otras cuchilla curva 614. De momento bastars con men=
cionar que & medida que disminuye el didmetro del arbol
que se desrams, les cuchillaes curvas 612 y 614 se van des-

plazando haela adentro de modo que siguen la reduccion de
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Al objeto de elevar desplazaéndolo el cabezal cortante
0 de desrame 610 a fin de efectuar el desrame de las ramas
por corte de impueto o escisién, el cabezal es tirado muy
répidamente hacia arriba a lo largo del méstil 602 segun es
guiado por la pista 608. Segun ello, una polea 628 (figuras
1y 2) estd colocads para girar en la parte superior del
mastil 602, y una segunda polea 630 (figura 4) estd coloca-
da similarmente de modo giratorio en la parte inferior del
méstil 602. Arrastrado entre estas poleas 628 y 630 hay un
cable 632, estando conectados 1os extremos del cable al ca=
bezal 610 del modo que luegc se expondré. Dentro de los 1{-
mites del méstil 602 hay una pista auxiliar 634 (figura 4)
que gufa longitudinalmente un mecanismo de poleas o disposi-
tivo mltiplicador de movimiento 636, existiendo une plura=
lidad de ruedecitas 638 que corren contra cada uno de los
lados de la pista 634 de modo que smon guiades por ella. Se
entenderd que las series de poleas o ruedas, denominadas co=
lectivamente 640 inclufdas on el mecanismo de poleas 636
ofreceran un recorrido extremsdamente grande del cabezal

636 cortante 610 para una limitada cantidad de movimisnto
impartida al mecanlsmo de poleas 636. Si se desea mayor des-

cripeion con referencia al mecanismo de poleas 636, puede
acudirse a la patente norteamericane nf 3.252.487; el dis-

positivo aludido se ilustra en la figura 9 de dicha paten-

te. M ws e ms s G s s am W ma S RS G G W e B e e e -y . = ww

A fin de elevar y bajar el mecanismo de poleas 636 se
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emplea un cilindro 642, siendo designada su biela proyectia=-
ble y retréctil por ol mimero 644. El extremo cerrado O su=
perior del cilindro 642 va conectado al mastil 602 en 646.
Por lo tanto, cuando la biele 644 es forzada hacia abajo
poxr fluido hidréulieo, el mecanismo de poleas 636 tirard,
haciéndolorgirar, el cabezal de desrame 610 hacia arriba en

la direccidn de la fleche 648 ilustrada en la figura 4. - -

G. MECANISMO DE DESMOCHE

El mecanismo de desmoche, que ha recibido el nimero de
referencia %OO estd en estrecha relacion con los medios de
desrame 600 que se acaban de describir. En realidad, el ca-
bezal cortante o de desrame 610 contiene las plezas que
comprenden el mecanismo de desmoche 700. Las figuras 12,
13, 14, 15 y 22 ilustran el mecanismo de desmoche, y Se Ob-
servara que este mecanismo incluye un per de cuchillas pla-
nag 702 y 704 que estan monitedas para pivotar sobre ejes
paralelos que son proporcionados por un par de pasadores
separados 706 £ijados & una parte del cabezal cortante 610.
Gada cuchilla 702, 704 tiene un filo de corte recto T08. A
partir de la figura 15 e observard que el montaje pivotan-
te de las cuchillas 702 y 704 permite que giren en ls di-
reccion de las flechas 710 y 712 para realizar la opera-
cidn de desmoche. La posicidn indicada en lineas de trazos
1lustra las cuchillas 702 y 704 en su posicién de plenamen=

te acclonadas en une direccion de desmoche. = = = = = = =

A fin de que las cuchillas 702 y 704 giren al unfsono
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una hacia otra, se hae dispuesto un corto trazo de palanca
714 en asociacion con cada una de 1as cuchillas 702 y 704,
estando conectados los brazos de palanca 714 entre sf por
una articulacion 716 que tiene un pasador 718 en cada ox-
tremo que conecta los brazos de palanca 714 entre ef ¥y ori=-
gine la rotacidn como se indica por 1as flechas 710, 712

i1lustradas en la figura 15. = = = = - - e e w =@ = - = - - -

S1 bien aquella parte del circuito hidrdulico del apa-
rato Yotal que se considera nueva serd deserita s continua-
cién, el circuito hidréulico para el mecanismo de desmoche
o8 completamente independiente del otro circuito hidrduli-
¢o y se considera que es suficientemente peculiar e impor-
tante para precisar una descripcidén por separado. Segin
ello, se considera util describir el circuito hidréulico
independiente en asociacidn con la sctuascidn del mecanismo
de desmoche 700 en este momento. Por mas que ‘en lo anterior
8e ha mencionado que el cable 632 arrastrado alrededor de
las poleas 628 y 630 va conectado a las caras superior e
inferior del cabezal de desrame 610, ello, estrictamente
hablando, no es completamente cierto. De modo mas preciso,
6l cable 632 va conectado en la cara superior del cabezal
de desrame 610 & una biela 718 que sale hacia arribe y el
otro extremo del cable 632 va conectado de modo similar a
une biela 720 que sale hacia abajo. Las bielas 718 y 720
son en realidad une biela unica que tiene un pistdén 722
(1lustrado en lineaa de trazos en la figura 22) situado en=-
tre sus extremos. El piston 722 estd encerrado de modo des-

lizante dentro de un cilindro 724 y este cilindro se ilus-
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gura 22. La figura 22 tisne ventaja porgque muestra el cilin
dro 724 en una relacidn expuesta o separada de la estructu-

ra que comprende el cabezal de desrame 610 en gfe = = = = =

Antes de describir la estructura para acclonar el meca=-
nismo de desmoche 700, Serd conveniente considerar el modo
en que se accionan las cuchillas de desrame 612 y 614. Ia
figura 22 ilustra un tubo 726 que viene de la parte inferio:
del eilindro 724. De esta forma, cada vez que el piston 722
es empujado hacla arriba por ol cable 632, dentro del ci-
lindro 724 prevalece una cqndicién de diferencia de pre-
sidn. EL tubo 726 transmite esta condicion de diferencia
de presidn, de modo més especifico une condicidn de pre=
gidn :educida, & ung primera conexidn en T 728 la cual va
conectada a un tubo 730 que se dirige haela abajo, que con=-
duce & una segunda T 732 que tiene un par de tubos 734 y
736 que saleﬁ do la mismz de forma gque reducen la presidn
en los extremos cerrados de los c¢ilindros antes mencione-
dos 624, 626 asociados con las cuchillas de desrame 612,
614 de los medios de desrame 600. La salida de f£liido de
los cilindros 624, 626 hare que las cuchillas 612, 614
sean acclonadas hacia adentro una contra otra al ser for-
zadas las bielas 622 dentro de estos cilindros. Unos tu-
bos adicionales 738, T40 salen de los extremos cerrados de
108 cilindros 624, 626 y estén unidos entre s{ por unz ter—
cera T 742 que tiene un tubo 744 que conduce hacia arribe

a un acumulador T4be = = = = = = = = = = = = = =« = o «-

Volviendo shora a seguir le discusidn del mecanismo
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de desmoche 700 y el circuito hidréulico asociado con el
mismo, hay que hacer notar que un tubo 748 se extiende ha-
cia arribe desde la conexidn T 728 y que este tubo 748 co-
necta con el extremo cerrado de un cilindro 750 que tiene
une biela 752 que sale del mismo. Esta biela 752 es la que
conecta con el brazo de palanca 714 que forma una sola pie-
za con la cuchilla 702 y la articulacidn 716 scopla mecdni-
camente el movimlento de emta cuchilla con la otra cuchilla
704 de modo que las cuchillas se desplazarin en la direc-
cidn seflalada por las flechas 710, 712 superpuestas en la
figura 5. El extremo del cilindro 750 desde el que sale la
biela 752 tiene un tubo 754 que conduce & una valvula 756
normalmente cerrada que dispone de un embolo 758 que tiene
un rodillo 760 montado sobre é1, el cual es accionado por
un dedo de leva 762 (figura 13) cuando las cuchillas de
desrame 612, 614 hanralcanzado un predeterminado grado de
contraceidn debido a la disminucidn de tamafio del érbol a
una altura en que el desrame ha sido completado. Se recor—-
dare que las cuchillas de desrame 612, 614 siguen el dia-
metro del arbol durante la accidn de desrame. EL dedo 762
ilustrado en la figura 13 se mueve simplemente en una dl-
reccion segin las agujas del reloj con 12 cuchilla 614 y
agf{ da contra el rodillo 760 que se hallas en el extremo
libre del émbolo 758 cuando la cuchillae 614 e ha despla—
zado lo suficientemente hacla adentro, representando la po
sicion hacia adentro, t{picamente, una parte de arbol que

tiene un diametro de tres pulgadas. Ello abre la valvula
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756. Saliendo hacia abajo de la vélvula 756 hay un tubo ver
tical 764 que tiene una comunicacidn en su extremo inferior

con Un 8ownU1Edor T66e = = = w m m m = m = w-- - -

Se comprenderd que cuando el cable 632 ez tirado ha-
cia arriba, la biela 718 que sale del extremo superior del
cilindro 724 serd tirada hacis arriba, produciendo as{ una
regidn de presion reducida debajo del piston 722. Ello tien
de a sacar fluido hidrdulico de los cilindros 624 y 626 asi
como del cilindro %50. No hay velvula entre los cilindros
624 y 626 y el cilindro, de modo que las cuchillas de des-
rame 612, 614 seguirén siendo tiradas hacia adentro contra
el arbol que este sufriendo el desrame. Un paso de aire 768
en 8l cilindro 724 sobre el pistén 722 permite el escape
de aire cuando el piston 722 se mueve hacia arriba y una en
trade de aire cuando el piston %22 se mueve hacla abajo du-

rante ol descenso del cabezal de desrame 610 = = = = = =

No obstante cuando el dedo de leva 762 da contra el
rodillo 760 en el extremo del embolo 758, cuando la cuchi~-
11a 614 se ha movido lo suficiente hacia adentro, la védlvu-
la 756 se abriré para dejar salir 1iquido del acumulador
746 haecie arriba a través de la vélvula 756 que ha estado
hasta ahora cerrada, hacia el extremo izquierdo del ecilin=-
dro 750. Ia presidn reducida, desde luego, saca fluido ba=-
jo estas condiciones del extremo derecho —el otro- del ci-
1indro 750 debido a que los tubos 748 y 726 estén en cir=-
cuito con la perte del cilindro 724 debajo del pistén 722.

Por esta razdn, la biela 752 es tirada hacia adentro. Como
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que el extremo libre de la biela 752 va conectado al brazo
de palanca 714 asociado con la cuchilla de desmoche T702,la
otra cuchilla de desrame 704 es accionada al unisono, aune
que en una direccidn de giro opuesta, debido a la articula=
eion 718 y al hocho de que el brazo de palanca T14 asocise
4o con la segunda cuchilla de desmoche 704 se halla a 180%
de aquel al que va conectada la biels T52. Todo lo que tie-
ne que suceder es que las cuchillas de desmoche 702, 704

se desplacen ligeramente hacie adentro en la direccidn de
las flechas 710, 712 aplicadas a la figura 15. Esta es la
situaclon debido a que 1os filos aguzados 708 de las cuchi-
1las de desmoche 702, 704 ahonden en el arbol y el avance
ulterior hacia arriba del cabezal de desrame 610 provocard
un mayor adelgazado o escisidn sin la ayuda de la biela
752. En otras palabras, es =0lo una cantidad inicial de mo-
vimlento de rotacitn de las cuchillas de desmoche 702, 704
para efectuar una completa escisidn y desmoche del arbol
después que ha sido desramado por las cuchillas de desrame

612y614.-----‘--~—-- ———————————— -

Quizd haya que explicar una vez més que el paso de ai-
re 768 permite que el aire escape de la parte superior del
cilindro 724 cuando son elevados los medios de desrame, pe-
ro cuando hay un tirén hacia abajo ejercido sobre el cable
632 que tira el pistdn 722 hacia abajo, por cuanto el ca=
ble actia enbtonces sobre la biela inferior 720, el aire es
reintegrado a la parte superior del cilindro 724 a traves

de este paso de alre 768, = = = = = = = = =« = = - - - -
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H. RECOLECTOR

Hay un recolector designado en su totalidad por el ni-
mero de referencis 800. Como su nombre sugiere, la funcidn
del recolector es recoger o acumular los erboles despues de
hebdr sido desramados y desmochados. ELl papel de la grape
de traslado 500 es hacer girar los arboles desramados y des-
mochados en une direccion tal que pueda recibirlos el reco=-
lector 800. Si bien el recolector 800 viene ilustrado de mo-
do general en las figuras 1 y 3, se ilustra con considere-
ble detalle en las Ffiguras 16-21, El recolector 800 incluye
un bastidor de base 802 fijado directamente al piso o plata-
forma giratoria 110. Conectado de modo pivotante en volgue-
te 8l btastidor de base 802 de una maners que pronto se des-
cribiréd hay un ermezdn portahaces 804. A partir de las fi-
guras 1-3, figures que muestran el armazon 804 en posicion
vertical, y de las figuras 20 y 21, figuras que muestran el
armazon 804 en posicion horizontal o volcada, puede verse
que el armazon 804 tiene una forma en general en U. Para fg
ciliter la siguiente descripeion, se ha dado a un lado del
armazdn 804 el numero de referencia 806, y el otro lado que
es paralelo a éste el numero de referencia 808, al lado ce-
rrado el numero de referencia 810 y al otro extremo, que
puede abrirse, el numero de referencia 812. Integrado con
el fondo del armazon 804 hay un panel de suelo 814. Si bien
el lado 812, que funciona como paso de entrada de los arbo=-

les desremados, se ha descrito como capaz de ser abierto,

usualmente suele mantenerse cerrado con une estructura espe
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cial de peso unico, y S6lo se abre realmente cuendo han de

verterse o descargarse 108 8rboleS. = = = = = = = = = = = =

Cerrando normalmente la gbertura o paso de entrada 812
hacla el recolector 800 hay los trazos de descarge 816, 818
montados en el lado 806. El brazo superior 816 se hace pivo-
tante por medio de un pasador 820, y el brazo inferior 818
se hace pivotante por un eje 822. Cada uno de los brazos
816 y 818 estd accionado por un cilindro hidraulico, siendo
denominado 824 el cilindro para el brazo superior 816, y sien-
do identificado por el mimero 826 el cilindro para el brazo
inferior 818. Cada uno de los cilindros 824, 826 tiene una
biela 828 retractil en su interior que va conectada en su ex-
tremo libre a su brazo respectivo 816, 818 por un pasador
830. Lios extremos cerrados de los cilindros superior e infe-
rior 822, 824 van montados directamente al lado 806 del arma-
zon 804, estando fijados al mismo por medio de un pasedor 832

en cada posiciOn. = = = = = = = = - - s - - e - - - -

Los brazos 816 y 818 estdn dotados cade wio de un limi-
tador de abertura 834, estando montados de forma pivotante
estos limitadores de abertura en el extremo de sus trazos
agociados 816, 818 mediante pasadores 836. Tos limitadores
de abertura 834 son normalmente forzados o desviados hacia
une. posicion de clerre o bloqueo por un resorte espiral 838,
uno para cada limitador, que tiene uno de sus extremos conec-
tado & un extremo del limitador de sbertura, es decir para
forzar, y el otro extremo de aquél fijado al brazo particu-

cular 816, 818 mobre el que va montado. = = = = = = = = = « =
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Se colocan unos limitadores de abertura adicionales
840 en el lado 810 del armazon 806, sirviendo un pasedor
842 como medio de soporte de estos limitadores de abertura
en relacidn pivotante con el ledo 808 del armmzdn. A dife-
renciz de los limitadores 834 del primer lado 806 del arme-
zon 804, los limitadores 840 en esta situacidn no son so-
portados por brazos gque correspondan a los brazos despla-
zablea 816, 818. Sin embargo, cada uno de los limitadores
de aberturae 840 estén forzedos normalmente & una posicién
cerrads mediante un resorte espiral 844, habiendo uno pe-
re ol limitador superior y otro pera el limitador inferior.
Se apreciaré que unas partes de los limitedores de abertu-
ra 834 estén a tope con los brazos 816, 618 para eviter
que éstos se abran hacia afuera, mientras los resortes 838
coden o se estiran perz permitirles que se abran hacis a-
dentro cuando son presionados por un tronco de arbol; ssi=
mismo, los limitadores de aberture 840 estén a tope con
partes del lado 810 del armazon pero ceden hacia adentro

en virtud de 1os resortes 844, = = = = = = @ - = = = - = =

Entre los limitadores superior e inferior 840 hay una
primera unidad de brazo de empuje 848 que gira sobre un
eje 847 en la direccién de los limitedores de ebertura 840
g fin de empujer un &rbol cortado contra los limitadores
de abertura 840, as{ como contra los limitadores 834, y
ello ayuda a desplazer un arbol desde la grapa de traslado
500 gl recolector 800 cuando la grapa de traslado ha sido
girvade @ una posicidn de soltado del 4rbol con relacidn al

recolector 800. La unidad 846 de brazo de empuje es acclo-
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nade preferiblemente por medio de cilindros superior e in-
ferior 848 conectados en sus extremos cerrados al lado 808
del armazon 804, y tiene cads uno unas biela 850 que va co=
nectada & unos galientes 852 que forman parte lintegrante
5 de la unided de brazo de empuje, de modo que cuando las bie-
1as 850 emtén extendidas, la unidad de trazo de empuje 846
glra en la direceidn adecuada para empujar el arbol desra-
mado haciéndolo pasar por 1los limitadores de abertura 834
y 840 que ceden. Para mantener vertical cada frbol que en-
10. tra, se ha visto que era necesario una segunda unidad o u-
nided inferior de brazo de empuje, que va montada sobre el
brazo inferior de descarga 818 y as{ puede desplazarse ha-
cia adentro desde el lado 808 del armazdn a fin de no in-
terferirse con el movimiento de la grape de trasladoHSOO.
15. Ta segunda unidad de brazo de empuje es accionada del mis-
mo modo gque el brazo 846 de modo que realmente no es nece-
sarlo describir su cilindro y su pistén. Es funcion de la
unidad 846 de brazo de empuje (y de su contrapartida o con~
trapieza inferior no ilustrada) sacar el arbol desramado
20, de la grapa de transporte 500 y, como su nombre indica, emw

pujar hacis dentro del recolector cada drbol sucesivo. = =

Con el objeto de mentener los &rboles recibidos suce-
sivamente verticales dentro del recolector 800, hay un me-
cenismo de contencidn 856 colocado dentro del recolector

25. que es8 8lgo visible en la figura 1 pero gue se ve y com-
prende mejor en las figuras 17, 18, aunque este mecanismo

es visible también en las figuraes 4, 16, 19, 20 y 21. Una
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barra transversal inferior 858 forma parte integrante con
un Srgano de articulacidn 860 formendo ambos elementos una
configuracidn en forme de T si se mira desde arribe (inclu=
g0 visible hasta cierto punto en la figura 1). Mientras

que la berra transversal 858 va montada en el extremo infe-
rior del drgano de articulacion 860, el extremo superior
del 6rgano de articulecion 860 ve montedo pivotante sohre
un eje 862 que se extiende entre los lados 806, 808 del ar-
mezon 804. Una berra transversal superior 864 forms parte
integrente con un segundo Srgano de ertioulacion 866 y ori=-
gina una configurecidn en forme de T gue puede verse mejor
en las figuras 3, 20 y 21 (y hasta cierto punto en la figu-
ra 1) estando el segundo orgeno de articulacidn 866 acopla-
do de modo pivotente sl primer érgano de articulacion 860
en 868. Cuando las berres transversales 858 y 864 estan ha-
cia adelante, siendo ésta la posicidn que asumen cuando el
primér drbol ha de ser entregado &l recolector 800, loa or-
ganos de articulacidn 860, 866 formen une X modificada se-
gin puede deducirse de uma inspeccion de la figura 17. No
obstante el Organo de articulacidn 866 es mds corto que el
brgano de articulacidn 860 y asi no existe una verdadera X.
El extremo del segundo organo de erticulecion 866 tiene co-
nectado al mismo de modo pivotante en 870 un drgano de ar-
ticulacidn de guia 872 que va comectado de modo pivotante
al extremo 810 del armazon en 874. El forzado de las be-
rrag transversales 858 y 864 hacis su posicion hacia ade-
lante, posicidn que es la ilustrada en la figura 17, se lo-

gra por medio de un cilindro 876 que tlene su extremo ce-
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rrado pivotado el extremo 810 del armazdn en 878 ¥ que tie-
ne su blela 880 conectzda de modo pivotante al primer orga-

no de articulacion 860 en 882. = w = = = = — = o — — _ -

Con la disposicidn de cilindro previste por la presen~
te invencidn, de hecho, 1los drboles que vienen actian sobre
las barres transversales 858, 864 de modo que meramente em-
puqan estas barres hacia atras en la medide cualquiera que
precise a fin de alejar otros arboles dentro del recolec—
tor 800. Si bien no se ilustra, una vélvule de segurided

ve conectada al circuito hidraulico asociado con el cilin-

dro 876, y el empuje hacia atrds hace que el fliido hidrdu~
1ico sea forzado hacia afuere & través de dicha vélvula de
seguridad. En otras palabras, la disposicion previste pro-
porciona una forma de amortiguamiento automético, algo co=-
mo funcions un absorbedor de choques. La accidn es automd-
tica de modo que el operario queda exento de tener que de-
dicar atencidn alguna a la operacidn del mecanismo de con=-

tencion 856, = = = = m o m e e e e e e e e e e e e m -

Cuendo el recolector 800 queda lleno o cuando no hay
més erboles que acumular en su interior, se prevé que el
armazon 804 portehaces sea pivotado desde su posicidn ver-
tical o de recepcidn de drboles & una posicidn horizontal
o de vertido. La posicion vertical se ilustra en verias fi-
guras, particularmente en las figuras 16, 17 y 18 y las fi-
guras 19, 20 y 21 ilustran el armazdn 804 después de que
he sido volcado en pomicion horizontal o de vertido. Quizd

sera mas fécil concentrerse en las figuras 16 y 19. Se ob-
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gservars a partir de estas dos figuras que el bastidor de
base 802 tiene un par de pasadores de pivote 884 montados
gobre el mismo, habiendo uno en ceda lado del armazdn 804,
En la figura 16, que representa el recolector 800 cuando
estd todavia vertical, hay un brazo 886 que se inclina ha-
cisa atrés, gue tiene un pasador 888 en su extremo superior
que pesa por el armazdn superior 804 que ha de volcarse.
También aqui{ hay un segundo de estos pasadores 888 en el
otro lado del recolector 800. A los fines de volcar el re=-
colector, se emplea un cilindré 890 que tiene su extremo
corrado pivotado por un pasador 892 al bastidor inferior

o de base 802. Una biela 894 estéd completamente retraids
como 8e ve en la figure 16 pero estd unida de modo pivotan=
te por un pasador 895 a una parte intermedia del brazo 886
dispuesto angularmente. De ahi que cuando la biela 894, de
las que hay en realidad uns a cada lado del recolector 800,
ge extiende, 1los dos brazos 886 son hechos plvotar alrede=
dor de sus pasadores inferiores 886 y el armazoén superior
806 es hecho girer o volear & la posicion ilustrade en la
figura 19. De la figura 19 se podrén identificar fécilmen-

te las partes que son volcadas con el armazon 804. - = ~ =

Un perfeccionamiento de construccion en el recolector
800 que no se ha mencionado hésta shora es la posibilidad
de cambiar la posicidn del armazdén 804 superior despues
de que ha sido volcado. Ello se realiza mediente un par
de cilindros 896 que tienen sus extremos cerrados conecta-

dos de modo pivotante en 897 a una perte intermedia de los
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brazos 886 pero sobre los lados delanteros de dichos bra-
z0s, en contraposicicn con la conexidn pivotante de las bie-
las 880 en los lados traseros. Los cilindros 896 tienen bie=-
las 898 cuyos extremos libres van conectsdos pivotantes en
899 a las esquinzs delenteras inferiores del armezon supe=
rior 804. De este modo, considerandose que los érboles cor-
tados y desramados pueden ser de longitud sustancial, el ar-
mezon superior 806 cuando es volcado puede ser mantenido ho-
rizontal de modo que evite que el extremo sallente de los
arboles desramados que estan contenidos en el recolector

800 golpeen el suelo, cosa que es8 muy probable que sucedie-~
ra cuando el terreno es desigual o montafioso. En otras pa-
lebras, el armazon superior 804 puede ajustarse angularmen—
te a cualquier grado, tanto si eé horizontal como en incli-
nacidn, con el terreno que mejor satisfaga las condiciones

Naturalmente, los brazos 816 y 818, as{ como los limi-
tadores de abertura 834 y 840, permenecen cerrados durante
la accion de volcado, pero como que los limitadores 834 van
montados sobre los brazos superior e inferior 816, 818, la
actuacion de las bielaus 828 para desplazar estos brazos
816, 818 de modo que se abran los limitadores 834 montados
sotre ellos permitiré que los arboles cortados y desramados
caigan por gravedad al suelo. Desde luego, la unidad brazo
de empuje 846 es retrafda primero por medio de sus cilin-
dros accionadores 848 de modo que no exista interferencila
con respecto al vertido de los grboles. Esto sucede asimis-

mo con le unidad de wrazo de empuje inferior no deserita. -
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I. CIRCUITO HIDRAULICO ¥ ELECTRICO

Si bien se hz descrito un circuito hidraulico en rela=
cidn con la Ffigura 22, aquel circuito estd separado y es
distinto del circuito del diagrame de la figura 23. El cir-
culto de la figura 23 se refiere tanto a las caracteristi~
cas hidrdulicas como eléetricas y ha sido designado de mo-
do general por el numero de referencis 900. Se presumira
que el brazo de carga principal 202 del conjunto de brazos
200 ha sido retralido de modo que la grapa 300 del brazo es-
+4 en disposicidén de colocar un érbol cortado, aunque no
todavie desramado, en la grapa de traslado 500. Segun ello,
una valvule solenoide SV1 es abastecida por una bomba Fl,
estando conectads la valvule SV1 a los cilindros 330 por
medio de une manguers o tuberis 902. Pare simplificar la
ilustracidn de la figure 23 en le medida de lo posible, se
considerars con vistas a la discusion que un interruptor
904 separado, cuando estd cerrado, excite la vélvulae sole-
noide SV1. Este suministra £ldido & presion a los cilin-
dros 330 y hace que las mordazas 314, 316 de la grapa 300
de brazo asumen une relacion de agarre con el arbol que de-

be ser entregado & le grape de traslado 500y o0 = = o = = =

A continuacién hay que referirse a la vélvula solenoi=-
de SV2 que va conectada & une bombe P2. Un tubo 914 condu~

ce &l cilindro de modo gue hace que el armazdn auxiliar

0y

338 de la grapa 300 de brazo glre alrededor del pasador
340 cusndo la vélvula SV2 estd abierta. La véalvula sole-

noide SV2 es excitade por medlo de un relé 1CR que tiene
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une bobina en circulto con un interruptor de pulsador PBl.
¥l rele 1CR tiene un jusgo de contactos 1CR1 normalmente
abiertos. De ahf que ouanao e8 cerrado el interruptor de
pulsador PBL el relé 1CR cierra los contactos 1CRL y la
vélvule solenoide SV2 es de este modo abiertae para dejar
introducir £1dido al cilindro 342 y hacer que la grapa 300
del brazo gire, mas especificamente su ermezén suxiliar

338 gire hacla la grapa de traslado 500. Se observard que
ol interruptor de pulsador PBl, que desde luego se halla
en la cabina 112, debe ser mantenido cerrado por el opera=
rio durante esta parte de la operacion del aparato. Asimis-
mo, el interruptor 904 que exclta la valvula solenoide SV1
gse mantiene cerrado de modo gue asegure que el arbol que

se entrega a la grapa de traslado 500 quedars mantenido fi-

jamente durante su PECOPTLIAO, = = = = @ = = = - = = -~ =

A continuacidn hay que hacerreferencia al relé 2CR
que tiene dos Jjuegos de contactos normalmente ablertos
oCR1 y 2CR2. Los contactos 2CR2 estédn en circuito con une
vélvulae solenoide SV3 gue recibe liquido de una bomba P3.
Ta valvula solenoide SV3 a su vez suministra 1{quido & un
tubo 916 que se bifurca en los tubos 916a y 916b. El tubo
916a tiene una vdlvula de retencion CKV. Asimismo se obser-—
varé que el tubo 916a conecta con los cilindros 532, 534
que accionan las mordazas 522, 524 de la grapa de traslado
500. EL tubo 916b estd conectado con el extremo superior
del cilindro de desrame 642 pero tiene en a{ una vélvula

gecusncial SQV1 que retrasa la introduceidn de fluldo en



- 34 =

el cllindro 642 hasta que las mordazas 522, 524 de la grae
pa de traslado 500 han sido cerradas firmemente sobre ol

arbol que les he sido entregado por la graps 300 del brazo

5e Otro relé 3CR tiens los contactos 3CR1 y 3CR2 normal-
mente abiertos, mas un juego de contactos 30R3 normalmente
cerrados. Los contactos 3CR3 normalmente cerrados estdan en
circuito con los contactos 2CR1 que Sirven para cerrar en
el reld 2CR una vez que ha sido oprimido el interruptor de
10. pulsador PB2 situado también en le cabina 112. Los contac-
tos 3CR1 normalmente abiertos estan conectados a un lado
del interruptor pulsador PB2 y el otro lado de estos con-
tactos 30R1 esté conectado en eireuito con un limitador
IS1. El limitador LS1 este normalmente abierto pero se clie=
15.- rra cuando el cabezal de desrame 610 se ha elevado totalw
mente, siendo esto cuando sl mecanismo de poleas o malti-
plicador de movimiento 636 ha alcanzado el suelo O super-
ficie de la plateforma giratoria 110. Se recordard que el
mecanismo de poleas 636 se desplaza hacia abajo al produ-
20, cir su multiplicacidn de movimiento 1o que origina que el
cabezal de desrame 610 sea tirado répidamente hacia arri-
ba. Los contactos 3CR2 normelmente abiertos estan en cir-
culito con una vélvu}a solenoide SV4 que recibe 1iquido de
una bomba P4. La vilvula solenoide SV4 estd conectada sl ciw
25, lindro 514 que produce el giro de la grapa de traslado 500,
de modo mis especifico su armazdén 512 por medio de un Htubo
918. Al mismo tiempo abren los contactos 3CR3 dessxcitando

as{ la vdlvula solenoide SV3 pero debido a la presencia de
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la vélvule de retencidn CKV en el tubo 916a, el fluido de
los cilindros 532, 534 permanece encerrado en ellos y la
aceion de agarre producida por las mordazas 522, 524 se

mantiene durante el giro de la grapa de traslado 500. Se
apreclard que en oste momento el arbol ha sido desramado,
por cuanto el cabezal de desrame 610 ha gido tirado hacla
arriba como resultado de que se ha suministrado fliido a

través de la vilvulae secuencial S5QV1 a1l cilindro 642, que

ha forzado el mecanismo de poleas 636 hacia abajoe = = =~ =

Un limitador LS2 se halla situado de modo gue es ac~
cionado por la grapa de traslado 500 después que ha lleva-
do el érbol recién desramado al recolector 800 a través de
un arco indicado por el numero 920. Un rele 4CR estéd en
circuito con el limitador LSZ y también este en circuito
con un prevstato PS. Bl presostato PS se describirs luego
con mayor detalle pero por ahora hay gue observar que ine
cluye un juego de contactos PS1 normalmente cerrados, por
1o que permiten completar un circuito a traves de la bobi=-
ne del relé 4CR cuando el limitador LS2 estd cerrado. E1
rolé ACR tiene unos contactos normalmente ablertos 4CR1 y
4CR2 as{ como unos contactos normalmente cerrados 4CR3.
Una vez la bobina 4CR de relé ha sido excitada debido al
clerre del limitador IS2, el cerrado de los contactos 4CR1
normalmente abiertos asegura el paso de eleciricidad a tra=
vés de estos contactos y los contactos PS1 del presostato

PS antes MENClonBdos = = = = = @ m = = = = = = - = - - - -

No obstante, cuando el relé ACR es excitado, cierra
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sus contactos 40R2 que suministran energia & unz vilvula
solenoide SV5 conectada al tubo 916a de modo que deja sa-
lir fluido de los cilindros 532, 534. Al mismo tiempo, los
contactos 4CR2 exciten una vélvula solenoide SV6 que reci-
be fluido = presidén de una bomba P6. La valvula SV6 conec—
ta con un tubo 9?2 que ge bifurca en log tubos 922a y 922b.
El tubo 922a conecta con los extremos opuestos de los cillin-
dros 532, 534 desde los cuales gl tubo 916a se conecta, de
modo que las mordazas 522, 524 son accionadas en una direc-
cidn inversa para soltar el srbol. EL tubo 922b va al extre
mo superior del cilindro 642 que hace que el mecanismo de
poleas 636 se sleve con el resultado de que el cabezal de
desrame 610 se desplaza hacia abajo preparandose para la si-
gulente operacion de desrame. El tubo 922b tiens una deriva-
cidn 922¢ que lleva a los cilindros 848 del recolector 800
que tlene una vélvula secuencial SQV2 interpuesta, de modo
que poco después de que el cabezal de desrame 610 comienza
su descenso hacia abajo, 1os cilindros 848 reciben fluido a
presidn que hace que la unidad de brazo de empuje 846 empu~
je el rbol que ha sido trasladado por la grapa 500 contra
los limitadores de abertura 834 y 840 = = « = = = = = = -

Todavia otra derivacidn 922d estd en circuito con el
presostato antes mencionado PS. Asg{, el cilindro 514 reci- -
be fldido cuando la vélvula secuencial SQV2 se abre, y asi
el fluido es también introducido en el cilindro 514 en el

extremo opussto del mismo de aquél por donde se ha introdu-
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cido mediante el tubo 918x Sin embargo la grapa de traslado
500 es acclonada a través del arco 920 en una direccidn in-
verse para devolver la grapa 500 a la posicion en que se en
contreba cuando recibid un drbol de la grapa 300 del brazo

decarga'--""--"- ————— - oem wm e e we - e wm W ws ew

En cuanto la grapa de traslado 500 vuelve, se aprecia-
ré que hay un aumento de presidn en el tubo derivedo 9224
que hace que el presostato PS abra finalmente sus contac-
tos PS1 de modo que el circulto al relé 4CR queda roto con
le. consecuencia de que sus contactos 4CR1 y 4CR2 se abren
y sus contactos 4CR3 se clerran. No obstante, el cierre de
los contactos 4CR3 no empleza un nuevo ciclo de traslado
hasta que el interruptor pulsador PB2 ha sido cerrado de
nuevo. As{, todo se halla en este mbmento presto para el

proceso de otro arbol cortado cuando sea entregado desde

la grape 300 del brazo de carga a la grapa de traslado 500.

Se ha hecho toda clase de esfuerzos para presentar un
circuito hidraulico y electrico 900 simplificedo. En la
préactice se usa una considerable cantidad de védlvulas adi-

cionales para asegurar el retorno de los distintos compo=-

nentes que constituyen la taladora de alta velocidad ejem-
plificada a sus puntos respectivos de arrangque o iniciales.
Por ejemplo, los medios para suministrar liquido a los o-
tros extremos de los cilindros 330 y del cilindro 342 no
ge han ilustrado. De modo semejante, el circulto asociado

con los otros cilindros que no aparecen en la figura 23 pe-
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ro s{ en otras figuras de la ilustracidn del aparato, no

25

se ha descrito. Sih embargo se cree que ol diagrama gue

constituye la figura 23 es bastante amplio para ilustrar
el funcionamiento bésico de esta taladora de alta veloci-
dad, particularmente cuando se toma en conjuncion con la

giguiente descripeion del funcionamientoi — = = = = = - =

J.  FUNCIONAMIENTO

Una vez presentada ls informacion anterior, se cree
que es facilmente aparente la manera en que funciona el apa-
rato. No obstante, una breve sgecuencia de operaciones bene-
ficiare la apreciacidn de las diversas ventajas que se deri-

’ . . ?
van de la practica de la invencion: = = = = = = = = = = «

Ante todo, el vehiculo 100 es propulsado por medio
de las bandas sin fin 108 al perimetro exterior del bosque
existente que debe talarse. Si bien en la figura 1 se ha re-
presentado un solo érbol, e apreciara que existiréd un cier-
to nimero de dichos érboles. Asi, el aparato se ha previsto
pare funcionar en series progresivas de sectores circula-
res, empezando desde una posicion algo semejante a la ilus~

trade en la figura 1 pero con la plataforma giratoria 110

‘normalmente vuelts mas en sentido contrario el de las agu~

jas del reloj que la que en realidad se ilustroe. = = = = =

Bstando el vehiculo 100 en su relacidén inicial con
los arboles que deben talarse, el grupo de brazo de carga

200 estaréd yu normalmente en su posicidén de alcance minimo.
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aproximadamente la posicidn de alcance ilustrads en las £i-
gures 1y 2. Se apreciard que los controles (no ilustrados)
para ajustar el brazo principal 202 ¥y ol brazo acodillado
204 estin situados en 1a cebina 112, y que cuando el £ldi=
do a presidn entra en 10s extremos apropiados de 10s oilin-
dros 212 y 220, puede obtenerse ficilmente la apropiada po-

sicion de 8lcance. = = = « = = = = = = = = = = = - - -

Las mordazas 314-320 de la grepa de brazo 300 se sbren
por la introduceion de fluido a los cilindros 330. Asimismo,
las cuchillas 422, 424 del mecanismo cortante 400 estdn se-

parades, como se ilustra en la Ffigura 8, estando separadas
por medio de los cilindros 410, 412. Estaendo la grapa del
brazo 300 y el mecanismo cortante subyacente 400 en condi-
cidn de acomodar ol drbol designado T1, el conjunto de bra-
zo de carga puede ser extendido ligeramente hasta dar con
el arbol. Si se precisa, la posicidn dal armazon 302 puede
ajustarse angularmente por medio del cilindro 306 y la bie-

1a 3106 = = = = = = = = = = = - --- I I

Después de cerrar las mordazas 314-320, las cuchillas
cortantes 422, 424 son forzades una contra otra para hacer
que los filos cortantes 426 corten el arbol ™ y asi lo am~
puten de su tocon arraigado. El conjunto 200 de brazo de
carge o3 retraf{do y elevado de modo que lleve la graps del
brazo de carga 300, el mecanismo cortante 400 y el drbol
al nivel de la plataforma 110, siendo designado el &rbol co~

mo T2 en esta posicion en la figura 3¢ = = = « = = =« = = =
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La grapa del brazo de carga 300, més especificamente
el armazon auxiliar 338 de esta grapa, se halla entonces en
disposicion de ser girada para entregar el arbol cortado T2
a la grapa de transporte 500. EL recorrido arqueado a tra-
ves del cual se desplaza el arbol T2 se ha designado con
la flecha 1000. Para lograr este movimiento giratorio, el
operario debg carrar el interruptor pulsador PB1 y mantener
este interruptor cerrado durante el desplazamiento del ar-
bol T2 a través del recorrido 1000. Si bien en la préctica
real las mordazas 314-320 de la grapa de brazo 300 estaran
ya cerradas, debido a que deben estar cerradas para soste-
ner el érbol T1 mientras es cortado por el mecanismo cor-
tante 400 y retraidos al nivel de la plataforme 110; a fin
de hacer la figura 23 lo més complete ¥y lo mas fécilmente
comprensible que sea posible, la valvula solenoide SVi se
ha ilustrado, y se presumiré que el interruptor 904 estd
cerrado de modo que el £1%ido & presion se dirige hacia den=
tro de los cilindros hidraulicos 330 para producir la ac-
cién de agarre que proporcionan las mordazas 314-320. El in-
terruptor pulsador PB1 debe manﬁeneyse cerrado durante la
entrega arqueada del arbol T2 por el recorrido 1000 (figu-
ra 3) hasta la grapa de traslado 500. De la figura 23 se a-
precigré que los contactos 1CR1 estén en este momento cerra-
dos de modo que excitan la valvule solenoide SV2 que sumi-

nistre fluido hidraulico al cilindro 342 a traves del tubo

Qlhe — ~ w m mm = mmmm o= m—--————— -

Como en eSte momento 1las mordazas 522-528 de la grapa
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de traslado 500 estdn abiertas, las mordazas 314-320 de 1a
grapa 300 del brazo de carga se hallan en una relecidn ver-
ticalmente escalonada con las mordazas 522-528 de 1a grapa
de traslado 500, el arbol T2 se entroga en el punto en que
ha de fener lugar la accidn de desrame. Como que el &rbol
ha sido desplazado en esta nueva situacidn se ha designado
al érbol como T3. Aunque Se ha previsto el modo de intro-
ducii fluido a presion en los extremos opuestos de los ci=
lindros 330, el esquemz puede hacerse mis sencillo omitien-
do dichos medios de suministro. Por lo tanto se supondrd
meramente que la abertura del interruptor 904, que desex—
cita la vélvula solenoide SV1, permite que las mordazas
314-320 de la grape 300 de brazo de carge se abra y suelte

as{ el &rbol T3 a la grapa de traslado 500, = = = = = = = =

El paso siguiente implica el cierre del interruptor
rulsedor PB2. Esto establecerpn vaso de electricidad a tra-
vés de los contactos 4CR3 normalmente cerrados, los contac-
tos 3CR3 normalmente cerrados y la bobina del relé 2CR. EL
cierre del relé 2CR cierra sus contactos normalmente abier-
tos 2CR1 de modo que mantiene cerrado este relé y por tan-
to elimina 1o necesidad de mentener cerrado el interruptor
pulsador PB2. Asimismo la exeitacidn del rele 2CR clerra
sus contactos 2CR2 de modo que la valvule solenoide SV3 se
abre, y suministra fluido a través del tubo 916 hacie el
tubo de derivacidn 916a ¥ luego a los cilindros 534 que ac-~
cionan las mordazas 522-528 de la grapa de traslado 500 en

su relacion cerrada o de agarre con el &4rbol T3e = w = = =
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Es importante apreciar que una vez que se ha oprimido
el interruptor de pulsador PB2, el operador no tiene que
prester ulterior atencidn algune a la sucesidn del proce-
so del arbol T3 en adelante desde este momento. Hey ung de-
cidida ventaja en permitir que el operador seleccione un
segundo arbol en pie con el grupo de brazo de carga 200 y
la grepa de brazo 300 y el mecanismo de corte 400 montado
inmediatamente debajo de aquel. En otras palabras, el se-
gundo érbol que corresponderd & 1los srboles T1 puede ser
cogido y cortado mientras estd en proceso el arbol T3, con

1o que se utiliza més plenamente todo el aparato de talado.-

Ahora que el érbol T3 estd fijemsnte agarrado por la
grapa de traslado 500, pusde realizsrse la propia aceiodn
de desrame. A fin de posponer la actuacidn del cabezal de
desrame 610 hasta que el srbol T3 haya sido agarrado de mo-
do seguro por las mordazas 522-528 de le. grapa de traslado
500, une vélvule secuencial SQV1 que esté en el tubo deri-
vedo 916b retrasa el suministro de liquido & presidn al ci-
lindro 642 que mueve el mecenismo de poleas 636 hacia aba-
jo para elevar el cabezal 610 de desrame por medio del ca-

b166320—---— ------ - Es em Er e e m Gn B W 68 M e &

Se recordaré que el.mecanismo de desmoche 700 esta
montado directamente sobre el cabezel de desrame 610 y se
desplaza al unisono con 6l. Ahora hay que prester atencion
a la figura 22 y también a la figura 13 en que o8 visible
el dedo de leve 756. Se apreciare que & medide que el cabe-

zal de desrame 610 se desplaza hacie arriba a lo largo del
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mestil 602, las cuchillas arqueadas 612, 614 son forzadas
de modo progresivo hacle adentro & medida que disminuye el
diémetro del drbol que se desrams, estendo forzedas a ha-
cerlo por accién hidréulica. Como se ejerce una traccidn
tensora en el ceble 632, se vera en la figura 22 que la hie-
la 718 es tirada hacia arribe y que esto hace que el piston
722 produzea debajo de si una regién de presiodn reducida.
El circulto hidrdulico pusde ser seguido fdcilmente a tra=
ves de 1los tubos o tubsrfas 726, 730 y 734 haste uno de ca~-
da uno de los cilindros 624 y 626. E1lo hace que las bielas
622 sean forzadas hacia afuera con la consecuencia de que
los brazos 618 de cada una de las cuchlllas 612 y 614 =e
desplacen de formse que hagan pivotar las cuchilles 612,614

hacie adentro pare realizar le funcion de desrams. = - = -

Cuando el cabezal de desrame 610 ha alcanzado una ele-
vacidn tal que el tamafio del arbol ha disminuf{do hasta,por
ejemplo, tres pulgadas de didmetro, el dedo de leva 762 gol=
pea el rodillo 760 de modo que fuerza el embolo 758 hacie
adentro para ebrir la vélvula 756. Esto complete el circui-
to hidrdulico entre la parte inferior del cilindro 724 y el
scumulador 766 de modo que Se aplica la misma presién redu=
cida al eilindro 75C con el resultado de que la biela 752
es empujade hacia adentro. Como que el extremo libre de la
biela 752 va conectado al brazo 714 mediante la articula-
cidn 716, las cuchillas de desmoche 702, 704 son pivotades
hacia adentro une contra otra, y sus filos cortantes 708

(figuras 12 y 13) se clavan en el &rbol y cizallen la pun-
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ta del arbol T3 de modo que dejan debajo de ellas solamen-

te el tronco longitudinal del arbole = = = = = = = = = -

Cuando el cabezal de desrame 610 se desplaza hacia a=
rriva, el mecanismo de poleas 636 se desplaza hacia abajo y
cuando gleanze el nivel del suelo de la platafqrma 110 se
clerra un limitador IS1 normslmente abierto. Este limitadoxr
IS1 aparece en la figurs 4 y tembien en la figuras 23. El
cierre de este limitador IS1 complete un circuito a traves
de los contactos todavia cerrados 4CR3 del relé 4CR y e tra-
vés de la bobina del relé 3CR con la consecuencia de que el
reld 3CR cierra sus contactos 3CR2. Los contactos 3CR2 como
puede verse estdn en circuito con la valvula solenoide SV4
de modo que le valvula SV4 introduce luego ligquido & traves
del tubo 918 hacie el cilindro 514 que hace que la grapa de
traslado 500, de modo mas precisc su armazén suxiliar 512,
gira alrededor del eje vertical que viene proporcionado por
los ejes o pasadores 510 dispuestos verticalmente, siendo
designado el recorrido arqueado por la fiecha 1092- Los
contactos 3CR3 se abren tambien para desexclitar la valvuls
solenoide SV3 pero la vélvula de retencion CKV mantiene el
£1dido encerrado en los cilindros 532, 534 de modo que las
mordazes 522-528 permanecen cerrsdss, blogueendo la valvula

SV5 1a descarge de dichos cilindros por el momentoes = = = =

Cuando el armazén 512 de la grapa de traslado 500 gl-
ra, el armezon atravesard el recorrido antes menclonado,

que se designe por la flecha 920, golpeando el limitador
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LS2 normalmente abierte cuando el 8rbol haye sido trasla-
dedo & la abertura 812 del recolector 800. En este punto

el arbol ha sido designado T4 como puede apreciarse en le

fig‘ura'B.------------u-nn-- ----- -

El cierre del limitador LS2 establece un circuito elée-
trico & traves de la bobine de relé 4CR porque los contac-
tos PS1 del presostato PS estdn normelmente cerrados y sie
guen cerrados aun en este momento. Cuando el relé 4CR es ex
citado, clerra sus contactos 4CR1 de modo que sella o re-
tiene el relé 4CR. Al mismo tiempo, el cierre de los con-
tactos 4CR2 excltard la valvule solenoide SV6 pera suminis-
trar liquido a través del tubo 922. ELl tubo 922 tiene una
derivacion en 922a que introduce £luldo a los extremos o-
puestos de los cilindros 532, 534 del suminlistrado por el
tubo 916a. Simulténeamente con este hecho hay la excitacion
de la vélvula solenoide 5V5 en virtud del clerre de los con-
tactos 4CR2. Ello origine que las mordazes 522—5é8 de la
grepa de traslado 500 se abran de modo que dejen suelto el
érbol T4. Iuego, sunque la vdlvula solenoide SV3 este ce-
rrada cuando el relé 3CR estaba excitado, la vélvula de re-
tencidén CEV retuvo el fluido en los cilindros 532, 534, de
forma que mantenis ol agarre sobre el arbol durante el tras-
lado del mismo. No obstante, l= abertura de la valvula SV5
permite que se descargue 1{quido de modo que el l{quido
que entra a los otros extremos de los cilindros 532, 534 a
traves del tubo en derivacion 922a es efectivo para asegu-

rar que las mordazas 522-528 de la grapa de traslado 500
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son Porzadas hacie una relacion de plens aperturs lo que
deja suelto el arbol que ha sido retenido haste este mo=
mento. De menera concomitante con este hecho se da la cir-
culacidén de 1{quido & través del tubo en derivacidn 922b
hacia el extremo superior del cilindro 642. Esto hace que
la biels 644 sea tirada hacla erriba hacle el cilindro 642
que eleva el mecenismo de poleas o multiplicador de movi-
miento 636, y al mismo tiempo tira el cabezal de desrame

610 hacia abajo debido al tiro hacia abajo del cable 632. =

Ie valvula secuencial SQV2 estd en el tubo en derivae~
cidn 922¢c que también recibe sbastecimiento de lfquido al
mismo tiempo que se abre la vélvula SV6. Ia vilvula secuen-
cial SQV2 entrege 1{quido, después de un corto retraso, a
los c¢ilindros 848 que accionan la unided 846 de brazo de
empuje en una direccidn para empujar el arbol T4 contra
los limitadores de abertura 834 y 840 forzados por resorte.
Estos limitedores 834, 840 ceden de modo que el &rbol T4

es desplazado hacia el interior del armezin 804, = = = = =

De cuanto se acabz de deseribir, el primer arbol ha
sido recibido shors por el recolec%or 800, y se le ha dado
ol nimero de referencie T5. El arbol T5 aparece en la figu-
ra 17 como entrando, y 8e observard que el mecanismo de
contencidn 856 tiene sus barras transversales 864, 858 en
une posicidn dispueste hacie adelante de modo qus el &rbol
75 se sostiens contra ellas. Como ya se ha explicado, el

papel que desempefla el mecanismo de contencidn 856 es men-
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tener los arboles verticales al entrar en el recolector
800 Bn la figura 18 se ha 1lustrado un mimero suficiente
de arboles T5 lo que origine la compresidn de plegado del
mecanismo de contencion 856, desplazandose la biela 880

més adentro del cilindro 876. Ya se ha sefalado que hay
una vélvula de segurided (no ilustreda) que permite que el
fluido sea forzado fuera del cilindro 876. En todo caso,es
fdcilmente eparente que el mecanismo de contencidn 856 pro-
porcions una accidn amortiguadore que mantiene los arboles
I5 verticales dentro del recolector 800 independientemente
del nimero de &rboles que se han scumulado. Sin el mecanis—
mo de contencion 856 se permitir{a que los érboles T5 se
volcaran y la capacidad del recolector 800 se reduciris con

Mientras la valvula secuencial SQV2 suministra fldiido
& los cilindros 848 para empujer el arbol T5 que se trans-
porta al recolector 800, hay un tubo en derivacidn adicio-
nel 9224 que suministra fluido al otro extremo del ciline
dro 514 opuesto & aguél en que el fluido entra por el tubo
918, hallendose en este tubo el presqstato PS. Cuando 1a
presién aumenta el presostato PS es accionado de modo que
abre sus contactos PS1. Desde luego, el suministro de flui-
do al otro extremo del cilindro 514 hace que la grapa de
traslado 500 vuelve & su posicidn a la bese del mastil 602.
Procisamente cuando se ha completado totalmente el retorno
de ia grape de traslado 500 los contactos PS1 se hallen O
puegtos debido a la presion que se ha formado de forme que

desexciten el relé 4CR. Ia desexcitacidn del relé 4CR abre



5.

10.

15.

20.

25,

- 48 -

una vez mas sus contactos 4CR2, pefmitiendo asi que se cie=~
rre la valvule solenoide SV5 disponiéndose para tratar a
otro arbol siguiente. De igual modo, los contactos 4CR3 se
clerran preparéndose para el subsiguilente cerrado del ine
terruptor pulsador PB2. Los contactos 3CR3, naturelmente,
se cierran cuando el relé 3CR queda desexcitado, cosa que
hace cuando el limitador LS1 vuelve a abrirse por razdn de
que el mecanismo de poleas 636 se eleva cuando el cabezal
de desrame 610 desciende. El punto en que hay que hacer hin
caplé es que todo estd en condiciones de realizer el desra-
me del arbol siguiente. Hay que recordar que s6lo uns opre=-
gion momenténea del interruptor pulsador PB2 es necesaria
pare iniclar la accion de desrame ¥y el subsligulente trans-
porte del arbol al colector 800, permitiendo con ello que
ol operador manipule el conjunto de brazo de carga 200 y la
grapa de brazo 300 montada sobre aguél, a fin de seleccio-

nar otro arbol mientres tiene lugar la accion de desrame. =

Lo que precede se va repitiendo hasta gque el recolec=—
tor 800 ha quedado lleno de arboles T5 como se ilustra en
la figura 18. Si se desea, los érboles T5 pueden ser atados
con un alambre grueso pere formar un hez. Luego es cuando
el armazon 804 es volcado a una posicién horigzontal en pre-
paracién para vaciar sobre el suelo los arboles acumulados.
No obstante, primero se hace girar la plataforma giratoria
110 sustancialmente unos 1802 mediante el motor hidrdulico
116 .& forma que permita que'los érboles que han sido reco-

lectados queden depositados detrds del vehiculo 100. De mo-
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do mds especifico, una ventaja de la presente invencidn es
que los arboles acumulados pueden ponerse tendidos sobre

el mismo trayecto que sigue el veh{culo 100 cuando se dirie
ge 2 12 zona de bosque que ha de aclararse de arboles. To-
do cuanto precisa hacer una vez que los arholes han sido de-
positados en el suelo, siendo dichos arboles designados

por T6 en las figuras 19 y 21, es llevarlos a un arragtras
dor para que transporte los arboles a su destino. Tambidn
se comprenderd que cade pila de arboles T6 constituird un
cordaje dado, tanto si estan susltos como si estdn atados
en haz. Dicho de modo algo distinto, la recoglda de los
drboles T6 en el recolector 800 da como resultado una medi-
cidn eutométice de la cantidad de manera conerciable que

80 hae 7at800e = = = = m = e e e - - - . -

La manera en que el armazdn 804 es voleado de su posi-
cion vertical a su posicidn horizontal, desde luego, no es

automitica. Todo 1o que el operador tiene que hacer, sin
embargo, es hacer que se introduzea fluido en los c¢ilindros
890 de forme que sus respectivas bielas 894 salgen hacia
afuera. Bllo hace que 108 brazos 886 giren o pivoten en
una direccion contraria a la de las agujes del reloj segun
se ve en la figura 16. Esto produce que el armazdn 804 to-
me la posicion horizontal ilustrada en la figura 19. Luago
o8 cuando el operador hace que Se suministre fluido a los
cilindros 826 de modo que los brazos descargadores 816 son
desplazados de la posicion indjicada en 1a Ffigura 20 a la

pogicidn indicada en la Pigura 21, permitiendo asi que los
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troncos longitudineles de arbol T6 sean vaciados sobre ol

suelo tal como aparecen en las figuras 19 y 21 = = = = =

Una vez mas hay que mencionar que el ecircuito hidrdu-
lico y eléctrico ilustrado en la figura 23 no se ha presen—
tado hasta el punto que resultase gue todas las distintas
bielas que se usan sl practicar la presente invencidn vol=
vieran & su posicion inicial. Seria un ejemplo de ello el
que se retrayeran las blelas 850 dentro de sus cillindros
848 de modo qus devolvieran la unidad de brazo de empuje
846 a su posicidon original o abierta. Se ha mencionado ya
que los cilindros 330 y 342 no tienen ilustrado el circul-
to hidrséulico en relacidn con estos cilindros que origina-
ran el retorno de sus respectivas bielas a su posicion ori-
ginal, y estas situaciones constituyen otros tantos ejem—
plos. Sin embargo se ha dado un circuito hidréulico y eléc-
trico suficientemente detallado para demostrar de modo cla-
ro como se oxime al operador de supervisar el desrame y sub-
sigulente desplazamiento de cada arbol el recolector 800 y
asimismo permitir que el aparato sea empleado eficlentemen-
te dado que el conjunto de brazo de~carga 200 queda luego
disponible pare tratar el drbol siguiente a cortar y desra-
mar. Unas caracteristica de la invencidn, no obstante, resi-~
de en el_requisito de que la accidn de desrame sea inicliadae
menualmente {pero a continuscidn seguida de modo automatico)
porque ol tiempo de corte y entrega del arbol cortado al

punto de desrame variard segin 1los &rboles. = = = = = = = =

Hay que entender que la invencion no queda limitada a
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que puede ser usada en otras formas sin alejarse por ello

de las sigulentes relvindicaclones: = = =« = = « = «w = = =

N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espafia, sus te-

rritorios y plazas de soberan{a, las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.~ Aparato para talar, desramer y recoger arboles a
alta velocidad, ceracterizado por la provision de un veh{-
culo (100) que tiene medios (600) para desramar arboles en
una posicidn vertical, y medios llevados por el vehiculo pa=-

ra entregar drboles cortados a los medios de desrame (600).~

2.~ Aparato segun la reivindicacion 1, caracterizado
por poseer unos medios recolectores en el vehiculo para re-

coger los arboles desramados (800) y medios para sujetar y
tresledar un arbol, mientras se halla todavia en posicion
vertical, desde 1os medios de desrame a los medios recolec-

tores (800)s = = = = = = = = = = = = = - - = -~ - --

3.- Aparato segin la reivindicacion 2, caracterizado
porque los medios de desrame (600) incluyen un mastil ver—
tical (602), un cabezal de desrame (610) guiado rera des-

plazarse a 1o largo del mastil (602) y medios para elever
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ol cabezal de desrame (610)e = ~ = = = = = = = = - - -

4.=- Aparato segun la reivindicacidn 3, caracterizado
por poseer medlios que controlan los medios elevadores parsa
accionar los medios ds traslado despues gque el cabezal de

5. desrame (610) ha 8id0 0levad0e = = = = = = = = = = = = -

5.- Aparato segun la reivindicacidn 4, caracterizado
porque los medios elevadores incluyen un cable flexible,
mediocs de motor de expanaién, un mecanismo de poleas pars
miltiplicar el movimlento producido por los medios de mo=-

10. tor de expansidn de modo que tiren del cable & un ritmo a-
celerado para elevar rapidamente el cabezal de desrame y
desramar los arboles por corte de impacto, incluyendo los
medios accionadores un limitador operado por el mecanismo
de poleas cuand¢ el mecanismo de poleas ha recorrido una

15. distanclia suficlente para completar ol desrame de un &rbol.-

6.~ Aparato segin la reivindicacidn 4, caracterizado
por poseer medios controlados por los medios de traslado
para soltar el erbol sostenido por ellos cuando los medios
de traslado alcenzen une posicidn de traslado con relacidn

20. a loe medios recolectores (800)e = = = = = - - =@ = = = - -

;.- Aparato segin la reivindicaciodn 4, caracterizado
por poseer unos medios para soltar un arbol sostenido por
los medios de traslado, medios para forzar un &rbol tras-
ladado por los medios de treslado a los medios recolecto-

25. res (800) y medios secuencizles para hacer que dichos me~
dios para soltar el érbol lo dejen suelto y hagen que los

medios de forzar lo fuercen hacia los medlos recolectores
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8.= Aparato segun la reivindicacidn 7, caracterizedo
porgue los medios elevadores tambidn bajan el cabezal de
desrame (610) y por poseer medioe controlados por los me-
dios secuencialss para hacer que los medios elevadores y

bajadores bajen el cabezal de desrame (610)s = = = = « = =

9.~ Aparato segun la reivindicacidn 8, caracterizado
porque 1os medios ultimamente mencionados hacen que el ca-
bezal de desrame (610) sea bajado cuando los medios de

10.~ Aperato segun la reivindicacidn 9, caracterizado
porque posee un limitador que puede ser contactado por los
nedios de traslado cuando los medios de traslado alcanzan
su méxime posicidn de traslado para inicier la operaciodn

de los medios secuencizaleg, = = « = = = = - < -

11.- Aparato segin la reivindicacion 2, caracterizado
porque los medios de traslado incluyen un armazén, una plu-
ralidad de mordazas sobre el armazdon para sujetar el drbol
que debe trasladarse en su posicion vertical, y medios de
montaje del armazdn para su movimiento giratorio alrededor
de un eje vertical para efectuar el traslado del drbol a

los medios recolectorss (800) = = « = = v - w = - - - -

12.~ Aparato segun la reivindicacion 1, caracterizado

porque los medios de desrame (600) incluyen un conjunto de

brazo de carga extensible y retractil (200) montado en un
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extremo del vehiculo, una grapa de brazo (300) en el otro
extremo del conjunto de brazo de carga (200) que puede gi-
rar desde una primera posicién dispuesta angularmente para
agarrer un grbol que este en ple cuando el conjunio de bra-
zo.(zoo) estd extendido, y una segunda posicion dispuesta
angularmente para entregar el arbol después que estd corta-
do cuando el conjunto de brazo de carge (200) estd retrai-

s = = = = = m = m m e e . m e m————— = -

13.= Aparato segin la reivindicmcion 12, caracteriza=-
do porque posee un mecanismo de corte (400) montado asimis-
mo sobre el otro extremo del conjunto de brazo de carga
(200) en un punto subyacente a la grapa del brazo (300) pa-
ra cortar un 2rbol en pie mientras es agarrado por la gra-
pa del brazo (300) mientras se halla en su primera posicion

dispuesté angulormente. = = = = = @ = = = = = = = = = - = =

14.= Aparato segin le reivindicecidn 13, caracteriza-
do por poseer una grapa de traslado (500) asociada con los
medios de desrame (600) que pusde desplazarse desde una
primera posicién dispuesta angularmente pare agerrar un er-
bol entregado por la grapa (300) del brazo hasia una segun-
da posicidn dispuesta angularmeﬁte para soltar el grbol

dospuds de desramarlos = = = = = = = = = = = = = = = = = =

15.~ Aparato segin la reivindicacion 14, caracteriza=-
do porque posee medios recolectores (800) para recibir los

drboles desramados desde la grapa de traslado (500). = = =

16.- Aparato segin la reivindicacidén 15, caracteriza-
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do porque el vehiculo (100) incluye una plataforma girato-
ria (110), estando montado el conjunto de brazo de carge
(200) cerca de un lado de la plataforma (110), estando mon-
tados los medios de desrame (600) en el centro de la misns,
y estando montados los madioé recolectores (800) cerca del

otro lado, poseyendo los medios recolectores (800) una aber

tura dirigide en la misma direccidon en que puede extenderse

el conjunto de brazode carga (200)e = = = = = =@ = = = = = =

17.~ Aparato segin la relvindicacion 16, caracteriza=-
do porque los medios recolectores (800) incluyen unos limi-
tadores de abertura que pueden ceder para permitir el paso
de un arbol desramado vertical dentro de aquéllos desde la
grapa de traslado (500) cuendo la grapa de traslado (500)

ests en su segundarposicién dispuesta angularmente. - = —~ =

18.- Aparato segin la reivindicacion 17, caracteriza-
do porque los medios recolectrres (800) pueden volearse
desde una posicidon generalmente vertical a otra generalmen-
te horizontal pers permitir el vaciado de drboles acumule-
dos en los medios recolectores (800), permitiendo el giro
de la plataforma (110) el verter 1os arboles de modo gene-
ral hacia atrds de la direccidn en que avanza el vehiculo

para cortar 108 4rboledS. = = = = = = = = - ———— - - --

19.= Aparato segﬁn le reivindicaciodn 18, caracteriza-
do porque posee un par de brazos pivotantes que tienen, ca-
da uno, uno de los limitadores de abertura de modo que los
brazos y los limitadores de abertura de los mismos clerran

de modo efectivo la abertura mientras los medios recolecto~
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res se hallan en su posiclon vertical permitiendo ademds
que 1os arboles desramados entren en 1os medios recolecto-
res desde la grapa de traslado (500), siendo los brazos
desplazébles para permitir que los arboles acumulados cai-
gan por gravedad desde los medios recolectores (800) cuan-

do estén en su posicion horizontole = = = = = = = = - -

20.- Aparato segun la reivindicacidn 19, caracteriza-
do porgue los medios recolectores (800) ineluyen un meca-
nismo de contenciodn pare mantener 1os arboles acumulados
verticales en los medios recolectores mientras los medios

recolectores (800) estén en su posicidn verticals = = = = =

21.- Aparato segun la reivindicacidn 1, caracterizado
por un mecanismo asociado a2 los medios de desrame (600) pa-
ra desmochar el arbol después de que los medios de desrame
(600) han alcanzado una parte del arbol de un tamafio dismi-

nufdo predetermingdos = = = = = = = = = = = = " === = -

22.~ Aparato segun la reivindicacion 21, caracteriza-
do porque 108 medios de desrame (600) incluyen cuchillas
curvadag que pueden contraerse y que poseen unos filos cor-
tantes dirigidos haclae arriba, y medios accionados por un
suficlente movimiento hacia adentro de una de las cuchillas

para inicliar la operacién del mecanismo de desmoche (700).=

23.- Aparato segun la reivindicacidn 22, caracteriza-
do porque 1los medios de desrame (600) incluyen un cabezal
de desrame (610) estando las cuchillas curvas montadas pi-

votantes sobre el cabezal (610) y estando el mecanismo de
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desmoche (700) colocado sobre el cabezal (610) encima de
las cuchillas curvas, incluyendo el mecanismo de desmoche
(700) un par de cuchillas planas (702, 704) dispuestas de
modo pivotante sobre ejes paralelos espaciados y teniendo
filos cortantes rectos dirigidos hecia arriba para efec-
tuar el desmoche del &rbol cuando por 1o menos uno de los

filoe rectos es desplazado haclia el OtrQs = = = = = = - - -

24.- Aparato segun le reivindicacidn 23, caracteriza-
do porque los medios de desrame (600) incluyen un cable
(632) para elevar el cabezal de desrame (610) y el mecanis-

mo de desmoche (700) incluye un cilindro y pistdn, y el ca-
ble (632) tira del piston cuando eleva el cabezal (610) pa-
ra cresr uns diferencia de presidn, y medios que actuan en
respuesta & la diferencia de presion para hacer que por lo
menos une de las cuchlillas planas pivote su f£ilo cortante

recto (708) hacia adentro contra el otro filo recto para e~

fectuar el desmoche del érhOla - en E M e T e aw o Em em e o em e

25.~ Aparato segun la reivindicacidn 24, caracteriza-
do porque los medios que actian en respuesta a la diferen-
cia de presion incluyen un cilindro y un pistén, egtando
ol cilindro en comunicacion con el cilindro mencionado en
primer lugar y estando el pistén conectado a ambas cuchi-
lles planas para pivotar las cuchillas planaes haclia aden-
tro, y los medios actuados por suficiente movimiento hacisa
adentro de dicha primera cuchille curve incluyen una valvu=
le normelmente cerrada que evita la aplicacion de dicha di-

ferencis de presidn el cilindro mencionado en segundo luger
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——

hesta que la vélvula ha sido abierta por unas cuchilla cur-

VEe ™ o o = o0 o o0 o = @ @ o= w v e S e = e = e o -

26.- Aparato segin la reivindicacidn 25, caracteriza-
do por un cilindro y un piston para caeda una de las cuchi-
llas curvas, estando los cilindros mencionades en ultimo
lugar en comunicecion con el cilindro mencionado en primer
lugar y estando sus pistones conectados & las cuchillas
gurvas para conbtraer a forzam%enﬁo las cuchillas curvas
contra el arbol que se desrame debido a la diferencia de
presiodn creada cuando el cabezal es tirado hacia arriba

POr 8l CBbles = = = = = = = = - = === .- - - - - -~

27.- Aparato segin le reivindicacion 2, caracterizado
porque los medios recolectores (800) incluyen un armazén
en forme general de U que forma.un receptéculo para reci-
bir érboles y una abertura de entrada a traves de la cual
los &rboles entrantes que deben acumularse se trasladan

desde 108 medios de trasladls = = = = = = = = @ = - - = -

28.- Aparato segin la reivindicacion 27, caracteriza-
do por un mecanismo de contencion colocado en el recepta=
culo receptor de arboles y accionado por los érboles en=
trantes delanteros a medide que se acumulan en los medios

recolectores (800)s = = = = = = = = - - - o - - -

29.~ Aparato segin la reivindicacidn 28, caracterize-~
do porque el mecanismo de contencion incluye unas berras
transversales superior e inferior con las que entran en

comtecto 108 drboles entrentes delantercs, un par de orga-
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nos de articulacion conectados de modo pivotente entre si
entre sus extremos, estando la barra superior fijada de mo-
do seguro a un oOrganc de articulacidn Yy estando la barre ine
ferior fijade de modo seguro al otro drgano de erticulacidny
un cilindro y un pistdén, estando conectado el pistdn sl o=
tro 6rgano de articulacidn de modo que es forzedo mis alléd

hacla el cilindro por los érboles entrantes delanterog. = =

30.- Aparato segun le reivindicscidn 29, caracteriza-
do porque el armazén en forms de U puede volcarse de forma
que desplaze su abertura desde una posicion generalmente

vertical a otra generalmente horizont8l: = = = = = = = « ~

31.= Aparato segun la reivindicacidn 30, caracteriza-
do por unos medios rare cerrar la abertura hasta que los
erboles acumulados hen de ser descargados a traves de ella,
después que el armazon ha sido volcado para hacer que la

abertura asuma su posicion horizontal. = = = = = = = = = -

32.~ Aparato segun la reivindicacidn 31, caracteriza~
do porque los medios de cierre incluyen un par de brazos pi-
votantes y un limitador de abertura en cada uno de los bra-
zog8 que puede ceder s6lo en la direcciodn en que e despla-

zan 108 arboles entranteS. — = = = = = = = = - - = = - - -

33.- Aparato segin la reivindicaeidn 32, ceracteriza-
do por un per de limitadores de abertura adicionales sobre
el armazdn que tembién pueden ceder sOlo en la direccidn

en que se desplazen 1os arboles entrantes. = = —= = = « - =
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34.- Aparato segin la reivindicacion 33, caracteriza=-
do por medios para mantener los brazos en una posicidén an~
gular para hacer que los brazos y los limitadores de aber—

tura bloqueen efectivamente la abertura. = = = = = - = -

5. 35.- Aparato segin la reivindicacion 34, caracteriza-
do porque los medios que mantienen los brazos pueden mover-—
se para desplazar los brazos en una direccion para separar
Jos limitadores de abertura de los brazos, de los limita-
dores de abertura del armezon, para abrir la abertura de

10. entrada después de que el armezon ha sido volcado para dese

plazar la abertura a su posicién generalmente horizontal. -

36.- Aparato segin cuslquiers de las reivindicaciones
1 & 35, caracterizado por un vehiculo (100), medios sobre
ol vehiculo (100) para desramar arboles en una posicidn
15, vertical, y medios recolectores (800) llevados sobre el

veh{culo para scumilar srboles desramadose = = = = = = = =

37.~ Aperato segin la reivindicaclén 36, caracteriza=-
do por medios controlados por los medios de traslado pare
goltar un &rbol mentenido por ellos cuando los medios de
20, traslado alcanzan una posicidn de fraslado con referencia

a los medios recolectoreS.: = @ « = = = = = m - - - - - - -

38.= Aparato segin la reivindicacion 37, caracteriza-

do por medios pars soltar un arbol mentenido por los me-

dios de traslado, medios para forzar un arbol trasladado

25. por los medios de traslado hacie los medios recolectores

(800) y medios secuenciales para hacer que los medios de
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soltado suelten un arbol y luego hegan que 1os medios de

forzado fuercen el érbol hacis 108 medios recolectores

(800)0_--.""'--'------———----—-—---

39.= Aparato segun la reivindicacidn 38, carscteriza-
do porque los medios de trasledo incluyen un armazdn, una
pluralidad de mordazas sobre el armazdn pare mantener el
&rbol que debe tresladerse en su posicidn vertical y medios
de montar el armszdn pare que pueda desplazarse alrededor
de un eje vertical para efectuar el traslado del arbol s

log medios recolectores (800). = = = = = = = - - - - - — =~

40.~ Apareto segun la reivindicacidn 39, caracteriza=
do porque los medios recolectores pueden volcarse desde una
posicidn generalmente vertical a otra generalmente horizon-
tal para permitir el vaciado de arboles acumulados en los

medios recolectores (800): = = = = = ;e e e e - - - - -

41.~ Aparato segin ls reivindicacion 40, caracterize-
do porque los medios recolectores (800) incluyen un meca-
nismo de contencion para mantener los érboles acumulados
verticales en los medios recolectores mientras los medios

recolectores estdn en su posicidn verticale = = = = = = =

42.- Aparato segin la reivindicacion 41, caracteriza-
do por un mecanismo asociado con los medios de desrame pa-
re desmochar un &rbol después que los medios de desrame
han alcanzado una perte del arbol de un tamafio disminufdo

prodetermingadoe = = = = = = = = = =~ = - - - - - - - -

43.~- Aparato segin le reivindicacidn 42, caracterize-~
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do porque el mecanismo de desmoche (700) incluye un par de

cuchillas relativamente moviles que tienen £ilos cortantes
dirigidos hacia arriba y un circuito hidréulico para accio=
nar por lo menos una de dichas cuchillas en una direccion
pars mover el filo cortante més cerca uno de otro para des-

mochar un &rbol después de que ha sido desramadoe = = = = =

44 .- Apareto segin la reivindicacidn 42, caracterizado
porque el mecanismo de desmoche (700) incluye unos medios de
filo cortante normalmente inacti#oa para efsctuer la accidn
de desmoche, medios de camara de expansion perse producir un
cambio de presidn en cuanto los medios de desrame (600) se
desplazan hacia arribe a lo largo del 2rbol que se desrama,
y medios que sctian en respuesta al cambio de presidn para

acclonar 1los medios de filo cortante normalmente inactivos.-

45.- Apareto segin la reivindicacicn 44, caracterizado
por medios para retarder el funcionamiento de los medios
que actian en respuests a la presién hasta que los medios
de desrame han-alcanzado una parte del arbol de un tamafio

disminu{do predeterminadce = = = = =~ — = = = = = = = = = =

46.= Aparatb segin la reivindicacidn 1, caracterizado
por medios para inlclar manuslmente la operacién de los me~
dios de desrame, y medios que asctian en respuesta a los me-
dios de desreme pera accionar automaticamente los medios de

treslado une vez terminado el desrame del &rbole = = = = =

47.- Aparato segin la reivindicaciodn 46, carecterizado

por medios que actuan en respuests & los medios de traslado

"después de haber alcanzado la segunda posicion predetermina-
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da para hacer que los medios de desrame vuelvan a su posi-

cidn inicial preparindose para desramar un segundo &rbole-

48e~ Aparato segln la reivindicacidn 47, caracterizado
por medios que actlan también en respuesta a los medios de
traslado en la segunda posicidn predeterminada para hacer

que quede suelto el &rbol que se trasladas = = = = = = = =

49+~ Aparato segin la reivindicacién 48, caracterizado
porque los medios de traslado accilonan secuencialmente los
medios de desplazamiento despuds de haber soltado el drbol

que Se trasladfe = = = = = - - - - .- - - - .- - - -

504~ Aparato segin la reivindicacidn 49, caracterizado
porque log medios de desplazamiento concomitantemente con
el funcionamiento de los medios de desplazsmiento hacen que
los medios de traslado vuelvan a su primera posicién pre-

determingde = = = = - = - - = - - - - w s e me e w e e wm

51.— "APARATO PARA TALAR, DESRAMAR Y RECOGER ARBOLES A
ALTA VELOCIDAD®y = = = = = = = = e = = - - - - - -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre-
gente memoria que consta de sesenta y tres hojas, foliadas
y mecanografiadas por una solas de sus caras ¥y de diecisiete

lémings de dibujos que la ilustran,

BARCELONA, 25 DCT. 1968
~ A M. CURELL SUROL
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