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Este invento se refiere a méquinas arrolladoee.
rag textiles y, particulammente, se refiere a arrollado-
ras de precisién para cintas, de, por ejemplo, polipropi
lenos

Cugndo une cinta de material, tal como propile
no emerge de wna unidad extruidors/extendedora u otro mg
nantial de salida sustancialmente fijo, tiende a moverse
en 1inea recta desde el manantiele Sin embargo, si la -
cinta ha de ser arrollada directamente desde la salidsa ~
en un paquete, debe ser degplazada en movimiento de vaim
vén a lo largo de la longitud del paquete y se ha encon=
trado que la resigtencia a los movimientos de la cinta =
fuera de la trayectoria rectilinea hace que el borde de
ls cinta sea aplastado contra el borde de arrastre dvl =
dispositivo de vaivén durante el movimiento que va desde
la trayectoria de salide haste una extrenidad del paque=
te. En el movimiento de retorno desde un extremo del pa
quete a la trayectoria de salids, la friceidn de la cin-
ta puede resistir el movimiento deseado que tiende de ~=
nuevo & hacer que la cinta sea aplastada contra el Orges
no de vaivén, incluso aunque haye una tendencie natural
de la cinta @ adoptar de nuevo su trayectoria rectilf{~ -
neae Sin enbargo, la resistencia al movimiento durante
el retorno es menor que durante el movimiento de separe-
cién de la trayectoria rectilinea.

Con el fin de impedir, o disminuir, el aplasta
miento de la cinta, una méquine srrolladora de precisidn
para cinta en la que la cinta es depositada sobre un hu-
gillo de recogida por medio de una guls de vaivén, tiens,

en concordancia con la invencién, wn mienbro ( o nien~ -
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broa) de gufa de la cinta posicionados en la trayectoria 7
de la cinta, entre el manantial de sslida y el husillo -~
de recogida, eastando previstos medios pars alterar la po
sicion relativa de la gufs de la cinta y del husillo de
recoglda durante el arrollamiento. As{, la forma de la
guia y su posicién con respecto &l husillo, en cualquier
instante durante el movimiento de vaivén, pueden ser dig
puestas para proporcionar vn grado de carga relativanen=
te elevado en la cinta, en la direccidn que haga que 1z
cinta sea mas fdeilmente movida por la gufa de vaivén —-
desde la trayectoria rectilinea que conduce desde un me~
nantisl de suministro haste un extremo o extremidad del
pagquete que estd siendo arrollado, y un grado menor de =
carge o incluveo une carge negativa, pare retardar el mo-
vimiento de 1la cinta, en su recorrido desde una extreci~
dad hasta la treyectoria rectilines.

Idealmnente, el mienbro de gufa de la cinta de-
berd aplicarse & 1a cinta entes de la gufa de vaivén, --
ya que ésto pemmite que la gula de vaivén gea mantenida
muy proxima &l paquete, pero puede ser obtenida wna die~
ninucidn significetiva del aplastemiento con la gufa po~
sicionada entre la gufa de vaivén y el paquete de recogi
da. Adends, no es esencial que la gufa de la cinta estd
colocada en la disposicién preferida, a un lado de la —-
gula de vaivén, en la treyectoria de la cinta, ya que —=
puede estar colocada encima o debajo de la guia de vai--
vén, siendo las alas (o sus eguivalentes) de le guia de
vaivén, suficientemente larges para actuar sobre la cin
ta.

Aungue ge puede imgginar que la gufa de la cin
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ta puede ser estacionaria y el husillo desplezado, es ==
preferible que la gufa de la cinta sea desplazada 0 sjug
tada durante el arrollamiento, simuvlteneanente con el mp
vimiento del §rgeno de vaivén.

Un ejenplo de un miembro de gufa movible es —~
wne barra de seccidn trensversel preferiblenente circu--
lar, conformada como una V poco profunda o ancha, estan
do el vértice de la misma preferiblemente redondeado de
mgners que snbos lados de la guia se encuentren en wna -
curva suavee La barra estd colocado aproximadamente pae
ralela sl eje del husillo del paquete de recogidﬁ y & un
nivel mds bajo que la gufa de vaivén, de manera que in--
fluya en la posicién de la cinta dentro de la gufa de —-
veivén. La barra esté conectada, preferiblenente por uwn
extreno, &l mecaenismo que elterard automdticemente su Do
sicién con relacidn gl husillo, en relacién sincronizada
con el movimiento de la gula de vaivén. Cuando la cinta
estd regresando de una extremidad del paquete & la tra~—
vectoria rectilines que esté, por ejemplo, en el punto =
medio del paquete, aquella parte de la barra que toca la
cinta puede ser sustancislmente rectilinea o ligeramente
pendiente hacia el husillo para ayuder &l retorno de la
cinta hacia €l centro del paquete. La otra mitad de la
barra tiene una inclinacidn mayor, ya que la cerga ten—e
dréd que ser mayor pare evitar que la cinta sea aplestada
contra el laedo de la gufa de vaivén cuando la gufa estd
moviendo la cinta fuera de la posicidn media opuesta a -
la salida. Una vez que alcanza el extreno de su movi- =
miento de vaivén, sin embargo, la posicién de la barra -

es casi simulténemnente alterada para hacer que la parte
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de mayor pendiente de la barra se coloque sustanéi‘diiﬁen—
te horizontal, & csusa de gque la cinta esterd ahora re—
gresando hacia la trayectoria de salida. La otra parte
de la barrs serd, pues, de una inclinacidn mayor a cemsse
de gue tiene que ayudar ahora al drgano de vaivén de la
cinta a separarse de la salida o trayectoria rectilf- -
neas

En algunos casos, puede ser deseable la posibi
lidad de alterar la posicién o forma de la gula de la -~
cinta con relacidn @l husillo, durante el arrollamiento,
puesto que si, por ejemplo, la cinta es polipropileno ~-
que estd siendo suministrado por una méquina de extru~ =
aién, podr{a de otra forma ser necesario tener que dete~
ner la méquina de extrusidn para efectuar un pequeflo = -
ajuste en 1a gufa de la cinta, precisando, por ejemplo,=~
por el hecho de que las cintas tengan diferentes coefi=~-
cientes de friceidn. Tal sjuste puede ser admitido por
conexidn ajustable de 1os dos brazos de la gufe en forma
de V en el vértice y, después, variendo el éngulo en—-
tre los dos brazos. En general, sin embargo, se ha en—-
contrado que wa gufa que tiene un éngulo incluido de —-
unos 175¢ es apropiads para la mayoria de las cintas.

Si el punto de salida estuviera situsdo en un
extremo del paquete, de msnera que la trayectoria recti-
1ines estuviera tembién en un extremo, entonces ung ba--
rra rectilfnes necesitar{a tener solamente su éngulo con
el husillo alterado una vez durante cada ciclo de vai--
vén. Sin embargo, la disposicidén més normal es la que -
tiene el punto de selida sitvado en el punto medio del -~

paguete.
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guia puede comprender dos alas montadas en un eje sustan
ciglmente parslelo &l del husillo y que pivota de vn lg-
do @ otro en uns direccidn redial, pare sustituir un ala
por la otra en los extremos del movimiento de vaivén, es
tando fomadas las alas para dar un grado diferente de -~
carga durante el movimiento de vaivén desde y haciz la -
trayectoria rectilineas

Lo mis degeable es que la posicidn del miaubro
de gula de la cinta ses alterado muy répidamente o, de -
otro modo, la carga proporcionada por el miembro tenderd
a incrementar el efecto de aplastamiento de la cinta més
bien que a disminuirlo o eliminarloe. Los medios parg =-
originar el movimiento de la guia de la cinta pueden, —-
por ejemplo, comprender un pistén y cilindro newmaticos
o hidréulicos que actisn directamente sobre una guis de
cinta pivdtada y controlade por interruptores de limite=-
cidn accionados cuando la gufa de vaivén alcanza las dos
extrenidedes de su recorrido o en cualesquiera otros pun
tos apropisdose. 8Sin enbargo, pueden ser utilizeda cual-
quier otra disposicidn apropiada.

A continuacidn seréd descrits una realizacién -
de una arrollsdors de precisién para cinta, de acuerdo =
con este invento, a modo de ejemplo y con referencia & -
los dibujos que se acompafian, en los cualeerz

La figura 1 es wna vista frontel esquendtie—
ca de las partes de trabajo principales de la arrollado
re;

Le figura 2 es una vista en perspectiva to—-—

mada con un ligero éngulo en 1la parte frontal del paque
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La figura 3 es una vista extrena del engrang
Je de accionamiento, tomads desde el lado derecho de la
figuras l.

Refiriéndonos a los dibujos, una cinta de poli
propileno 2 es alimentade en una trayectoris rectilinea,
procedente de una méquina de extruir (no mostrada ) = -
que forma un manantial de salida, al punto centrel de un
husillo de recogids 4 y entre €l husillo y un rodille de
pregién 6. Durante su recorrido pasa por debajo de un =~
mienbro de guia de la cinta en forma de una barra indi--
cadr generalmente por 8 y entre los brazoe de una guis -
de vaivén 10.

El hugillo 4 es scciongdo, durante el arrollsa
miento, & una velocidad progresivauente reducida, de ma~
ners que se compense el increnento de didmetro dei paque
te 12 que esté siendo arrolladc en el husillo. Este es<
t4 montado de manera pivotante sobre la mdquina por me==
dios (no mostrados), de modo que se mueva separﬁndoae -
del rodillo de presidn 6 al amentar el didnetro del -
paquet a.

El miembro de gufa de la ciute 8, que estd pi~-
votado en 14 en una ménsula de soporte 16 que fomma par-
te del bastidor (y no mostrada en la figura 3), compren
de dos brazos 18 y 18', conectedos conjuntamente para —-
formar una V de poca altura.

Ia gufa de vaivén 10 estd montads sobre wa va
rilla 20 conecteda por medio de uns ménsuls 21 & UN& = =
tuercs 22 sobre un tornillo de vaivén giratorio 24 que =

hace que la guia de vaivén sea desplazada alternative- -
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uente a 1o largo de la longitud del paquete de recogida
12, sobre €. husillo 4.

El tornillo de vaivén estd conectado al accio-
neniento del husillo 4 por medio de una cadena 26 (ved~
se la figura 3) que acciona una rueda de cadena 28, -~ =
montade para girar sobre un drbol fijo 30 y conectada ~~
integralmente a una rueda dentada 32 que engrana con wna
rueda dentada 34 montada en wn gorrén 36, en una ménsula
38. La rueda dentada 34 engrana con otrs rueda dentada
40, nonteda también en la ménsuls 38.

La ménsula 38 estd montada de manera pivotante
en el érbol 30 y es basculable por medio de un dispomi-
tivo newnético de pistdén y cilindro, mostrado generalmen
te por 42, entre une powsicidn inferior en la que la mén~
sula 38 toes wn tope ajustaeble 46 y en la que la rueda -
dentada 34 engrana con una ruedsa dentada 44 soportada en
el extremno del tornillo 24 de vaivém, no engranando con
ella 1la rueda dentads 40, y una posicidn superior en la
que la ménsula toca un tope 48 y la rueda dentada 40 en-
grang con la ruede dentada 44, estando entonces 1’ rue-
da dentada 34 sin engranar.

La tuerca 22 soporta una ménsula en U 50 que -
se extiende hacia abajo situindose @ smbos lados del ar-
bol fijo 30. Cada brazo de la ménsula en U tiene una --
vélvule de disparo 52, 53 en linea, respectivanente, -~
con dos placas 54, 55 fijadas al arbol 30. Cuando la --
tuerca 22, y como consecuencis la gufs de vaivén 10, ge
mueve desde 1a derecha a la izquierda, segin se vé en el
dibujo, la vélvula 52 ‘tocard la placa superior 54 pe-
re invertir el flujo de fliido al cilindro 42, que ac= =
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tda entonces pars pivotar la ménsula 38 y asi hacer que
la rueda dentada 34 engrane con la rueds dentada 44, in-
virtiendo el accionamiento & la rueda dentada 44 sobre -~
el tornillo 24 de vaivén. Al final de este movimiento ~
de vaivén, la vélvula 53 tocarg la placa inferior 55 de
nuevo haciendo que el pistén y eilindro 42 actien para -
invertir el acciomamiento al tornille 24. ILa separacién
de las placas 54, 55 detemine ae{ la longitud del vai--
vén de 1la gufa 10.

El funcionsmiento de las vélvulas de disparo -
52, 53 hace también que un cilindro 56, conectado a la =
guia de 1a cinta 8, sea cargado o descargado y, como con
secuencia, la gufa 8 adopte su posicidn requerida en el
punto correcto en el ciclo de vaivén. El eilindro 56 eg
t§ unido & la ménsula 16 por medio de wna sbrazadera 58
y su pistén 60 & un lado de la gufa 8. Tormillos de to-
pe sjustables 62 estén montados en la ménsula 16, uno en
cada lado del pivote 14, para svitar que la gula pivote
més «ll& de sus posiciones requeridas.

Cuando la cinta estéd en la posicidn mostrada -
en la figura 2, esté siendo movida desde el extremo iz--
quierdo del paquete sl punto medio, donde estara situada
gobre wna trayectoria rectilinea desde la boquilla de la
méquina de extruir. Asf, existe una tendencia de la cin
ta & volver al punto medio, y no es necegario que propor
ciones carga adicionel la gula de la cintae Hay, §in =
enbargo, wna cierta cuantia de resisteancia de friccidn -
al movimiento de la cinta, que tiende a compensar la - =
tendencia natural de la cinta a adoptar su trayectoria -

rectilinea y, as{, el brazo 18 de la gula 8, es mostra-
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do en los dibujos en linems llenas (figura 1) paralelo
al husillo.

Cuando la cinte pasa el punto medio y estd - =
siendo movid‘a por la gufa de vaivén haocis el extreno de-
recho del paquete, esté siendo deaviada de su trayecto—e
ria rectilines y, por consiguiente, tiende a oponerse a
su desplazaniento y, as{, a ser gplastada contra el bra-
z0 de arrastre de la gufa de vaivén. Esto es compensaw-
do por el hecho de que el brazo 18' de la gufa de 1ls ==
cinta se inecling hacia arriba, hacia el husillo, de mge=
nera que ¢jerce una carga sobre la cinta gue pasa por Jg
bajo de la barra de gufa, para mantenerla adecuadamente
posicionada en 1la gufa de vaivén, sin aplastamiento.

Cuando la cinta alcanza el extremo derecho del
paquete, es necesario pivotar la gufa de la cinta de mg-
nera que el brazo 18' sea paralelo &l husillo y que el
brazo 18 se extienda hacia arriba, hacia el husillo. Eg
te movimiento de pivotaniento se consigue por medio de =
un cilindro newmdtico 56, cuyo pistdn 60 estd fijedo de
manera pivotante al brazo 18' de la guia de la cintae =
El cilindro estid sometido a presidn por actuacidn del ==
interruptor de disparo 53 y pivota la guia a la posi- -
cidn mostrads en lineas de puntos y rayas en los dibue=
Jjose

Ia cinta va shora en su drgano de vaivén desde
ls derecha & la izquierda sobre el brazo 18', que estd -
ahora paralelo al husillo y sobre el brazo 18 que se in-
clina hacia el husillo hasta que slcenza el extreno izZw=

quierdo, cuando el interruptor de disparo 52 actdas para

- 10 -
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invertir el cilindro 56 y mover la gufa 8 & la posicidn
mostrada en 1{neas llenas.

Is mdquina errolladora puede, oi se desea, ser
una méquina de miltiples husillos, en cuyo caso pueden =
disponerse los ajustes del miembro de gufa 8 para cada
husillo para dar una carga diferente de la de su vecino,
de manera que ge adapte & un punto de entrega de la cine
ta ligersmente diferente de la unidad de extender y eXww
trulr para cada cinta, es decir, si hay cuatro cintas, -
lado a lado, saliendo de la unidad extendedora, la posi-
cién de entrega relativa a cada maquina arrolladora varia
ré& para cada husillo segin la anchura de la cinta. Des-
de luego, las posiciones de las cabezas de arrollaniefi--
to reales pueden ser gjustadas consecuentenente, pero —-
es ndg sencillo mantener éstas alineadss sobre la méqui-
na y veriar la posicidn que adoptard cada mienbro de — -
gula para aubas direcciones de vavién.

Este solicitud que corresponde a la presentada
en Gren Bretafia, el 2 de noviembre de 1.967, bajo el nle
mero 49818/67, se acoge a los beneficios del articulo 51
del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

-1l -
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Los puntos de Invencidn, propia y nueva, que -
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de =
Patente de Invencidn, en Egpefia, por VEINTE afios, son —-

los sigulentess

18.- Méquina arrolladora de precisidn parse -
cinta, en la que la cinta es colocada sobre un husillo ~
de recogids por medio de una guia de vaivén, carascteriza
da porque un miembro de gufa de la cinta (o mieunbros),=-
estd posicionado en la treyectoria de la cinta, entre el
mansntial de salida y el husillo de recogida, estando —
previstos medios para veriar la posicidn relative de 1la
gufa de la cinta y el husillo de recogida durante el - -
arrollaniento.

2¢ e Una méquina segin la reivindicacidn 18,
en la que el miembro (o miembros) de gufs estd posicio=-
ngdo para acoger la cianta antes de que lo sea por la - =-
gula de vaivén.

3¢. Una méquina segin las reivindicaciones
18 § 22, en 1la que la gufa de la cinta es movible con -
relscidn al husillo y estd en relacidn sincronizada con
el movimiento del érgano de vaivén.

42, Una méquina segin cualquiera de las ~ -
reivindicsclones precedentes, en la que la gufa de cinta

es una barra que tiene la foma de vna V de poca altura
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o ancha.

58 e~  Una mdquina segin la reivindicacidn - -
48, en la que la barra es de geccidn transversal circu--
lar y esté pivotada en el bastidor de la méquina en 0 ==
junto al vértice de 1a V.

6%.- Una méquina segin cualquiera de las - -
reivindicaciones 42 § 5%, en 1la que la barra estd dis- -
puesta de tal manera que cuando un brazo es paralelo al
eje del husillo de recogida, el otro brazo se ineclina ha
cia el husilloe.

7%+ Una mdquine segin cualguiera de las ==
relvindicaciones precedentes, en la cusl los medios pera
alterar las posiciones relativas de la gufa de la cinta
y del husillo, funecionan solanente cuando la gufa trans=
versal hays &l canzado cualquier extremo de su movimisnio
alternativoe.

8%+ Una méquine segin la reivindicacidn - -
78, en 1ls que los medios para alterar la posicidn relati
va de la gufa de la cinta y del husillo, son controlados
por interruptores limitadores, gque controlan tembién 1la
inversidén de 1la gufa de vaivén.

9¢.~ Una méquina segin cualguiera de las rei
vindicaciones precedentes, en la que la forma de la guia
de la cinta puede ger variada.

10¢.- Una méquina segin cualquiera de las rei
vindicaciones 18 « 3%, en la que ¢l miembro de gufa = -
canprende dos slas montadas en un eje sustancialmente pa
ralelo el del husillo, y pivotantes hacia atrds y hacia
adelante en una direccidn radiesl para sustituir un ala ~

por la otra en los finales del movimiento alternativo ~

- 13 -
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de la gufa de vaivén, estando las alas configuradas para
dar un grado diferente de carga o predisposicidn.

11¢.~ Una mdquina segin cualquiera de lag ~-
reivindicaciones precedentes, en la que la fuente de —~
salida conprende una unidad para extruir cinta temopléds
tica.

12¢.= Una méquina segin cualquiera de 1as ==
reivindicaciones precedentes, en la que los medios para
variar las posiciones relativas de la gufa de la cints =
y el husillo de recogida, comprenden un pistén y un olee
lindro accionados por fluido y medios de vélvula asocis-
dos con el accionamiento de la gufa de vaivén paras inver
tir el sentido de desplazaniento del pistén en cada ex—e
tremo del movimiento de vaivén.

13%.~ TUna mdquina segin cuslquiera de 1lap «~
reivindicaciones precedentes, en la que la gufa de vai--
vén es desplazada alternativamente por medios que come =
prenden dos ruedas dentadas o similares montadas en una
placa pivotada, siendo accionadas las ruedas dentadas en
sentidos opuestos y medios pars hacer pivotar la placa -~
8 ung posicic’m en la que engrene una u otra de las dos -
ruedas dentadas con una rueda dentada correspondiente, =
o similar, de un tornillo que acciona la guia de vaivén.

14% .~ Una méquina segln la reivindicacién --
138, en la que los medios para hacer pivotar la place —-
canprenden interruptores o vélvulas limitadoras que son
accionadas @l finsl de cada barrera de la guila de vaivén
¥ que actian para invertir el paso de flufdo a un dispo-

sitivo de pistén y cilindro conectado 2z la placa pivota=-

Aae

-14-



27=11=68

10

15

20

25

80

15¢ .= Méquina arrolledora de precisién pars
cinta.

Tal y como se ha descrito en la Menoria que an
tecede, representada en los dibujos que se acompafian y -
para los fines que ge han especificado.

Eota Memoria coneta de quince hojas eseritas a

mdquina por una sola cara.

JRAe w15 -
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