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'i:‘ficar fruta por tamaﬁOSQJ'  fm P ”“““-f.'

u:'Vfgrlas patentes estadounidenses No 60380605 (Durand) y 3.244.276

A TN

"~ (Johnson), que estén construidas en forma de un transportador -
' dosg cadenas de transmﬁsién continua ¥y paralelas. dispuestas a
A-entre si, cerca de la cabeza del transportador, para racibir

o la fruta que debe ser*clasificada por tamafios. Mientras estos

"}Arodillos calibradores transversales avangan haeia el extremo de

"~ cola del tramo suparior, 86 geparan progresivamente entre s pa~-

‘“ﬁpzcalibradorﬂs transversaless

La presente 1nvencién 8¢ - reflere a un aparato para clasi-

L I DY)

- Se han descripto ya méquinas clasificadoras de fruta, en -

. ".que contiene rodilloe callbradores transversalés soportados por

ambos lados de la maquina- En el tramo superior del transporta—

e e

dory los rodillos calibradores inicislmente estdd: muy préximos

B L L R T e e

ra permitir que la fruta ceiga entre los mismoa,~en difergntea,:

‘puntos, de acuerdo con .sus diferentes tamafios. Para controlar
. la seperacién de los rodillos calibradoges'transverséies,’éadé ?
.7 "ina de las dos cadenas de transmisian cont{nuas combfende una
- serie cont{nua de varillajes articulados interconectados, cada
; uno de los cuales puede contraerge verticalmente y expandirse
:Vhorizontalmente a efectos de sumentar la separacién entre los
~respectiVOs rodillos calibradores transversales, y viceversa,
lpuede expandirse verticalmente ¥ contraerse horizohfalmente a

'.:.f'efectos de reducir la separacidn de los respeotivos rodillos

‘Para controlar las dimensiones vef%iééleé.de Loé varilla~

S
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jes articulados interconectados, éstos estdn provistos de rodir
llos de.mando, superiores e inferiores, que apoyan sobre guias

de leva superiores e inferiores, respectivamente. Donde es de-

seable aumenta? la separacidén entre los ﬁé@illos calibradores

hac T -

transversales bé disminuye la separacidén eatre las dos guias .
de leva, y viceversa. i |

Como la cooperacién.de los rodillos de mando de los vari-
llajes articul;dos con las guigs de leva requiere que las ca~-
denas de transmisidn estén bajo tensidén, un importante proble-
ma que debe resolver la invencidn es el de llevar al minimo

la tensidn reqderida para un funcionamiento suave del tramo su-

- perior. Da disminucidn de la tensidn requerida en el tramo supe-

rior es deseabie no solamente para obtener un funclonamiento
suave, 9ino también porque ‘a una, elevada tensidn corresponde
una elevada presidn de los rodillos ?e mando contrs las guias
de leva, lo que requiere una potencia excegiva, y produce . des-
gaste excesivo; obligando a un frecuente mantenimiento y reem-
plazo de las partes. '

En une construceidn anteripr se habia hallado que si los
dos extremos del mecanismo transportador se impulsan por dos
motores dé induccidn independientes de tal potencia que ninguno
de los motores por si solo es capaz de acclonar el transporta-
dor, los dos motores tienden a mantener un determinado grado

. pidi
de tensidén en las cadenas de transmisibén en la zons de dogifi~

cacidn y germiten asl que pueda ajustarse la separacidén de'las

1
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“{gufas de leva mientras el aparato estd en funcionamiento. Si 2
_ ;fse aumenta la separacidn de las guias de 1eva en la zona de .
i “elasificacidn mientras el aparato se halla en funcionamiento,
prara disminuir asi la separacidn de 1os.roaillos caelibradores
transversales, 1la elevacidén de tensién resultente en la zona
de clasifioacidn hace gue el motor de cola se retrase o que el
motor de cabeza acelere, 0 produce ambos efectos gimulténesmen=
te, Yara: transferir rodillos calibradores transversales del tra—
'mo inferior al tramo superiorsPor otra parte, si se disminuye
1a separacidn de 1as guias de leva en la zona de clasificacion
 Para aumentar 1a separacién de los rodillos calibradores trans-
versalea, la reduecién de tensidn resultante en las cadenas de
transmisién enlla zona de clasificacidn, hace que ‘el motor de
cola acelere o que el motor de cabezéésé'retrasé, o produce am~
bos efectos, con lo cual 86 transfieren ‘rodillos calibradores
del tramo superior al tramo inferiorf ’
El problema que debe resolver la invencidn es el de facij-
litar el camb16 de la clasificacidn de un lote de fruta a otro.
Por ejemplo, el gparato puede ser ajustado para clasificar un
lote de limoneé ¥ puede. ser necesario modificarlo para clasifi-
car un lote de naranjas o un lote de pomelose En un aparato cla-
gificador de fruta del tipo descripto en la presente,. cada gulg
de leva ajustable esta dividida en une serie de seociones de _:
extremos traslapadosy con cada par de extremos traslapados 80= -

portadés por una dnica espiga de control verticalmente ajusta=-
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qble, y 1as diversas espigas de control de las guias de leva gew
neralmente ge ajustan individualmente para cambiar de un lote
de fruta q otro« Se comprenderd cuales son las desventgaas de
ajugtar iﬁdividualmente las secciones de guia de leva sl se tie-
ne.en cuedta qué éstas siempre deben convergir progresivemente
a través de toda la longitﬁd de la zona de clasificacidén para
evitarrdaﬁoa_g la mdquina. Si cualquier seccién de guia,ge le~
va se ajusta accidentalmente para producir una.divergencia lo~
cal, en lugar de una convergencia, se producen tensiones deg-
tructoras en log Varillajes articulados que componen la cadena
de transmisién. Lo que se requiere es un dispositivo de seguri=-
dad incoportado para impedir estos dafiose |

Otro problems gue debe resolver la invencidn es que mien-
tras los dos motores de induccién en log extremos opuestss del
eparato se atrasan o adelantan.facilmente, como se requiere pa-
ra transferir rodillos calibradores del itramo superior-al iramo
inferior cuando disminuye 1a"eéparaci6n de las guias de leva,
los motores son menos ;esponsivos a la necesidad de traﬁsferir
rodillos calibrgdoree del tramo inferior al tramo superior al
aumentar la separacidn de las gufas de levas El problema ss el
de hacér 1os'mbtores lgualmente responsivos a estos dos regueri-~
mientoa. |

RESUMEN DE LA INVENCION

Con referencia al problema de reducir la tensién en las

cadenas de trarsmisidén en el tramo superior del aparato olasis
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tﬂfieador del, tipo ilustrado en la presente, cabe notar que el
,Atramo superior neLeSariamente esta dividido en tres zonas. En
"ila primera zoﬁa, 1os varillaaes artloulaaos estan ezpandidos
:al abandonar él juego de piﬁones impulsores en el extremo de
cabeza del aparatoa En 1a segunda zona, 1os varillajes articu~
lados se mantienen en estado expandido para apiﬁar entre s{ los
rodillos calibradoresw a efectos de transportar fruta recién
“recibida é la. tercera zona o zona de. clasificaciéne Bn la ter-
~“cera zona, 0 zona de clasificacidng hacia el extremo de cola
—idel aparato, los rodillos calibradores se separan entre si ca-
Lda veg mas para permitir que la fruta caiga entre los rodillos

~calibrado£es sobre. la correa transveraal de descarga. Sin embar‘

".go,para pboveer degpeje vertical para la cqrrea de descarga

e
4
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trané%ersﬁl, la zona de clasificacién'deberser ele#ada sustan-
*cialmentefencima del tramo inferior y, en consecuencia, les priJ
mereas dos zZonas del tramo superior estan inclinadas hacia arr;-

ba, para elevar la zona de clasificacidn. -

Parn obtener el control deseado de la separacién de los
rodillos calibradores, la guia de leva superior de cada par de .
guias de ieva diverge hacié arriba en forma relgtivamente empi#:
nada a paftir del juego de pifiones impulsores de cabeza haoia:}
el comien;o de la primera éona, y desde 8lli la guia superior
of inclina hacia arriba en forma menos émpihédé ¢n la seganda

zona para llegar al nivel de laéona de clasificacién‘ En conse=

cuencia, exiate una primera cresta o cambio de angulo de incli-

o i
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nacién en cada guia de 1eVa superior, en el empalme entre las

" gonas primera ¥ segunda, v una segunda cresta en el empalme en—

“tre las zonas segunde y teroera- . L
' ~ Se ha verificado que la tensidn excesiva y perjudicial
:.en el tramo superior del aparato es causada primordialmenxe por

el hecho que cada una de estas dos crestas en las guiaa de le-
?va sqperiores produce un aumento local brusco en la rggistencla
.}al avance de 1as cadenas de transmisidn- Evidentement;; es inhe~
rente al funcionamiento del aparato que la néxima tensi6n en
,las cadenas de tranamisidn se produzca al final de la zona de
fclasificaoién, donde el juego de pifiones de impulsién en el _
:-extremo de cola del aparato produce la tonsidn de la zona de .
;;clasificaoion. Eata tensién méxime ha sido indebidamente alta
';hasﬁa el presente porque el juego de pifiones impulsores en el

?extremo de cola del aparato, no solamente ha debido mantener

' :'l :"

I,
’la teneién en.la cadena de, transmisién en la tercera zona de

clasificacién sinn también en la segunda zonae ' -

‘l,[ '
' La presente invencidn propone medios para resolver estos

problemas referentes al exceso de tension en el tramo superior,

obteniendo un funcionamiento suave de todo el aparato, ¥ estos’

J

medios B0 caracterizan esencialmente por aﬁadir un primer Jue=

3

. go suplementario de piﬁones de impulsién en la primera cresta ;

fde “1a guia auperior, y un eegundo Juego de. piﬁones de 1mpu1516n

orénicamente estds dos juegos euplementarioa de piﬁones impulso-




o

.res ¥y el. 3uego de plﬁones impulaores de cabeza, meﬁianteﬁno de

" los dos motores de inducclén..

j%cooperan con el primer juego de piﬁones de impulsién en el extrg
a{mo de cabeza del aparato y con el segundo juego de piﬁones de

. l
;'impulsion en el extremo de cola del aparato, para dividir la

i.juego suplementario de piﬁones de impulsién, produce la contrac—

- sales mientras éstos se acercan al prlmer juego suplementarlo

MANAAA AL «,-‘.

: ..7 f"A

s

Los dos auegos suplementarios de biﬁanes de impulsién T

2 A

‘gula superior en lad tres zonas arriba mencionadas. En la pri- :

13

mera zona, el juego de piﬁ0nes de impulsldn del extremo de ca~ Y

bezay que funciona a mayor Velocidad periferlca que el primer _

cidn de 1os Varillajes articuladoa cuando emergen del juego de

;piﬁones impulsores del extremo ) cabeza, para producir una disw

minvueidn en la separaclén de los rodillos oalibradores transver*

de piﬁonea impulsores. En le segunda zone, entre laa ‘dos cres—
tas en las guias de leva superiores, los. dOS Juegos suplemen—
tarios de piﬁones de impulsidn cooperan entre si. para mantener

los rodillos calibradores relatiVamente préximos entre si para

_ proveer el piso necesario para transportar la fruta recién re-

~cibide a la zona de clasificacién. En la tercera zona, o zona de

clasificacion, el segundo juego suplementario de ‘pifiones impul-
sorea coopera con el juego de piﬁones 1mpulsores del extremo de
cola del aparato para mantener las cadenas de transmisidn baao .

tensién suficiente’ para que los rodillos de . mando de los Vari~ |

=-,-u HE

vllajea articulados mantengan contacto cOntinuo con las guias da”
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1vay- tal como se necesita para, oontrolar progresivemente la
separacidn creoiente entre 1oa rodillos calibradores. o
como conaecueneia de - la disposicmén descripta en tres

: zonas exietiiuna tenaién eXtremadamente baaa en las cadenas de "’

\

ltranamisién;én la primera zons¥ la’ tension eumenta elgo hacla '
. el extremé dé 14 zona- Al comienzo de la segunda zona el pri~
mer Juego suplementario de piﬁOnﬁs imﬁulsores aplioa una fuer—
ffza de; empuje. lnitads, g, Las, dos cadenas de transmiaién, con el -
:rresultado que 1a tensién disminuye inicialmente & un valor ne~
':;;:Iflgati*ro, pero esta tensidn es restitufda a lae cadenas e trans-v
4 }misién dentro de una corta distancia, y sumenta s un valor mo~'
deradamente -elevado al final de la segunda zonas - .
; "En la tercera zone, 0 zona de clasificacidn, el segundo
Juego suplementario de piﬁonea de impulsién coopera con el jua=
go de pifiones de impulsion del extremo de cola, para mantener
las dos eadenaé de trensmisién bajo tenaiénfcontinua, ¥y en con-
‘secuenoia el sqgundo juego.suplementarioxﬁe pifiones de impul-~
gién resiste eﬁ oierte medida el aVancé ge las dos cadenas de
‘transmisidn. Por lo tanto la tensidn de las cadenas de transmi~
sién es relat;Vamente baja’al comienzo de la zona de clasifi-
oaeién, y aumenta en la.forma usual & un méximo al f£inel de la

zona de elasificacién. Oabe notar, sin embargo, que. la maxima

;tensién al final de la zona de olasificacion @8, reducida apren;
loa§hoé juegos suplemantarioa de

,ciablemante por lu'adinid'; ,
: ey o ’
piﬁones de impdlsién }asﬁAndo aialada la'tensién en 1a zons de
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clasificacion de la ten516n en las primeras dos Z0nas.
.'r,__- |
El problema de- evitar tensiones destructlvas que puedan

i
]
L

crearse por a;uste erréneo de lma seccién de guia de leVa con

| i

_..relacidén a otra seccidn de guia de leva, por ejemplo por el he~ !
'~ cho de no mantener 1a convergencia prooresiva de las gufas de

|

1eva en ld zona de clasmficacién, se resueIVe enclavando todas
E las seeci&nes de guia de leva adustables para su ajuste simul -
' taneo, siendo las relaciones de. enclavamienxo tales que asegu—
ran une convergencia progresiva de las guies de leva, a traves'
de toda la gema -de ajustes - *'_ - f',’ﬂ{'il '
Existe .cierto problema para poner en practica este concep— f
"~ to, por el hecho que el cambio de’ un lote de un tipo de fruta
! un 1ote de otro tipo de. fruta, requiere que las espigas de
| control de las guias de leva avancen a velocidades distintase
Este problema se resuelve utilizando dlferentes meoanlsmos de
transmision parse subir ¥ bajar’ las’ diferentes espigas ‘e con~ :
trol de guias de leva, estando incorporadas 1as diferentes Ve~
locidades de avance pars las’ espigas de cont;o¥ienglos diferen=-
tes mecanismos de transmisiéne .ﬁ: R
.La presente invencidén sugiere también que el tiempo reque=
' rldo para realizar cambios puede reducirse .ain més proveyendo
médios indicadores mediante los cuales pueden registrarse aausT
" tes particulares para.las espigas de_ggntro;ldé guiéé de leva
:-_paré detérminadb lote de fruta, p@diéﬁdd;&ﬁbliéérsélo répida~

mente en caso deseados En la préptioa_ppeferidafde'la.presenxe

T e o S e
S e T e e
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invenoién, unos contadores adecuados estan funcionalmente 8C0—,

"?plados con 1asldiversas espigas de control “de guias de leva, y

loa ndmeros en'los contadores indican ol aauete de las espigas

SmnLl . L

.f:de 00ntrol de uia de 1eva en incrementos ‘de 0 025 nme Cuando

" se. ha hallado que una determinada oonflguracién de- 1a guin levs

,.,,:!,, - 1 l'{

5 superior es satisfactoria para un*lote de un determinado tipo

de fruta. es sgncillo registrar los numeros exhibidos an. los

: El problemah 8 hacer los“dos motores de: 1nducoidn de Llos

i dos extremos opue?tos del aparato sustancialmente igualmente

[P

I responsi#os”a &a necesidad &e transferir rodillos calibradores
Mdel tramﬁxinferio; al tramo superior, vy ala necesidad opueata
i de transferir rodillos calibradores del tramo superior al tramo
inferior,’se resuelve proveyendo ‘medios para disminuir la po=
«tenoia de. salida del motor de induccion en el extremo de cola
 del, aparato cuando un ajuste de las guias de - leva en la zona de
clasificacion produce una demanda de una mayor cantlda& de rodi~
lloe de cﬁlibraoidn tranSVersales en la zona de_ clasificacién.
La reduccﬁén de la potencia de salida del motor de%ﬁﬂxtremo de,
~cola permhte que éste se retrase mas faci%mente con relacién al
* motor de: induccién del- extremo de cabeza, pars facilitar ls .
transfereAeia requerida de rodillos calibradorea del tramo in=-
Perior ;i!tramo superior- o ', oL .
o Otras vantajae y cargpteristicas de 1a presente invencidn

quedarén ﬁp evidencia’hacie;do referenoia a la descripcién deta—

¥ TR il 3'1 v - won At J “-:.;’..4 S BMRASRY
. "“ SRR O L
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~superior e inferior.

de los rodillos calibradores.“‘”“”‘--

llada 91guiente Yy a los dlbuaos anexos. -

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS :

En los dibujos, que deben ser considerados como simple-

- mente’ {lustrativost '”'fﬁ"jb7""':“"“?rilﬁ .

' La figura 1 es una vista en planta de la estruotura prin-
cipal de una modalidad de realizacidn preferida del apara:bo ela‘
sificador de fruta segun la presente inveneién. - "7

La figura 2 ¢s una vista en elevacién 1ateral del aparato; .
~ Das fiauras ay 3b, en oonjunto eonstituyen una V1sta
del agparato en eleVacién literal ¥y a mayor esoala con las pla-

“cas de blindaje retiradas parsa ilustrar detalles ‘de loé tramos

s

La figura 4 es una vmsta en plam;a fragmé;'barl-a y desga-
Jada de las dos cadenas de transmisién a ambos lados del apara—
to, conauntamente con los rodillos calibradoras soportados por
la misma- 7 _ ' /_

Ia figura 5 es una vista en elevacidn de 1a estructura de
la figura 4, estando los varillajes artlculados verticalmente
contraidos y horizontalmente extendidos, para maxima separacién

Ia figura 6 s una vista en elevacién, similar a la de 1a
figura 5y 1lustrando. los varillajes artioulados expandidos ver-
ticalmente ¥ contraidos horizonﬁalmente, para reducir la sepa*

L
raoidn entre los rodlllos calibradores. l*V“

..la figura 7 es una vista desgadada y en seccién 8 1o lar-
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‘go de le lineai7-7 de la figura 2, ilustrando la forma en que
1os rodillos de mando de 1os varillaaes articulados cooperan
con ias guias de . leva superior e inferior- -

‘ La figurs 8 -es una vista esquematioa ilustrando la forma

v en que el tramo sqperior del aparato esﬁa dividido en tres Z0=

| nees indicando tambien como varié la tensién en Las cadenas de

PR 4.4.,1
0 ""i»"'lx L ! .

| transmiaion, en lés tres zonas~~79'%‘,~' o

La figura 9 es ‘una vista en elevacidn y a mayor escala,
'parcialmente en seccién, ilustrendo un mecanismo para elevar y

“bajar unaﬂesﬁiga_de control para modificar la configuracidn de
la gufa &e leva éuperior. |

La figura 10 es unsa vista en planta. del mecanismo de la

- figura 9, con algunas partea desgajadas.

, La figura 11 es una viste fragmentaria, en seccidn, ilus~
; trando la. forma en que un interruptor de fin de carrera coope-—
- ra con la guia de leva superior ajustables .

La fivura 12 representa un gréfico que ilustra en incre-
mentos de O, 025 mm el ajuste de las espigas de control de las
guias de leva,-para diferentes cqnfiguraclones de gula ds leva,
como se rJquleren para diferentes lotes- de fruta.

Ia fidura 13 es un esquemg de alambrado indioando 1a for=
‘ma en que‘los dos motores de induceidn del aparato son alimenta-
dos con corriente, e indicando cdémo se impide que el motor de .
nando de las guiaa de leVa aumente la separacién entre las guias

de levay a no ser-que la potencia suminisirada al segundo motor
SR S
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 de indu0016n se reduzca temporariamentes
* DESCRIPCION ﬁE LA MODALIDAD DE REALIZAOION PREFLRIDA
La modalidad de realizaoion preferida de la imvencién

. 1lustrada en lg presente, corresponde en general a 1la descrip~
:;c1on del aparato propuesto en la paxente estadounldense No
: 30244.276 (Johnson, Jre y otros,) cuya descrmpclon se incorpo=
"ra en 1la presente para referenciao ‘ o
| Como se ilustra en las figu:as 2y 33; un {transportador
de alimentacidn indicado en genéral por la referencis 20, e.
gjimpulsado por’un motor 22, suministra fruta al tramo superior
del aparato. clesificador de fruta, cerca del extremo de cabeza
.ﬁel mismo, que e 8u vez la transporta a una zona de clasifica-~
icién del aparato, dohde la ffﬁta'Se“clasificé'de acuefdo a su
tamafio ¥ se hace caer sobre una correa transversal de descarga
| 24, donde se separan los alferentes tamaﬁos mediante tabiques
aaustables 25, Las ramas, hojas, frutas pequefias ysotros mate~
.lriales extrafios eventualmente presentes caen en una tolva 26
(flgura 3a) antes de clasificar la fruta.
Las partes méviles del aparato clasificador de fruta ea-

.tén soportadas por un bastider,. indicado en:general por la re-
ferencia 28, que incluye un par de largueros laterales huecos
30 de seccidn transversal rectangular’ qpe esxgg ilustrados en -
geccldn transégrsal en las figuras 7 y 1l. Las pgrtéshméviles
del aparato ihcluyen un par de cadenas 86 transmisidén sinfin

dispuestas a ambos costados longitudinales-del aparato, respec~



P R
'tlvamente,,y estas cadenas de transmisién estan indicadas, en
'generaly por las referencias 32 en las figurad 3z ¥ 3b y sopor-
tan ‘una’ sarie continua de rodillos calibradores transversales
35 Los rodillos calibradores 35 86, extlenden a través del an-
" cho del. aparato y, en forme en si -conooida, estdn provistos de
manguitos de goma 36 (figuras 1 ¥ 1), pera proveer un contacto
eldstico con 1s fruta ¥y pars orientar frute de configuracidn
oblongas % '

Oomo ge ilustra en las figuras 3ay 3b varlos pares de pi-
flones impglsores engranan con las dos cadenas de tranemisién 32,
'y cada und de gsfos pares de pifiones se designa convenientemente
como uf j&egO‘de biﬁones.impﬁlsoreao Un primer juego de pifio~
.nes impuléores 40 en el extremo de cabeza del tfanaportador, y
un juegoe similer de segundos pifiones impulsores 42 en el extre-
mo de cola de la méquina,_dividen las dos cadenas de transmisidn:
‘ginfin 32 en un tramo superior, donde se realiza la clasifica-
cidn propiémenbe dicha, ¥ un tramo,infer;or de retornos Un pri-
mer juego éuplementario de pifiones impulsores 44 y un segundo
juego suplementario de piﬁones:iﬁpulspres 45 estan acoplados
con el juego de piﬁones:impulsoresr40_del extfemo de cabeza,
pare funcioner sincrénicamente‘coﬁ’eltmismo. En cdnsecuéncia
puede indicarse en general gque los medios de accionamiento de
la cadena comprenden un conjunto de piﬁones impulsores en el
extremo de cabeza del aparato, que incluye Lloa: tres juegm:de

pifiones impulsores 40, 44 y 45, y un segundo conjunto de accio=-
R T




juego de pifiones impulsores 42. :
Como se indica eﬁ la ﬁigura;7, un pfiiet,ﬁédio{ﬁotriz en

forma de unbmotor de induccién‘46 con su reépedtiVO ﬁecanismo

de reduccidn en una caja de engranajes 47, acciona una cadena

48 para impulsar una corona 49, para accionar asi el primer jue=

~ go de pifiones impulsoxes 40, arribe mencionado. Para‘impulsar

-los dos juegos suplementarioé-de piﬁoneég impulsores 44 y 45, el

'.primgr motor de induccidn 46 aceiohaliamﬁién una cadena 50 que

' ~acciona un par'de,piﬁones 51 y 52, pars impulsar uns cadensa 53

que acciona dos pifiones 54 y 55 vincuiaddé; resﬁeotivamgpbey a

los dos juegos suplementarios de pifiones impulsorQSo Es eviden=-

i‘de descarga 24. S ' ffff"i .,;:fﬁﬁ“

o
-

te que.la velocidad periférica del primer juego dé pifiones im-~

. pulsores, 0 juego del extremo de cabeza 40, es mayor que las
?:velocidades perlfericas de los dos auegos suplementarios 44 Yy
if45 de pifiones impulsores. Un segundo medio, notriz: en £orma de
.un. motor de induccion 56 accions el segundo juego de piﬁones ;
';impulsores 42 por medio de una cadena 57 y une corona 58, dis~
5puesta gobre el mismo arbol que el segundo auego de piﬁones .

3?§impulsores. Un motor adicional 59 acciona la correa transversal

Tt

~ Oade una de las dos cadenas de transmisi6n principales 32

u?del gparato estd formada por una serie de Varillades articula-
;%dos, cada uno de-los cuales 00mprende tres blelas interconecta—

5*dé§; como se descrlbira nds abajo- Con,referencia a 1o que. g
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ﬂilustra en 19.3’ figuras 4y 5y 5, cada \'V*Brillaje articulado de
una cadena de mransmisidn sinfin 32 incluye una biela central
60, relatiVamente gruesa, que encsu extremo exterior estd pro=
- vista de.-un muﬁén de . aje 62 sobre el gue estd montado- 1o que :

. puede denominarse un rodillo superior de mando 64.+: EL extremo
;'interior de 1 biela oenxral 60, que es el extremo inferior con-
,;forme 8 lo ildstrado en les figuras 4 ¥ 5: soporta un pivote 65
?.mediante el cual esta coneotado a los ‘extremos de dos bielas 66,
éi68 extendidas en sentidos opuestos. COmo puede apreciarse en -

la figura 4, cada ana de 1as bielas 66 y 68 comprende un par
Ede elementoa que abrazan la biela central 60, Los extremos exte~
:riores de las blelas 66, 68 de los varillajes articulados suce-
“sivos estan conectados a pivotes alternadOS. Uno de los pivotes
[alternados 70 lleva un aro eapaciador Tl, ¥y un rodillo inferior
"de mahdo 72. BEl otro pivote ‘tn.ene la forma de un mufidn de eje
73, gue lleva un aro espaciador T4, ¥y soporta un extremo de un
: rodillo calibrador transversal correspondiente 35« En consecuen+
_;cia, como'puede apreciarse en las figuraa 5 ¥ 6, los sucesivos |
- rodillos- balibradores 35 estan. separados entie- 81 y estdn inter-
'conectados por dos de los varillajes articulados de tres bielas-

Gada uno de los muﬁones 73 ‘soporte un segundo rodillo in~

ferior de(mando 5. En conseoueneia, existen tres rodillos de
;imando cooperantes con cadd varillaje articulado, e saber: un
';unico rodillo superior de mando 64, y un par de rodillos de man~

do inferiores 72 ¥ 75, separados entre 1. Como se indica en -
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764 corre sobre la superficidee

i

dlcada pOr la.referencia .76 en lo“}
11neas ‘de traﬂos 76 en 1as figuras 5 y 6 Simii“j nte, los ro=
dlllOS inferiores de mando 72 y 75 corren sobre la parte infe-

.1
il b

".rlor de una segunda gu{a de 1eVa indlcada por la referencla 78

; n- 1os dibuaos y representada por linna de trazos T8 en les fi~
guras 4y 5 Como se indica en la figura 7, las dos gulas de
leva inferiores 78 & ambos costados dejqaparato estan £ijadas

,sobre los largueros laterales 30 arriﬁa mencionados, y las pa

es 1nferlore4 de las guias de'leVa, nferiores estan provistas

\s

:;de reVestimientos T9¢ Es evidente ﬁue cuéndo las dos guias de

1eva 76 y 78 estan nuy préximas entre 81, como se indica en la

flgura 5, los diversos varlllaaes articuladog estan totalmenue

extendldos para proveer maxima sqparaclén ntre 1 ’ﬁcesivos

Fodillos calibradores transversales 35. y cuando.las dos gulaJ

e SN

?;e leva estan,sephradas al maximo.ﬁ
3 ;(,
ﬁ."os varillajes articulados est

l' N

' hﬁcontraidos para proveer mi=
nima separacion entre los rodillos calibradores transversalese

omo se indica en la figura

Con referencia & las figuras 35 ¥ 3b, los varillajes ar-

ticulados estén extendidos para maxima separaemén entre los ro-
dillos oalibradores transversales 35, cuando las cadenas de
transmision pasan alrededor de- los juegos de pifiones impulso-‘

;ﬁres 40, del extremo de cabeza, y alrededor del Juego de pifiones

impulsores 42 del axtremo de cola. Por otra parte 1os varilla=~
B

-l
'




“Jes articuladoa de la cadena de transmisién estan contraldes
cnando pasan sobre- el prlmer juego suplementario de pifiones -

impulsoree 44 y el aegundo auego suplementario de pifiones im-

.pulsores 45. Es evidente que el juego de piﬁones impulsores 40

del extremo de cabeza y el . Juegp de piﬁones impulsorea del
extremo de cola, no solamente engranarén con los aros Ny 74
sobre 1os pivotes 70 ¥y los muﬁones 73 da los varillajes articu-
lados, sino que tambien engranaran con los extremos interiores

redondeadoe de, las bielas centrales ‘60 Por otra parte, cuando :

w

‘1los Varillajes artiCulados estén cdntraidos como se indica en la

figura 6, al pasar sobre cada'unO“&e 1os auegos suplementarios
44 Yy 45 de pifiories impulsores, las bielas aentralea 60 son le~
ventadas fuera de contacto con los dos juegoa suplementarios de
piﬁones impulsores, de modo que éatos engranan solamente 80~
'bre los aros Tl de los pivotes 70, ¥y los aros 74 de los muﬁones
. Como por unidad de tiem@o-pasa el ﬁismn nﬁmérd'de'foai-
llos oalibradores transversales 35 sobre cada uno. de 1os drver-
80s auegos de pifiones impulsores, y como 1os rodillos oalibra-
dores transversales egtén a separacion maxima cuando pasan alre~

dedor del juego de pifiones :meulsores 40 del ex‘aremo de cabeza,

‘%a velocidad periferica de este dltimo excede 8 la Velocidad pa»
’riférioa del Juego suplementario 44 de piﬁones impulscres- La
ndiferencia de valocidades pariféricas es suficienxe para que _




?

-19 =

mer juego suplementario de pifiones impulsores,Acomo-puede apre~-
ciarse en la figura 3a.

Log cuatro juegos de plﬁones impulsores, 40, 42, 44 § 45,
lelden el tramo superior. del mecanmsmo transpor—tador en tres
. zonasg, a saber: una~primera zona, entre el primer juego de pi-
fiones impﬁlsores 40, y el primer juego suplementarioc de pifio-
ﬁesAimpulsores 44 ung segunda zona éntre el primer juego su-
plementério de pifiones impulsores 44 y el segundo juego suple~
mentario de piflones impulsores 45; y una tercera zona, que es
la zona clasificadora, entre el segundo juego suplementario de
pifiones impulsores 45, y el juego de pifiones impulsores 42 del
extremo de cola. En la primera zona, los varillajes articula-~

dos de la cadena de transmisidn son sucesivamente contraidos

|
i
.t

para disponer los rodillos calibradores transversales 35 rela~
tivamente préximos entre si, como se ilustrae. En la segundd zo-
na clasificadora los rodillos calibradores transversales 35 se
mantienen muy préximos entre si, e los efectos de trensportar
la fruta recién recibida a la zona de clasificacidn.

Las guias de leva superior e inferior 76 y 78, respecti-
vemente, convergen cerca de los juegos de pifiones impulscres <
40 del extremo de cabeza y divergen hacia el primer juego su-
plementario de pifiones impulsores 4@, de aquerdo con la contrac-
cidn deseada de los varillajes artica;ados, pars disponer los
rodillos calibradores transversales 35 wrelativamente préximos

entre si. Las guias de leva superior e inferior 76 y 78 estdn
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uniformemente separadas entre si a través de toda ih;segunda
zona. En la tercers zona la guia de leva superior 7C'ﬁbsciende
_progresivemente parh reducir la separacién vertical entre las
dos gufas de leva, con lo_puél progresivamente'se geparan los
rodillos calibradores transvgrsaleé 35 para hacer que la fruta
de tamafios progresivamente mayores caiga entre 165 sucesivos
rodillos calibradores sobre La correa trensversal de descarga
24. o |
| Para posibilitar la variacién de la magnitud con la cual
se reduce progresivamente la separacidn entre las guias de le-
va superiorve inferior 76‘y:78,Aa lo largo-de la zona de cla—
slflcacion, 1la gufa de leva superior 76 estd leidlda en seis
secciones separadas T6a, T6b, T6g, T64, 76e, 76f, como se 1lus~
tra en lag figuras 3a ¥ 3b. El primer extremo de cada una de .
las primeras secciones 76z esﬁa ranurado para ajustar desliza-
blemente sobre una esplva de soporte fija 80, y el extremo re-
moto de la ultima seccion de guia de leva T6g es cuneiforme y
esta desllzablemente soportado por la gufa de leva inferior 78.
Esta convergencla ‘progresiva de.las ﬂulas de leva superior e
inferior 76 ¥ 78, al aprox1marse al Juego devglﬁones 1mpu1sores
42 del extremo de cola de la maquina, permlte que '"Los Varillq—
jes artlculados se expandan totalmente u%;ntras gse aproximan
a dlcho juego de plﬁones 1mpulsores 42 adr’ extremo posterior.
‘En las figuras 3g y 3b puede aprec;arse gue el tramo su-~

perior estd inclinado hacia arriba en las primeras dos zonas,

Al
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,porque la tercera zona debe- ser relativamenfé alta para un des—
peje adecuado encima de-la correa de descarga 24, ¥ tamblen

* puede apreclarse que la’ inclinacién es mayor en 1a primera Z0="

i _na que en la sevunda. En eonsecuencia, la gula superior 76 a

; cada lado del aparato tlene una primera cresta en la reglén in~
dlcada por la referencia 81, y una segunda cresta en la region -

:'1nd1cada por la referencia 82o Se ha verlficado que estas dos

{crestas tienden & impedir el avance 46 las cadenas de transmi—

'31on é impiden asi el funcionamiento suave del asparatoe La ubi-

;cacion de los. dos juegos suplemenxarios de pifiones impulsores

v e

44 ¥ 45 cerca de estas dos crestas, respect1Vamente, produce
. un funclonamiento suave ¥y estable del- aparato.'} .
 ‘Los extremos adyacentes de las seils seccionés‘sucesivas
- de guia superior T6g = T6f estan trarglapadas Ng estén intexrco~-
| nectadas por espigas de coantrol 84, Vertiealmen%e ajustables,
';existiendo cinco eép;gas de control a lo largo de-cadé cosgtado
. longitudingl de la zona de clasificacién del tremo superior del
aperato. Los medios para subir ¥y bajar simultaneamente las di~é
- versas espigas: de control 84, se dechiﬁiéan més abajo. 3
. Como los juegos de pifiones impulﬁopes 40, 44 ¥ 45 en el
"extremo de eabeza del gparato estdn intérconectados para fun—
| cionamiento smncronlco, siempre existe un ndmero determinado
de rodillos calibradores transversales 35 que ocupan las prime~

ras .dos zonas..Sin embargo, 1a cantidad de rodlllos calibrado—

_de"cla31ficacidn, varia

res 35 que ocupan la tercera zona
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con el ajuste de la separacidn de las secciones siicesivas de

'1a guia de leva superior 76,“siehdo'neeesario disminuir la dénd _

tidad de rodillos calibradores en la zana de cla51f10acion cuan~

. 4o se disminuye la separacidn vertical entre las dos guias Ce

- leva, ¥y siendo necesario agregar rodillos.galibradores cuando

e auments la éeparacién vertical entre las.dos guias de leva.

Pare permitir el sumento o la disminucidn de la centidad

ds rodillbs balibfadores 35 en la zona de clasificacién; se mans

-: tigne un exceso de rodillos ealibradores an reserva en el tra-

\

» mo inferior, y los rodillos calibradores en reserva se indican,

en general, por 1a referencia 35g en la figura 3b. Los rodillos

‘ calibradores 35 pueden transferirse desde la reserva al tramo

superior de las dos cadenas de transmision si el auego delanie~

ro dglpiﬁones impulsores 40 adelanta con velacidn al juego tra-

{: - Bero de piﬁones de transmisién;42,uo si éste Gltimo atrasa con
'; 'relaci6n-a loézpiﬁones Qelanterés, 6-p5r ambos efectos simulta-
. neamente » Por otra jarté; los rodillpéfcalybradores pueden ser
5,ftransferid6§'del Sramo superior'a la reserva en el tramo in-
_‘;ferlor, si el juego delantero de pliiones impulsores 40 atrasa

'chon relaczén al Juego trasero de piﬁones impulsores 42, o 911‘

éste ultimo adelanta con relaclon al juewo delantero de pifio~-

~ - nes impulaores, 0 por ambas mociones simultaneamente.

Se suministra corrlente al primer motor ae induccion 46

%-:y al segundo motor de induooién 56, ‘4 tal modo: que responden

E automatioamente a Variaciones en la tensién de 1as cadenas de
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transmisign_en la zona de clagificgeidn, y responden asi g
cambios_dé'la separaoiﬁn de las dos guias de leva 76 y 78 en
"-la zona dé‘ciasificécién,Vﬁéﬁé"traﬁsferir~autoﬁéticamente'?o~
dillos caiibradorés 35 de la. feserva al'tramb sdperiOr, o aes~
de éste dltimo a la reserVa, como sea necesarlo. A tal efeqLo
puede allmentarse corriente a los dos motores de induccidn 46
¥ 56 en la forma indicada por- el esquema de elambrado en la
: figura 13. ' ' S

En la figura 13, un motor principal"85 estd provisto de
un mecenismo de velocidad variable 86 para 1mpu1sar a veloci~-
dad variable un alternador 87 con una bobina de. campo 88. La
velocldad del alternador 87 puede modificarse a voluntad para
controlar la frecuencia de la corriente sumlnlatrada por el
alternador, y la velocidad de los dos motorés de induccidn 406,
56 varia conforme a la frecuencie de-la‘corriente‘suministrada
por el alternador. Con esta disposicidn es poéiblé impulsar el-;
‘transportédor de clasificacidn a cuslguier velocidad deseada. ‘
Bl voltaje de salida del alternador 87,~y;en cénsecuencia la
potencia de salida de los dos motores'dglindaccidn, se contro-
la utilizando un regulador de voltaje'BQ,:para modificar la in-
tensidad de la corriente continua enrid bobina de campo 88.
. Durante el funcionamiento se disminuye la potencié sumi~
"nlstrada a los dos motores de 1nduccion 46, 56 de modo gue rin-

guno de los motores tenga aufieienxe potencia para impulsar por

‘si solo el transportador de clagiﬁioacidpﬁ;ﬁer@;qqe iostQs mo«
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tores en oonaunto tengan potencia suficiente. Ll segundo Jjuego
de pifiones impulsores 42, del extremo de cola, solamente re—
quiere una potencia moderada, porque séLo mantiene las cadenas
de transmisién en la zona de clasificacidn bajo tensién y es
ayudado pOr la fuerza de gravedad que tira sobre los rodillos
fcallbradores, mlentras descienden al tramo inferior. Por otre
Dbarte, elgauego de pifiones impulsores 40 del extremo de cabeszsa

y los doé juegos suplementarios 44 y 45 de piliones impulsores
no solamerilte ‘de‘ben' accionar el tramo inferior, sino que tembién
deben lev;ntar los rodillos callbradores del tramo inferior al
tramo superior ¥ luego desplazar los rodillos calibradores a
través de'las Primeras dos zonas. En conseéﬁencma, ge suminis-
tra mis potencia al juego de piﬁones impulsores 40 del extremo
de cabeza y a los dos juevos suplemnntarios de piﬁones impulso-
res A4 y 45, gue al Jjuego de piﬁqnes impulsores 42 del extremo
de eolé..; ' _ 7

En ﬁna instalacidn tipica, el juego de pifiones impulsores

40 del extrehb de cabeza y los dos juegos suplementarios de »i-
ﬁones impulsores, suministran aproximadamente doble potencia o
cupla que el juego de pifiones impulso;es 42 del extremo poste-
riob. En consecuencia, aproximadamentélup'teroio de la carga
'.toféi es‘11evada-normalm§nte"pquel'juego'de piﬁonesvimpulsorés
42 del extremo posterior,.y dos tercios de la ca}ga total es
llévada normslmente por 1osfjueéos~de pifiones impuléores 40, 44

y &5; Cuando los dos motores de inducciénr46, 56 egtin b@lancea—
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dos para compartir la carga de este modo, cualquier cambio de
tensmén de la cadena de transmisidn en 1a zona de cla31floa-

- eidn modiflca las proporciones de la carga lleVada por los doa

motores y éstos reaccionan a los cambios enklas proporclones de
;:_la carga total en la forma deseada para mantener le tensidn '
1§'de la cadens . de transmlsion on 15 zona de clasificacién dentro
»i,@e‘eStre°h°s limitesi‘#ransfiriﬁq@psg,agtomatieamente los rodi-
;fliosicélibra&oreg'desde ¥ hacia la:zona de reserva, en la for-

. mg& necesariae o | o

Como se indica enjléffigufaVIB;JIoé.ﬁos motores. de induq—?
ciéh 46 y 56 estan congctados en~parale;o;ylel proyorcionamien—;
t6 normal de la carga entre losrdos notores de<ihduccién‘se Ge~
termina por un'controi, indicado en general por la refefencia
90..Como se indica en la figura 12, el control 90 comprende
tres bobinasg 92, conectadas en Y, con contactos rozantes 94
ajustables. Una perilla manual 95 sobre un eje de control.96
puede ser manipulada para desplazar simunltdneamente los tres
contactos rozantes 94, para modijica;'e}fpppporcionamiento de
la carga total entre los dos mo%ores;dé induccidn.

Cuando las secciones de leva superlor T6g = T6f son aauﬂJ
tadas para aumentar su separacidn deala guia de leva inferior
78, la contraccidn horizontal resultante de los varillajes ar—
ticulados en la zona de clasificaciég aumenta la tensidn en la
zona de clasificacidén y aumenta asi ia carga impqesta s&bre el

segundo motor de induccidn 56 por el segundo juego de pifiones
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impulsores 42 del extremo de cola. El segundo motor de induc—~
cidén 56 reacciona a la carga aumentada atrasidndose con rela-
c¢idén al primer motor de inducecidn, con lo cual algunos rodi-~
1los de calibracién transversal son transferidos desde la re-
serva a la zons de clasificacién. Al mismo tiempo el cambio en
las proporciones de la carga impﬁesta sobre los dos motores d&e
induccidn puede hacer gue el primer'motor de induccidén acele~
re ligeramente paré aumenter el efecto de transferencia de ro-
dillos calibradores al tramo superior. Por ‘otra parte, al dis~
minuir la separacidén entre las guiaé dé leva superior 76 ¢ in-—
ferior 78, los varillajes articulados en la zona de clasifica-
cidén se exﬁandep.horizontalmente ¥y reducen asi la tensién de
las cadenas de transmisién en la zona de clésificécién- La fea-
sién reducida en la zona de clasificacidn modifica las propor-
ciones de carga total llevada por los dos motores de induccidn
¥ en reaccidn a este cambio en el proporcionamiento de la car—
ga total, el segundo motor de induceidn 56 acelera para ﬁraﬁs«
ferir rodillos celibradores del-traﬁo’superior a la reserva ¥
el segundo motor de induceidn a% mismo tiempo puede retrasarse
ligeramente, con el miamo efecto.

La importancia.de dividir el.tramo superior del transpor-
tador en tres zonas puede apreciarse cuando se considera que
en cualquier zona en que ge depende de las dos guias de leva
76, T8 para controler la separacién entre los rodillos calibra-

dores transversales 35, se requiere tensidén para mantener los

-
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rodillos sﬁperiores de mando 64 9n_firme qpntacto con la gula

de leva superior 68, y al mismo tiempo para hghtener los rodi-
.1llos inferiores de mando T2 y.78 en firme contacto con la cara
inferior de.la guie inferior 8. Ia disposicidén descripta de los
cuatro juegos de pifiones impulsoi'és que divide el tramo superior
en tres zonas, disminuye al minimo’la-tenéién-requerida én la

. cadena de transmisién en el tramo superior ¥y reduce apreciable-
mente el desgaste de las partes. ‘ "

La forma en que sé mantiene al minimo la tensidn en las

cadenas de transmisién en el tramo superior del tramsportador
"puede comprenderse haoiepdo referencla al diagrama de la figura
8. En la primera zdna, cuando el juego deiantero de'piﬁones im~
‘pulsores 40 hace que 1los varillajesragticuyados extendidos se
contraigan, las dos guias de leva T6 & 78 ﬂivergen.como se Ha
indicado mas arriba. E1 primer juego sﬁplementario de biﬁones
impulsores 44 hace que las dos cadenas de tranSmlslén en la pri-
. mera zona estén puestas bajo tensidn, en general en la forma
indicaeda por la curva 100 en la figura 8. Aunque 1os rodillos
calibradores transversales 35 se desplazan hacia arriba en la
primera zona y en consecuencia Se oponen por su peso g la ac—
cién del prlmer juego suplementario de piﬁones impulsores 44, la
tensidn es relativamente baja, principalmente porquexel peso de’
los rodillos calibradores transversales ftiende a.hacer.eontraer,
los varillajes articulados, y en consecuencia tieﬁde a distan-

clar los rodillos superiores de mando 64 qe_los rodillos de man-
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do inferiores .72 y 75, mientras los rodillos de nando ftienden a

separarse de acuerdo a la divergencia ae las dos gulas de leva

en esta primera zona.,

En 1a segunda zona, la tenéidn de 1asfdos cadenas de t¢aﬁﬁ

misi-6n estd indicada por 1a ourv"

'02 y oabe notar que una por~

b l

¢ién inicial 104 de esta curvaﬁ;s'negativa,f

'es decir, el primexr
Juego suplemenxario de piﬁones 1mpulsores 44 ejeroe una fuerza
de empuae sobée‘ aoé primsros varillaaes articulados- Los res
ﬁantes varillajes articulados estén bajo tenaién, y esta aumen-—
%a gradualmente hacig el segunao juego suplementario de piliones
1mpulsores 45 .

En la tercer gona o zona de clasifmcacién, les dos ccodenas
de transmisién se mantienen bajo tensién suficiente medianiec el
juego posterior de pifiones impu;sores 42 para que los rodillos :
de mando 64, 72 y 15 de los,varillajes'artiédlados nantengan un
_ contadto positivo con las dos gﬁiasrde leva para-controlar en
forme exadta y progresiva la mayor separacién de los rodillos
calibradores transversales 35. Como se indica en la cuxva 105,
la tensié@ en la zona de clasificacidén aumenta desde un pecuefio
Valor en él segundo Jjuego sﬁplémentario de piﬁoneé impulsores
45, hastaiun néximo en el Jjuego de pifiones iﬁpulﬁores 42 del ex-
tremo de cola. Cabe sefialar, aiﬂ.embargo, como una caracterigti-
ca prinoibal de le invencién, que la méxima tenslidén en la zona
de olasificaciép, & le tensién promedio para las tres zonas, son

sustanoialmente inferiores a lo que serian en ausencia de los

i
)
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dos juegos suplementarios de pifiones impulsores 44 f 45.

SISTEMA DE CONTROL DE_GUIAS DE LEVA

st

Como se describird mas abajo, cada.una de las espigas de

control 84 verticalmente ajubtabies, para subir ¥y bajar los ex~:

tremos empalmados de las secc;onggrdé_l§<guia,superior T6,.es

"~ verticalmente ajustablé‘cdh'mé&ioé’iﬁdiéa&drés*due'seﬁalah in-
crementos de cambio de eléyacién; en centésimas de milimetro.
En consecuencia, cuando se ha vérificado que determinados ajus-
tes particulares de las espigas de control 84 en las cinco es-
taciones son adecuadas para clasificar un'determ;nado'ldte de
fruta, los diversos ajustes en centésimas de~milimetro pueden -
ser registrados para referenciid’futura, para-permitir la dqpii—

" mee apen

cacién de los agjustes en caso deseado.

La figura 12 ilusira esquematicamente comb pueden ajustar—~

'ge las diversas espigas de control 845 en'incrementos de 0,025
mm, para clasificar limones, narénjas ¥y pqmelos, representaﬁdo
lg curva superior 108 los gjustes para un lote de limones, re-
presentando la curva intermedig 110 ;pgmaiqstes pars un lote de
naranjas, y representando la curva inferior 112 los ajuétes par:
pomslos. Laé cinco espigas de control 84 de un costado de la ma-
~quina estén indicédas en la figura 1.

Una importante caracteristica de la presente invencién cs
la proviéién de un udnico control maestro pars producir el ajus—
te gsimulténeo de las cinco espigas de control 84 de cada costa-

do de le maguina cuando se requiera por eﬁemplo} cambiar del

i
.
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ajﬁate representado por una de las tres curves 108, 110 y 112,
al ajuste representado por otra de las tres curvas. Cabe sofia~
lar que al cambiar de los ajustes de 13» espigas de control 84
para la curva superior 108 para:clasiflcar limones,va cualguie~
ra de los ajustes representadps:pofVla,buer;inferior:llO, y 112
respectivamente, las diversas espigas de control 84 deben des~
plazarse 8 diferentes velocldades en respuesfa al control‘cen—
tralizados

Para control centralizado de lgs.guias de leva, un motor
114 (figurés 1y 2)>para ajuste‘simulténed de las diversas 5~
pigas de control-84 esta provisto de una caja de engranajes 115
;para acoionar un 4rbol longitudinal de r;m'niobra 116 .que esta Gi-
vidido en cinco secciones unidas por acoplamientos adecuados
118. Cada una de estas cinco 360010nes del arbol de comando LLG
lleva un tornillo sinfin 120 que, comq Se.lndlca.en la figura
9, estd engranado con una choné dorreapondiénte-l22, para éubir
¥y bajar un par de espigas de control correspondiente 84, a cos~
tados opuestos del eparato. Como puede gpreciarse en la flvura
1.0, cada una de las cinco coronas 122 estd- enchavetada sobre un
correspondlente muﬁon de eje 124 que lleva un piffon impulsor
125, que engrana con un pifion impulsadO'lZG. Cada uno de los pi-
fiohes impulsados 126 estd montado sobre un mﬁﬁon de eje 128 cue
cotd conectado por un acoplamiento 130 con un arbol transversal
132 |

Haciendo referencia a las figuras 2,'3g ¥y 3b, cada uno d¢
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los einco érboles transversales 132 esté ubicado B un nmvel mas
. alto que el tramo superior del clasiflcador, y como se 1nd1ca

en las figuras 1y 7, cada érbol transversal se extlende al in- -

terior de dos caroasas 133, en los dos costados opuestos del r
aparato respectlvamente, tenlendo el arbol transversal una’. coxro=
‘na 134 (figura lO) én cada carcasa para subir y bajar la corres~
pondiente espiga de oontrol 84 de la guia- Gada uno ‘de-los dos
tornillos sinfin 134 de un érbol transversal 132 engrana con una |
tuerca de accmonamlenjo correspondiente 135, montada ‘en la cer-~
 casa correspondiente 133. '_ _ R .
Cada una de las.cinco tuercas de aeciénaﬁientd.l35 sobre

ada costado longitudinal del'aparato engfana‘con uﬁa.iarte su-
perior roscada de una barra 140 vertioalmente mcvil que lleva
" una espiga de control correspondiente 84- Como puede apreclarse-?
en la f£igura 7 una pieza que puede denominarse b10que elevador
1142 esta solidariamente montada sobre cada barre 140, ¥ las co~
rrespondientes espigas de control 84 sobresalen 1atera1menﬁe del
blogue elevador, La figura 7 ilustra,'pOr‘éjempié,Alé £orma en
que una espiga de control 84 vincula articuiadamente & los ex-
tremos translapados de dos seccliones de guia de IGVa superlores,l
en este caso las secciones de gufas 76g: y 76d, respeotivamente.

La figura 7 también indiea que la’ guia de leva superior 76 tiene
una place de revestimiento superior 144. " “

Cada una de las barras 140 verticalmente m6viles esté desr

lizablemente guiada por una ménsula colada 145, mOntada por tor~ ?4 
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nillos l46hobre la cars éaperiof de un larguero lateral 30 del
bastidor del aparato- La mensula oolada 45 ‘tiene .un brazo angu- ;
lar 148 que se extiende ha01a abajo v que esta escotado para {
" gular el. extremo inferior de la barra 140, y la guisa colada PO~ {
see ademfs un par de alas 150, separadas entre sl y extendidas ﬁ
hacia arrlba que estan conformadas para. cooperar en kzgula de 1u-
arte superior de la barra- Coda tna d% las diez carcasas L33
- para el montaje de una tuerca de accionamiente 135 correspon-
diente esta montada sobre el borde superior de las dos alas 150,
extendidas hacia arriba, de une ménsula colada 145. -

Sobre un costado longitudinal del aparato, cada una de
las- eoronas 120 del drbol longitudinal de comando 116, y los
respectivos piﬁones impulsor 125 e impulsado 126, estdn montados
sobre una placa vertical 152 que, como se indica en la figura - :
9, estéd montada en la parte exterior de la correépondiente mén-
sula colada 145, por tornillos adecuados 154..Como,se'indica en
las figurés 7 y 8, una ménsula 155 exteﬁdida hacia arriba estd
a su vez montada sobre un borde de la placa'vertical 152 median-

“te tornmllos 146, ¥y un coainete 158 parae el arbol longitudinal
'de comando 116 esta montado sobre el extremo superior de lsa men;f

Comb se hd'indicado hasta él‘préséhte} lés'espigas de con—=

trol 84 para las se001ones mévilea de la gufa de leve se impul- '

san a dlferentes velocidades en diferentes estaciones a lo largo

de la zona de clasificacibn. A tal efecto la relacién de trang=
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misidn entre losrpiﬁoneé impulsoreé'i2$?%tlos'piﬁones impulsa=-
Vdos_126 puede &ariar en 1aé"diférentééféétaciones- En este ca-
so todos log piﬁones impulsores 125 soﬁ idénficos pero los pi~
fiones impulsados 126 pueden téﬁer nimero de'diéntes'variable y
estd previsto hﬁe estos pifiones impulsados 126 sean ficilmente
removibles pafa permitir lé éustifﬁéién de Un pifién impulsado
por otro, en aualquier caso en que;éeidesee modificar la velo~-
cidad de la correspondienté espiga de control 84 de la gufa de
leva. - o '“'! S .
‘Qomo loé pifiones impulsados 126 tienén diferentes didme-
_tfds en lés aiferéntes éstéoionés5'y'como puede ser necesario
sustituir un ﬁiﬁdn imbulsédo de un didmetro por un pifién impui-
sado de otro didmetro distinto,’ cada uno de los pifiones impulsa-

- dos 125 debe ser ajustable con relacién a su separecién del eje

del correspondiente pifién impulsaddo A t2l efedto cada uno de
los mufiones de eje 124, que soporté un pifidn impulsor 125 asi
Vcomo:una EOrona 122, esta monfado en un cojinete abridado 160
.y esté deélizablemenme montedo en una ranura.hdrizonﬁai'162 en
la placa #ertiéal 52. Un tornillo de ajuste 165 estd rotatoria~
mente Qinculado en uno de sus extremos al cojipete abridado’ 160,
para el ajuste del cojinete a lo largo de la renura 162. EL tor-
nillo. de ajuste se extiende a través de un oriiicié roscado en
la ménsula 155 que se extiende hacia arriba; y estd provisto de'
.una contra-tuerca 166, que puede ser ajustada contra la ménsula

para inmovilizar el”cg§inete.
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Estd considerado que unos medios indicadbfeg:édecuados_
" cooperarén qonicada una de las estaciones de ajustefa'lo largo
de la zona de ‘clasificacidn y a 4'tal:efecto un niedio indicador
" puede estar funcionalmente vinculado a cada uno de los arboles
-transversales 132. En la construceion ilustrada, un contador
sdecuado 168 estd montado median‘ce una ménsula 170 sobre una de
las carcases 133 adyacentemente a'un extremo dq*cada drbol trans
versal 132« Como se indica en la figuba lO; un pifién impulsor’
172 sobre el érbol transversal 132 engrana con un pifién impul-
..sado 174 del contador. El contador posee una ventanmlla 175 pa~
ra exhibir oinco numeros y esté calibrado para 1ndlcar cambilos
en la eleVaclén de 1a correspondiente espiga de control 84 pa=
ra la guia de léva, a costados opuestos del aparato, en incre-
mentos de 0, 025 mm. S

Es evidente que el motor de a;uste de guia de.leva 114
puede hacerse mgrchar en un sentido, para - 1evantar las diversas
secciones de la guia de leva guperdior, y- puede hacerse marchar
en sentido opuesto para bajer simultaneamenﬁe todas las seccio-
nes T6g - 76ea de la guia de leva., Como . ég ihdlca en las figu-
‘ras 1y 2, 58 proveen dos interruptores de f;n de carrera para
desconectar ellmotor de aauste 114 de gula de leva en posicio=-
‘nes limite de la guia de leva superior, estando ubicado un in-
terruptor de. fin de carrera 176 cerca del extremo de entrada de
la zona de clasificacidn pare limitar la ‘elevacidn. de la guia

~de leva superior, y estando ubicado el'btro inferruptor'de‘fin.
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de carrera 177 cerca del extremo de salida de la zond de’ clasi~
ficacion, para limitar el descenso de 1a guia de’ leVa saperior.
Como ge indica en ia figura 11, el interruptor de fin de
carrera 176 tiene un elemente de mando T8 que se exﬁ%gnde late-:g
‘ralmehte, Yy un musién roscado Qué se extiende hacia arriba a :
partir de la gufe de leva superior lleva‘una>tuerca*ajustable

182 que estaﬁbmcada pars accionar el elemento de mando. Cuando

" 1la guia de ‘leva superior se levanta a su posicién limite a la

entrada a la zona de 01331f1cacidn, la tuerca 182 hace contac~ -
0 con el elemento de mando 178, ¥y cuando la gula guperior cer—'P

ca de la salida de la zona de clasmflcacldn se baja a su posi=-

cidn llmite, una ftuerca similar.sobrevun(munén similar baja pa-

ra accionar el segundo interruptor de fin de carrera 177.

en la figura 13, el motor 114 para la guia de leVa esta contro=~

lado por un interruptor de tres posiclones, indicado en general
por la referencia 184, que puede desplazarse desde una posicidn
neutra para dar. corrlente a un contaot0«185 para 1mpulsar el mo-
toxr en un sentido, a efectos de bajar la gu{a superior, y es mé-
vil en sentido opuesto pare poner baao corrlente un contacto 186
para impulsar el motor de gufa de leVa en el sentido adecuado '
-para levantar las guias de leva superiores. El contacto 185 este
en serie con el interruptor de fin de. carrera 177 arriba mencio-
nado, vy el contacto 186 estd en serie con el 1nterruptor de fin

de carrera.l76 arribe mencionado, ¥ con"up\segundo interruptor
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186 . | o |
‘ Cuando se manipula. lg perilla 954para ajustar:el control
90 para disminuir la cupla del segundo motor de induceidn 56
en el extremo de cole del aparato, una'leva 190 en el 4rbol 96
~cierra el interruptor 188, para permitir que el circuito ponge
en.marcha el motor 114 de gula de leVa, en el sentido adecuado
pars levantar la gufa de leva superior. En virtud,de esta dis-
posicién el motor de gufa de leva 114, no puede ser puesto ba-
jo corriente para levanter la gufa de ievahsuperior, a no ser
 que el control 90 sea ajustado para disminuir la cupla del se-
gundo motor de induceidn 56. La cupla de£ segundo motor de in-
auceibn puede reducirse hesta en un 90%.

h Esta relaeién de enclavammento entre el control 90 y el
motor de guia de leva 114, resuelve el_problema ae facilitar
léftranéferencia de rodi;los calibradores tranéversales éel tra-~
mo inferior.al tramo supefior cuando se aumenta la separacién
de las guias de leva para requerir una mayor cantidad de rodi-
llos ealibradores en la zona de.clasificacidn. Se ha verificado
que la drastica reduecién de la,cupla del segundo motor de in-

“duecidd hace gue.éste sea més fécilmente responsivo al aumenta
de la tensidn de las cadenas de transmisién en la zona de cla~
gificacidn. Cuando se auments le separacién de las guias de le-
va, el motor temporariamente debilitado fdeilmente se atrasa en

‘respuesta g la mayor tension, y en consecuencia transfiere ro-

dillos calmbradores del tramo 1nferlor a leg zona de 01&91flca-
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NOVEDAD DE TLA TINVENCION

Habiendo descrito el %nvento considérase como una nove-
dad y, por lo tanto, reclamamos como de nuestra propiedad lo
contenido en las signientes cldusulase - '

l.- Mejoras en aparato para clasificar art{culos por ta-
mafio, del tipo en que,un medio transportador estd pkovisto de
un tramo‘superior que comprenderelementos'calibradores’trans—
versales vinculados en sus extremos opuestos a varillajes arti-
culados indorﬁorados en dos cadenas de fransmisiéﬁ'confinuas y
péralelas, gue pasan alrededor de un primer juego ae pifiones
impulsores dispuestos en el extremo de cabeza ‘del tramo supe-
rior, y pasan alrededor de un segundo juego de pifiones impulso-
res en el extremo de cola del tramo superior, cooperando los va-
riilajes articulados con pares de gulas de leva ajustablemente
separadas entre si para confrolar la separacidn de los elemen-
fos calibradores transversalés, actuando dichas gufas de leva
sobre los varillajes articulados para limitar la confraccién en
la distancia entrelos elementos calibradores transversales en
respuesta al tensionado de las dos cadenas de transmisién, de-
terminando as{ la separacidén entre los sucesivos elementos ca—
libradores transversales, aumentandose progresivamente la se=-
paracidn en una zona de separacidn hacia el extremo de cola del
tramo superior,,CARACTERIZADAS por comprendér un primer juego

suplementario de pifiones impulsores engranado con los tramos

’
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superiores de las dos cadenas de transmisién cerca del primer

_ juego de pifiones impulsores, para definir con el mismo una pri~

mere zona del tramo superior donde los verillajes articulados

expandidos que salen del primer Juego de pifiones impulso es es-

" tén contraidos para reducir la sqparacién entre los elementos

' callbradores transversales y para hacer disminuir bruscamente

la tensiéh envlas cadenas.de transmisién al comienzo de la se-
gunde 2zoOna; y un .s;enundo juego ‘supl-eme-ntarioA'de pifiones impul—
sores dlspuesto al comienzo de la zona de clasificacidn para

cooperar con dicho primer jueﬂo suplementarlo de plﬁones 1mpu1~
sores para formar una segunda zona en el $ramo superlor ¥y para
cobperar econ dicﬁo segundo jﬁego de piﬁones impulsores para def
finir una terceré zona de clasificacidn en el tramo superiox;

cooperando el segundo jgego suplementario de piffones impulsores .

con el primer Juego suplementario de pifiones impulsores para

. mantener los elementos celibradores transversales ubicados en-

tre los miémos,.relatiVamente préximos entre si, para llevar
los ertfculos & la zona de clasificecién y hacer disminuir brus-
camente la tensidn de las cadendgs de transmisién al ‘comienzo
de la tercera zona. A : - |

2.~ Mejoras segin la cliusula 1, CARACTERIZADAS porgue el
primer Jjuego suplementario ¥y el‘segundo Juego suplementario Q¢
piﬁones impulsores estan p’peratoi*iamente gcoplgdos,‘al primer
juego-de pifiones impulsores, pars funéibnamiento'Siporénicq con

el mismoe
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3= Mejoﬁas»segdn la cliusula é{ CARACTERIZADAS porgue
© un primer medio de accionamiento estd operatoriamente acoplado
con el priﬂer juego de piﬁoges impulsoreS'y‘con los dos juegps ‘
suplementario de piﬁones-impulgores, para accionamientouéincré-:
nico de los misﬁos; y un segundo medio de accionamiento estd
acoplado al segundo‘juego de pifiones impulééres para el accio-
namiento del mismo; compartiendo los dos medios de accionamien— .
to la carga de impulsidn del'transportaqgr, ¥ siendo responsi-
vos a cambios en el proporcionamiento aééié’carga enire los dos
medios de accionsmiento, para adelantafsg;oJ?etrasarse relati-
vaménte entre si, transfiriendo asi elemenf&s calibradores
transversales del tramo inferior al tramo é@perior cuando las
guias de leva estdn ajustadas paéé'reqherir.elementog calibra-
dores transversales adicionales.en la'gonaﬂde clasificacidn del
tramo superior, y‘para trahsferir el;mentbs calibraddres trang—
versales del tramo superior al tramo inferior cuand03lés guias
de leva estdn ajustadas para redueri: reduccidn en’ la cantidad
de elementos calibradores tranSVe:éaLés en 1a'gona de clasifi=
cacién del tramo superior. ”' .l‘<.:“ | A.

4.~ Mejoras segin la.,cliusula 3;'GARACTERIZADAS porque
incluyen medios para reducir la potencia de salida del segundo
medio de accionamiento cuando las gufas de leva estdn ajustadas

para requerir transferencia de elementos calibradores transver-

sales del tramo-inferior a la zona de clasificacidn del tramo

1 .
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auperior-
5o Meaoras segin la clausuia 4, CARAGTERIZADAS porque

incluyen medios responsrvos 8 dlchos medlos reductores de poten-
cia pars impedinr sumento de’ la separacion de las gulas de leva,
salvo ung reduccién gustencial de la potencia del segundo me~
dio de accionamiento. '

6o Meaoras gegin la cliusula 4, CARACTERIZADAS porque
los medlos de accionamlento primero .y seuundo oomprenden, pri-
meros y segundos motores de .indueccidn’ respectlvamente.

7.~ Mejoras segin la cliusula 1, CAQACTERIZADAS porque
una de las’ vulas de.leva de cada par de gulas de leva esta di-~
vidida enénrclones vertlcalmente méviles para cambiar la sepaJ
racidn de las;dos guias de leva, a incluye mecanismos corres—>
pondientes a esbtas porciones para subides ¥ bajerlas; incluyendo
asimismo un medlo central de control para sccionar simulténea-
mente todos.los mecaniémos para‘modificar=lasAconfiguraciones
totales de las ﬂuias de leva. |

8.~ Mejoras. segin la cldusula 7, CARAGTERIZADAS porgue
comprenden mediosrincorporados'gn los mecanlsmos, respectiva-

" mente, para ajustar dichas,porciones de las guias de leva a di-
ferentes velocidades en reapuesta al funoionamiento de los me=-
dios de oontrol para modiflcar la conflguracién total de cada

par de gulas de leva, desde una conflguracion gatisfactoria pa-

ra clasmfloar un lote de articulos, g una configuracidén satis-

‘factoria para clagificar un lote ‘disgtinto.
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9.~ Mejoras segin la cléusula 8, CARACTERIZADAS porque ca-

da uno de los mecanismos para ajustar una porcidén de una guia :
de leva incluye dos engranaj?s, engranados entre si, que com—
prenden un engranaje impulsor y-un engranaje impulsado, varian*ff
do la relacidn éntre los dos engranajes de un mecanismo a otro. r
10.- Mejoras segin la cldusula 7, CARACTERIZADAS porQue
incluyen medios contaqdres:conectados a cada uﬁo de por lo menos -
algunos de los mecanismos de ajuste de las porciones de guia ‘
de leva, para indicar el ajuste de las porciones correspondien—_'
_tes de gufa de leva, teniendo cada medio contador nimero que
représentan diferént¢s~grados de ajuste de las correspondientes .
porciones de gufa de leva. S '

1l.- Mejoras segin la cldusula 7, CARACTERIZADAS porgue

-

un primer motor estd acoplado sl primer juego de pifiones impul-
sores ¥ a los dos juegos smplementaleé de pifiones impulsores,
para accionamiento sinerdnico de los mismos, ¥y un segundd motoxr
estéd operatoriemente conectado al seéundo Juego de piﬁones im—-
pulsores para accionamiento del mismo; 'y los dbs motores com-
parten la carga de -accionamiento de los:medios tran§portadores
¥y responden a cambios en las proporcidnes de la caréi;impuesta
a los dos motoreé, convlo cual los dos motores rotan relativa-
mente entre gi para transferir elementos calib;adores transver—
sales del tramo inferior al tramo superior en respuesté-al aumeg‘
to.de le separacidn de las gulas de leva y Viceversa; el con~V

trol central incluye medios motrices para el accionamiento si-

-
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multéneo de todos los mecanismos, siendo accionable el medio
motriz en§senrido§ opuestos para aumentar y disminuir la sepa-
racidn de las dos guias de leva; y porque incluyen medios para
disminuir;la potencia suministrada por:el gegundo motor cuando
el medio motriz del' control dé la guia de leva es excitado para
aumentar ia separacién de las guias de leva;

12~ Mejoras en un aparato para clasificar’articulos por
temafids en gue un medio trensportador dividido en un tramo su-
perior receptor de artioulos, ¥ un trawo inferior de retorno,
incluye una serie continua de elementos oélibradores transversa—~
les interconectados por varillajes articulados gue apoyan contra:
guiag de leva cooﬁgranxes superior e inferior para. controlar
la separacidh de los elementos calibradores transversales y oca-
sionar el aumento progresivo de la separacién de los elementos ‘
calibradores en una zona de clasificacidén del tramo superior,
CARACTERIZADAS porque para controlar la separacidn de las guias
de leva una de dichas gulas de leva estd dividida en unaéerie.
e secciones, cada una de las cuaiés es verticalmente mdvil pa-
ra cambio local en la separac;én de las dos guias de leva; v,

comprende ademis una serie de mecanipnos para. subir y bajar las

B P S,

secciones de guias de leva y un medio central de control para
acoilonar simulféneamente dichos mgéanismos para cambiar la con-
figuracidn totel de une guia de leva, estando interconéctado v
ajustado cada ﬁecanismo envrelacién'a los otros para evitar la

convergencia de las gulas de leva en cualguier parte de la zona
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de clasmfmcacmon, a través de la.gama de- ajuste de las gulas
- de leva por dicho medio de controls. ;Tﬁ '_

13e= Mejoras seﬂdn la clausula 12, CARACTERIZADAS porque
,'1ncluyen medios 1ncorporados en. los mecanlsmos, respectlvamente
pars aaustar las gecciones de é&ia de leva 8 dlferentes velocl= »
dades en respuesta al’ accionamlento de los medlos de control pa-
ra modificar la conflvura01on de . ung wuia de leva desde una con-.
flnura01on para la cla51f10acién satlsfactoria de ,un lote de ar-
ticulos, a la conflguraclon para clasmflcacmén satlsfactorla de -
~articulos de un lote distinto. | ' -...,. o

14+~ Mejoras segin la cliusula 13, CARACTERIZADAS pocque

cada uno de los mecanlsmos incluye dos engranaaes enoramxbs en—
tre si, gque comprenden un engranaje 1mpulsor ¥y un engranaje
impulsado, variando la relacidn de los dos engranajes de un me-

canismo a 0tT0 - ‘?Z;
150~ hegoras segin la cléusula 12, CARACTERIZADAS porgue -
incluyen medios operatoriamente conecta@os_a cada uno de los
mecanismos pera indicar el ajuste de laé_correspondientés.sec»
ciones de guia de leva. ° Ai _ »
16.— Mejoras segin la cldusula 15,‘QARAGTERIZADAS porque
cada uno de Llos medios indicadores comprénds un combador que
tiene numeros:que representan'difefehfeé:grados‘de ajuste del
Vmecanismo correspondlente. |
170~ Meaoras segin la clausula 12, CARAGTERIZADAS porque

el control central incluye medios motrices.para acolonar simul—
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t4neemente todos los mecanismos, siendo accionables los medios
motrices en sentidos opuestos pafé'éuméntar-y_disminuir;la-se-.
.paracién entre lags dos guiaé'dé ieva.“3‘ '
| ‘ 18.- Meaoras segdn la clausula 17, CARACT»RIZADAS porque

el extremo de cabeza del medlo tranaportador es accionado por
un pr;mer motor y gl gxtremo de cola del medio transportador es
. accionado pdr‘unisegundb mgtor,,y‘diohosvdos motores cpmpartenl
.1a cargs de accionamiento del medio franéportadof y reéponden

a cambios en las proporciones de’ la carga impuesta a los dos -
motores bara causar a91 rotaCLén relatLVa entre los dos motores,
Parae transferir elementos calibradores transversales del tramo
inferior al trgmd sqperlor ¢uando la separscidén de las gufas de
leva es’ aumentada, yhviceve;sa, y pofqug‘incluyen medios pars
disminuir la pdtencia suministrada por‘él~segundo notor cuando
dicho medio motriz de guia de leva es excitado en el gentido

,r

adecuado para aumentar la separacidn de{las guias de leva.

j
19.« Mejoras en un aparato para clasificar ‘articulos por

tamafio, del tiﬁo en que un medio transportador que tiene un .
framo superior incorpora’elementos calibfadd:es transve:saleév

onectados en sus extremos opuestos a varillajes articulados gque
‘stén incorporédos en dos cadenas de transmisidn paqalelas‘coﬂﬁ
tinuas que pasan alrededor de un primer juego de iiﬁones impul-
s0res. en el extremo de cabeza del tremo superior, y pasan alre-

dedor de un segundo juego de pifiones impulsores en el extremo

de cola del tramo.superior, cooperando. los varillajes articula-




:‘Jes artlculados para limitar la contra001on,de la dlstancla en-
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dos con pares de vulas de leva aaustablemente separadas entre

gi, para controlar la separaclén de 1os elementos eallbradores

transVersales, ‘actuando dlchas gulas de leva sobre los varilla-

tre los elementos callbradores transversales en respuesta al

tensmonado de las dos cadenas de transmisién y determinando asi

la separacidn enxre‘los suoesivos'elementos“calibradores trans—

versales, aumentandose progresiVamente la separa016n en una z0~ .

~na de claSLflcacidn hacia el extremo de cola del tramo superlor,

. CARACTERIZADAS por comprender 1a ad101on de un juego suplemen—

$ario de pifiones impulsores envranados con los tramos superlo-
res de las oadenas de transmismdn en una reﬂién cercada al pri-
mexr juevo de- plﬁones meulsores, girando dlcho aueuo suplemen— :
tario de plﬁoneS‘lmpulsores a. una'velocldad perlferlca 1nfer10r:
a la del Primer Juevo ‘de plnones lmpulsores para cooperar eon
el prlmer Juego de Difiones meulsores para apmnar las cadenas
de trensmisidn IOngltud;nalmente,~para:hacar;contraer dichos
varillajes articulados cuandorabandonan‘él primer juego de pifio-
nes impulsores, ¥y apifiar éntre s{ los elementos calibradores
transversales y formar un piso transportadbr para llevar los
articulos a la zona de clasiflcacién.

20.- Mejoras segin la cliusula’ 19, CARACTERIZADAS porque
la guia de leva superlor a cada costado del aparato esta 1nc11~
nada hacia arriba a partlr de la regién del prlmer Juego de pl—

ﬁones 1mpulsores, hasta la reglon del auevo suplementarlo de p1~
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fiones impulsows, ¥y estéd inclinada hacia arribda coa menor incli-
nacidén a partir de la regidén del juego suplementario de pifiones
impulsores haste el comienzo de la zona de clasificacidn, con
1o cual la guia de leva superior forma una primera cresta en

la regién del pfimer juego suplementario de pifiones impulsores
y una segunda cresta al comienzo de la zona 8e clasificacidn,
teniendo el juego suplementario de pifiones impulsores la fun-
cidn de acelersr la impuisién de los varillajes articulados so-
bre la primera cresta.

2l.- Mejoras segin la cliusula 20, CARACTERIZADAS porque
comprenden un segundo juego suplementario de pifiones impuisbres
en la regidén de la segunda.cresta, para aéelerak la impulsidn
de los varillajes articulados sobre la segunda cresta y para
cooperar con el primer juego de pifiones impulsores para mante-
ner la tensién en las cadenas de transmisién en la zona de cla-
gificacidn.

220~ Mo joras en aparato para clasificar articulos por ta
mafio",

‘Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede, re—
presentado en log dibujog éue 8o acompailan y con los fines que
se han especificado.

Le presente Memoria oconsta de cuarenta y seis hojas escri

tas a mdquina por una sola cara.

Medrid, B 00T 1o
P.A.
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