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fEn laz industria telefdénicae es necesario con
frecuencis conecter los extremos de los cables telefdéni~
cos, cads uno de los cuales puede llevar verios cientog
de hilos. Los hilos individuales de los extrenos de ca-
ble, no solo deben empalmerse de tal manecra gue después
de le operacién de empalme los hilos empalmados no se com=-
ben, sinc que también debe asegurarse que los extremos
desnudos del hilo no sobresalgan fuera de las conexiones
empalmadas, puesto que, aun cuando la mdxims tensidén nor-
mel ( le tensidén de la llamada) que los cables deben ile-
var no suele exceder mucho de los 60 volt, esta tensidn
puede a veces dar un salto hasta el millar de volt o wés.

sn le Memoris de nuestra Patente belga N¢
T00.577 hemos descrito un aparato para el corte y empal-
me de hilog, comprendiendo el aparato una primera matriu
de recalcar conectadores, que en la carrera de trabajo
puede desplazarse hacia una segunda matriz de recalcar
conectadores, para recalcar un conectzdor elécirico,
esencislmente de seccién en U, dispueste entre las matri-
ces, a un par de hilos situados dentro del conectador;
un par de bordes de corte del hilo, y una cuchilla de
corte del hilo asociada con ceda bhorde de corte del hile,
para cortar uno de los hilos en cooperacidn con el borde,
y entre log extremos del coneclador, mediente el movimien-
to relativo entre la cuchilla y el borde, antes de que
el conectador sea sncajado entre las matrices.

Como los bordes ajustudores del hilo y los bor-
des cooperantes de les cuchillas y corte del hilo se ex-
tienden en 4ngulo recto con la trayectoria de movimiento

de le primera matriz, cada hilo debe estzr colocado en
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posicién para su corte, en un par de miembros sujetadores
de hilo, de los que va situado uno e cada lado de la tra-
yectoria de movimiento de la primera matriz. Los miome
bros sujetadores del hilo estdn de tal manera colocados
con relseidén a las matrices, gue no resulta fdcil la po-
gibilidad de disponer la alimentacidén a las matrices
de una gerie de conectadores en forme de tira. Conforme
el invento, un aparato como el definido en el segundc
pdrrafo de esta Memoria se caracterizé porgue los bordes
de corte del hilo se extienden a 1lo largo y & la inwedia-
cién de la trayectoria de movimiento de la primera maivriz;
¥ porque las cuchlillas de corte del hilo son giratorias
regpecto a los bordes de corte del hilo, alrededor de
ejes gituados transversalmente a la trayectoria de movie
miento de la primera metriz.

Esta construccidén permite amplias tolerancias
en la colocacién de log hilos para el corte de modo que
ceda hilo solo necesita ser colocado en um miembro suje-
tador del hilo, con un consiguniente shorro de tiempo en
la carga del aparato. Ademds, pueden alimentarse al apara-
to conectadores en forma de tire entre las cuchillas girge
torias de corte del hilo y la primere matriz, de modo au-
tomdtico, segin mds adelante se explicard, de modo que
antes de cada operacidén de recalcado lo Umnico que hay gque
hecer es carger cada hilo dentro de un s0lo miembro de su-
jeeibn del hilo.

El conectador pusde estar epoyado, antes de la
primera carrera de trabajo, junto a la primera matrisz,
por e jemplo, por las cuchillas o por une tira de conectaw

dores de la que aquel puede formsr parte. Por otro lado,
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el conectador puede apoyarse sobre la segunda matriz an-
tes de la carrera de trabajo.

El aparato puede llavar un par de miembros su-
jetadores del hilo, colocados cada uno para soportar « uno
de los hilos, de modo que su parte extrema corte la tra-
yectoria de movimiento de una de las cuchillas, pero que-
de méds 2114 del alcance de la otra cuchilla. Cada miem-
bro sujetador del hilo puede llevar una ranura receptora
de hilo extendida en sentido transversal a la trayectoria
de movimiento de la primera matriz, siendo diferentes las
profundidades de ambas ranuras, y estando cada una dispues-
te mds alld del alcance de la cuchilla adyacente.

Los bordes de corte de hilo pueden formarse sobre
un blogue de corte del hilo dispuesto entre las cuchillas,
siendo dstas giratorias alrededor de un eje comin, o al-
rededor de ejes desplazados uno de otro iransversalmente
a la trayectoria de movimiento de la primere matriz. Las
cuchillas pueden hacerse girar por unos salientes dispues~
tos sobre la primera matriz, contrarrestando la accidn de
unos muelles recuperadores.

Ia cuchillas de corte del hilo pueden extender-—
ge en dngulo recto con la trayectoria de movimiento de la
primera matriz antes de su carrera de trabajo, y llevar
preferiblemente prominencias recogedorass del hilo que se
extienden en la direccién del movimiento en esta posicién
de las cuchillas.

Cuando el conectador va sostenido inicielmente
2 le inmediscién de la primera matriz y forma parte de uns
tire de conectadores, el conectador puede ser cortado de la

tire, por uns ldmina cortante montada junto a la trayectoris
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de movimiento de la primers matriz, y contra la que es
llevada la tira de conectadores por la primers matriz, pa-
ra seperar de la tira por corte al conectador durants la
cerrera de trabajo, en cooperacidén con el borde de la prie
merea matrize

La tira de conectadores pusde hacerse avanzar
pare situar el conectador de cabeza de la tira inmediato
g2 la primerg matriz, mediante un wendril de alimentacién
que encaja en un primer orificio de la tira de coneztado-
res antes de la carrera de trzbajo de la primers masriz,
giendo llevada la tira hacia la segunde matriz por la
primera matriz durante su carrera de trabajo, para reti-
rer al mandril de alimentacién de su orificio. in este ce=-
80, el mandril de alimentacidn es retirado durante la ca=
rrere de trabajo de la primera matriz para que encaje en
un segundo orificio de la tira, aguas arribe del primer
orificio, y se le hace adelantar cuando la carryra de re-
torno ha conclufdo, para hacer avanzer al conectador de
cabeza. El avance del conectador de cabeza puede quedar
convenientemente limitado por una placa tope en el lado de
la primere matriz opuesto al mandril de alimentacidn. Este
mendril puede ser llevado por un brazo montado en forme
giratoria sobre un armazén, separdndose el brazo de la
primera matriz por una prominencia de la misma, contra-
rrestando la acclén de un muelle recuperador, durante la
carrera de trabajo de la primera matriz. Ia tira de conec~
tadores puede ir guiada por un tubo guis que tiene un
huasco a través del cual puede pasar con holgura le prime-
ra matriz, teniendo el tubo giia un cogtado abierto, para

permitir que la tira de conectadores pueda ser obligada
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por la primers matriz a avanzar hacia la segunda metriz.

La primers matriz pusde ser accionada por un
motor eldectrico, que serd preferentemsnte un motor de
induceidn para corriente alterna cusndo el aparato haya
de emplearse para empalmar hilos en un pozo de registro
u otro lugar donde puedan acumularse gases sxplosivos.

Parg una mejor comprensién del invento, se ha-
ré ahora referencia, por via de ejemplo, a los dibujos
adjuntos, en los que:

Ia Figurs 1 es une vista en perspectiva, ~cn
despiece parcial, del aparato para cortar y empalmar
hiloss

Ia Figure 2 es una vista en alzado frontal eg-
quemético, & escala ampliada, de una parte del aparato;

Ta Pigura 3 es una vista lateral esguemdtica,
8 escals ampliada, de la parte del aparato representada
en la Figura 2;

L Pigura 4 es una viste en perspectiva, 2 es-
cala ampliada, de una abrazadera recalcable eléctrica;

La Figura 5 es una vista desde un extremo, a
escals ampliada, de un conectador eléctrico pare su em-
pleo con el aparato, y que lleva a la abrazadera de lg
Pigura 4;

Le Figura 6 es una vista parcial en planta,
fragmentaria, a escala ampliada, de parte de una tira de
conectadores eléctricos que lleva conectadores conforme
a la Figura 5;

Lae Figura 7 es una vista en alzado, a escala
amplisda, de parte de la tira de conectadores; y

La Figura 8 es una vista en corte transversal

-6—
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a egcala gmpliada, del conectador de la Figura 5 recal-
cado & los hilos entre las matrices del aparato.

Ahora se hard referencia a las Figuras 1 a 3.
El aparato comprende un alojamiento 1 (del que solamente se
vé una parte) que contiene un motor eléctrico (no dibuja-
do), preferentemente, un motor de induccidén para corrien-
te alterna, acoplado & un émbolo 2 por medio de un dispo-~
gsitivo de operacidén tnice (no dibujado) para accionar
el édmbolo 2 durante una carrera de trabajo y una carrera
de retorno, mediente la actuascidén de un interruptor (no
dibujado). Une primers matriz de recalcar 3 puede Gespla-
zarse con el dmbolo 2 para cooperar con una segunde Lo
triz de recalcar 4 que tiene un nicho 5 de recalcado,
con seccién transversal constente, pura recibir al extre-
mo inferior de la maetriz 3 (segin se vé en las Figures
1 a 3)e E1 nicho 5 comprende un per de superficies con-
formadoras arqueadas 6, que cooperan para constituir una
clspide central 7. La matriz 4 vé4 montada de modo fijo
en un armezén 8 que forma parte integrante del alojamien-
to 1.

Ia matriz 3 estd constitufda con un cenal 10 que
aloja & un nervio 12 del armazén 8, de modo que la matriz
3 es guiada para su movimiento axil hacia la matriz 4
y desde ellea, bajo la accién del émbolo 2. La matriz 3
tiene una superficie de leva 14 (figura 1) para cooperar
con ung correspondiente superficie de leva 16 sobre un
brazo 18 de alimentacidn del conectador, montado en el
armazén 8 para oscilar alrededor de una espige 20, y
estando empujado por un muelle recuperador 22 en sentido

e lzquierdas (como se vé en la Figura 1) en su giro al-
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rededor de la espige 20. Un par de espiges de tope 21 éa—
le (como se vé en la Figura 2) de la care inferior de la
matriz 3, cuya superficie es plana. Un mendril de aiimen-
tacién 24, cuya punta estéd acheflanada en 25 (Figura 2)
sele del brazo 18.

Uns placa 26 para el corte de la tira de conec-—
tadores, sujeta (como se vé en la Figurs 1) al costado
izquierdo del armezén 8 por los tornillos 28 (de los que
g6lo se vé uno) lleva formade integralmente con ella une
ldmins cortente rectanguler 30 que sobresale hacia la
matriz 3.

Una primera cuchilla 32 de corte del hilo va
montade sobre el costado izquierdo del srmazén 8 (como
se vé en la Figura 1) entre la placa 26 y el armazén 8,
pare girar alrededor de una espiga 34 que atraviesa el
armazén 8, y sobre la cual véd articulade una segunde cu-
chilla 36 de corte del hilo, dispuesta en el lado del ar«
razén 8 opuesto a la cuchilla 32. Cada una de las cuchi-
llas 32 y 36 tiene un saliente 38 para recoger el hilo.
Un blogue 40 de corte del hilo, sujeto al armazén 8, se
extiende entre las cuchillas 32 y 36, las cuales son em~
pujadas por los muelles recuperadores 42 ( de los que so-
1o se vé uno) en sentido de rotacién a izquierdas ( segin
se vé en la Pigura 3) alrededor de la espiga 34. E1l bloque
40 tiene unos bordes 39 y 41 de corte del hilo, extendidos
a lo largo y a la inmediacidn de la trayectorie de movie
miento de la matriz 3, y quedando entre los extremos de
la matriz 4.

Una placa de tope para la tira de conectadores

44, va sujeta al armazdén 8, por el lado derecho (véase

.
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Figura 1) de la cuchillae 36. Un tubo gula 46 para la ti-
ra de conectadores, hecho (por ejemplo) de chapa ma5dli=
ca, y del que gélo se vé una parte, tiene una pestaiia

48 que alcanzs al lado derecho (véase la Figura 1) de

la placa de tope 44, teniendo el tubo 46 una caja 50,

a través de la cual puede pasar holgadamente la matriz
3+ E1 tubo 46, que no lleva fondo, al menog en la parte
representada en el dibujo, tiene en su pared superior
unag ranura 51 que aloja &l mandril de alimentacién 24.
Lo posicién del tubo 46 estd indiceda en lineas de tru-
z0 interrumpido en la Figura 2.

Unos bloques eldsticos gufshilos, 52 y 54,
hechos (por ejemplo) de caucho o de materiales pldsticos
blendos, vén sujetos el armezén 8 por tornillos (no vi-
gibles en el dibujo) a uno y otro lado de la matriz 4.
Los bloques 52 y 54 tienen unas ranuras transversales
guia~hilos, 56 y 58 respectivamente, siendo la renura
56 de mayor profundidad que la 58. Estas resnurag 56 y
58 rematen en unos orificios 60 y 61 (respectivemente)
pare el alojamiento de los hilos. Los orificiog 60 y 61
quedan substancialmente mds alld del alcance de las cu-
chillas 32 y 36, respectivamente. Como esquemdticamente
muestra la Figura 3, los orificios 60 y 61 estdn sepa-
rados lateralmente uno de otro, pero estdn separados de
le matriz 4 en (aproximedamente) la misma distancia.

Ahora se describird, con referencia a las PFi-
guras 4 a 7, una tira de conectadores eléctricos para
su empleo con el aparato de empalmar alambre. Una abra-
zadera recalcable 62, metdlica y esencialmente en forma

de U, por ejemplo, de latén, comprende une base 64, de

—9“
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la que s8¢ han sacedo dos lenglistas erguidas 66. Cada
lenglleta 66 tiene un par de muescas separadas 68, ebier-—
tag (como se vé en las Figuras 4 y 5) en su borde superior
el cual tiene unas superficies inclinadas 70 y 72 que for
man embocaduras gufa-hilos, delimitando las muescas 68

a un gula-hilos central 71. Las paredes laterales de la
abrazadera 62 tlenen unos nervios T4 doblados hacia den-
tro y unas lengletas 76 extraldas de aquelles, y cuyos
extremos libres 78 solapan a los nervios 74. Como mues-
tra la Figura 5, la superficie exterior de la abrazade-
re 4 vd recubierta por una pelicula aislante 80, la

cual, en interés de la cuestidén econdmica, puede ser de
papel vulcanizado. La pelicula 80 tiene unas partes 82
que solapan a los bordes longitudinales libres 84 de

la abrazadera 62, y se extiende dentro de ésta y entre
las lengtetas 76 y los nervios 74, las lenglietas 76 han
sido curvadas hzcia los nervios T4, de modo que las par-
tes marginales longitudinales y libres 86 de la pelicu-
la 80 quedan agerradas entre las lenglietas 76 y los ner-
vios T4. La pelicula 80 quede asi firmemente retenida y
envuelta alrededor de la abrazadera 62 para constituir
un conectador de empalme eléctrico aisledo 87. Como se

vé en las Figuras 6 y 7, una serie de los conectadores
recien descritos estd unidos junto en disposgicidén ali-
neade en gentido axil extremo contra extremo por las
porcionses 88 de la pelicula 80 ( que tiene unas ranu-
ras 92 entre las abrazaderas individuales 62) para for-
mey una tira 89 de consctadores. Cada porcidén 88 tiene
un orificio central 90 para alojar al mandril de dlimen-

’taCién 244
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La tira 89, que normalmente comprenderd varios
cicntos de los conectadores 87, se bobina alrededor de
in carrete giratorio (no dibujado) el cual puede montar—
ge (por ejemplo) sobre el armszén 8. vl extremo libre
de la tira 89 es llevado al interior del tubo gufa 46
con las bages de los conectadores dirigidas hacia arri-

ba, de modo que el conectador 8TA que encabeza la tira

'89 pase debajo de la matriz 3 y alcance la placa de to-

pe 44 (figura 2), penetrando el mandril de alimentacién
24, a través de la ranura 51, en el orificio 90 entre
el consctador 87B que sigue inmediatamente al conecw
tador de cabeza 874, y el conectador 87C que sigue in-
mediatamente al conectador 87B. Una placa de presién
(no dibujado) con carga de muelle, actia sobre la tira
89 pere empujar las bases de los consctadores 87 con-
tra el tubo 46.

La parte final XE de un primer hilo X, de un
par de hilos X e Y gque han de empalmarse, es colocada
extendida debajo de la cuchilla 32 y dentro del alcan-
ce de la misma, introduciéndose el hilo X por la ranura
58 del bloque guie 54, y alli, al interior delorificio
61 del mismo para mantener en posicidén al hilo X. El
otro hilo Y del par se coloca con su parte final YE
debajo de la cuchilla 36 y dentro del alcance de la mis-
ma, introduciéndose a través de la ranura 56 en el ori-
ficio 60 del bloque guia 52.

Ahors se acciona el interruptor pare hacer que
el émbolo 2 lleve a la matriz 3 a efectuar su carrera
de trabajo. Cuando la matriz 3 desclesnde, se aplica al

concctador de cabeza 87A, de modo que éste y la parte

o
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inmediatae de lea tira 89 son desplazedos por la matriz
3 hacia le matriz 4, contrarregtando la accién de la

place de presidén, de modo que la posicidén 88 de la tira
gituada entre los conectadores 87A y 87B de la misma,

83 cortada entre‘la ldmine 30 y el borde inmediato de

la matriz 3, y de modo que el mandril de alimentacién 24
eg retirado del orificio 90. Las espigas de tope 21 de la
matriz 3 llevan a las cuchillas 32 y 36 mediante un giro
e derechas (como se vé en la Figura 1) al frente del co=
nectador de cabeza 8TA, de modo que los salientss 38 de
las cuchillas 32 y 36 recogen las partes finales del hi-
lo XE y YE, de modo que las cuchillas 32 y 36 las cortan
de los hilos X e Y en cooperacidn con los inmediatos
bordes 39 y 41 del bloque 40. Los hilos X e Y quedan asi
cortados dentro de la longitud del conectador de cabeza
87A. Al continuar la matriz 3 su carrera de itrabajo, el
conectador de cabeza 8T7A es desplazado hacle abajo sobre
los extremos ajustados de los hilos X e Y, de modo que
dichos extremos cortados hagan contacto con las superfi-
cies 70 y 72 de las lengletas 66 dentro de la abrazadera
62 del conectador 8T7A, sisndo este llevado por la matriz
3 dentro del nicho de recalcado 5, de modo que lag pare-
des laterales de la abrazadera 64 del conectador 874

son enrolladas sobre gf mismas por las superficies confor-
madores 6 de la matriz 4. Como en la prédctica la parte
final de cada hilo que sobresale méds alld de su bloque
gula despuds del corte de los hilos no llega a 26 mili-
metros, esta parte final del hilo no sufrird descenso
alguno. En virtud de la separacidn lateral entre los

orificios 60 y 61, cada hilo queda alineado por los
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gula~hilos 71 con las dos muesces 68 de un lado del co-
nectador 874, de modo que cada lenglieta 76 dirige une

de los hilos al interior de dos de las muescas 68, para
que se produzca contacto eléctrico entre el micleo eléc-
tricamente conductor del hilo y las paredes de las mueg=-
cas 68, como muestra la Figura 8. Tawbién conforme a la
Figurs 8, las partes marginales 86 de la pelicula 80,
gque permanecen ggarradas entre las lenglietas 76 y los
nervios T4, se hacen bajar sobre las musscas 68 y con-
tindan manteniendo firmemente a la pelicula 80 alrede-
dor de la abrazadera 64; las partes 94 de la pelicula ge
aplican una a otra hacia el centro de la abrazadera 64
del conectador 8T7A por toda su longitud.

También durante la carrera de trabajo de la
matriz 3, la superficie l4 de dicha matriz alcanza s la
guperficie 16 del brazo 18, para hacer girar a éste en
gentido a derechas (como se vé en la Figura 1) y con-—
trerrestando la accidén del muelle 22, habiendo sido re-
tirado el mandril de alimentacién 24 del orificio 90
situado entre log conectadores 87A y 87B. Cuando el ém-
bolo 2 se desplaza en su carrera de retorno, la matriz
3 es retirada, de modo que el conectador 87A recalcado
a los hilos X e Y puede ser retirado de la matriz 4, las
cuchillas 32 y 36 son devueltas por log muclles 42 a la
posicibn de las Figuras 1 a 3, y a la superficie 14 es
separada de la gsuperficie 16, de modo que el brazo 18
es devuelto por el muslle 22 & la posicién de las Figu-
ras 1 a 3, y el mandril de alimentacién 24 encaja el ori-

ficio 90 entre el conectador 87C y el conszctador inmedis-

to subsiguiente en direccién aguas arriba., Cuando la matriz

13-
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3 has terminado su carrera de retorno, se hace avanzar

a la tira 89 bajo la accién del muwelle 22, en lo necesa-
rio para situar al oonectador 87B debajo de la matriz 3
que ahora esgtd distante del conectador 87B y contra la
place de tope 64, en disposicidén para una nusva opera=-
cién de recalcado. Como se vé en la Figura 3, la ldmina
30 tiene las dimensiones convenientes para que no intsr-
fiera el avance del consctador 87B.

Cuando se utiliza el aparato en uns posicidy er-
guida como aparece en los dibujos, la matriz 3 puede ser
desplazads en su carrera de trabajo a tal velocidad
gue puede hacer descender al conectador 87A de su posi.
cidén inicial hastae el interior de la matriz 4, de modo
que el conectador 8TA no cae por su propioc peso, 0 bien
la matriz 3 puede llevar incorporada una guias (no repre-
sentada) por el conductor de cabeza. Esta gule pusde ese
tar compuesta de una placa guia (no dibujadal) extendida
en sentido axil desde la matriz3lhasta la matriz 4, y pu-
disndo replegarse dentro de la matriz 3 al alcanzar a la
matriz 4, contrarrestando la accién de un muelle (no
dibujado). La placa gufa pusde tambidn ser empujada por
un muelle hacia el conectador de cabesza 87A, de modo que
empuje a éste contra el blogue 40. Por otra parte, sin
pubarge, el aparato puede ser orientado durante su ubi-
lizacidén para evitar la cafda del conactador 874; por
ejemplo, el éparato puede disponerse horigzontalmente, o
formando un ligero dngulo con la horizontal, o con ls
matriz 4, por encima de todo,

Para asegurar que cada uno de los hilos X e Y
estd correctamente colocado en un par difefenme de las

muescas 68 del consctador de cabsza, en cada operacidn

-14=
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de recalcado, el gula-~hilos 71 de entrada de cada conec—
tador 87 puede hacerse un poco més alto que el guim-hilos

71 de salida, de modo que el hilo X es empujado hacia el
lector (como se vé en la Figura 2) en una etapa anterior
de modo que dicho hilo ¥ no puede alojarse contra ol la-
do distanbte del guia-hilos Tl de salida (como se vé en la
Figura 2).

Los blogues giia 52 y 54 pueden estar hechos
de un material rigido en lugar de un material olando.

En este caso, sin embargo, los blogues 52 y 54 deben
poder alejarse de la matriz 3 en contra de la accién de
unoz muelles, para reducir la tengidén sobre los hilos
X e Y durante la parte final de la operacidn de recalca—
do.

E1l motor eléctrico puede reemplazarse (por
gjemplo) por una widad de cilindro y émbolo accionaca
por fluldo, por ejemplo una unidad hidrdulica de émbo-
lo y cilindro, o el émbolo 2 puede ger accionado s tra-
vés de un varillaje articulado por medio de un mango o
mangos giratoriog.

Conforme a una modificacién del aparato, las cu-
chillas giratorias de corte del hiloc pueden girar alre-
dedor de ejes que estdn desplazados uno de otros transver-
galmente a la trayectoria de movimiento de 1z matriz 3
(estando también preferiblemente desplazados losbordes
de corte del hilo en la misme direccidén que 1lzs cuchi-
llas, de acuerdo con el desplazamiento de los ejes), de
modo que cadae hilo puede ser colocado dentro del alcance
de une de las cuchillas, sin que los hilos se crucen, co=
mo se he descrito con refereoncia a la Figura 2.

Conforme & otra modificecidén del aparato, la
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matriz 3 va provista de superficies conformadoras andlo-
gos a las de la matriz 4, teniendo dicha matriz 4 una su-
perficie plana andloga a la de la matriz 3. En este caso,
le tira de conectadores se alimenta a la matriz inferior
o fija, en vez de & la superior o mévil, de modo que la
bage del conectador de cabeza de la tira es deslizada
sobre la superficie plana de le matriz fija, Las superfi-
cies conformadoras de la matriz névil sirven para recoger
en ellas los extremos cortados de los hilog, & fin de co~-
locarlos dentro del conectador de cabeza sobre la mateiz
fija. La placa de corte 26 y la ldmina de corte 30 se
reemplazan por una placa de corte sujeta a la matriz ms-
vil, para corter la porcidén 88 entre el conectador de ca-
beza y el conectador inmediato subsiguiente de la tira,
en cooperacidén con la inmediata superficie final de la

matriz fija, siendo reemplazados el brazo 18 y el mandril

de alimentacién 24, por ejemplo, por un mendril de alimen-

tacidén tradicional dispuesto para aplicerse a las len~
glletas 66 de los conectadores y estando accionado (por
ejemplo) por el émbolo 2 o por medios independientes, por
ejemplo, un motor nesumdtico.

E1l aparato puede ser proyectado, bien como he-
rremienta menuel, o bien, como una mdquine montada en
banco o en una repisa.

Egta solicitud que corresponde a la presentada
En Gran Bretafia el 21 de Hoviembre de 1.967, N2 52917/67
pe acoge a log beneficios del arte 51 del vigente LEstatu-

to sobre Propiedad Industrial.

-l Hom
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N O T A

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tante de Invencidn en Espafia por VESINTE afios son 1o gi-
gulanteg:

1l.- Aparato pare cortar y empalmar hilos metd-
licos comprendiendo el aparato ung primera matriz de re-
calcar conectadores, que puede moverse eh una carrera de
trabajo hacia unga segunda natriz de recalcar conectado=
res para recalcar un conectador eléctrico, esencialmente
en forma de U, dispuesto entre las matrices, & un par de
hilos situados dentro del conectador; un par de bordes
de corte de hilos, y una cuchilla de corte de hilos aso-
clada con cada borde de corte de hilos para cortar uno
de los hilos en cooperacidn con el borde y entre los ex-
tremos del conectador por el movimiento relativo entre
la cuchilla y el borde, antes de queel conectador quede
encajado entre las matrices; caractarizado porque loas
bordes de corte de hilos se extienden longitudinalmente
y a la inmediacidén de la trayectoria de movimiento de la
primera matriz, y porque las cuchillas de corte de hilos
son ziratorias con respecto & los bordes de corte de hi-
lo, alrededor de unos ejes gue se extienden transversal-
mente con relacién a la trayectoria de moviamiento de la
primera matriz.

2.=-Aparato conforme a la reivindicacién 1, ca-

racterizado porque comprende un par de miembros sujetado~

-] T~
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res del hilo, colocado cada uno para soportar uno de los
hilos, de modo que su parte final corte la trayectoria
de movimiento de una de las cuchillas de corte de hilos,
pero guede fuera del alcance de la otra cuchilla, tenien-
do cada miembro sujetadsr del hilo una ranura receptora
del hilo que se extiende transversalmente a la traycctoria
de movimisnto de la primera matriz, siendo las ranuras
de profundidades diferentes, y estando dispuesta cada
ung mds alld del slcance de la cuchilla adyacente.

3.~ Aparato conforme a las reivindicaciones 1 &
2, caracterizado porque los bordes de corte del hilo es-
tdn formados sobre un bloque de corte del hilo, dispues=
tos entre las cuchillasg, siendo las cuchillas giratorias
alrededor de un sje comin o @lrededor de ejes desplaza.-
dog uno ds otro transversalmente a la trayectoria de mo~
vimiento de laprimere matriz, haciéndose girar a las cu~-
chillas mediante prominencias de la primera matriz, en
contra de la accidn de unos muelles recuperadores.

4+~ Aparato conforme a cualquieras de las pree
cedentes reivindicaciones, caracterizado porque las cu-
chillas de corte del hilo se extienden en dngulo recto,
con la trayectoria de movimiento de la primera matriz
antss de su carrera de trabajo, y tisnen prominencias re-
cogedoras del hilo gue se extienden en la direccidn de
esta trayectoris cuando las cuchillas se extienden en
dngulo recto con la trayectoria de movimiento de la pri-
nera matrize.

5.~ Aparato conforme a cualquiera de las prece-
dentes reivindicaciones, caracterizado vorque el conecta-
dor forma parte de una tira de conectadores dispuestos
en formas de tira extremo contra extremo, estando dispuesw

to el conectador de cabeza para ser cortado y separado
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de la tira por una ldmina de corte montada a la inme-
diacién de la trayectoria de movimiento de la primera
mgtriz, y contre la cual se dispone la tira de conec—
tadores para ser llevada por la primera matriz para
que se desprenda por corte de le tira el conectador
durante la carrera de trabajo de la primeres matriz. en
cooperacién con un borde de la misuma.

6.~ Aparato conforme a la reivindicacidn 5,
caracterizado porque la tira de conectadores estd dis-
puesta para ser hecha avanzar para situwrar el primer co-
nectador de la tiras inmediato a la primera matriz, per
un mandril de alimentacidén que encaje en un primer oriw-
ficio de la tira de conectadores antes de la carrers
de trabajo de la primera matriz, siendo desplazada la
tire hacia la segunde matriz por ls primersa matriz du-
rante su carrera de trabajo, para desenganchar del oiri-
ficio al mandril de alimentacién, siendo retirado dicho
mandril durante la carrera de trabajo de la primera ma-
triz, de modo que se le encaja en un segundo orificio
de la tira, agues arriba del primer orificio y siendo
hecho avanzar cuando la carrera de retorno ha terminado,
para hacer avanzar al conectador de cabeza.

Te~ Aparato conforme a la reivindicacién 6,
caracterizado porgue el avance del consctador de cabe-
za queda limitado por una placa de tope en el lado de
le primera matriz opuesto al mandril de alimentacién.

8¢~ Aparato conforme a las reivindicaciones
6 6 7, caracterizado porque ¢l mandril de alimentacién
es llevado por un brazo montado en forma giratoria so-
bre un armazén del aparato, siendo desplazado el brezo
para que ge aleje de la primera matriz por una promi-

nencia de ésta, contrarrestando la accién de un muelle
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recuperador, durente la carrers de trabajo de la primerau
metriz.

9.~ Aparato conforme g cualquiera de las reivin-
dicaciones 4 a 8, caracterizado porque la tira de conec-
tadores es gulada por wn tubo guia que tiene un agujero
por el cugl puede pasar holgadamente la primera matriz,
teniendo el tubo gufe un lado abierto para permitir que
la tire de conectadores pueda ser desplazada por la pri-
merg matriz hacia la gsegunda matriz.

10.~Aparato para cortar y empalmar hilos meté-
licos.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian y
con jos fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veinte hojas escritas a

médquina por una sole cara.

Madria, 7. WY
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