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P A T E N T E  Í 3  I N V E N C I O N
por "liaCAITIálvIO BüüJOEHOEiífíOáWIOO PAHA LA PIJACION DEL EXIR&IO 
PIÑAL DHL 1IILO SOBRE EL OVILLO EN LAS BOBIITADORAS AU'l'OLlATI- 
CAS", a favor de Don Rafael P laquer G il, de nacionalidad  es­
pañola, re s id en te  en Barcelona, c a lle  Lepanto, ns 264._______

M E M O R I A  BES CHIPI IVA
La p resen te  p a ten te  de invención tie n e  como objeto  ga­

ra n t iz a r  l a  fab ricac ió n  y exp lo tación , en ex c lu siv a , en todo 
e l  t e r r i to r io  n ac io na l, de un mecanismo electromecánico des­
tinado a l a  f i ja c ió n  autom ática del extremo f in a l  del h ilo  
sobre e l  o v i l lo ,  d isp o sitiv o  que se colocará en la s  máquinas 
bobinadoras autom áticas*

En e s ta s  maquinas bobinadoras, una vez bobinado e l  h ilo  
y formado e l o v i l lo ,  e s te  cae en e l  in te r io r  de una cubeta, 
t r a s  haber sido cortado e l h i lo ,  acumulándose a medida que 
l a  maquina va llenando o v il lo s .  Cuando l a  o p era ria  recoge 
lo s  o v illo s  a l l í  depositados, lo s  cabos su e lto s  se han en tre ­
mezclado y e llo  d i f ic u l ta  l a  lab o r de empaquetado*

EL objeto  de e s te  invento es un mecanismo electrom ecáni­
co que f i j a  e l  cabo del o v illo  por medio de papel adhesivo, a 
l a  su p e rfic ie  del propio o v i l lo .

La descripc ión  de es te  mecanismo e s tá  r e fe r id a  a una má­
quina bobinadora de cuatro husos, pero puede lo g ra rse  e l  mis—
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mo resu ltad o  en una bobinadora de husos in d iv id u a le s  s in  que 
e llo  modifique en esencia  e l  ob jeto  de e s ta  p a ten te*

l a  f ig u ra  1  rep resen ta  un o v illo  con e l  cabo su je to  por 
e s te  sistem a, en l a  que - 1 -  re p rese n ta  e l  o v illo  llen o  de h i­
l o ,  - 2-  e l  trozo  de papel adhesivo bajo e l  cual e l  M ío da 
v a r ia s  v u e lta s  - 3-  y puede ap rec ia rse  como queda f ija d o  e l  
cabo -4—*

l a  f ig u ra  2 , m uestra e l  mecanismo v is to  de f re n te , l a  
f ig u ra  3 , un p e r f i l  del mismo y l a  f ig u ra  4 l a  v i s ta  por de­
t r á s .  lío se ind ican  motores n i  esquema e lé c t r ic o ,  solo lo s  
elementos e lé c tr ic o s  que in teg ran  l a  maniobra»

Sobre una p laca  -5 -  van montados todos lo s  d isp o s itiv o s  
del conjunto, a excepción de motores y cuadro e lé c tr ic o  de
maniobra. Un c a rre te  - 6-  l le v a  un ro l lo  de c in ta  adhesiva -7 -  
l a  cual pasa por e l  d esa rro llad o r formado por e l  corrén  rnole- 
teado - 8— y lo s  dos Gorrones a u x il ia re s  -9 — montados é s to s  en 
ambas, palancas -1 0 - , y bajo l a  p re s ién  del re s o r te  -11-* Usté 
d e sa rro lla d o r es accionado por un mecanismo de tr in q u e te  co­
r r ie n te  accionado a su vez por e l  excéntrico  -46-*

La c in ta  adhesiva es d ir ig id a  hac ia  lo s  ro d i l lo s  -1 3 -, 
- 14 -  y - 15 -  y p en e tra  luego en l a  m atriz  -1 6 -, en l a  que hay 
cuatro  punzones, uno debajo de cada huso. La c in ta  adhesiva 
sigue su camino pusando por lo s  Gorrones -1 7 -, -1 8 - y -19- 
p ara  i r  a  en ro lla rse  en l a  bobina - 20-  accionada a tra v é s  de 
un embrague, por e l propio d e sa rro lla d o r y l a  cadena - 21- .

La m atriz  va montada en unos soportes -22— y es movida 
a tra v é s  de vinos t i r a n te s  -23— situ ad o s dos a cada lado» La 
m atriz consta de un cuerpo -1 6 -, que l le v a  lo s  ro d i l lo s  - 15 — 
y - 17— y unos ta la d ro s  para  lo s  t i r a n te s  -23—, de t a l  manera 
que puede desp lazarse por e s to s  t i r a n te s .  Los punzones de l a  
m atriz  van f i ja d o s  en l a  p a r te  su p e rio r a un soporte común 
-2 4 - f i j o  a su vez a lo s  t i r a n te s  - 23—* Uniré e l  cuerpo de.
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l a  m atriz -16- y e l  soporte p o rta  punzones -24- van colocados 
cuatro m uelles -2 5 - , uno en cada t i r a n te  - 23- ,  lo s  cuales 
mantienen e l  cuerpo de l a  m atriz separado del cuerpo p o rta -  
punzones. Los cuatro t i r a n te a  -23— van unidos dos a dos, por 
su extremo in f e r io r  por medio de una b rid a  -2 6 -, que a su vez:, 
a lo ja  e l  t i r a n te  -27- que e s tá  montado sobre una palanca - 28— 
l a  cual queda en contacto con e l excéntrico  - 29-  que acciona 
l a  m atriz en su momento*

Para recoger e l  o v illo  rec ién  hecho -1 —, f ig u ra  2, que 
queda situado en tre  lo s  puntos del huso, e x is te  unn, mano me­
cánica - 30-  que reco rre  una guia lab rada en lo s  soportes de 
l a  misma -3 1 -, uno a  cada lad o . Usté recorrido  lo  efec túa  por 
medio de l a s  palancas -3 2 -  f i j a s  a l  e je  - 33-  movido a su vez 
por la s  palancas -3 4 -, lo s  t i r a n te s  -3 5 - y - 36-  y lo s  excéntd. 
eos —37— f i j o s  en e l  e je  —38— donde también van f i j o s  lo s  
excén tricos -2 9 - de accionar l a  m atriz  y todos lo s  demás 
excén tricos que se irá n  mencionando*

La mano mecánica e s tá  compuesta por cuatro p inzas gradúa- 
b le s  -3 9 -, l a s  palancas - 40-  una a cada lado y l a  guia -41-* 
E sta mano mecánica asciende por l a  guia lab rada en su3 sopor­
te s  h as ta  s i tu a rse  en l a  posic ión  punteada en l a  f ig u ra  2 ,
donde se ven la s  p inzas -3 9 -  sujetando e l  o v illo  -1-*  En su 
camino ascendente e s ta s  p inzas se abren para  poder recoger 
e l  o v illo  a l  l le g a r  a l a  p a r te  su p e rio r, donde se c ie rra n  so­
bre esta*  KL movimiento de ab e rtu ra  y c ie rre  de e s ta s  p inzas 
se lo g ra  mediante un juego de pa lan cas, l a  palanca -4 0 - y l a  
guia -41—. Cuando l a  mano mecánica tien e  aprisionados lo s  
o v i l lo s ,  b a ja  y s i tú a  a e s to s  debajo de l a  m atriz*

En e l  mismo e je  —38— van situados lo s  excén tricos —42— 
que accionan lo s  m icrorruptores - 43- ,  - 44— y - 45- ,  y e l  excén­
t r ic o  - 46— que acciona e l  mecanismo de trin q u e te  p ara  desarro­
l l a r  l a  c in ta  adhesiva*
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j£L m icro rrup to r -4 3 - acciona un d isp o s itiv o  que e s ta c io ­
na e l  guia h i lo s  de l a  máquina momentos an tes de que é s ta  t e r ­
mine e l  "bobinado para  hacer l a s  v u e lta s  - 3-  encima del ovi­
l l o .  21  m icro rrup to r - 44-  acciona e l  paro de l a  máquina y e l  
cambio de o v illo s  ( s u e l ta  e l  llen o  y coloca e l  vacío ) y por 
ú ltim o , e l  m icrorrup tor - 45-  p a ra  e l  motor que acciona e l  
e je  - 38— por mediación de l a  rueda - 47- ,  e l  v i s - s in - f ín  - 48— 
y e l  e je  -4 9 - .

D escrito s ya lo s  d is t in to s  elementos in te g ra n te s  d e l
conjunto , vamo a exponer e l  funcionamiento de lo s  mismos.

Guando e l  cuentametros in d ic a  que e l  m etra je  del o v illo  
e s tá  completo, pone en marcha e l  motor que acciona e l  e je  
- 38- ,  é s te  empieza a g ira r  y l a  mano mecánica - 30-  va subien­
do y , a b ie r ta ,  se va situando a l  n iv e l del o v i l lo ;  an tes de 
ce rra rse  l a s  p inzas - 39— sobre dicho o v i l lo , e l  m icro rrup to r 
- 43— detiene lo s  guia h ilo s  para  hacer la s  v u e lta s  de h ilo  
f in a le s  - 3—j a continuación e l  m icro rrup to r - 44-  acciona e l  
cambio de o v il lo s  de l a  máquina que hace su proceso normal de 
cambio (según e l  tip o  de máquina bobinadora) de t a l  forma que 
cuando se c ie rra n  l a s  p inzas l a  máquina ya e s tá  parada y su e l­
t a  e l  o v i l lo .  Al descender l a  mano mecánica se l le v a  lo s  cua­
tro  o v il lo s  a l a  v e s , que son situ ad os por e l l a  debajo de l a  
m a triz» Entre ta n to , l a  máquina ya ha terminado e l  cambio de 
o v il lo s  y se pone en marcha de nuevo. Sn e s te  momendo descien 
de l a  m atriz  y punzona l a  c in ta  adhesiva que se f i j a  a lo s  
o v i l lo s  y s u je ta  e l  h i lo .  La t i j e r a  -50 - in teg rad a  en l a  má­
quina autom ática, co rta  entonces e l  h i lo  p a ra  separarlo  del 
nuevo o v illo  que se  e s tá  bobinando. La mano mecánica empieza 
una nueva c a rre ra  ascendente y abre l a s  p inzas cuando lo s  
o v illo s  es tán  ya separados de l a  m atriz y caen por gravedad* 
Soltados ya lo s  o v i l lo s , e l  m icro rrup to r - 45-  para  e l  motor 
que acciona e l  mecanismo y é s te  queda d ispuesto  para  e l  p ro x i-
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mo cambio, con la s  p inzas a b ie r ta s  y l a  mano mecánica s i tu a ­
da a l a  mitad de su camino ascendente*

l a  forma del punzón y , por lo  ta n to , del trozo de c in ta  
adherido a l  o v i l lo ,  puede v a r ia r  de l a  d ibujada, pudiendo 
se r in c lu s iv e , a e lecc ión  del fa b r ican te  del h i lo .

D escrito  suficientem ente e l  ob je to  de l a  invención, es 
de hacer no tar que a l  se r  llevado  a l a  p rá c tic a , podrán va­
r i a r  la s  formas, dim ensiones, proporción y d isposic ión  de lo s  
d is t in to s  elem entos, a s í  como lo s  m ate ria les u t i l iz a d o s , s in  
que por e llo  se a l t e r e ,  n i  m odifique, su e sen c ia lid ad .

-  N 0 f  A -

Se re iv in d ic a  como objeto  de l a  p resen te  P aten te  de in ­
vención:

1 2 .-  Mecanismo electrom ecánico para  l a  f i ja c ió n  del ex­
tremo f in a l  del h ilo  sobre e l  o v illo  en la s  bobinadoras auto­
m áticas, caracterizado  por e s ta r  integrado por una se rio  de 
d isp o s itiv o s  que efec tuarán  sucesivamente l a s  operaciones 
de desarro llado  de l a  c in ta  adhesiva, l a  su jeción  de lo s  
o v illo s  a r ro lla d o s , l a  colocación de l a  c in ta  adhesiva sobre 
e l  o v illo  para  su jeción  del cabo de h ilo  y e l co rte  del mis­
mo, todo e llo  dispuesto  en e l  conjunto del citado mecanismo, 
de forma que su funcionamiento e s tá  to talm ente sincronizado , 
puesto en marcha por l a  ind icación  que dará e l  cuentametros 
del bobinador.

22 . -  HL i>ropio mecanismo, según l a  a n te r io r  re iv in d ic a ­
ción , caracterizado  porque el d isp o sitiv o  d esa rro llad o r de 
l a  c in ta  adhesiva consiste  en ca rre te  p o r ta r ro l lo s  y e l  desa­
r ro lla d o r  propiamente d ich o , constitu ido  por un corrón mole- 
teado y dos corrones a u x il ia re s , montados sobre sendas palan­
cas y mantenidos en ten sió n  por un re s o r te ,  siendo accionado 
por un tr in q u e te  movido a su vez por una ex cén trica  so lid a r la
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a l  e je  motor del conjunto*
32 . -  21 propio mecanismo, según l a  re iv in d ic ac ió n  1 &, ca­

ra c te riza d o  porque l a  su jeción  de lo s  o v il lo s  l le n o s  se efec­
tú a  mediante una mano mecánica que re c o rre  una guia mecaniza­
da en sus p rop ios so p o rte s , uno a cada lad o , movimiento que 
r e a l iz a  merced a unas palancas f i j a s  a un e je  y accionadas 
por un conjunto de palanca , t i r a n te  y ex cén tric a  s o l id a r ia  del 
e je  del conjunto, estando cada mano mecánica compuesta por 
unas p inzas g raduadles, l a s  cuales se adren en su reco rrid o  
ascendente p ara  poder recoger e l  o v illo  a l  l le g a r  a  l a  p a r te  
su p e rio r, donde se c ie rra n  sodre é s te ,  movimiento que se lo ­
gra mediante un juego de palancas de que van p ro v is ta s  dichas 
manos mecánicas*

4S*- 21 propio mecanismo, según l a  a n te r io r  re iv in d ic a ­
ción, ca rac terizado  porque una vez apresado e l  o v illo  por l a  
mano mecánica, é s ta  desciende por sus guias llevando e l  o v illo  
h a s ta  l a  zona donde se encuentra e l  d isp o s itiv o  de colocación 
de l a  c in ta  adhesiva sodre e l  ov illo*

50. -  KL propio mecanismo, según la s  re iv in d icac io n es  1 & y 
4S» carac terizado  porque e l  d isp o s itiv o  de colocación de l a  
c in ta  adhesiva sobre e l  o v i l lo ,  co n sis te  en una m atriz  con 
v a r ia s  punzones, uno debajo de cada huso, tan to s  como tenga 
l a  máquina, y unos cerrones, a tra v é s  de lo s  cuales pasa  l a  
c in ta  adhesiva para  e n r ro lla rs e  en l a  bobina, accionada por 
un embrague, e l  d esen rro llad o r y su cadena*

6 2 l£L propio mecanismo, según l a  a n te r io r  re iv in d ic a ­
ción , carac terizado  porque l a  m atriz  va montada sobre unos 
soportes y e s tá  accionada por unos t i r a n te s ,  dos a cada cos­
tad o , siendo e l  cuerpo de l a  m atriz  desplazadle sobre dichos
t i r a n t e s ,  lo s  cuales l a  a trav ie san  y es mantenido en p o sic ión  
elevada por unos re so r te s  colocados alrededor de lo s t i r a n te s ^
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lo s  cuales quedan unidos dos a dos por sendas b rid a s , siendo 
cada una de e l la s  portadoras de un t i r a n te  so lid a rio  de una 
palanca , l a  cu a l, accionada por una ex cén tric a , pondrá en mo­
vimiento l a  m atriz , cuyos punzones, finalm ente, son so lid a ­
r io s  todos e l lo s  de una p laca  común de sopo rte , f i ja d a  a lo s  
rep e tid o s  t i r a n te s .

72. — 31 propio mecanismo, según l a  re iv in d icac ió n  i s ,  
que se c a ra c te r iz a  por e s ta r  dotado de una se rie  de m icrorrup- 
to re s ,  accionados por sendos ex cén trico s , uno ue lo s  cuales 
es tac io n a  e l  guia h i lo s  de l a  máquina momentos an tes de que 
é s ta  termine e l  bobinado, haciendo unas v u e lta s  suplem entarias 
sobre e l  o v il lo ;  o tro  de lo s  m icrorruptores acciona e l  paro 
de l a  maquina y e l cambio de o v i l lo s ,  y e l  re s ta n te  actúa so­
bre e l  motor de accionamiento del e je  del d isp o sitiv o *

82. -  21 propio mecanismo, según la s  re iv in d icac io n es an­
te r io r e s ,  caracterizado  porque e l  d isp o sitiv o  del co rte  del 
cabo de h ilo  e s tá  dotado de una t i j e r a  mecánica, in teg rada  en 
l a  máquina autom ática, la  cual co rta  e l h ilo  en e l  momento en 
que l a  m atriz desciende, punzonando l a  c in ta  adhesiva y adhi­
riénd o la  a l  o v illo  y sujetando e l  h i lo ,  m ientras a con tinua- 
cion l a  mano mecánica in ic ia  una nueva ca rre ra  ascendente se­
parando lo s  o v illo s  da l a  m atriz , en cuyo momento se abre de­
jando caer e l  o v illo  ya a rro llad o  y p rec in tad o , accionando e l 
te r c e r  m icrorrup tor e l  d isparo de l a  detención del motor, en
espera de que lo s  nuevos o v illo s  se llen e n  y se r e p i ta  e l  c i­
clo operativo*
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9 2 .-  MECANISMO j&EOTECMECANICO PARA LA I’IJACIOiT DEL 
ESCE2MO PIÑAL DEL HILO SOBRE EL OVULO EN LAS BOBINADORAS 
AUIOMAIICAS
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