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PATENTZE D3 INVENCION

por WMICANINIO HLACTROMECANICO PARA LA FIJACION DEL EXTRELO
FINAL DEL HILO SOBRE EL OVILLO 3N LAY BOBINADORAS AUTOMATI-
CAS", a favor de Don Rafael ¥Flaquer Gil, de nacionslidad es—
pafiola, residente en Barcelona, calle Lepanto, n® 264.— — — -
e
HBMORTIA DESCRIPTIVA

3 . ’ 0] 3
La presente patente de invencion tiene como objeto ga~

rantizar la fabricacidn y explotacién, en exclusiva, en todo
el territorio nacional, de un mecanismo electromecemico des—
tinado a la fijacién automdtica del extbremo final del hilo
sobre el ovillo, dispositivo que se ¢olocare en lag méquinas
bobinadoras automdticase

En estasg méquinas bobinadoras, una vez bobinado el hilo
y formado el ovillo, éste cae en el interior de una cubeta,

2 * ’ i) °
tras haber sido cortzdo el hilo, acumulandose a medids que
le méquina va llenando ovillos. Cuando la operaria recoge

los ovillos allf depositados, los cabos sueltos se han entre-
mezclado y ello dificulta la labor de empaquetado.

- » ] ' C]
&l objeto de esgte invento es un mecanismo electromecani-

co que fija el cabo del ovillo por medio de papel adhesivo, g
la superficie del propio ovillo.
Da descripeidn de este mecanimmo estd referids a wna mie

quine bobinadora de cuatro husos, pero puede lograrse el mig-
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mo resuliado en uneg bobinadors de husos individuales sin que
ello modifique en egencia el objeto de esta patente.

La figura 1 representa un ovillo con el cgbo sujeto por
egte sistema, en la que -l- represents el ovillo lleno de hi-
lo, =2~ el trozo de papel adhesivo bajo el cual el hilo da
varias vueltas -3- y puede apreciarse como quede fijado el
cabo —f—.

Ls figura 2, muestra el mecanismo visto de frente, lg
figura 3, un perfil del mismo y la figura 4 la vista por de-
trés. No se indicen motores ni esquens, eléctrico, solo los
elementos eléctricos gue integran lg maniobra. |

Sobre una placa -5- van nontados todos los dispositivos
del conjunto, a exeepcién de motores y cuadro eléotrico de

meniobra. Un carrete ~6- lleva un rollo de cinta adhesiva -T-
la cual pase por el desarrollador formado por el corron mole-
‘teado -8— y los dos corrones auxiliares -9- montados éstog en
ambag. palances -10~, y bajo la presién del resorte ~ll-. Hste
desarrollador es accionado por un mecanismo de ftringuete co-
rriente accionado g su vez por el excontrico —46-.

Lo cinta adhesiva es dirigida hacia los rodillos -13-,
<14~ y =15- ¥y peneira luego en la matriz -L6-, en la que hay
cuatro punzones, uno debajo de cada huso. La cinta adhesiva
sigue su camino pusendo por los corrones —17-, —=18- y =19-
para ir a enrollarse en la bobina -20- accionada o través de
un embrague, por el proplio desarrollador y la cadena -2l-,

Lo natriz ve montads en unos soportes =22- y es movidsg
a través de unos tirantes -23— situsdos dos a cada lado. La
metriz consta de un cuerpo -l6—-, que lleva los rodillos -15-
y =-L7= y unos taladrog para losg tirantes -23~, de tal manera
que puede desplazarse por estos blrantes. Los punzones de la
mabriz van fijados en la parte superior a un soporte couun

-24~ [ijo a su vez a los tirantes -23—. Zntre el cuerpo de
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la matriz -16- y el soporte porte punzones —24—- van colocados
cuatro muelles ~25-, uno en cada tirante -23-, los cuales
nantienen el cuerpo de la madtriz separado del cuerpo porta—
punzones. Los cuatro tirantes -23- van unidos dos a dos, por
su extremo inferior por medio de una brida ~26-, que a su vez
aloja el tirante =27- yue esté. wontado sobre una palanca =28~
le cual uueda en contacto con el execentrico ~29- que acciona
la matriz en su momento.

Para recoger el ovillo recién hecho ~l=, figura 2, que
queda situado entre los puntos del huso, existe uns mano me-
cénica -30- que recorre una gule labrada en los soportes de
la mismg —31-, uno & cada lado. Iste recorrido lo efectis por
medio de las palancas =32- fijas 2l eje =33~ movido a su vez
por las palancas -34-, los tirantes -35- y =36~ y los exoént;L
cos -51;-fijos en el eje -38— donde tambien ven fijos los
excéntricos ~29~ de accionar la matriz y todos los demas
excéntricos que se irén mencionando.

La mano mecanica ests coupuesta por cuatro pinzas gradus-
bles ~-39~, las palancas -40- una a cada lado y la gula =41l-.
Esta meno mecanica msciende por la guie labrada en sus sopor=
tes hasta gituarse en la posicién punteada en la figura 2,
donde se ven las pinzas -39- sujetando el ovillo —l-. In su
camino ascendente estas pinzas se sbren para poder recoger
el ovillo al llegar a la parte superior, donde se cierran so-—
bre éste. XL movimiento de abertura y cierre de estas pinzas
se logra mediante un juego de palsncas, la palanca =40 ¥y la
guia ~41-. Cuando ls mano mecénica tiene aprisionados los
ovillos, baja y sitle o éstos debajo de la matrize

in el miemo eje -38- van situados los excenbricos —42—
que accionan los microrruptores —43—, 44~ y ~45—, ¥ el excen-
trico -46— que acciona el mecanismo de trinquete para desarro-

llar la cinta adhesivae.
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H microrruptor -43- acciona un dispositivo que estbzcio-
. . - ’ . y ’
na el guig hilos de la maguine momentos antes de que esta ter-
mine el bobinado para hacer las vueltas -3- encima del ovi-

llo. El microrruptor -44- acciona el paro de la méquina y el

cambio de ovillos (suelta el lleno y coloca el vac{o) ¥y por
ﬁltimo, gl microrruptor —45- para el motor que acciona el
eje =38- por mediacidn de la rueda ~4 =y el vig-gin-fin -48-
v el eje —49—.

Descritos ya los distintos elementos integrantes del

conjunto, vamo a exponer el funcionamiento de los mismos.
Cuando el cuentametros indica gue el metraje del ovillo

’ . P’y .
esta completo, pone en marcha el motor gue acciona el eje
4 . . L .
-38-, este empieza a girar y la maeno mecanica -30- va sublen—

do y, abierbta, se va siituando gl nivel del ovillo; antes de
cerrarse las pinzas -39- sobre dicko ovillo, el microrruplor
-43— detiene los gula hilos para hacer las vuelbas de hilo
finales -3-3; & continuacién el microrrupior —44— accionz el
cambio de ovillos de la méquina gue hace su proceso normal de
cambio (segin el tipo de wdquina bobinadora) de tal forms que
cugndo se clerran las pinzas la méqpina ya esta parads y suele
ta el ovillo. Al descender la meno mecénica se lleva los cua—
tro ovillos a la vez, que =on situados por ellg debajo de la
matriz. Antre tanto, la méquina ya ha berminsdo el cambio de
ovillos y se pone en marcha de nuevo. #n este momendo descien
de la matriz y punzona la cinta adhesiva que se fija a los
ovillos y sujeta el hilo. g tijere -50- integrada en la -
quina auﬁomética, corta entonces el hilo para separarlo del
mievo ovillo que se esté bobinando. Da meno mecanica empieza
una nueva carrera ascéndents y abre las pinzas cuando los
ovillos estén va separados de la matriz y caen por gravedad.
woltades ya los ovillos, el microrrupitor -45- para el motor

Y . ’ 3 . .
gue acciona el mecanismo y este queda dispuesto pars el PT6X1-
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mo cambio, con las pinzas ablertas y la mano mecanica sitaa-
da a la mitad de su camino ascendente.

Lg forma del punzén ¥y por lo tanto, del trozo de cintg
adlierido al ovillo, puede variar de la dibujada, pudiendo
ger inclusive, a eleccidn del fabricante del hilo.

Descrito suficientemente el objeto de la invencién, es
de hacer notar que al ser llevado a la préctica, podrén va-
riar las formas, dimensiones, pr0porcién y disposicién de los
digtintos elementos, asf como los materisles uwtilizados, sin

que por ello se altere, ni modifique, su esencialidad.
- N 0T A -

ve relvindica como objeto de la presente Patente de in-
venecidns

12 .~ Hecanismo electromecanico para la fijacién del ex=
tremo fingl del hilo sobre el ovillo en las bobinadoras suto-
métieas, caracterizado por estar integrado por una serie de
dispositivos que efectuardn sucesivemente las operaciones
de desarrollado de la cinta adhegivs, la sujecién de los
ovillos arrollados, la colocacion de le cinta adhesiva sobre
el ovillo para sujecién del cabo de hilo y el corte del mis—
mo, todo ello dispuesto en el conjunto del citado mecanismo,
de forma que su funcionamiento estd totalmente gincronizado,
puesto en mercha por la indicacidn que daré el cuentemetros
del bobinador.

22 .~ Hl propio mecanismo, segﬁn la anterior reivindica-
cién, caracterizadc porque el dispositivo desarrollador de
la cinta adhesiva consigte en carrete portarrollos y el desa-~
rrollador propiamente dicho, constituide por un corrén mole-
teado y dos corrones auxiliares, montados sobre sendas palan-
cas y mantenidos en tensidn por un resorte, siendo accionado

por un trinquete movido = su vez por una excentrice solidaria
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al eje motor del conjuntos.

32,~ &l propio mecanismo, segﬁn la reivindiceacidn 12, co-
racterizado porque la sujecién de log ovillos llenos se efec-
e mediante uns mano mecanica gue recorrs una gulg mecaniza-~
da en sus propios soportes, uno a cade lado, movimiento que
realiza merced & unas palancas fijas a un eje y accionadas
por un conjunto de palanca, tirante y excéntrica solidaria del
eje del conjunto, estando cade mano mecénica compuesta por
unas pinzas graduables, las cuales se abren en su recorrido
agcendente para poder recoger el ovillo al llegar = la parte
superior, donde se cierran sobre éste, movinmiento que se lo-
gra mediante un juego de palancas de que van provistas dichas
manos mecénicas.

49 ,— F propio mecanismo, segﬁn la anterior reivindica-
cién, caracterizado porgue una vez apresado el ovillo por la
nano mecénica, ésta desciende por sus guilas llevando el ovillo
hasta la zona donde se encuentra el dispositivo de colocacion
de la cinta adhesiva sobre el ovillo.

2,- F propio mzcanismo, segun las reivindicaciones 18 y
42, caracterizado porque el dispositivo de colocacidn de la
cinta adhesiva wobre el ovillo, consgiste en una matriz con
varies punzones, uno debajo de cada huso, tanbtos como tenga
la méquina, ¥ unosg corrones, a través de los cuales pasa la
cinta adhesiva para enrrollarse en la bobina, accionada por
un embrague, el desenrrollador y su cadens.

620~ El pPropio mecanisno, segin la anterior reivindica—
cién, caracterizado porque la matriz va nontada sobre unos
goportes y estd accionada por wnos tirantes, dos a cada cog=-
tado, giendo el cuerpo de la matriz desplazable sobre dichos
tirsntes, los cuales la atraviesan y es mentenido en posicién

elevada por unos resortes colocados alrededor de los tirantes,
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los cuales guedan unidos dos a dos por sendas bridas, sziendo
cads una de éllas portadoras de un tirante solidario de una
palanca, la cuel, accionada por una excéntrica, pondré en mo-
vimiento la matriz, cuyos punzones, finalmente, son solida-
rios todos ellos de una placa comin de goporte, fijade a los
repetidos tirantes.

72 o= 3l propio mecanismo, segun la reivindicacidn 1,
que se caracteriza por estar dotado de una serie -de microrrup-
tores, acclonados por sendos excéntricos, uno ae log cuales
egtaciona el gule hilos de la méquina momentos antes de que
dsta termine el bobinado, haciendo unas vueltas suplementarigs
sobre el ovillo; otro de los microrruptores acciona el paro

de la méquina v el cambio de ovillos, y el restante actua so—

bre el motor de accionamiento del eje del dispositivo.

82+~ El propio mecanismo, segﬁn las reivindicaciones en-
teriores, caracterizado porque el dispositivo del corte del
cabo de hilo estd dotado de una tijera mecénica, integrada en
la méquina automética, lz cual corta el hilo en el momento en
que la mabtriz descicende, punzonando la cinta adhesiva y adhi-
riéndola sl ovillo ¥y sujetando el hilo, mientras a continua—
cion la mano mecdnica inicia una nueva carreras ascendente se~
barando los ovillos de la natriz, en cuyo momento se abre de-—
Jando caer el ovillo ya arrollado y precintado, accionando el
tercer microrruptor el disparo de la detencidn del motor, en

esperz de que los nuevos ovillos se llenen y se repita el ci-
clo operativoe
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liadrid, & ® de Octubre de 1968-
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